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Jedynie oryginalne teksty EKG ONZ maja skutek prawny w Swietle miedzynarodowego prawa publicznego. Status i date wejscia
w Zycie niniejszego regulaminu nalezy sprawdza¢ w najnowszej wersji dokumentu EKG ONZ dotyczgcego statusu TRANS/

WP.29/343, dostepnej pod adresem: http://www.unece.org/trans/main/wp29/wp29wgs/wp29gen/wp29fdocstts.html

Regulamin ONZ nr 149 - Jednolite przepisy dotyczace homologacji urzadzen ($wiatel) i systeméw oSwietlenia

drogowego dla pojazd6w o napedzie silnikowym [2021/1720]

Obejmujacy wszystkie obowigzujace teksty, w tym:

suplement nr 3 do pierwotnej wersji regulaminu — data wejScia w Zycie: 30 wrzesnia 2021 r.

Niniejszy dokument stuzy wylacznie do celéw dokumentacyjnych. Autentycznymi i prawnie wigzacymi tekstami sa:

ECE/TRANS/WP.29/2018/158/Rev.1
ECE/TRANS/WP.29/2019/82
ECE/TRANS/WP.29/2019/125
ECE/TRANS/WP.29/2020/33 oraz
/ / [2021]
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1. Zakres
2. Definicje
3. Przepisy administracyjne
4. Ogo6lne wymogi techniczne
5. Szczegbltowe wymogi techniczne
6. Przepisy przejsciowe
ZALACZNIKI
1 Zawiadomienie
2 Minimalne wymogi dotyczace procedury kontroli zgodnosci produkeji
3 Minimalne wymogi dotyczace pobierania probek przez kontrolera
4 Uklad pomiaru wspétrzednych sferycznych i polozenie punktéw kontrolnych
5 Procedura regulacji, kontrola granicy $wiatla i cienia dla asymetrycznych $wiatel mijania za pomocg przyrzadéw
6 Definicja i ostro§¢ poziomej granicy $wiata i cienia i procedura regulacji za pomocy tej granicy $wiatla i cienia dla
symetrycznych $wiatel mijania i przednich $wiatel przeciwmglowych
7 Badania stabilnosci parametréw fotometrycznych urzadzen oswietlenia drogowego podczas pracy (z wyjatkiem $wiatet
zakretowych)
Dodatek 1 - Przeglad okreséw roboczych dotyczacych badania stabilnosci parametréw fotometrycznych
Dodatek 2 — Mieszanina stosowana w badaniu reflektora zabrudzonego
8 Wymogi dotyczace urzadzen odwietlenia drogowego (z wyjatkiem $wiatel zakretowych) zawierajacych szyby z two-

rzywa sztucznego — badanie szyb lub prébek tworzywa

Dodatek 1 — Kolejno$¢ badaf materialow

Dodatek 2 — Metoda pomiaru rozproszenia i przepuszczalnosci $wiatla
Dodatek 3 — Metoda badania natryskowego

Dodatek 4 — Badanie przyczepnosci przy pomocy tasmy klejacej
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9  Wymogi dotyczace moduléw LED i urzadzen oswietlenia drogowego (z wyjatkiem $wiatet zakretowych) w tym modu-
16w LED lub 7rédet $wiatla LED

10 Rysunek ogdlny gtéwnych $wiatel mijania i wszystkich Zrédet Swiatta oraz powigzanych opcji Zrodel swiatla
11 Srodek odniesienia

12 Oznakowanie napigcia

13 Uklad znakéw homologacji

14 Formularze opisu
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WPROWADZENIE

Niniejszy regulamin stanowi polgczenie przepiséw poszczegdlnych regulaminéw ONZ nr 19, 98, 112, 113, 119 i 123
w jeden regulamin i jest wynikiem decyzji WP.29 w sprawie uproszczenia regulaminéw ONZ dotyczacych oswietlenia i syg-
nalizacji $wietlnej podjetej na podstawie pierwotnego wniosku Unii Europejskiej i Japonii.

Celem niniejszego regulaminu jest zwigkszenie przejrzystosci, konsolidacja i uproszczenie ztozonych wymogéw zawartych
w regulaminach ONZ nr 19, 98,112, 113, 119 i 123 oraz przygotowanie si¢ do przejScia w przysztosci na wymogi oparte
na wla$ciwosciach uzytkowych poprzez ograniczenie liczby regulaminéw w drodze redakcji bez zmiany zadnego ze szcze-
gblowych wymogéw technicznych obowigzujacych do dnia wejscia w zycie niniejszego regulaminu.

Mimo ze niniejszy regulamin odbiega od tradycyjnego podejscia polegajacego na stosowaniu oddzielnego regulaminu dla
kazdego rodzaju urzadzenia, poprzez uwzglednienie wszystkich urzadzen o$wietlenia drogowego w jednym regulaminie
niniejszy uproszczony regulamin zawiera wszystkie przepisy i dziala zgodnie z istniejaca struktura serii poprawek, ich
przepisami przejSciowymi i uzupelnieniami. Przepisy przejSciowe zwigzane z nowa serig poprawek do niniejszego regula-
minu zostang okreslone dla kazdego urzadzenia jako majgce zastosowanie; w regulaminie zawarty jest réwniez wykaz
urzadzen i majace do nich zastosowanie wskazniki zmian odnoszace si¢ do serii poprawek.

Oczekuje sig, ze wszystkie Umawiajace si¢ Strony Porozumienia z 1958 r. przyjma niniejszy regulamin oraz przedstawig
szczegblowe wyjasnienia, jezeli nie s3 w stanie przyja¢ przepiséw dotyczacych niektérych urzadzen. Decyzje te zostang
odnotowane w dokumencie ECE/TRANS/WP.29/343, w ktorym okresla si¢ status zatgczonych regulaminéw i ich zmian.

Jezeli chodzi o znaki homologacji, niniejszy regulamin zawiera wymogi dotyczace stosowania niepowtarzalnego identyfi-
katora, ktéry umozliwia uzyskanie dostepu do bezpiecznej internetowej bazy danych ONZ (zgodnie z zalgcznikiem 5 do
Porozumienia z 1958 r. ('), w ktérej przechowywana jest cata dokumentacja dotyczaca homologadji typu. Jezeli uzyje si¢
niepowtarzalnego identyfikatora, umieszczenie na urzadzeniach konwencjonalnego znaku homologacji typu (znaku E) nie
jest obowigzkowe. Jesli z przyczyn technicznych uzycie niepowtarzalnego identyfikatora nie jest mozliwe (np. jezeli nie
mozna zapewni¢ dostgpu do internetowej bazy danych ONZ lub jezeli bezpieczna internetowa baza danych ONZ nie
dziala), do czasu, gdy uzycie niepowtarzalnego identyfikatora bedzie mozliwe, wymagane jest stosowanie konwencjonal-
nego znaku homologacji typu.

1. ZAKRES
Niniejszy regulamin stosuje si¢ do naste¢pujacych urzadzen o$wietlenia drogowego:

reflektoréw emitujacych $wiatlo drogowe lub asymetryczne Swiatto mijania przeznaczonych do pojazdéw
kategorii L, M, Ni T;

systemé6w adaptacyjnego o$wietlenia gtdwnego (AFS) przeznaczonych do pojazd6éw kategorii M oraz N;

reflektoréw emitujacych $wiatto drogowe lub symetryczne $wiatto mijania przeznaczonych do pojazdéw
kategorii LiT;

przednich $wiatel przeciwmglowych przeznaczonych do pojazdéw kategorii Ls, Ly, Ls, L, M, N1 T;

Swiatet zakretowych przeznaczonych do pojazdéw kategorii M, Ni T.

2. DEFINICJE

Do celéw niniejszego regulaminu:

2.1. O ile nie okreslono inaczej w niniejszym regulaminie lub w regulaminach ONZ nr 53, 74 i 86 dotyczacych
instalacji, wszystkie definicje podane w najnowszej serii poprawek do regulaminu ONZ nr 48 obowigzujace
w momencie wystgpienia o homologacje typu majg zastosowanie.

2.2. ,Urzadzenia o$wietlenia drogowego réznych typow” oznaczajg urzadzenia o$wietlenia drogowego, ktére
r6znig si¢ pod wzgledem takich podstawowych cech, jak:

(") Porozumienie dotyczace przyjecia zharmonizowanych regulaminéw technicznych Organizacji Narodéw Zjednoczonych dla pojazdéw
kotowych, wyposazenia i czgsci, ktére moga by¢ montowane lub wykorzystywane w tych pojazdach, oraz wzajemnego uznawania
homologacji udzielonych na podstawie tych regulaminéw Organizacji Narodéw Zjednoczonych (E/[ECE/TRANS/505/Rev.3).
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2.2.1. nazwa handlowa lub znak towarowy:

a) $wiatla opatrzone t3 samg nazwa handlowa lub znakiem towarowym, lecz wytwarzane przez réznych
producentéw, uwaza si¢ za nalezgce do réznych typow;

b) $wiatla wyprodukowane przez tego samego producenta, roznigce si¢ jedynie nazwa handlowa lub zna-
kiem towarowym, uznaje si¢ za nalezace do tego samego typu;

2.2.2. wiasciwosci uktadu optycznego;

2.2.3. dodanie lub usunigcie czesci, ktére mogg zmieni¢ wlasciwosci optyczne poprzez odbicie, zatamanie, pochta-
nianie lub odksztalcenie podczas dziatania;

2.2.4. przystosowanie do ruchu prawostronnego lub lewostronnego badz do obu rodzajéw ruchu;

2.2.5. dla reflektoréw: rodzaj wytwarzanego $wiatla (Swiatlo mijania, $wiatto drogowe albo obydwa);

2.2.6. dla AFS: funkgja lub funkcje oswietlenia, tryb lub tryby i klasy;

2.2.7. dla AFS: cecha lub cechy charakterystyczne sygnatéw zdefiniowane dla systemu;

2.2.8. kategoria uzytych Zrédel $wiatla lub indywidualny(-e) kod(y) identyfikacyjny(-e) modutu LED.

2.2.9. Urzadzenie przeznaczone do montazu z lewej strony pojazdu i odpowiadajace mu urzadzenie przezna-

czone do montazu z prawej strony pojazdu nalezy jednak uznac za urzadzenia tego samego typu.

3. PRZEPISY ADMINISTRACYJNE
3.1. Wystapienie o homologacje
3.1.1. O udzielenie homologacji typu wystepuje wlasciciel nazwy handlowej lub znaku towarowego lub jego nale-

zycie upowazniony przedstawiciel.

3.1.2. Do wniosku nalezy dofaczy¢ nastepujgce dokumenty (w trzech egzemplarzach) oraz prébke lub prébki:

3.1.2.1. rysunki charakteryzujace si¢ wystarczajacym poziomem szczeg6towosci, aby umozliwi¢ identyfikacje typu
oraz, w stosownych przypadkach, klasy $wiatla, przedstawiajace nastepujace cechy:

a) rozlozenie geometryczne, w jakim $wiatla lub jednostki o$wietleniowe moga by¢ zamontowane na
pojezdzie w stosunku do podloza i wzdluznej plaszczyzny symetrii pojazdu;

b) oS obserwagji, jaka nalezy przyjac za o$ odniesienia w badaniach (kat poziomy H = 0°, kat pionowy V =
0°) lub w przypadku jednostek o$wietleniowych ukazujgce kazda z nich w przekroju pionowym (osio-

wym) i w widoku przednim, z gléwnymi szczegbltami parametréw optycznych, w tym osig lub osiami
odniesienia; oraz punkt stanowigcy w badaniach $rodek odniesienia;

¢) granice powierzchni widocznej funkdji;
d) miejsce przeznaczone na znak homologacji lub na niepowtarzalny identyfikator;

e) w przypadku moduléw LED nalezy réwniez zarezerwowaé miejsce na indywidualne kody identyfika-
cyjne moduléw;

f) przedni widok ze szczegétami ewentualnego uzebrowania szyby, oraz przekréj poprzeczny i urzgdzenia
optyczne, jezeli wystepuja.
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3.1.3. Krétki opis techniczny, w ktérym nalezy okresli¢ w szczegélnosci:

a) w przypadku $wiatel z wymiennymi Zrédlami $wiatla — kategorie lub kategorie zalecanych zrédet
$wiatla; te kategorie zrodel $wiatla muszg naleze¢ do jednej z kategorii wymienionych w regulaminie
ONZ nr 37,99 lub 128;

b) w przypadku $wiatel z wymiennymi modutami Zrédla $wiatta — konkretny kod identyfikacyjny modutu
zrodla $wiatla;

¢) marke i typ ewentualnego urzadzenia lub ewentualnych urzadzeni zasilajacych i sterujacych, pod warun-
kiem ze nie stanowia czgsci jednostki instalacyjnej;

d) polozenia zamocowania $wiatla w odniesieniu do podtoza i wzdluznej plaszczyzny symetrii pojazdu,
jezeli urzadzenie ($wiatlo) jest wyposazone w nastawny odblysnik.

3.1.3.1. W przypadku reflektoréw nalezy w nim okreslié:

a) czy reflektor ma pehié¢ funkcje zaréwno $wiatla mijania, jak i $wiatla drogowego, czy tylko jednego
z tych $wiatel;

b) czy, jezeli reflektor ma pelni¢ funkcje Swiatta mijania, jest on przystosowany zaréwno do ruchu lewo-
stronnego, jak i prawostronnego, czy tylko do ruchu lewostronnego lub prawostronnego;

¢) klase, do ktérej nalezy reflektor;
d) w przypadku moduléw LED obejmuje to:
(i) krotka specyfikacje techniczng moduléw LED;

(i) rysunek z wymiarami i podstawowymi wielko$ciami elektrycznymi i fotometrycznymi oraz obiek-
tywny strumien $wietlny, a dla kazdego modulu LED o$wiadczenie, czy jest on wymienny;

(itiy w przypadku elektronicznego urzadzenia sterowniczego Zrédla Swiatla informacje na temat zlgcza
elektrycznego niezbednego do badania homologacyjnego.

3.1.3.2. W przypadku systemu adaptacyjnego oéwietlenia gtéwnego nalezy w nim okresli¢:

S
~

a) funkcje lub funkcje o$wietlenia oraz dzialajace w ramach systemu tryby o$wietlenia (3);

b) jednostki o$wietleniowe, uczestniczace w wykonywaniu kazdej z wyzej wymienionych funkeji (}) oraz
sygnaly (*) wraz z danymi technicznymi, dotyczacymi ich eksploatacji;

¢) ktére ewentualne kategorie (*) wymogoéw dotyczacych trybu o$wietlenia na zakrecie maja zastosowanie;

d) ktére zbiory dodatkowych danych, grupujacych przepisy, maja ewentualnie zastosowanie do $wiatel
mijania klasy E, zgodnie z tabelg 14 z pkt 5.3.2;

e) ktére zbiory przepisdw majg ewentualnie zastosowanie do $wiatel mijania klasy W zgodnie z pkt 5.3.2;

f) ktére jednostki oswietleniowe (*) wytwarzajg jedng lub wiele granic $wiatla i cienia $wiatel mijania badz
uczestniczg w ich powstawaniu;

g) wskazanie lub wskazania (*) zgodne z przepisami pkt 5.3.5.1 odnosnie do pkt 6.22 regulaminu nr 48;
h) ktére jednostki oswietleniowe zapewniaja minimalne nateZenie $wiatet mijania zgodnie z pkt 5.3.2.8.1;
i) wymagania zwiazane z montazem i funkcjonowaniem do celéw badan;

j) wszystkie inne stosowne informacje;

Wskaza¢ na formularzu zgodnym ze wzorem w zalgczniku 1.

Porozumienie dotyczace przyjecia zharmonizowanych regulaminéw technicznych Organizacji Narodéw Zjednoczonych dla pojazdow
kotowych, wyposazenia i czgsci, ktére moga by¢é montowane lub wykorzystywane w tych pojazdach, oraz wzajemnego uznawania
homologacji udzielonych na podstawie tych regulaminéw Organizacji Narodéw Zjednoczonych (E/ECE[TRANS/505/Rev.3).

Wskaza¢ na formularzu zgodnym ze wzorem w zalgczniku 14.
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k) w przypadku moduléw LED obejmuje to:
(i) krotka specyfikacje techniczng modutéw LED;

(i) rysunek z wymiarami i podstawowymi wielko$ciami elektrycznymi i fotometrycznymi oraz obiek-
tywny strumien $wietlny, a dla kazdego modutu LED o§wiadczenie, czy jest on wymienny;

(itiy w przypadku elektronicznego urzadzenia sterowniczego zrodla Swiatla informacje na temat zlgcza
elektrycznego niezbednego do badania homologacyjnego;

1) kazda inng funkcje o$wietlenia gléwnego lub sygnalizacji, zapewniang przez dowolne $wiatla, niezalez-
nie od tego, czy sa zespolone, polgczone lub wzajemnie sprzezone w jednostkach o$wietleniowych sys-
temu, bedgcego przedmiotem wystapienia o homologacje, z wystarczajaca liczbg szczeg6léw, pozwala-
jaca na identyfikacje tego Swiatla lub tych $wiatel, jak réwniez regulamin badZ regulaminy, na podstawie
ktorych $wiatla (oddzielnie) majg uzyska¢ homologacje.

3.1.3.3. W przypadku adaptacji $wiatla drogowego, ktére jednostki o$wietleniowe (°) zapewniaja stopniowe dosto-
sowanie $wiatla drogowego i systemu czujnikéw lub przyczyniajg si¢ do niego, wraz z parametrami tech-
nicznymi dotyczacymi ich eksploatacji.

3.1.3.3.1. Projekt zabezpieczenia okre$lony w dokumentacji, ktéry powinien by¢ zadowalajacy dla placowki technicz-
nej odpowiedzialnej za badania homologacyjne typu, musi:

a) opisywaé zintegrowane z systemem Srodki, zapewniajace jego zgodno$¢ z przepisami pkt 4.11.2.1
i5.3.2.5.4; oraz

b) wskazywac instrukcje dotyczgce ich weryfikacji zgodnie z pkt 5.3.2.6; lub

¢) udostepniaé odpowiednie dokumenty wykazujace skuteczno$¢ systemu wynikajaca z wystarczajacej nie-
zawodnosci i bezpiecznego funkcjonowania $rodkéw zdefiniowanych zgodnie z pkt 3.1.3.3.1 lit. a), na
przyklad analize przyczyn i skutkéw bledéw (FMEA) oraz analize drzewa bledéw (FTA) lub kazdy inny
proces zwigzany z warunkami bezpieczenistwa.

3.1.3.4. Jezeli nie okreslono inaczej, dwie kompletne probki — jedna prébka przeznaczona do montazu z lewej
strony pojazdu i jedna probka przeznaczona do montazu z prawej strony pojazdu.

3.1.3.5. W przypadku wszystkich $wiatel z plastikowymi szybami zewnetrznymi z wyjatkiem $wiatet zakretowych —
probki tworzywa sztucznego, z ktérego wykonane sg szyby (zob. zalacznik 8).

3.1.3.6. W przypadku systemu AFS jeden zestaw probek systemu, ktérego dotyczy wystgpienie o homologacje,
w tym ewentualne urzgdzenia do montazu, urzadzenia zasilajace i sterujgce oraz generatory sygnatu.

3.1.3.7. W przypadku typu $wiatla réznigcego si¢ tylko nazwa handlows lub znakiem towarowym od typu, ktory
posiada juz homologacje, do wniosku o homologacje wystarczy dolaczy¢:

3.1.3.7.1. o$wiadczenie producenta, ze przedkladany typ jest (z wyjatkiem nazwy handlowej lub znaku towarowego)
identyczny i jest produkowany przez tego samego producenta, co typ juz posiadajagce homologacje, ktéry
mozna zidentyfikowa¢ przydzielonym numerem homologacji;

3.1.3.7.2. dwie prébki z nowg nazwg handlowg lub znakiem towarowym lub réwnowazna dokumentacje.
3.2. Homologacja
3.2.1. Homologacji udziela sig, jezeli urzadzenia zgloszone do homologacji zgodnie z pkt 3.1 spelniajg wymogi

okreslone w niniejszym regulaminie.

() Wskazac na formularzu zgodnym ze wzorem w zalaczniku 1.
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3.2.2. Kazdemu homologowanemu typowi nadaje si¢ numer homologacji i umieszcza si¢ go na urzadzeniu zgod-
nie z wymogami okre§lonymi w pkt 3.3. Ta sama Umawiajgca si¢ Strona nie moze przydzieli¢ tego samego
numeru homologacji innemu typowi urzadzenia, okre$lonemu w niniejszym regulaminie.

3.2.3. Zawiadomienie o udzieleniu, rozszerzeniu, odmowie lub cofni¢ciu homologacji typu urzadzenia zgodnie
z niniejszym regulaminem nalezy przekaza¢ Umawiajacym si¢ Stronom Porozumienia z 1958 r. stosujacym
niniejszy regulamin za pomocg formularza zgodnego ze wzorem zamieszczonym w zalaczniku 1.

3.2.4. W przypadku wystapienia o homologacje dla AFS, ktéry nie ma by¢ uwzgledniony w homologacji danego
typu pojazdu zgodnie z regulaminem ONZ nr 48:

3.2.4.1. wystepujacy o homologacje musi przedstawi¢ pelng dokumentacje potwierdzajaca, ze system moze spetniaé
przepisy pkt 6.22 regulaminu ONZ nr 438, jesli zostal prawidlowo zainstalowany, oraz

3.2.4.2. system musi posiada¢ homologacje zgodnie z regulaminem ONZ nr 10.
3.2.4.3. Symbole okreslajace funkcje o$wietlania drogi, w odniesieniu do ktérej udzielono homologacji typu.
Tabela 1

Wykaz symboli/kombinacji (pelny wykaz znajduje si¢ w zalaczniku 1
»Zawiadomienie”)

Swiatto (funkcja) Symbol
Swiatlo drogowe klasy A R
Swiatto mijania klasy A (asymetryczne) C
Swiatlo drogowe klasy B HR
Swiatto mijania klasy B (asymetryczne) HC
Swiatlo drogowe klasy D ($wiatto wyladowcze) DR
Swiatto mijania klasy D (asymetryczne $wiatto wytadowcze) DC
System adaptacyjnego o$wietlenia gtéwnego (AFS): gléwne $wiatto mijania XC (9
System adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego (AFS): $wiatlo mijania do jazdy XCE ()
po autostradzie
System adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego (AFS): §wiatto mijania do jazdy XCV ()
w miecie
System adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego (AFS): $wiatlo mijania do jazdy XCW (%)
przy niekorzystnych warunkach atmosferycznych
System adaptacyjnego os$wietlenia gléwnego (AFS): Swiatto drogowe XR ()
Swiatto mijania klasy AS (symetryczne) C-AS
Swiatto mijania klasy BS (symetryczne) C-BS
Swiatto mijania klasy CS (symetryczne) WC-CS
Swiatto mijania klasy DS (symetryczne) WC-DS
Swiatto mijania klasy ES (symetryczne $wiatto wyladowcze) WC-ES
Swiatto drogowe klasy BS R-BS

() W przypadku pojedynczej jednostki instalacyjnej symbol ,XC” umieszcza si¢ tylko raz.

() W przypadku wigkszej liczby jednostek instalacyjnych, z ktérych kazda zapewnia co najmniej jedna funkcje systemu adaptacyjnego
o$wietlenia gtéwnego, kazda jednostka jest oznaczona symbolem ,X”, po ktérym nastepuja symbole identyfikacyjne danych funkcji
systemu adaptacyjnego oswietlenia gléwnego.
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Swiatto (funkcja) Symbol

Swiatto drogowe klasy CS WR-CS
Swiatlo drogowe klasy DS WR-DS
Swiato drogowe klasy ES (§wiatto wytadowcze) WR-ES
Przednie $wiatlo przeciwmglowe klasy F3 F3
Swiatlo zakretowe K
Minimalna warto$¢ ,a” w zalaczniku 13 czg$¢ 1 musi wynosic co najmniej 5 mm w przypadku przednich $wiatet
przeciwmglowych i $wiatel zakretowych, a w przypadku wszystkich innych urzadzen — co najmniej 5 mm, jezeli
szyby sa wykonane z tworzywa sztucznego, i co najmniej 8 mm, jezeli szyby sa wykonane ze szkla.

3.2.4.4. Obowigzujgce wskazniki zmian dla kazdego urzadzenia odnoszace si¢ do serii poprawek sa nastepujace

(zob. réwniez pkt 6.1.1):
Tabela 2

Seria poprawek i wskaznik zmian

Seria poprawek do regulaminu 00 | ‘

Wskaznik zmian dla danej funkgji

Funkcja ($wiatlo) (§wiatta)

Swiatto drogowe klasy A

Swiatto mijania klasy A (asymetryczne)

Swiatto drogowe klasy B

Swiatto mijania klasy B (asymetryczne)

Swiatto drogowe klasy D (swiatto wytadowcze)

Swiatto mijania klasy D (asymetryczne $wiatto wytadowcze)

O | O || O |0 |Oo|o

System adaptacyjnego o$wietlenia gtéwnego (AFS): gtéwne $wiatlo
mijania

System adaptacyjnego o$wietlenia gtéwnego (AFS): $wiatlo mijania do 0
jazdy po autostradzie

System adaptacyjnego o$wietlenia gtéwnego (AFS): $wiatlo mijania do 0
jazdy w miescie

System adaptacyjnego o$wietlenia gtéwnego (AFS): $wiatto mijania do 0
jazdy przy niekorzystnych warunkach atmosferycznych

System adaptacyjnego oswietlenia gléwnego (AFS): Swiatto drogowe

Swiatto mijania klasy AS (symetryczne)

Swiatto mijania klasy BS (symetryczne)

Swiatto mijania klasy CS (symetryczne)

Swiatto mijania klasy DS (symetryczne)

Swiatto mijania klasy ES (symetryczne §wiatto wytadowcze)

Swiatto drogowe klasy BS

Swiatto drogowe klasy CS

Swiatto drogowe klasy DS

[kl Nell Heol K= Rl Nell ol el el =]

Swiatlo drogowe klasy ES (swiatto wytadowcze)
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Seria poprawek do regulaminu 00 | |
Funkdja (§wiatlo) Wskaznik zmian dla danej funkgji
($wiatla)

Przednie $wiatlo przeciwmglowe klasy F3 0

Swiatlo zakretowe 0
3.3. Znak homologacji
3.3.1. Przepisy ogdlne
3.3.1.1. Na kazdym urzadzeniu nalezacym do typu posiadajacego homologacje musi znajdowac si¢ wystarczajgco

duzo miejsca, aby umiesci¢ odpowiednio niepowtarzalny identyfikator, zgodnie z Porozumieniem
z 1958 r., oraz inne oznaczenia okreslone w pkt 3.3.2.6 lub, jezeli jest to technicznie niemozliwe, znak
homologacji wraz z dodatkowymi symbolami i innymi oznaczeniami okreslonymi w pkt 3.3.2.

3.3.1.2. Przyklady ulozenia oznaczen znajdujg si¢ w zataczniku 13.

3.3.1.3. Miejsce na niepowtarzalny identyfikator lub znak homologacji nalezy zaznaczy¢ na rysunkach, o ktérych
mowa w pkt 3.1.2.

3.3.1.4. Niepowtarzalny identyfikator lub znak homologacji wraz z dodatkowymi symbolami muszg by¢ czytelne
i nieusuwalne. Mozna je umiesci¢ na wewnetrznej lub zewnetrznej czgsci wiatla (przezroczystej lub nie-
przezroczystej), ktorej nie mozna oddzieli¢ od przezroczystej czeici Swiatla emitujacej $wiatlo. W kazdym
przypadku oznakowanie to musi by¢ nadal widoczne po zamontowaniu §wiatlta w pojezdzie lub po otwar-
ciu dowolnej ruchomej czgsci pojazdu, takiej jak pokrywa silnika, pokrywa bagaznika lub drzwi.

3.3.1.5. W przypadku $wiatet zespolonych, potaczonych lub wzajemnie sprz¢zonych mozna zastosowac jeden nie-
powtarzalny identyfikator lub znak homologacji, pod warunkiem ze kazde ze $wiatet zespolonych, potaczo-
nych lub wzajemnie sprz¢zonych spelnia wymogi okreslone w odpowiednim regulaminie oraz ze spelnione
s3 rowniez nastepujgce wymogi:

a) obowiazuja wymogi okreslone w pkt 3.3.2;

b) zadna cze$¢ zespolonych, polaczonych lub wzajemnie sprzezonych $wiatel, ktéra przepuszcza $wiatlo,
nie moze by¢ usunieta bez jednoczesnego usunigcia znaku homologacji;

¢) symbole kazdego $wiatla zgodne z kazdym regulaminem, na podstawie ktérego udzielono homologacji,
nalezy umiescic:

(i) na odpowiedniej powierzchni emitujacej Swiatlo;

(i) albo w grupie, w taki sposéb, aby kazde z zespolonych, polaczonych lub wzajemnie sprz¢zonych
$wiatel moglo by¢ jednoznacznie zidentyfikowane;

d) rozmiar elementéw takiego pojedynczego znaku homologacji nie moze by¢ mniejszy niz minimalny
rozmiar najmniejszego z indywidualnych znakéw wymagany przez odpowiedni regulamin.

3.3.1.6. W przypadku réznych typéw $wiatel, ktdre spetniajg wymogi kilku regulaminéw i w ktérych stosuje si¢ te
samg szyb¢ zewnetrzng o tej samej lub réznej barwie, mozna zastosowal jeden znak homologacji, pod
warunkiem ze:

a) symbole kazdego $wiatla zgodne z kazdym regulaminem, na podstawie ktérego udzielono homologadji,
umieszcza si¢ zgodnie z pkt 3.3.2;

b) na obudowie $wiatta znajduje si¢ znak homologacji faktycznych funkdji;

¢) rozmiar elementéw takiego pojedynczego znaku homologacji nie moze by¢ mniejszy niz minimalny
rozmiar najmniejszego z indywidualnych znakéw wymagany przez odpowiedni regulamin.
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3.3.1.7. W przypadku $wiatel zespolonych, polaczonych lub wzajemnie sprzezonych z innymi $wiattami, ktérych
szyba moze by¢ réwniez wykorzystywana w §wiatlach innych typ6éw, zastosowanie majg przepisy okreslone
w pkt 3.3.

3.3.2. Znak homologagji zawiera:

3.3.2.1. okrag otaczajacy litere ,E”, po ktérej nastepuje numer identyfikujacy panstwo, ktére udzielito homologa-
qi ()

3.3.2.2. numer homologacji okreslony w pkt 3.2.2;

3.3.2.3. numer niniejszego regulaminu, liter¢ ,R”, myslnik i dwie cyfry wskazujace seri¢ poprawek obowiazujaca

w chwili udzielania homologagji.
3.3.2.4. Dodatkowe symbole dla reflektoréw, AFS i przednich $wiatet przeciwmglowych:

3.3.24.1. w przypadku reflektoréw/jednostek instalacyjnych AFS spelniajacych wylacznie wymagania ruchu lewo-
stronnego — poziomej strzatki skierowanej w prawo wzgledem obserwatora patrzacego na reflektor
z przodu, tj. w kierunku strony drogi, po ktérej odbywa si¢ ruch;

3.3.2.4.2. w przypadku reflektoréw/jednostek instalacyjnych AFS przystosowanych do spelniania wymagan obu syste-
moéw ruchu poprzez odpowiednia regulacje ustawienia zespolu optycznego, zrodel swiatla lub moduléow
LED - poziomej strzalki z grotem na kazdym koncu, przy czym groty zwrécone s3, odpowiednio, w lewo
i w prawo.

3.3.2.4.3. Przednie $wiatla przeciwmglowe klasy ,F3”, ktore posiadaja asymetryczny rozsyt Swiatla i ktére nie moga
by¢ dowolnie montowane z jednej lub z drugiej strony pojazdu, muszg mie¢ naniesiong strzatke skierowana
na zewnatrz pojazdu.

3.3.2.4.4. W przypadku przednich $wiatet przeciwmglowych, reflektoréw i jednostek instalacyjnych systemu adapta-
cyjnego o$wietlenia gléwnego zawierajacych szyby z tworzywa sztucznego, litery ,PL” nalezy umiesci¢
w poblizu symboli okreslajacych o$wietlenie.

3.3.2.4.5. W przypadku reflektoréw/jednostek instalacyjnych systemu adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego spelniajg-
cych wymogi dotyczace $wiatel drogowych — umieszczone w poblizu okregu otaczajgcego litere ,,E” wskaza-
nie maksymalnej $wiatlosci wyrazone za pomocg znaku odniesienia (I'yy), jak okre$lono w pkt 5.1.3.6.

W przypadku $wiatel drogowych zespolonych lub wzajemnie sprzezonych/jednostki o$wietleniowej AFS,
wskazanie maksymalnej Swiatto$ci §wiatel drogowych jako calosci wyraza si¢ jak powyzej.

3.3.2.4.6. W przypadku reflektoréw/jednostek instalacyjnych systemu adaptacyjnego oswietlenia gléwnego, ktore sg
tak zaprojektowane, ze Zrédla $wiatla lub modut badZ moduly LED wytwarzajace gtéwne $wiatlo mijania
nie s3 zapalane jednoczesnie z inng funkcja oswietlajaca, z ktdrg to $wiatto moze by¢ wzajemnie sprzgzone:
w znaku homologacji za symbolem $wiatla mijania nalezy umiesci¢ ukosnik (/).

3.3.2.4.6.1. Wymog ten nie ma zastosowania do reflektoréw spelniajagcych wymogi dotyczace reflektoréw klasy D,
ktére sg skonstruowane w taki sposéb, ze $wiatlo mijania i $wiatlo drogowe majg to samo wyladowcze
zrédlo $wiatla.

3.3.24.7. W przypadku systemu adaptacyjnego oéwietlenia gléwnego poziomy facznik nad literg lub literami ozna-
cza, ze funkcje systemu adaptacyjnego o$wictlenia gtéwnego sg realizowane przez wigcej niz jedna jed-
nostke instalacyjng po tej stronie systemu.

(*) Numery identyfikujace Umawiajace si¢ Strony Porozumienia z 1958 r. podano w zalaczniku 3 do ujednoliconej rezolucji w sprawie
budowy pojazdéw (R.E.3) (ECE[TRANS/WP.29/78/Rev.6).
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3.3.2.5. Numer homologacji oraz symbole umieszcza si¢ blisko okregu, powyzej lub ponizej litery ,E” badZ z jej pra-
wej lub lewej strony. Cyfry, tworzace numer homologacji, muszg si¢ znajdowa¢ po tej same;j stronie litery ,E”
i by¢ skierowane w tym samym kierunku.

3.3.2.6. Inne oznakowania

Funkcje lub systemy o$wietlania drogi musza by¢ opatrzone — w sposéb nieusuwalny i czytelny — nazwa
handlowg lub znakiem towarowym wystepujacego o homologacje oraz nastgpujacymi oznakowaniami:

3.3.2.6.1. W przypadku urzadzen zawierajgcych $wiatlo mijania zaprojektowane z mysla zaréwno o ruchu prawo-
stronnym, jak i lewostronnym pojazdu — oznakowania okreSlajace obydwie pozycje montazu ukladu
optycznego w pojezdzie lub zZrédla Swiatla w reflektorze; oznakowania te skladajg sig z liter ,R/D” okreslajg-
cych polozenie dla ruchu prawostronnego oraz liter ,L/G” okre$lajacych polozenie dla ruchu lewostronnego.

3.3.2.6.2. W przypadku $wiatel z wymiennymi zrédtami $wiatla lub z wymiennymi modutami zZrédla $wiatla — ozna-
czenie wskazujace:

a) kategorie lub kategorie lub kategorie zalecanych zrédel Swiatla dla reflektoréw klas AS, BS, CS, DS, ES
i $wiatel zakretowych; lub

b) indywidualny kod identyfikacyjny modulu Zrédla $wiatla; lub

¢) napigcia i moce znamionowe oraz indywidualny kod identyfikacyjny modutu lub moduléw LED dla
reflektoréw, przednich $wiatet przeciwmglowych i AFS.

3.3.2.6.3. W przypadku $wiatel z wyposazonych w moduly Zrédla $wiatla — oznakowanie na module lub modutach
zrodha $wiatta wskazujgce:

a) nazwe handlowg lub znak towarowy wnioskodawcy;

b) indywidualny kod identyfikacyjny modutu. Ten indywidualny kod identyfikacyjny musi zaczynac si¢ od
liter ,MD” oznaczajacych ,MODUL", po ktérych nastepuje znak homologacji bez okregu opisanego
w pkt 3.3.2.1; Taki kod identyfikacyjny musi by¢ widoczny na rysunkach, o ktérych mowa w pkt 3.1.2.
Znak homologacji moze rézni¢ si¢ od oznakowania umieszczonego na $wietle, w ktérym stosowany jest
dany modul, ale oba znaki musza pochodzi¢ od tego samego podmiotu wystgpujacego o homologacje;

¢) w przypadku $wiatel zakretowych — napiecie znamionowe lub zakres napiecia.

Jezeli modut badz moduly Zrédla $wiatla sa niewymiennie, nie trzeba umieszczaé na nim oznakowania.

3.3.2.6.4. W przypadku $wiatel zakretowych z:
a) elektronicznym urzgdzeniem sterujacym zasilaniem zrédla $wiatta; lub
b) niewymiennymi zrédlami $wiatla; lub
¢) modutem(-ami) Zrodla wiatla;

oznakowania napigcia znamionowego lub zakresu napiecia.

3.3.2.6.5. Na elektronicznym urzadzeniu sterujacym zasilaniem Zrédla $wiatla:

3.3.2.6.5.1. W przypadku reflektoréw, systeméw adaptacyjnego oswietlenia gtéwnego i przednich $wiatel przeciwmglo-
wych:
Jezeli w modufach LED zastosowano elektroniczne urzadzenie sterownicze zrodla $wiatla, ktére nie jest

czg$cig modulu LED, musi mie¢ ono naniesione oznaczenie swojego kodu identyfikacyjnego, znamiono-
wego napigcia wejSciowego oraz mocy znamionowej w watach.

3.3.2.6.5.2. W przypadku $wiatel zakretowych:

elektroniczne urzadzenie sterujgce zasilaniem zZrodla Swiatla, ktére stanowi element $wiatla, ale nie jest
umieszczone w jego obudowie, musi by¢ oznakowane nazwa producenta oraz jego numerem identyfikacyj-
nym.
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3.3.2.6.6. W przypadku AFS, przednich $wiatel przeciwmglowych i reflektoréw, z wyjatkiem klas AS, BS, CS, DS i ES
spetniajacych wymogi okreslone w zalgczniku 7, tylko w przypadku zasilania napieciem 12 V — oznakowa-
nie skladajgce si¢ z liczby 24 przekreslonej krzyzykiem (X) obok oprawek zrédla lub Zrédet $wiatla.

3.3.2.6.7. W przypadku reflektora z dodatkowymi jednostkami o$wietleniowymi przeznaczonego do pojazdéw kate-
goriiLiT:

3.3.2.6.7.1.  Reflektory wytwarzajace gléwne $wiatlo mijania muszg by¢ opatrzone indywidualnym kodem identyfika-
cyjnym dodatkowych jednostek o$wietleniowych, o ktérych mowa w pkt 3.3.2.6.7.2.2.

3.3.2.6.7.2. Dodatkowe jednostki o$wietleniowe musza by¢ opatrzone nazwg handlowa lub znakiem towarowym
wystepujacego o homologacj¢ oraz zawieraé nastgpujace oznakowanie:

3.3.2.6.7.2.1. W przypadku Zrodel $wiatla — ich kategorie lub

w przypadku moduléw LED, oznakowanie napigcia znamionowego i mocy znamionowej oraz indywi-
dualne kody identyfikacyjne moduléw LED.

3.3.2.6.7.2.2. Indywidualne kody identyfikacyjne dodatkowych jednostek oswietleniowych. Oznakowanie to musi by¢
czytelne i nieusuwalne.

Indywidualny kod identyfikacyjny sklada si¢ z liter poczatkowych ,ALU” (ang. Additional Lighting Unit), po
ktérych nastepuje oznakowanie homologacyjne bez okregu, a w przypadku, gdy stosuje si¢ kilka réznigcych
si¢ dodatkowych jednostek o$wietleniowych, dodaje si¢ dodatkowe symbole lub znaki. Taki indywidualny
kod identyfikacyjny musi by¢ widoczny na rysunkach. Oznakowanie homologacyjne moze rézni¢ si¢ od
oznakowania umieszczonego na $wietle, w ktérym stosowane s3 dodatkowe jednostki o$wietleniowe, ale
oba oznakowania musza pochodzi¢ od tego samego podmiotu wystepujacego o homologacje;

3.3.3. Zamiast znaku homologacji mozna umie$ci¢ niepowtarzalny identyfikator, jezeli jest dostepny. Format nie-
powtarzalnego identyfikatora musi by¢ taki jak w ponizszym przykladzie:

Rysunek I

Niepowtarzalny identyfikator

- = (U 163210 1-

e

a

a8 mm

Powyzszy niepowtarzalny identyfikator umieszczony na $wietle wskazuje, ze dany typ uzyskal homologacje
i ze odpowiednie informacje dotyczace tej homologacji typu sa dostepne w bezpiecznej internetowej bazie
danych ONZ przy uzyciu nr 163210 jako niepowtarzalnego identyfikatora.

3.4. Zmiany urzadzenia o$wietlenia drogowego i rozszerzenie homologacji

3.4.1. O kazdej zmianie typu $wiatta nalezy powiadomi¢ organ udzielajagcy homologacji typu, ktéry udzielit
homologagji typu. Organ ten moze:

3.4.1.1. uznaé za malo prawdopodobne, aby dokonane zmiany mialy istotne negatywne skutki, i uzna¢, ze dane
$wiatlo nadal spelnia odpowiednie wymagania; albo
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3.4.1.2. zazgdac kolejnego sprawozdania z badan od placowki technicznej odpowiedzialnej za ich przeprowadzenie.

3.4.2. Potwierdzenie homologacji z opisem wprowadzonych zmian lub odmowa homologacji zostajg przekazane
Umawiajacym si¢ Stronom Porozumienia z 1958 r. stosujacym niniejszy regulamin, zgodnie z procedura
okreslong w pkt 3.2.3.

3.4.3. Organ udzielajgcy homologacji typu, ktéry udziela rozszerzenia homologacji, nadaje numer seryjny kaz-
demu takiemu rozszerzeniu i powiadamia o nim pozostale Umawiajace si¢ Strony Porozumienia z 1958 r.
stosujace niniejszy regulamin, na podstawie ktérego udzielono homologacji, na formularzu zawiadomienia
zgodnego ze wzorem przedstawionym w zalgczniku 1 do niniejszego regulaminu.

3.5. Zgodnos$¢ produkgji

Procedury zgodnosci produkcji musza by¢ zgodne z procedurami okre$lonymi w dodatku 1 do Porozumie-
nia z 1958 r. (E[ECE/TRANS/505Rev.3) i nastepujacymi wymogami:

3.5.1. urzadzenia o$wietlenia drogowego homologowane zgodnie z niniejszym regulaminem produkowane sg
w sposOb zapewniajgcy ich zgodno$¢ z homologowanym typem i spetniaja wymogi okreslone w pkt 4,16
i5;

3.5.1.1. nalezy spelni¢ minimalne wymagania dotyczace zgodnosci procedur kontroli produkgji, okreslone w zalgcz-
niku 2;

3.5.1.2. nalezy spelni¢ minimalne wymogi pobierania probek przez kontrolera, okreslone w zalaczniku 3;

3.5.2. organ, ktéry udzielit homologagji typu, moze w dowolnym czasie dokonad weryfikacji metod kontroli zgod-

nosci produkgji stosowanych w kazdym zakladzie produkcyjnym. Przecigtna czgstotliwo$¢ tych weryfikacji
to jedna kontrola na dwa lata.

3.5.3. Wrylacznie w przypadku urzadzen zgodnych z pkt 5.6 (Swiatet zakretowych) i w przypadku niewymiennych
zarowych Zrédel $wiatla lub moduléw zrédla Swiatla wyposazonych w niewymienne zarowe zZrédla Swiatla
wystepujacy o homologacje musi zalaczy¢ do dokumentacji akceptowalne dla organu odpowiedzialnego za
udzielenie homologacji typu sprawozdanie (sporzadzone przez producenta Zrédla $wiatta wskazanego
w dokumentacji homologacyjnej) wykazujace zgodnos¢ takich niewymiennych zarowych zrédet Swiatta
z wymogami okreslonymi w pkt 4.11 wydania 3 normy IEC 60809.

3.5.4. Urzadzenia o$wietlenia drogowego wykazujace oczywiste wady nie s3 uwzgledniane.

3.5.5. Nie bierze si¢ pod uwage warto$ci odniesienia.

3.5.6. Nie bierze si¢ pod uwage punktéw pomiarowych z czgsci B tabeli 8.

3.5.7. Nie bierze si¢ pod uwage punktéw pomiarowych 8-15 z tabeli 35.

3.6. Sankgje z tytutu niezgodnosci produkji

3.6.1. Homologacja udzielona na urzadzenie zgodnie z niniejszym regulaminem moze zosta¢ cofnigta w razie nie-

spelnienia wymienionych powyzej wymogow.

3.6.2. Jezeli Umawiajaca si¢ Strona Porozumienia stosujgca niniejszy regulamin postanowi o cofnigciu uprzednio
przez siebie udzielonej homologacji, niezwlocznie powiadamia o tym fakcie na formularzu zawiadomienia
zgodnym ze wzorem przedstawionym w zalaczniku 1, pozostale Umawiajace si¢ Strony stosujace niniejszy
regulamin.
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3.7. Ostateczne zaniechanie produkdji

Jezeli posiadacz homologacji ostatecznie zaniecha produkcji urzgdzenia homologowanego zgodnie z niniej-
szym regulaminem, informuje o tym organ, ktéry udzielit homologacji. Po otrzymaniu stosownego zawia-
domienia organ ten powiadamia o tym pozostale Umawiajace si¢ Strony Porozumienia z 1958 r. stosujace
niniejszy regulamin na formularzu zawiadomienia zgodnym ze wzorem przedstawionym w zalaczniku 1.

3.8. Nazwy i adresy placéwek technicznych odpowiedzialnych za przeprowadzanie badain homologacyjnych
oraz nazwy i adresy organéw udzielajacych homologadji typu.

Strony Porozumienia z 1958 r. stosujace regulamin ONZ przekazuja sekretariatowi Organizacji Narod6w
Zjednoczonych nazwy i adresy placéwek technicznych odpowiedzialnych za przeprowadzanie badan
homologacyjnych oraz organéw udzielajacych homologacji typu, ktérym nalezy przesyta¢ wydane w innych
panstwach formularze poswiadczajace udzielenie, rozszerzenie, odmowe udzielenia lub cofnigcie homolo-
gagji albo ostateczne zaniechanie produkcji.

4. OGOLNE WYMOGI TECHNICZNE
Swiatha przedstawione do homologacji musi spelniaé wymogi okreslone w pkt 4 i 5.

Wymogi zawarte w sekgji 5 ,Specyfikacje ogélne” i sekcji 6 ,Specyfikacje poszczegdlnych urzadzen” oraz
w zalgcznikach, o ktérych mowa we wspomnianych sekcjach regulaminéw EKG ONZ nr 48, 53, 74 lub 86
i seriach poprawek do niego obowigzujacych w momencie wystapienia o homologacj¢ typu $wiatta, maja
zastosowanie do niniejszego regulaminu.

Wymogi odnoszace si¢ do dla kazdego $wiatla i kategorii pojazdéw, w ktérych ma by¢ instalowane dane
Swiatlo, musza by¢ stosowane, w przypadku gdy ich weryfikacja jest mozliwa w momencie udzielania
homologacji typu $wiatla.

4.1. Swiatlta musza by¢ skonstruowane i wykonane w taki sposéb, aby w normalnych warunkach stosowania,
pomimo mozliwosci narazenia na drgania, dzialaly stale w zadowalajacy sposéb i zachowywaly wlasciwosci
wymagane na podstawie niniejszego regulaminu.

4.2. Swiatta sa tak wykonane, aby dawaly nalezyte oswietlenie bez o$lepiania podczas emitowania $wiatta mija-
nia oraz dobre o$wietlenie podczas emitowania $wiatla drogowego. Do$wietlenie zakretu moze by¢ zapew-
niane poprzez wiaczenie jednego dodatkowego zarowego Zrédla Swiatla, jednego badz kilku dodatkowych
zrédet $wiatta LED badz jednego lub kilku dodatkowych modutéw LED bedacych czgscia $wiatla pelnigcego
funkcje $wiatla mijania.

4.3. Swiatta sa wyposazone w urzadzenie umozliwiajace ich regulacje w pojazdach, tak aby spetnialy odnoszace
si¢ do nich przepisy. W przypadku reflektoréw klas AS, BS, CS, DS i ES urzadzenie takie moze zapewniaé
pozioma regulacje, pod warunkiem ze reflektory sa tak zaprojektowane, aby mogly zachowaé poprawne
ustawienie poziome nawet po regulacji ustawienia pionowego. Urzadzenie takie nie musi by¢ montowane
na zespolach, w ktérych nie mozna rozdzieli¢ odblys$nika i szyby rozpraszajacej, pod warunkiem Ze stoso-
wanie takich zespoléw jest ograniczone do pojazddw, w ktérych ustawienie $wiatla moze by¢ regulowane
za pomocg innych sposobow.

4.4. W przypadku gtéwnego $wiatla mijania oraz $wiatla drogowego, kazdego z nich wyposazonego we wiasne
zrédla $wiatla lub moduly LED, urzadzenie regulacyjne musi umozliwia indywidualng regulacje gtéwnego
$wiatla mijania oraz $wiatla drogowego.

Przepisow tych nie stosuje si¢ jednak do $wiatet z niepodzielnymi odbly$nikami.
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4.5. Zrédha swiatta
4.5.1. Ograniczenia w zakresie zrodel $wiatla
4.5.1.1. Nalezy stosowal wylacznie Swiatla wyposazone w zrédla $wiatta homologowane na podstawie regulami-

néw ONZ nr 37, 99 lub 128, pod warunkiem ze ani w regulaminie ONZ nr 37 oraz serii poprawek do tego
regulaminu obowiazujacych w chwili wystapienia o homologacje typu, ani w regulaminie ONZ nr 99 oraz
serii poprawek do tego regulaminu obowigzujacych w chwili wystgpienia o udzielenie homologacji typu
ani w regulaminie ONZ nr 128 oraz serii poprawek do tego regulaminu obowigzujacych w chwili wystapie-
nia o udzielenie homologacji typu nie okre§lono zadnych ograniczen ich stosowania, bagdz w moduly LED
lub moduly Zrédla $wiatla (wylacznie w przypadku $wiatel zakretowych) lub niewymienne Zrédlo Swiatla
(wylacznie w przypadku $wiatel zakretowych).

4.5.1.2. Przednie $wiatla przeciwmglowe, bez wzgledu na to, czy Zrédla $wiatta mozna wymieni¢ czy nie, nalezy
wyposazy¢ wylacznie w jedno lub wiele Zrodel $wiatta homologowanych zgodnie z:

a) regulaminem ONZ nr 37; lub
b) regulaminem ONZ nr 99; lub
¢) regulaminem ONZ nr 128;

lub co najmniej jeden modut LED, ktéry musi spelniaé wymogi zalacznika 9. Nalezy zbadaé zgodno$é
Z Wymogami.

4.5.1.3. Reflektory klasy D wyposaza si¢ wylacznie w:

4.5.1.3.1. w przypadku gléwnego $wiatla mijania — jedno wyladowcze Zrédlo $wiatla. Dla $wiatla mijania dopusz-
czalne sg najwyzej dwa dodatkowe Zrédla Swiatla:

a) aby poprawi¢ dos$wietlenie zakretu, wewnatrz Swiatla mijania mozna zastosowaé jedno dodatkowe
zarowe zrédlo $wiatta homologowane zgodnie z regulaminem ONZ nr 37, jedno lub wigcej dodatko-
wych Zrédel $wiatla LED homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ nr 128 badz jeden lub wigcej
dodatkowych moduléw LED;

b) aby wytwarzal promieniowanie podczerwone, wewnatrz $wiatla mijania mozna zastosowaé jedno
dodatkowe zarowe zrédlo $wiatla homologowane zgodnie z regulaminem ONZ nr 37, jedno lub wigcej
dodatkowych zrédet $wiatta LED homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ nr 128 badZ jeden lub
wiecej moduléw LED. Sg one wilaczane tylko przy jednoczesnym wlaczeniu gazowo-wyladowczego
zrédla Swiatlta. W przypadku awarii gazowo-wyladowczego zrédla Swiatla dodatkowa zarowka, Zrédla
$wiatla LED lub moduly LED sa samoczynnie wylgczane.

W przypadku awarii dodatkowej zaréwki, Zrodla $wiatla LED lub modutu LED reflektor musi nadal spel-
nia¢ wymogi dotyczace $wiatla mijania;

4.5.1.3.2. w przypadku $wiatla drogowego — jedno lub wiecej zarowych Zrédel Swiatta homologowanych zgodnie
z regulaminem ONZ nr 37, jedno lub wigcej wytadowczych Zrédet $wiatta homologowanych zgodnie z regu-
laminem ONZ nr 99, jedno lub wigcej Zrodel Swiatta LED homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ
nr 128 lub modut LED. W przypadku gdy do wytwarzania $wiatla drogowego stuzy wigcej niz jedno Zrédto
Swiatla, te Zrodla $wiatla muszg dziata¢ jednoczesnie.

Mozliwe jest rowniez wykorzystywanie cze$ci wigzki $wiatla wytworzonej przez jedno z tych Zrédel Swiatta
wylacznie do wysylania krétkich sygnaléw $wietlnych (ang. flash to pass) zgodnie z danymi podanymi przez
wnioskodawce. Przedstawia si¢ to na odpowiednim rysunku i zamieszcza si¢ uwage w formularzu zawiado-

mienia.
4.5.1.4. Reflektory klas A i B wyposaza si¢ wylacznie w:
4.5.1.4.1. w przypadku gléwnego $wiatla mijania — jedno zarowe Zrédlo $wiatlta homologowane zgodnie z regulami-

nem ONZ nr 37, jedno lub wigcej Zrodet swiatla LED homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ
nr 128 badz jeden lub wigcej modutéw LED. W przypadku $wiatel mijania dopuszczalne s dodatkowe
zrodla $wiatla:

a) aby poprawi¢ do$wietlenie zakretu, wewnatrz $wiatla mijania mozna zastosowal jedno dodatkowe
zarowe zrédlo $wiatta homologowane zgodnie z regulaminem ONZ nr 37, jedno lub wigcej dodatko-
wych zrédel $wiatla LED homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ nr 128 badz jeden lub wigcej
dodatkowych moduléw LED;
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b) aby wytwarzal promieniowanie podczerwone, wewnatrz $wiatla mijania mozna zastosowaé jedno
dodatkowe zarowe Zrodlo §wiatta homologowane zgodnie z regulaminem nr 37, jedno lub wigcej dodat-
kowych zrédel $wiatla LED homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ nr 128 badz jeden lub wig-
cej modutéw LED. Te dodatkowe Zrodia $wiatla nalezy wlaczy¢ dopiero w chwili wlaczenia gléwnego
Swiatla mijania. W przypadku awarii gléwnego $wiatla te dodatkowe Zrédla $wiatla lub moduly LED sa
automatycznie wylaczane.

W przypadku awarii dodatkowego zarowego zrodla $wiatla, jednego lub wigcej dodatkowych Zrodel Swiatta
LED badz jednego lub kilku dodatkowych modutéw LED reflektor musi nadal spetnia¢ wymogi dotyczace
Swiatel mijania;

4.5.1.4.2. w przypadku $wiatla drogowego, niezaleznie od rodzaju zrédla $wiatta (moduly LED, zarowe Zrédlo Swiatla
czy zrodlo $wiatla LED) wykorzystanego do wytworzenia gléwnego Swiatla mijania — jedno lub wigcej zaro-
wych Zrédel Swiatta homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ nr 37, jedno lub wigcej Zrodel Swiatta
homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ nr 128 badz jeden lub wigcej modutéw LED.

4.5.1.5. Reflektory klas AS, BS, CS i DS wyposaza si¢ wylacznie w:

4.5.1.5.1. w przypadku gléwnego $wiatta mijania — jedno lub dwa zarowe zrédla $wiatla homologowane zgodnie
z regulaminem ONZ nr 37, jedno lub wigcej Zrodel $wiatta LED homologowanych zgodnie z regulaminem
ONZ nr 128 badz jeden lub wigcej modutéw LED. W przypadku zastosowania dodatkowych Zrddel $wiatla
lub dodatkowych jednostek oswietleniowych w celu do$wietlenia zakretu — stosuje si¢ wylacznie zarowe
zrédla $wiatta homologowane zgodnie z regulaminem ONZ nr 37, Zrédla $wiatta LED homologowane
zgodnie z regulaminem ONZ nr 128 lub modut bagdz moduly LED;

4.5.1.5.2. w przypadku Swiatla drogowego, niezaleznie od rodzaju zrédla $wiatla (moduly LED, zarowe Zrédlo Swiatla
czy zrédlo $wiatla LED) wykorzystanego do wytworzenia gtéwnego $wiatla mijania, jedno lub wigcej zaro-
wych Zrédel $wiatla homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ nr 37, jedno lub wiecej Zrodet $wiatta
homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ nr 128 badzZ jeden lub wigcej modutéw LED.

4.5.1.6. Reflektory klasy ES wyposaza si¢ wylacznie w:

4.5.1.6.1. w przypadku gléwnego Swiatla mijania — jedno wyladowcze Zrédlo $wiatta homologowane zgodnie z regu-
laminem ONZ nr 99, jedno lub wigcej Zrodel Swiatta LED homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ
nr 128 badz jeden lub wigcej modutéw LED. W przypadku zastosowania dodatkowych Zrédet $wiatla lub
dodatkowych jednostek o$wietleniowych w celu doswietlenia zakretu — stosuje si¢ wylacznie zarowe Zrédla
$wiatla homologowane zgodnie z regulaminem ONZ nr 37, Zrédla $wiatta LED homologowane zgodnie
z regulaminem ONZ nr 128 lub modut bagdZ moduly LED;

4.5.1.6.2. w przypadku $wiatla drogowego, niezaleznie od rodzaju zrédla $wiatla (moduly LED, wyladowcze Zrédto
Swiatla czy zrédlo $wiatla LED) wykorzystanego do wytworzenia gléwnego $wiatta mijania, jedno lub wigcej
wyladowczych Zrddel $wiatla homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ nr 99, jedno lub wiecej Zrodet
Swiatta homologowanych zgodnie z regulaminem ONZ nr 128 badz jeden lub wigcej moduléw LED.

4.5.1.7. Swiatta zakretowe nalezy jedynie wyposazy¢ w jeden z ponizszych elementéw lub ich kombinacje:

a) zarowe Zrodia $wiatla homologowane zgodnie z regulaminem ONZ nr 37;

o

) zrédla Swiatta LED homologowane zgodnie z regulaminem nr 128;

) modul(-y) LED;

g)

o

) modul(-y) Zrédla $wiatla;

¢) niewymienne Zrédla $wiatla.

4.5.1.8. Systemy adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego klas C, E, V, W i R wyposaza si¢ wylacznie w jeden z poniz-
szych elementow lub ich kombinacje:

a) zarowe Zrodla Swiatta homologowane zgodnie z regulaminem ONZ nr 37;

b) wyladowcze zrédla $wiatla homologowane zgodnie z regulaminem ONZ nr 99;
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¢) zrédla $wiatta LED homologowane zgodnie z regulaminem nr 128;
d) moduly LED.

Swiatta mijania klasy C (gtéwne) musza by¢ jednak wyposazone jedynie w wymienne zrédla $wiatta badz
w wymienne lub niewymienne moduly LED.

4.5.2. Wymogi ogdlne dotyczace Zrddel Swiatla

4.5.2.1. W przypadku gdy kategoria lub kategorie lub typy zrédel $wiatla s3 ograniczone do stosowania w Swiattach
pojazdéw bedacych w uzytkowaniu i oryginalnie wyposazonych w takie $wiatla, wystepujacy o homologacje
typu $wiatla musi o$wiadczy¢, ze $wiatlo jest przeznaczone wylacznie do montazu w tych pojazdach; nalezy
zapisa to w formularzu zawiadomienia.

4.5.2.2. W przypadku wymiennych Zrodet $wiatha:

a) $wiatlo musi by¢ zaprojektowane w taki sposdb, aby zrédla Swiatla mozna bylo osadzi¢ tylko w jednym
wlasciwym polozeniu;

b) oprawka Zrédla $wiatta musi odpowiadaé charakterystyce podanej w publikacji IEC nr 60061. Obowia-
zuje karta danych oprawki wlasciwa dla kategorii zastosowanych Zrédet swiatla.

4.5.2.3. Elektroniczne urzadzenia sterownicze zrédla $wiatla uznaje si¢ za czg$¢ $wiatla; moga by¢ one czescia
modutéw LED.
4.5.2.4. Reflektor klasy D lub klasy ES i jego uklad balastu lub urzadzenie sterownicze zrédla $wiatla nie moga gene-

rowac zaburzefi promieniowanych ani zaklocen przewodow elektrycznych powodujacych wadliwe funkcjo-
nowanie innych ukladéw elektrycznych/elektronicznych pojazdu ().

4.5.2.5. Dozwolone jest stosowanie przednich $wiatel przeciwmglowych zaprojektowanych do pracy ciaglej z dodat-
kowym ukladem regulacji intensywno$ci emitowanego $wiatla lub wzajemnie sprzezonych z inng funkcjg,
poprzez zastosowanie wspdlnego zrodla $wiatla, i zaprojektowanych do pracy cigglej z dodatkowym ukta-
dem regulacji intensywno$ci emitowanego $wiatla.

4.5.2.6. Z wyjatkiem system6w adaptacyjnego oswietlenia gtéwnego i $wiatet zakretowych, w przypadku $wiatla
zawierajacego jedno lub wigcej Zrodel Swiatla lub moduléw LED wytwarzajacych gléwne $wiatto mijania
lub przednie $wiatlo przeciwmglowe o lacznym obiektywnym strumieniu §wietlnym przekraczajacym
2 000 lumendw, nalezy to zaznaczy¢ w formularzu zawiadomienia w zalaczniku 1.

W przypadku systemu adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego zawierajacego zrodla Swiatta lub moduly LED
wytwarzajace gléwne $wiatlo mijania i ktérego catkowity obiektywny strumien Swietlny jednostek o§wietle-
niowych okreslony w pkt 9.3.2.3 formularza zawiadomienia przekracza 2 000 lumenéw z jednej strony,
nalezy zaznaczy¢ to w formularza zawiadomienia w zalaczniku 1.

Obiektywny strumien §wietlny modutéw LED nalezy mierzy¢ w sposob okre$lony w pkt 5 zalacznika 9.

4.5.2.7. Modut LED musi by¢:

a) mozliwy do wymiany z urzadzenia wylacznie przy pomocy narzedzi, chyba ze w formularzu zawiado-
mienia wskazano, ze modut LED jest niewymienny; oraz

b) zaprojektowany w taki sposéb, ze niezaleznie od uzycia narzedzi pozostaje mechanicznie niezamienny
z zadnym innym homologowanym wymiennym Zrédtem $wiatla.

4.5.3. Wymogi szczegotowe dotyczace Zrodet Swiatta

4.5.3.1. W przypadku $wiatet zakretowych wyposazonych w moduly zrédla $wiatta moduly zZrédla $wiatlta musza
by¢ zaprojektowane w taki sposéb, aby:

a) nie mozna bylo zamontowa¢ zadnego modulu zZrédla Swiatta w polozeniu innym niz polozenie przewi-
dziane dla tego modutu i okreslone jako wlasciwe oraz by modut mozna byto zdemontowac tylko przy
uzyciu narzedzi;

() Zgodno$¢ z wymogami w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej jest odpowiednia dla typu pojazdu.
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b) moduléw Zrédla $wiatla o réznych wlasciwosciach nie mozna bylo stosowal wymiennie w tej samej
obudowie $wiatla, jezeli w obudowie urzadzenia zastosowano wigcej niz jeden modut zrodla swiatla;

¢) moduly Zrodla swiatla musza by¢ zabezpieczone przed manipulacjg przez osoby niepowotlane;

d) modut Zrédla $wiatta musi by¢ zaprojektowany w taki sposéb, by nawet przy uzyciu narzedzi nie méogt
sta¢ si¢ mechanicznie zamiennym z zadnym innym homologowanym wymiennym Zrédlem $wiatla.

4.53.2. W przypadku reflektoréw, systeméw adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego i przednich $wiatel przeciwmglo-
wych wyposazonych w Zrédta $wiatta LED lub moduly LED:

4.5.3.2.1. Elektroniczne urzadzenia sterownicze zrodla $wiatla zwiazane z modutami LED, jedli wystepuja, uznaje si¢
za cze$¢ Swiatla; moga by¢ one cz¢$cig moduléw LED.

4.5.3.2.2. Swiatto oraz same moduly LED muszg spehnia¢ odpowiednie wymogi okreslone w zataczniku 9 do niniej-
szego regulaminu. Nalezy zbada¢ zgodnos¢ z wymogami.

4.5.3.2.3. W przypadku reflektoréw klas A, B i D oraz systeméw adaptacyjnego o$wietlenia gtéwnego taczny obiek-
tywny strumien $wietlny wszystkich zrédel $wiatla LED lub moduléw LED wytwarzajacych gtéwne Swiatlo
mijania mierzony zgodnie z opisem w pkt 5 zalgcznika 9 (wylacznie moduly LED) musi wynosi¢ co naj-
mniej 1 000 lumendw.

4.5.3.2.4. W przypadku reflektoréw klas AS, BS, CS i DS laczny obiektywny strumien $wietlny wszystkich Zrédel
$wiatla LED lub moduléw LED wytwarzajacych gtéwne $wiatlo mijania mierzony zgodnie z opisem
w pkt 5 zalacznika 9 (wylacznie moduly LED) musi mies¢ si¢ w ponizszych warto$ciach granicznych.

Tabela 3

,Klasy AS, BS, CS i DS — Minimalne i maksymalne warto$ci graniczne
strumienia $wietlnego dla $wiatel mijania”

Reflektory klasy AS | Reflektory klasy BS | Reflektory klasy CS | Reflektory klasy DS

Minimalna warto$¢ 150 Im 350 Im 500 Im 1000 Im
dla $wiatla mijania

Maksymalna warto$¢ 900 Im 1000 Im 2000 1Im 2000 1Im
dla $wiatla mijania

4.5.3.2.5. W przypadku reflektoréw klasy ES taczny obiektywny strumien $wietlny wszystkich Zrédet $wiatta LED lub
moduléw LED wytwarzajacych gléwne $wiatlo mijania mierzony zgodnie z opisem w pkt 5 zalacznika 9
musi mie$¢ si¢ w ponizszych wartosciach granicznych.

Tabela 4

»Klasa ES — Minimalna warto$¢ graniczna strumienia $wietlnego dla
$wiatel mijania”

Reflektory klasy ES

Minimalna warto$¢ dla §wiatla mijania 2000 Im

4.5.3.2.6. W przypadku wymiennego modutu LED zdejmowanie i wymiang takiego modulu LED, jak okre$lono
w pkt 1.4.1 zalgcznika 9, nalezy przedstawi¢ w spos6b zadowalajacy placéwke techniczng.
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4.5.3.2.7. W regulaminie ONZ nr 48 okreslono, ze moduly LED moga zawiera¢ oprawki dla innych Zrédet $wiatla.

4.5.3.3. W przypadku reflektorow klas AS, BS, CS i DS strumien §wietlny odniesienia pod napigciem 13,2 V kazdego
zarowego zrédla $wiatla dla gtéwnego $wiatla mijania nie przekracza 900 Im dla klas AS i BS oraz 2 000 Im
dla klas CS1DS.

4.6. Badanie $wiatta

W zaleznosci od stosowanego Zrédla $wiatla, zastosowanie maja nastepujace warunki:
4.6.1. W przypadku zaréwek bedacych wymienialnymi Zrodlami $wiatha:

4.6.1.1. W przypadku zaréwek pracujacych przy zasilaniu bezposrednio napigciem pojazdu:

Swiatho nalezy bada¢ za pomoca bezbarwnych zaréwek wzorcowych (etalonéw) okreslonych w regulaminie
ONZ nr 37.

Podczas badania tego $wiatla, z wyjatkiem Swiatel zakretowych, zasilanie Zar6wek reguluje si¢ tak, aby uzys-
ka¢ referencyjny strumief $wietlny pod napigciem 13,2 V podany w odpowiedniej karcie danych regula-
minu ONZ nr 37.

Podczas badania $wiatel zakretowych zasilanie tych zarowych Zrédel swiatla reguluje sie tak, aby uzyskaé
strumien $wietlny odniesienia pod napieciem 13,2 V lub 13,5 V podany w odpowiedniej karcie danych regu-
laminu ONZ nr 37.

Jezeli jednak zaréwka kategorii H9 lub H9B jest uzywana jako gléwne $wiatto mijania, wnioskodawca moze
wybraé strumiefl $wietlny odniesienia pod napigciem 12,2 V lub 13,2 V, podany w odpowiedniej karcie
danych regulaminu ONZ nr 37, a wzmianke okreslajaca, ktére napiecie wybrano do celéw homologacji
typu, nalezy zamiesci¢ w pkt 9 formularza zawiadomienia znajdujacego si¢ w zalgczniku 1.

4.6.1.2. W celu ochrony zar6wki wzorcowej w trakcie pomiaréw fotometrycznych dopuszczalne jest wykonanie
pomiaréw przy strumieniu $wiatla odbiegajacym od strumienia $wietlnego odniesienia pod napigciem
13,2 V. Jezeli placéwka techniczna postanowi dokona¢ pomiaréw w taki sposéb, §wiatlos¢ musi zostaé sko-
rygowana poprzez pomnozenie wartosci zmierzonej przez indywidualny wspotczynnik F 1, zarowki
wzorcowej w celu sprawdzenia, czy przestrzegane s3 wymogi fotometryczne, gdzie:

F lamp = o reference / o test

O eference OZNAcza strumien $wietlny odniesienia pod napigciem 13,2 V, podany w odpowiedniej karcie
danych regulaminu ONZ nr 37,

O . 0Oznacza rzeczywisty strumienl $wiatla stosowany do pomiaru.

Jednak w przypadku gdy wybrano strumieni $wietlny odniesienia pod napieciem 12,2 V wyszczegdlniony
w karcie danych dla kategorii H9 lub H9B, procedura ta nie jest dozwolona.

4.6.2. W przypadku wyladowczych zrédet $wiatla:

Nalezy stosowa¢ okre$lone w regulaminie nr 99 wzorcowe zrédlo $wiatla, ktére zgodnie z pkt 4 zalacznika
4 do regulaminu ONZ nr 99 poddano sezonowaniu przez co najmniej 15 cykli.

W czasie badan $wiatla napigcie na koficowkach balastu lub na koficéwkach zrédla $wiatla, w przypadku
gdy balast jest wbudowany w Zrédlo $wiatla, nalezy ustawic na utrzymywanie napiecia 13,2 V w przypadku
ukladu 12 V lub na warto$¢ napigcia pojazdu okreslong przez wnioskodawcg, z tolerancja 0,1 V.

Obiektywny strumient $wietlny z gazowo-wyladowczego zrédla Swiatla moze rézni¢ si¢ od strumienia
$wietlnego okreslonego w regulaminie ONZ nr 99. W takim przypadku wartosci $wiatlosci nalezy odpo-
wiednio skorygowac.

4.6.3. W przypadku wymiennych Zrédet $wiatta LED:

Swiatto nalezy bada¢ za pomoca wzorcowego zrédta §wiatha okreslonego w regulaminie ONZ nr 128.
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W czasie badan $wiatla napigcie zasilajace Zrédla $wiatla nalezy ustawi¢ w taki sposéb, aby utrzymywane
bylo napiecie 13,2 V lub 13,5 V (opcjonalnie wylacznie w przypadku $wiatet zakretowych) w przypadku
ukladu 12 V lub 28 V w przypadku ukladu 24 V lub wartos¢ napigcia pojazdu okreslona przez wystepuja-
cego o homologacje, z tolerancjg +0,1 V.

Uzyskane warto$ci $wiatlosci nalezy skorygowaé. Warto$¢ wspélczynnika korygujacego jest réwna stosun-
kowi obiektywnego strumienia $wietlnego do wartosci strumienia $wietlnego przy zastosowanym napigciu.
W przypadku wigcej niz jednego zrédla $wiatta LED nalezy zastosowac Srednig warto$¢ wspétczynnikéw
korygujacych, przy czym zaden ze wspdlczynnikéw korygujacych nie moze odbiegaé od tej Sredniej war-
tosci o wigcej niz 5 %.

4.6.4. W przypadku moduléw LED:

Wszystkie pomiary przeprowadzane na $wiattach wyposazonych w moduly LED nalezy przeprowadza¢ pod
napieciem odpowiednio 6,3 V, 13,2 V lub 28,0 V, chyba ze w niniejszym regulaminie okreslono inaczej.
Pomiary moduléw LED sterowanych elektronicznym urzadzeniem sterowniczym zrédla $wiatla nalezy
przeprowadza¢ pod napigciem wejSciowym w sposob okreslony przez wnioskodawce lub za pomocg urzg-
dzenia zasilajgcego i sterujgcego, ktére zastepuje powyzsze urzadzenie sterownicze do celéw badania foto-
metrycznego.

4.6.5. W przypadku niewymiennych Zrddel $wiatla, tylko wtedy, gdy jest to dozwolone zgodnie z wymogami
okreslonymi w pkt 4:

Wszystkie pomiary przeprowadzane na $wiatlach wyposazonych w niewymienne zZrédla $wiatla nalezy
przeprowadzac pod napieciem 6,3 V lub 6,75 V (opcjonalnie wylacznie w przypadku $wiatet zakretowych),
13,2 V lub 13,5 V (opcjonalnie wylacznie w przypadku Swiatel zakretowych) lub 28,0 V lub pod innym
napieciem pojazdu wskazanym przez wystepujacego o homologacje. Laboratorium wykonujace badanie
moze zazadaé od wystepujacego o homologacje dostarczenia tych specjalnych 7zrédel zasilania. Napigcie sto-
sowane w badaniu nalezy przylozy¢ do zaciskéw wejsciowych $wiatla.

4.6.6. W przypadku $wiatla wykorzystujacego urzadzenie sterownicze zrodla Swiatla stanowigce cze$¢ Swiatla,
napigcie o warto$ci okreslonej przez wnioskodawce nalezy przylozy¢ do zaciskoéw wejsciowych swiatla.

4.6.7. W przypadku $wiatta wykorzystujacego urzadzenie sterownicze zrédla $wiatta niestanowiace czesci $wiatla,
napigcie o wartosci okreslonej przez wnioskodawce nalezy przylozy¢ do zaciskéw wejsciowych tego urza-
dzenia sterowniczego zrédla $wiatla. Laboratorium badawcze wymaga, aby wnioskodawca dostarczyl spe-
¢jalne elektroniczne urzadzenie sterownicze Zrodla $wiatla niezbedne do zasilania zrédha §wiatta i odpowied-
nich funkgcji. Rodzaj tego urzadzenia sterowniczego Zrédla $wiatla, jesli jest stosowane, lub przylozone
napigcie, w tym tolerancje, nalezy poda¢ w formularzu zawiadomienia, ktérego wzor znajduje si¢ w zalgcz-
niku 1.

4.6.8. W przypadku reflektoréw lub systeméw adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego z innego rodzaju zrédlami
Swiatla czgs¢ Swiatla wyposazona w:

a) wymienne zarowe Zrédla §wiatla musi zosta¢ zbadana zgodnie z pkt 4.6.1;

b) wymienne wyladowcze zrédlo §wiatta musi zostaé zbadana zgodnie z pkt 4.6.2;
¢) wymienne Zrodla $wiatta LED musi zosta¢ zbadana zgodnie z pkt 4.6.3;

d) moduly LED musi zosta¢ zbadana zgodnie z pkt 4.6.4;

a nastepnie dodana do poprzedniego wyniku uzyskanego na podstawie zbadanych 7zrédel swiatta.

4.7. Badanie przepuszczajacych $wiatlo komponentéw z tworzywa sztucznego (z wyjatkiem $wiatel zakreto-
wych i reflektoréw klas AS)

4.7.1. Jezeli zewngtrzna szyba Swiatla jest wykonana z tworzywa sztucznego, badania nalezy przeprowadzi¢ zgod-
nie z wymogami okre$lonymi w zalaczniku 8.

4.7.2. Odpornos¢ na promieniowanie UV elementéw przepuszczajacych $wiatto znajdujacych sie wewnatrz przed-
niego $wiatla przeciwmglowego i wykonanych z tworzywa sztucznego nalezy zbadal zgodnie z pkt 3.4
zalacznika 8.
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4.7.2.1. Badanie przewidziane w pkt 4.7.2 nie jest niezbedne, jesli zastosowano Zrédta Swiatla o niskim promienio-
waniu UV, opisane w odpowiednim regulaminie ONZ lub w zalaczniku 9 albo jesli zastosowano $rodki
w celu zabezpieczenia odpowiednich elementéw $wiatla przed promieniowaniem UV, np. stosujac filtry
szklane.

4.8. Ostro$¢ i liniowo$¢ granicy $wiatla i cienia nalezy, w stosownych przypadkach, zbada¢ zgodnie z wymogami
okreslonymi odpowiednio w zalgcznikach 5 lub 6.

4.9. Z wyjatkiem przypadku §wiatel zakretowych nalezy przeprowadzi¢ badania uzupekniajace zgodnie z wymo-
gami okreslonymi w zalgczniku 7, aby wykluczy¢ wystepowanie nadmiernych zmian parametréw fotome-
trycznych podczas eksploatacji.

4.10. Swiatta z asymetryczng granica $wiatla i cienia skonstruowane tak, aby speknia¢ jednoczesnie wymogi ruchu
prawostronnego i ruchu lewostronnego, moga by¢ dostosowywane do jednego lub drugiego kierunku ruchu
poprzez odpowiednig regulacje poczatkowa podczas ich instalacji w pojezdzie badz poprzez dobér usta-
wien przez samego uzytkownika. Takie poczatkowe lub wybidrcze ustawienie moze polegaé, na przyklad,
na ustawieniu zespolu optycznego pod danym katem w pojezdzie lub ustawieniu zrodel swiatta wytwarzaja-
cych gtéwne $wiatlo mijania pod danym katem/w danej pozycji w stosunku do zespotu optycznego.

W kazdym z przypadkéw dopuszcza si¢ wylacznie dwie rdznigce si¢ od siebie regulacje, jedna dla ruchu
prawostronnego, a druga dla ruchu lewostronnego, uznajac za niedopuszczalng regulacj¢ z mozliwoscig fat-
wego, wynikajacego z nieuwagi, przestawienia $wiatel na inng pozycje, jak rowniez ustawienie ich w pozycji
posredniej.

W przypadku gdy przewidziano dwa rézne ustawienia dla zrodel $wiatta wytwarzajacych gléwne $wiatto
mijania, elementy sktadowe mocujace te Zrédla $wiatla do odblysnika muszg by¢ tak zaprojektowane i wyko-
nane, aby w kazdym ze swoich dwoch ustawien te zrédla $wiatla byto utrzymywane w polozeniu z doklad-
noscia wymagang dla reflektoréw zaprojektowanych do ruchu tylko po jednej stronie drogi.

Zgodno$¢ z wymogami niniejszego punktu sprawdza si¢ przez ogledziny oraz, jesli zachodzi taka koniecz-
no$¢, w drodze prébnego mocowania.

4.11. Badanie konstrukcji mechanicznych lub elektromechanicznych

4.11.1. W systemie lub reflektorach przeznaczonych do dostarczania na przemian $wiatla drogowego i Swiatla
mijania, albo $wiatla mijania lub $wiatla drogowego do$wietlajacego zakrety, kazde mechaniczne, elektro-
mechaniczne lub inne urzadzenie wbudowane w tym celu w reflektor i jednostki o$wietleniowe jest tak
skonstruowane, aby:

411.1.1. urzadzenie bylo w stanie wytrzyma¢ 50 000 cykli pracy podczas normalnego uzytkowania. W celu spraw-
dzenia zgodnosci z tym wymogiem placéwka techniczna odpowiedzialna za przeprowadzanie badai homo-
logacyjnych moze:

a) zazadal od wystepujacego o homologacje dostarczenia sprzetu niezbednego do przeprowadzenia badan;

b) zrezygnowa¢ z przeprowadzenia badan, jezeli przedstawionemu przez wystepujacego o homologacje
Swiattu gléwnemu towarzyszy sprawozdanie z badain wydane przez placéwke techniczng odpowie-
dzialng za przeprowadzanie badan homologacyjnych $wiatet gtéwnych takiej samej konstrukgji (zes-
potu) potwierdzajace zgodnos¢ z tym wymogiem;

4.11.2. Reflektory klas A, BiD

4.11.2.1. w razie awarii $wiatlo$¢ powyzej linii H-H nie mogla przekraczal wartosci dla $wiatla mijania zgodnie
z pkt 5.2; ponadto, w reflektorach przeznaczonych do dostarczania $wiatla mijania lub $wiatla drogowego
doswietlajacego zakrety w punkcie kontrolnym 25 V (linia VV, 1,72D) musi by¢ osiaggana minimalna $wiat-
to§¢ wynoszgca co najmniej 2 500 cd;

4.11.2.2. uzyskiwane bylo zawsze albo gléwne $wiatto mijania albo $wiatto drogowe, bez jakiejkolwiek mozliwosci
zatrzymania si¢ mechanizmu pomiedzy dwoma polozeniami;
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4.11.3. Reflektory klas AS, BS, CS, DS i ES:

4.11.3.1. z wyjatkiem dodatkowych Zrédet Swiatla i dodatkowych jednostek oswietleniowych uzytych do doswietlania
zakretéw, w przypadku awarii musi istnie¢ mozliwos¢ automatycznego przelaczenia na $wiatla mijania lub
przejicia w stan, w ktorym warto$ci fotometryczne nie s3 wyzsze niz 1 200 cd w strefie 1 i wynoszg co naj-
mniej 2 400 cd w punkcie 0,86D-V, wskutek na przyklad zgaszenia, oslabienia, obnizenia Swiatel lub zasta-
pienia funkdji;

4.11.3.2. z wyjatkiem dodatkowych Zrédet swiatla i dodatkowych jednostek oswietleniowych $wiatlo mijania oraz
$wiatlo drogowe musi by¢ zawsze uzyskiwane bez jakiejkolwiek mozliwosci zatrzymania si¢ mechanizmu
pomiedzy dwoma poltozeniami;

4.11.4. AFS:

411.4.1. z wyjatkiem adaptacji $wiatet drogowych mozna bylo zawsze uzyskiwaé §wiatta mijania badZ $wiatla dro-
gowe, bez mozliwosci ustawiania Swiatel w pozycji posredniej lub nieokreslonej; jesli nie ma takiej mozli-
wosci, ustawienie takie musi spelnia¢ wymogi okre§lone w pkt 4.11.4.2;

4.11.4.2. aby w przypadku awarii, system przelaczal si¢ automatycznie na $wiatla mijania lub przechodzil w stan,
w ktorym wartoSci fotometryczne nie bylyby wyzsze niz 1 300 cd w strefie III b okreslonej w pkt 5.3 lub
nie nizsze niz 3 400 cd w punkcie ,segmentu I,,,,”, wskutek na przyklad zgaszenia, przyciemnienia, obnize-
nia $wiatel lub zastgpienia funkdji.

Przeprowadzajac badanie w celu sprawdzenia zgodnosci z tymi wymogami, placéwka techniczna odpowie-
dzialna za przeprowadzanie badan homologacyjnych odnosi si¢ do instrukeji dostarczonych przez wystepu-
jacego o homologacje;

4.11.5. uzytkownik nie mial mozliwosci zmiany, przy uzyciu dostepnych narzedzi, ksztaltu lub ustawienia rucho-
mych elementéw, badZ zmiany ustawien przelacznika.

4.12. Konfiguracja o$wietlenia $wiatet tylko z asymetryczng granicg Swiatla i cienia w odniesieniu do réznych
warunkéw ruchu drogowego

4.12.1. W przypadku $wiatel skonstruowanych w taki sposéb, aby spelnia¢ wymagania ruchu tylko po jednej stro-
nie drogi (prawej lub lewej), stosuje si¢ odpowiednie $rodki, aby zapobiec dyskomfortowi uzytkownikow
drogi w kraju, gdzie ruch odbywa si¢ po stronie drogi przeciwnej do strony ruchu w kraju, dla ktérego zostat
zaprojektowany reflektor (*%). Srodki takie moga obejmowac:

a) zastoniecie czg$ci zewnetrznej powierzchni szyby;
b) skierowanie $wiatla w d6t. Zezwala si¢ na ruch w poziomie;

¢) inny dowolny sposéb usunigcia lub ograniczenia asymetrycznej cze$ci wigzki $wiatla.

4.12.2. Po zastosowaniu $rodkéw opisanych w pkt 4.12.1 nalezy spelni¢ nast¢pujace wymagania dotyczace Swiat-
tosci $wiatla; przy czym nie zmienia si¢ regulacji w stosunku do poczatkowego kierunku ruchu:

4.12.2.1. $wiatlo mijania przeznaczone dla ruchu prawostronnego i dostosowane do ruchu lewostronnego:
w 0,86 D-1,72 L co najmniej 2 500 cd;
w 0,57U-3,43R nie wigcej niz 880 cd;

4.12.2.2. $wiatto mijania przeznaczone dla ruchu lewostronnego i dostosowane do ruchu prawostronnego:

w 0,86 D-1,72 R co najmniej 2 500 cd;

(") Instrukcje dotyczace montazu $wiatel, w ktorych zastosowano takie rozwigzanie, zawarto w regulaminie ONZ nr 48.
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w 0,57U-3,43L nie wigcej niz 880 cd.

4.13. W stosownych przypadkach $wiatto musi by¢ skonstruowane w taki sposéb, aby, w przypadku usterki
danego 7Zrédia $wiatta lub modutu LED, pojawial si¢ sygnal usterki zgodny z odpowiednimi przepisami
regulaminu nr ONZ 48.

4.14. Element lub elementy, na ktérych mocuje si¢ wymienne Zrédlo $wiatla, musza by¢ tak zaprojektowane, aby

istniala mozliwo$¢ fatwego montazu Zrédla $wiatla, bez ryzyka pomytki, nawet w ciemnosci.

4.15. Regulacja fotometryczna i warunki pomiaru — zob. zalacznik 4.

4.15.1 W przypadku $wiatel z wymiennymi zZrodlami Swiatla Swiatlo uwaza si¢ za akceptowalne, jezeli spelnia
wymogi okre$lone w pkt 5, z co najmniej jednym wzorcowym zrédlem $wiatla, ktére mozna przedlozyé
wraz ze $wiatlem.

4.16. Barwa emitowanego $wiatla:

W przypadku wszystkich $wiatel emitowane §wiatlo musi mie¢ barwe bialg. Na wniosek producenta barwa
Swiatla emitowanego przez przednie §wiatla przeciwmglowe moze by¢ jednak selektywna zolta.

W przypadku $wiatet zakretowych barwa $wiatla emitowanego wewnatrz pola siatki rozsylu $wiatla przed-
stawionej na rys. A4-XII w zalgczniku 4 musi by¢ biala. Na zewngtrz wspomnianego pola nie moze wyste-
powac znaczna zmiana barw.

4.16.1. Wilasciwosci kolorymetryczne $wiatel zawierajacych moduly LED nalezy mierzy¢ zgodnie z pkt 4.3.2
zalacznika 9.

4.17. W przypadku reflektoréw lub AFS z regulowanym odbly$nikiem wymagania pkt 5.1-5.4 majg zastosowa-
nie do kazdego polozenia zamontowania wskazanego zgodnie z pkt 3.1.3. Do weryfikacji uzywa si¢ naste-
pujacej procedury:

4.17.1. kazda wskazana pozycja jest realizowana z pomoca goniometru w stosunku do prostej taczacej Srodek
zrodla $wiatla i punkt HV na ekranie pomiarowym. Regulowany odblysnik/system lub jedna albo kilka jego
czesci sg wige ustawione w pozycji takiej jak natezenie §wiatla na ekranie pomiarowym zgodne z odpowied-
nimi przepisami dotyczgcymi ustawienia;

4.17.2. Przy poczatkowym ustawieniu odbtysnika/systemu, lub jednej albo kilku jego czgsci, zgodnie z przepisami
pkt 4.17.1, urzadzenie lub jego cze$ci muszg spetnia¢ odpowiednie wymogi fotometryczne pkt 5.1-5.4;

4.17.3. przeprowadza si¢ dodatkowe badania po przesunieciu reflektora [ systemu lub jednej, badz kilku jego czesci,
pionowo o £2° lub tez po przesunigciu do maksimum, o ile jest to przesunigcie mniejsze niz 2°, w stosunku
do pozycji poczatkowej, za pomocg urzadzenia regulacji reflektoréw/systemu lub jednej, badz kilku jego
czesci. Po przesunigciu calego reflektora/systemu lub jednej, badZ kilku jego czesci (na przyklad przy uzyciu
goniometru), w kierunku przeciwnym, ilo$¢ emitowanego $wiatla w poszczegdlnych kierunkach musi pod-
lega¢ kontroli i zawiera¢ si¢ w nastepujacych granicach:

$wiatlo mijania  w przypadku reflektoréw punkty B 50 Li 75 R (odpowiednio B 50 Ri 75 L);

w przypadku systemu adaptacyjnego oswietlenia gtéwnego punkty B 50 Li 75
R lub, w stosownych przypadkach, 50 R;

w przypadku klas AS, CS, DS i ES punkty HV i 0,86 D-V
Swiatlo drogowe Iy, i punkt HV (procent Iyy).

4.17 4. Jezeli wystepujacy o homologacje wskazat wigcej niz jedno polozenie zamontowania, to procedure okres-
lona w pkt od 4.17.1-4.17.3 powtarza si¢ dla wszystkich pozostalych potozen.
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4.17.5. Jezeli wnioskodawca nie podal zadnych specjalnych polozert zamontowania, wéwczas reflektor/system lub
jego czesci ustawia si¢ do pomiaréw okreslonych w pkt 5.1-5.4 w §rednim polozeniu przy pomocy odpo-
wiednich urzadzeri do regulacji. Po ustawieniu, przy uzyciu ukladu regulacji, odblysnikajukladu lub jego
czesci w pozycji maksymalnej (zamiast przesunigcia o +2°) nalezy przeprowadzi¢ badania dodatkowe, o kt6-
rych mowa w pkt 4.17.3.

5. SZCZEGOLOWE WYMOGI TECHNICZNE

5.1. Wymogi techniczne dotyczgce $wiatel drogowych klas A, B, D ($wiatla wyladowcze), BS, CS, DS lub ES
(Swiatta wyladowcze) (symbole ,R”, ,HR”, ,DR”, ,XR”, ,R-BS”, ,WR-CS”, ,WR-DS” lub ,WR-ES”)

5.1.1. W przypadku urzadzenia o$wietlenia drogowego przeznaczonego do zapewniania $wiatla drogowego
i $wiatla mijania, pomiary $wiatlosci $wiatla drogowego musza by¢ dokonywane przy tym samym ustawie-
niu osiowym, jak w przypadku pomiaréw zgodnie z pkt 5.2-5.4.

W przypadku urzadzenia o$wietlenia drogowego zapewniajacego jedynie $wiatlo drogowe, musi on by¢ tak
wyregulowany, aby powierzchnia maksymalnej $wiatlosci byla wysrodkowana w punkcie przecigcia linii
H-H i V-V, takie urzadzenie musi spelnia¢ tylko wymagania okreslone w pkt 5.1.3.

W przypadku urzadzen, w ktérych do wytwarzania $wiatla drogowego wykorzystuje si¢ wigcej niz jedno
zrédlo $wiatla, przy okresleniu maksymalnej wartosci $wiatlosci (Iy) te Zrodla Swiatta muszg dziatad jedno-
cze$nie.

Mozliwe jest réwniez wykorzystywanie cze$ci wigzki $wiatla wytworzonej przez jedno z tych Zrodel Swiatta
wylacznie do wysylania krétkich sygnaléw Swietlnych (ang. flash to pass) zgodnie z danymi podanymi przez
wnioskodawce. Przedstawia si¢ to na odpowiednim rysunku i zamieszcza si¢ uwage w formularzu zawiado-
mienia.

5.1.2. Niezaleznie od rodzaju zrédla $wiatla uzytego do wytwarzania gtéwnego $wiatla mijania do kazdego poje-
dynczego $wiatla drogowego dopuszcza si¢ wykorzystanie kilku Zrodet Swiatla.

5.1.3. Wymogi dotyczgce rozkladu $wiatlosci Swiatel drogowych:
5.1.3.1. Odnosnie do rys. A4-II rozklad $wiattosci Swiatla drogowego musi spelniaé nastepujgce wymogi.
Tabela 5

Wymogi dotyczace $wiatlosci $wiatel drogowych

Reflektor klasy A Reflektor klasy B Reflektor klasy D
p Wspbtrzedne PR o1 g P
unkt k Wymagana $wiatto§¢ Wymagana $wiatlo§¢ Wymagana $wiatlos¢
gtowe
kontrolny Stopni cd cd od
topnie
Min. Min. Min.
I 27 000 40500 43800
H-5L 0,0; 5,0 L 3400 5100 6250
H-2,5L | 0,0;2,5L 13500 20300 25000
H-2,5R | 0,0;2,5R 13500 20300 25000
H-5R 0,0;50R 3400 5100 6250

5.1.3.2. Odnosnie do rys. A4-III rozklad $wiattosci gléwnego Swiatla drogowego musi spetniaé nastepujace wymogi.
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Tabela 6
Rozklad $wiatlosci gléwnego $wiatla drogowego
Wymagana $wiatlos$¢ [cd
Nunl:r Wspdtrzedne katowe s il Led]
lg;ﬁltmlf_ punktu kontrolnego — Klasa BS Klasa CS Klasa DS, ES
stopnie (*
nego pnie ) MIN. MAKS. MIN. MAKS. MIN. MAKS.
1 H-V 16 000 - 20000 - 30000 —
2 H-2,5°Ri2,5°L 9000 - 10 000 - 20000 —
3 H-5°Ri 5°L 2500 - 3500 - 5000 —
4 H-9°R1i9°L - - 2000 - 3400 —
5 H-12°Ri12°L - - 600 - 1000 —
6 2°U-V - - 1000 - 1700 —
MIN. $wiatto$é 20000 - 25000 - | 40000 -
w maksimum (L)
MAKS. $wiatto$¢ - | 215000 - | 215000 - 215000
w maksimum (I,)
(*) Tolerancja °0,25° dopuszczona niezaleznie w kazdym punkcie kontrolnym dla fotometrii, o ile nie zaznaczono inaczej.
5.1.3.3. Odnosnie do rys. A4-IV rozklad $wiattoici dodatkowego $wiatla drogowego musi spelnia¢ nastepujace
wymogi.
Tabela 7
Rozklad $wiatlo$ci dodatkowego $wiatla drogowego
Wymagana $wiatlos¢ [cd
Nunﬁfr Wspdtrzedne katowe s Led]
IS(;lI?trolll- punktu kontrolnego — Klasa BS Klasa CS Klasy DS, ES
stopnie (¥
nego pnie ) MIN. MAKS. MIN. MAKS. MIN. MAKS.
1 H-V 16 000 - 20000 - 30000 -
2 H-2,5°Ri2,5°L 9000 - 10000 - 20000 -
3 H-5°Ri5°L 2500 - 3500 - 5000 -
6 2°U-V - - 1000 - 1700 -
MIN. $wiatto$é 20000 - 25000 - | 40000 -
w maksimum ()
MAKS. $wiatto$é -1 215000 -1 215000 - 215000
w maksimum (I

(*) Tolerancja °0,25° dopuszczona niezaleznie w kazdym punkcie kontrolnym dla fotometrii, o ile nie zaznaczono inaczej.




L 347/198 Dziennik Urzedowy Unii Europejskiej 30.9.2021

5.1.3.4. Z wyjatkiem klas BS, CS, DS i ES, punkt przecigcia (HV) linii hh i vv musi znajdowac¢ si¢ wewnatrz izokandeli
80 % maksymalnej $wiattosci (Inay)-

5.1.3.5. Warto$¢ maksymalna (L) w Zadnym wypadku nie moze przekroczy¢ 215 000 cd.
5.1.3.6. Znak referencyjny (I'y) maksymalnej $wiatlosci uzyskuje sie ze stosunku:
I/M = IM /4 300

Warto$¢ te zaokragla si¢ do wartosci 5-7,5-10-12,5-17,5-20-25-27,5-30-37,5—- 40— 45-50.

5.1.3.7. Cztery sekundy po zapaleniu $wiatla drogowego klasy D lub ES, ktére jest wyposazone w wyladowcze
zrédlo $wiatla, gdy balast nie jest wbudowany w zrédlo Swiatla, oraz ktére nie byto uzywane przez co naj-
mniej 30 minut, dla reflektora pelnigcego wylacznie funkcje Swiatta drogowego w punkcie HV musi zostaé
osiggniete co najmniej 37 500 cd.

Urzadzenie zasilajgce musi by¢ wystarczajace do zapewnienia wymaganego wzrostu impulsu wysokopradowego.

5.2. Wymogi techniczne dotyczace reflektoréw emitujacych §wiatto mijania klas A, B i D ($wiatlo wyladowcze)
(symbole ,C”, ,HC”1,DC")

5.2.1. Reflektor musi by¢ ustawiony zgodnie z pkt 1.2 zalgcznika 5.

Jesli jednak regulacji pionowej nie mozna powtarza¢ az do uzyskania wymaganego polozenia w zakresie
dozwolonych tolerancji, nalezy zastosowaé metode z uzyciem przyrzadéw opisang w zalgczniku 5 pkt 2,
aby zbada¢ zgodno$¢ z minimalnymi wymogami dotyczacymi granicy $wiatla i cienia oraz przeprowadzi¢
regulacje pionowg $wiatla.

5.2.1.1. Tak ustawiony reflektor:

(i) jezeli wniosek o homologacje dotyczy wylacznie dostarczania Swiatta mijania ('), musi ono spelniaé
wymogi okre§lone w pkt 5.2.2.

(ii) jezeli jest przeznaczone do wytwarzania zaréwno $wiatla mijania, jak i $wiatla drogowego, wéwczas
musi spelnia¢ wymagania okreslone w pkt 5.2.21 5.1.

5.2.1.2. Jezeli tak ustawiony reflektor nie spetnia wymogdéw okreslonych w pkt 5.2.2 i 5.1, jego ustawienie mozna
zmieni¢ zgodnie z przepisami okre§lonymi w pkt 1.2.3 zalgcznika 5.

5.2.2. Swiatta mijania muszg spetnia¢ wartosci dla §wiattosci w punktach kontrolnych, o ktérych mowa w tabeli 8
iwrys. A4-V lub A4-VL

Swiatla mijania z wyladowczymi Zrédtami $wiatta musza osiggac te wartosci $wiattosci dopiero po 10
minutach od zapalenia.

5.2.2.1. Cztery sekundy po zapaleniu $wiatla mijania klasy D, ktére jest wyposazone w wyladowcze Zrédlo $wiatla,
gdy balast nie jest wbudowany w zrédlo $wiatla, oraz ktére nie byto uzywane przez co najmniej 30 minut,
dla reflektoréw pelnigcych tylko funkcje $wiatla mijania lub funkcje $wiatla drogowego i mijania w punkcie
50V musi zostaé osiggniete co najmniej 6 250 cd.

Urzadzenie zasilajace musi by¢ wystarczajace do zapewnienia wymaganego wzrostu impulsu wysokopradowego.

(") Takie specjalne $wiatlo mijania moze obejmowac réwniez Swiatto drogowe niepodlegajace wymaganiom.
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Tabela 8

Swiatto$ci $wiatla mijania (wszystkie $wiatto$ci wyrazone w cd)

Reflektory przeznaczone do ruchu prawostronnego***, $wiatto Klasa A Klasa B Klasa D
mijania
Zob. wigzka $wietlna w zalaczniku 4 Rysunek A4-V Rysunek A4-V Rysunek A4-VI
Pozycja w stopniach
pozioma pio-
nowa
Nr | Element w/od do w min. maks. min. maks. min. maks.
1 B50L 3,43L 0,57U 350 350 350
2 BR 2,50R 1,00U 1750 1750
3 Strefa III (zob. 625 625 625
czgs¢ C)
4 50R 1,72R 0,86 D 5100 10100 12500
5 75R 1,15R 0,57 D 5100 10100 12500
6 50V \ 0,86 D 5100 7 500
7 50L 3,43L 0,86 D 3550 13 200* 6 800 13 200* 18 480
< 8 75L 3,43L 0,57 D 10 600 10 600
;:3 9 25L1 3,43L 1,72D 18 800
10 2512 9,00L 1,72D 1250 1700 2500
11 25R1 9,00R 1,72D 1250 1700 2500
12 25L3 150L 1,72D 1250
13 25R2 15,0R 1,72D 1250
14 15L 20,0L 2,86 D 625
15 15R 20,0 R 2,86 D 625
Segment I A do 515L 515R 0,86 D 3750
B
C-D 2,50R 1,00 U 1750
Odcinek 11T 9,37 L 8,50 R 4,29D 12500
i ponizej
Strefa IV 5,15Ldo 5,15R~-0d 0,86 1700 2500
Ddo1,72D
Strefa 9,00 L do 9,00R-0d 1,72 17 600 < 2I**
D do 4,00D
Imax R w pionie powyzej 1,72D, na 43800
prawo od linii V-V
Iinax L na lewo od linii V-V 31300
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Reflektory przeznaczone do ruchu prawostronnego***
Punkt kontrolny Wspoirzedne katowe Stopnie Wymagana $wiatlo$¢ w cd
B1 4,00U0-8,00L Punkty B1+B2+B3
min. 190
B2 4,00U-0
;; B3 4,00Li8,00R
S B4 2,00U-4,00L Punkty B4+B5+B6
min. 375
B5 2,00U-0
B6 2,00Li4,00R
B7 0-8,00L min. 65
B8 0-4,00L min. 125
Strefa III (ograniczony nastgpujacymi wspdlrzednymi w stopniach)
:L;Jj 8,00L 8,00L 8,00R 8,00R 6,00 R 1,50 R V-V 4,00L
§ 1,00U 4,00U 4,000 2,00U 1,500 1,500 H-H H-H
Uwagi: W czedci A, BiC tabeli 8:
Litera L oznacza, ze punkt znajduje si¢ na lewo od linii VV.
Litera R oznacza, Ze punkt znajduje si¢ na prawo od linii VV.
Litera U oznacza, ze punkt znajduje si¢ powyzej linii HH.
Litera D oznacza, ze punkt lub odcinek znajduje si¢ ponizej linii HH.
*) W przypadku reflektora, w ktérym moduly LED zapewniaja $wiatto mijania w powigzaniu z elektronicznym urzg-

dzeniem sterujgcym zrédla $wiatla, mierzona warto$¢ nie moze przekracza¢ 18 500 cd.

(**)  Rzeczywista warto$¢ zmierzona odpowiednio w punktach 50 R [ 50 L.

(***  Dla ruchu lewostronnego, liter¢ R zastepuje si¢ literg L i odwrotnie.

5.2.3.

5.2.4.

5.2.5.

5.2.5.1.

5.2.,5.1.1.

W zadnej ze stref I, 111 i IV nie mogg wystepowaé poprzeczne réznice szkodliwe dla dobrej widocznosci.

Reflektory przystosowane do spelniania wymagan ruchu zaréwno prawostronnego, jak i lewostronnego,
muszg spelnia¢ w kazdym z dwoch polozen ustawienia zespotu optycznego, zrédel $wiatta lub moduléow
LED wytwarzajacych gtéwne $wiatlo mijania okreslone powyzej wymagania dla odpowiedniego kierunku

ruchu.

Wymogi okre$lone w pkt 5.2.2 majg réwniez zastosowanie do reflektor6w przeznaczonych do doswietlania
zakretéw lub zawierajacych dodatkowe Zrédla $wiatla albo moduly LED, o ktérych mowa w pkt 5.2.6.2.
W przypadku reflektora przeznaczonego do do$wietlania zakretéw jego ustawienie mozna zmienié, pod
warunkiem Ze o$ wigzki $wiatla nie zostanie przesunigta w pionie o wigcej niz 0,2°.

Jezeli doswietlenie zakretu uzyskuje si¢ poprzez:

obrécenie $wiatla mijania lub poziome przemieszczenie zalamania granicy $wiatla i cienia, wowczas
pomiary przeprowadza si¢ po ponownym ustawieniu poziomym calego reflektora, np. za pomoca gonio-

metru,
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5.2.5.1.2. przemieszczenie jednego lub wielu elementéw optycznych reflektora bez poziomego przemieszczania zata-
mania granicy $wiatla i cienia, woéwczas pomiary przeprowadza sig, gdy elementy te znajdujg si¢ w swoich
skrajnych potozeniach roboczych;

5.2.5.1.3. zastosowanie dodatkowych Zrdédel swiatla lub modutéw LED bez poziomego przemieszczania zatamania
granicy $wiatla i cienia, wéwczas pomiary przeprowadza si¢ z tymi wlgczonymi Zrédtami Swiatta lub modu-
fami LED.

5.2.6. Na gltéwne $wiatlo mijania moze przypada¢ tylko jedno zarowe Zrédlo Swiatla, jedno wytadowcze Zrédlo

Swiatla, jedno lub wigcej Zrodet Swiatta LED badz jeden lub wigcej modutéw LED. Dodatkowe zrodia Swiatla
lub moduty LED sa dozwolone tylko w nastepujacych przypadkach:

5.2.6.1. aby poprawi¢ do$wietlenie zakretu, wewnatrz Swiatla mijania mozna zastosowac jedno dodatkowe zarowe
zrédlo Swiatla zgodne z regulaminem ONZ nr 37, jedno lub wigcej dodatkowych Zrédet Swiatta LED zgod-
nych z regulaminem ONZ nr 128 badz jeden lub wigcej dodatkowych modutéw LED;

5.2.6.2. aby wytwarza¢ promieniowanie podczerwone, wewnatrz $wiatla mijania mozna zastosowaé jedno dodat-
kowe zarowe zrédlo $wiatla zgodne z regulaminem ONZ nr 37, jedno lub wiecej dodatkowych Zrddet
$wiatta LED zgodnych z regulaminem ONZ nr 128 badz jeden lub wigcej modutéw LED. Te dodatkowe
zrodla $wiatla sa aktywowane dopiero w chwili aktywowania gtéwnego Zrédla $wiatla lub moduléw LED.
W przypadku gdy nie dziala gléwne Zrédlo Swiatta lub gléwny modut LED (badzZ jeden z gléwnych modu-
téw LED), to dodatkowe zrédlo Swiatla, badz dodatkowy modul LED, sg automatycznie wylaczane;

5.2.6.3. w przypadku awarii dodatkowego Zarowego zrodla Swiatla, jednego lub wigcej dodatkowych Zrddel Swiatta
LED lub jednego lub kilku dodatkowych moduléw LED reflektor musi nadal spetnia¢ wymogi dotyczace
$wiatel mijania.

5.3. Wymogi techniczne dotyczace systeméw adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego (AFS) (symbole ,XC”, ,XCE”,
LXCV”, XCW” i ,XR")

5.3.1. Przepisy ogélne

5.3.1.1. Kazdy system, zgodnie z pkt 5.3.2.4, musi zapewnia¢ jedno $wiatlo mijania klasy C oraz jedno lub wigcej
Swiatel mijania dodatkowych klas; moze obejmowac jeden lub kilka dodatkowych trybéw w ramach kazdej
klasy $wiatel mijania, jak réwniez funkcje o$wietlenia gtéwnego, zgodnie z pkt 5.3.3 lub 3.1.3.2.1.

5.3.1.2. System musi umozliwia¢ automatyczne ustawienie Swiatel tak, aby uzyska¢ odpowiednie oswietlenie drogi
bez powodowania utrudnien zaréwno dla kierujacego, jak i innych uzytkownikéw drdg.

5.3.1.3. System uwaza si¢ za dopuszczalny, jesli spelnia odpowiednie wymogi fotometryczne z pkt 5.3.2 1 5.3.3.
5.3.1.4. Pomiary fotometryczne nalezy wykonywa¢ zgodnie ze wskazéwkami wystepujacego o homologacje:
5.3.1.4.1. W stanie zerowym;

5.3.1.4.2. przy sygnale V, sygnale W, sygnale E albo sygnale T w zaleznosci od przypadku;

5.3.1.4.3. w stosownych przypadkach przy kazdym innym sygnale lub przy ich kombinacjach, wedlug specyfikacji
wystepujacego o homologacje.

5.3.1.4.4. W przypadku reflektora wykorzystujacego wyladowcze Zrédlo swiatla, gdy balast nie jest wbudowany w zZrédlo
Swiatla, cztery sekundy po zapaleniu reflektora, ktory nie byt uzywany przez co najmniej 30 minut:
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5.3.1.4.4.1. nalezy osiagna¢ przynajmniej 37 500 cd w punkcie HV w przypadku systemu pelnigcego tylko funkeje
$wiatla drogowego;

5.3.1.4.4.2.  nalezy osiggna¢ przynajmniej 3 100 cd w punkcie 50 V, gdy wlaczono $wiatlo mijania klasy C, w przypadku
systeméw zapewniajacych jedynie $wiatlo mijania lub naprzemiennie $wiatlo mijania i $wiatlo drogowe,
zgodnie z opisem w pkt 4.11.114.11.4;

5.3.1.4.4.3. w kazdym z tych przypadkéw urzadzenie zasilajgce musi by¢ wystarczajace do zapewnienia wymaganego
wzrostu impulsu wysokopradowego.

5.3.2. Przepisy dotyczace $wiatel mijania

Przed przeprowadzeniem dalszych procedur badaf, system nalezy ustawi w stanie zerowym, to znaczy
emitowac wiazke $wiatel mijania klasy C.

5.3.2.1. Z kazdej strony systemu (to znaczy pojazdu), wigzka §wiatla mijania w stanie zerowym musi wytwarzaé, za
pomocg co najmniej jednej jednostki o§wietleniowej, granice $wiatla i cienia zgodnie z zalgcznikiem 5, lub

5.3.2.1.1. System musi posiada¢ inne $rodki, na przyklad urzadzenia optyczne lub tymczasowe $wiatla pomocnicze,
umozliwiajace jasne i poprawne ustawienie Swiatel.

5.3.2.1.2. Zalgcznik 5 nie ma zastosowania do funkcji zmiany kierunku ruchu pojazdu, opisanej w pkt 4.12.

5.3.2.2. System lub jedng albo kilka jego czesci, nalezy ustawi¢ przed rozpoczeciem pomiaréw zgodnie z wymogami
pkt1 zalacznika 5 w spos6b zapewniajacy zgodnos¢ polozenia granicy Swiatla i cienia z wymogami okreslo-
nymi w tabeli 10.

Jesli jednak regulacji pionowej nie mozna powtarza¢ az do uzyskania wymaganego polozenia w zakresie
dozwolonych tolerancji, nalezy zastosowa¢ metodg z uzyciem przyrzadéw opisang w zalgczniku 5 pkt 2,
aby zbada¢ zgodno$¢ z minimalnymi wymogami dotyczacymi granicy $wiatla i cienia oraz przeprowadzié
regulacje pionowg $wiatla.

5.3.2.3. W przypadku, gdy system lub jego czgsci sa w ten sposob ustawione,

a) jezeli jego homologacja dotyczy wylacznie $wiatel mijania, musi on spetnia¢ wymogi opisane w odnos-
nych punktach ponizej;

b) jesli jest przeznaczony do zapewnienia o$wietlenia dodatkowego lub funkgji sygnalizacji $wietlnej zgod-
nie z zakresem zastosowania niniejszego regulaminu, réwniez musi spelnia¢ wymogi opisane w odnos-
nych punktach ponizej, chyba ze posiada oddzielng regulacje.

5.3.2.4. Przy wytwarzaniu okre§lonego trybu $wiatla mijania, system musi spelnia¢ wymogi odpowiedniej sekeji (C,
V, E lub W) czesci A tabeli 9 (wartosci fotometryczne) oraz tabeli 10 (I, 1 pozycje granicy Swiatla i cienia),
a takze pkt 1 (wymogi dotyczgce granicy $wiatla i cienia) zalacznika 5.

5.3.2.5. Swiatlo moze by¢ emitowane w trybie o$wietlenia na zakrecie, pod warunkiem ze:

5.3.2.5.1. system spelnia odpowiednie wymogi czesci B tabeli 9 (wartosci fotometryczne) oraz pozycji B tabeli 10
(przepisy dotyczace granicy $wiatla i cienia), kiedy pomiaréw tych warto$ci dokonuje si¢ zgodnie z proce-
durg opisang w pkt 5.3.4, w zaleznosci od kategorii (1 lub 2) trybu o$wietlenia na zakrecie, dla ktérej wyste-
puje sie 0 homologacjg;

5.3.2.5.2. jezeli sygnat T odpowiada najmniejszemu promieniowi skretu pojazdu w lewo (lub w prawo), suma wartosci
Swiatlosci pochodzacej ze wszystkich zZrodet z prawej lub lewej strony systemu musi mie¢ wartosci co naj-
mniej 2 500 c¢d w jednym punkcie lub w wielu punktach strefy zawartej miedzy linig H-H i 2 stopniami
ponizej oraz migdzy 10 a 45 stopniami w lewo (lub w prawo);
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5.3.2.5.3. w przypadku wystapienia o homologacje dla trybu o$wietlenia na zakrecie kategorii 1, zastosowanie sys-
temu ogranicza si¢ do pojazdéw w taki sposdb, iz cz¢$¢ pozioma zalamania wytwarzanej przez system gra-
nicy $wiatla i cienia jest zgodna z przepisami pkt 6.22.7.4.5; (i) regulaminu ONZ nr 48;

5.3.2.5.4. w przypadku wystapienia o homologacje dla trybu o$wietlenia na zakrecie kategorii 1, system jest tak skon-
struowany, iz w przypadku usterki majacej wplyw na ruch boczny lub modyfikacji natezenia $wiatla, musi
by¢ mozliwe automatyczne uzyskanie warunkéw fotometrycznych odpowiadajacych warunkom okreslo-
nym w pkt 5.3.2.4, badz tez uzyskanie stanu dajacego wartosci nieprzekraczajace 1 300 cd w strefie Il b,
jak okreslono w tabeli 11, i co najmniej 3 400 cd w jednym punkcie ,segmentu [,..";

nie jest to jednak konieczne, jesli, w przypadku pozycji po lewej stronie osi odniesienia systemu, ponad linig

na 0,3° powyzej linii H-H az do 5° po lewej i ponad linig 0 0,57° powyzej H-H ponad 5° w lewo, nie doszto
w zadnym miejscu do przekroczenia wartosci 880 cd.

5.3.2.6. System nalezy sprawdzi¢ zgodnie z odpowiednimi wskazéwkami producenta, podanymi w koncepcji bez-
pieczefistwa zgodnie z pkt 3.1.3.3.1.

5.3.2.7. System lub jedna albo kilka jego czgsci, przeznaczone zaréwno do ruchu prawostronnego jak i lewostron-
nego muszg, w kazdej z dwoch pozycji, zgodnie z pkt 4.10, spelnia¢ wymogi okre$lone dla odpowiedniego
kierunku ruchu.

5.3.2.8. System musi by¢ zaprojektowany w taki sposdb, aby:

5.3.2.8.1. kazdy wyszczeg6lniony tryb $wiatel mijania zapewnial co najmniej 2 500 cd w punkcie 50 V po kazdej stro-
nie systemu;

przy czym wymogowi temu nie podlegajg tryby $wiatel mijania klasy V.

5.3.2.8.2. Pozostale tryby:

w przypadku stosowania sygnaléw wejsciowych, o ktérych mowa w pkt 5.3.1.4.3, muszg by¢ spelnione
wymogi okre§lone w pkt 5.3.2.

Tabela 9

Wymogi fotometryczne dotyczace $wiatel mijania w zwiazku z rys. A4-VII

Cze$¢ A
. . Pozycja/ stopnie Swiatto mijania
Wymagania zawarte w tabeli
zostaly wyrazone .
w kandelach (cd) pozioma np(;\(;/_a Klasa C Klasa V Klasa E Klasa W
Nr Element w/od do w min. maks. min. maks. min. maks. min. maks.
1 B50L L3,43 - U 0,57 50% 350 50 350 50 6250 50 625
3 BR R 2,50 - U 1,00 509 1750 50 880 50 1750 50 2650
4 Segment R 8,00 | R20 U 0,57 504 3550 - 880 - 3550 - 5300
BRR
<
Q
;.L 5 Segment BLL | L 8,00 | L20 Uo0,57 504 625 - 880 - 880 - 880
)
6 P L 7,00 - H 63 - - - - - 63 -
7 Strefa III Zgodnie z tabelg 11 - 625 - 625 - 880 - 880
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8a S50+S50LL - - U 4,00 190 - - - 1909 - 190 -
+S 50 RR®
9a $100+S100 - - U 2,00 3756 - - - 3750 - 3756 -
LL+S 100
RRO
10 50R R1,72 - D 0,86 - - | 5100 - - - -
11 75R R 1,15 - D 0,57 10100 - - - | 15200 - | 20300 -
12 50V \ - D 0,86 5100 - | 5100 - | 10100 - | 10100 -
13 50L L3,43 - D 0,86 3550 132008 | 3550 13200° 6 800 - 6800 26 400®
14 25LL L16,00 - D1,72 1180 - 845 - 1180 - 3400 -
15 25RR R11,00 - D1,72 1180 - 845 - 1180 - 3400 -
16 Segment 20 L 3,50 \ D 2,00 - - - - - - - 17 600?
i ponizej
17 Segment 10 L 4,50 | R2,- | D4,00 - | 123000 - | 12300V - | 123007 - 71002
i ponizej 00
18 Lnax™ - - - 16 900 44100 | 8400 44100 | 16900 | 793007 | 29530 70 500?
Czg$¢ B (tryb os$wietlenia na zakrecie): Tabela 9 ma zastosowanie, lecz po zastapieniu elementéw linii nr 1,
7,13 118 elementami przedstawionymi ponizej.
1 B50L L3,43 | - | uo,57 50¢ 530 530 790
7 Strefa III Zgodnie z tabelg 11 - 880 - 880 - 880 - 880
E 13 50L L 3,43 - D 0,86 1700 - | 3400 - 3400 - 3400 -
3
N
~ 18 Linax - - - 10100 44100 | 5100 44100 | 10100 | 79300” [ 20300 70 500?
Uwagi: z¢$ci A iB tabeli 9:

(
@
)
“@
5)

(©

”
®)

W
1)

Wymogi zgodne z przepisami okreslonymi w tabeli 12 majg rowniez zastosowanie.

Wymogi dotyczgce rozmieszczenia zgodnie z przepisami okreslonymi w tabeli 10 (,segment ,,,").

Maksymalnie 15 900 cd, jezeli system zostat zaprojektowany réwniez do celéw emitowania $wiatta mijania klasy W.

Udziat kazdej strony systemu (dla segmentu BLL i BRR: przynajmniej jeden punkt), mierzony zgodnie z przepisami zatacznika 4, musi mie¢ minimalng wartos¢ 50 cd.
Wymogi dotyczgce rozmieszczenia zgodnie z przepisami okreslonymi w tabeli 13.
Para $wiatel pozycyjnych, sprz¢zonych z systemem lub przeznaczonych do montazu wraz z systemem, moze by¢ wlgczona zgodnie ze wskazéwkami wystepujacego
o homologacje.
Wymogi zgodne z przepisami okreslonymi w tabeli 14 majg rowniez zastosowanie.
Warto$¢ maksymalna moze zosta¢ pomnozona przez 1,4, jesli wedlug opisu producenta zagwarantowane jest, ze wartosc ta nie zostanie przekroczona w czasie uzytko-
wania bagdZ to przez system, badz, jesli wykorzystanie systemu jest ograniczone do pojazdéw, w czasie zapewniania odpowiedniej stabilizacji/ograniczenia zasilania sys-

temu, zgodnie z formularzem zawiadomienia.
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Tabela 10

72 2

Elementy skladowe, polozenie katowe lub warto$¢ $wiatta mijania w stopniach oraz wymogi dodatkowe

Swiatta mijania

Swiatta mijania

Swiatta mijania

Swiatta mijania klasy

Oznaczenie czeSci wigzki klasy C klasy V klasy E W
i wymogi
Poz. Pion. Poz. Pion. Poz. Pion. Poz. Pion.
A Polozenie kgtowe/warto$é 0d0,5- | od 0,3- od 0,3- | 0d0,5- | 0d 0,1- | 0d0,5- | 0d 0,3D
w stopniach dla segmentu I, | Ldo D do D do Ldo D do Ldo do 1,72
Maksymalna warto$¢ 3R 1,72D 1,72D 3R od- 3R D
Swiatlosci w ,segmencie [..", 1,72D
podana w niniejszej tabeli musi
sie mieSci¢ w zakresie
okreslonym w wierszu 18
tabeli 9.
B Granica $wiatla i cienia oraz jej czesci skladowe musza:
a) spetniaé wymogi okreslone w pkt 1 zalacznika 5 oraz
b) by¢ ustawione tak, by ich w punk- nie nie nie
cze$¢ pozioma miala war- cieV = wigksza wigksza wigksza
tosé 0,57 D niz niz 0,23 niz 0,23D
0,57D D inie
i nie nie mniejsza
mniejs- mniejs- niz 0,57D
73 NizZ 73 Niz
1,3D 0,57 D
Uwaga do tabeli 10:
M Wymogi zgodne z przepisami okre§lonymi w tabeli 9 maja rowniez zastosowanie.
Tabela 11
Strefy 11l $wiatla mijania, wspélrzedne wierzcholkow
Polozenie katowe w stopniach Ozn aczenie 1 2 3 4 5 6 7 8
tréjkatne nr
Strefa Il a poziome 8L 8L 8R 8R 6 R 1,5R V-v 4L
dla $wiatel mijaniaklasy Club [
klasy V pionowa 1U 4U 4U 2U 1,50 15U H-H H-H
Strefa Il b poziome 8L 8L 8R 8R 6 R 1,5R 0,5L 4L
dla $wiatet mijania klasy i
W lub klasy E pionowa 1U 4U 4U 20 15U 15U | 0,34U | 0,34U
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Tabela 12

Przepisy dodatkowe dla $wiatla mijania klasy W, wyrazone w cd

Definicja i wymogi stosowane do segmentéw E, F1, F2 i F3 (nieoznaczonych w tabeli 9 i na rys. A4-VII w zalgczniku 4).

Maksymalna dozwolona wielko$¢ wynosi 175 cd: a) w segmencie E zawartym w obszarze 10 stopni U miedzy 20
stopniami L i 20 stopniami R, oraz b) w trzech segmentach pionowych (F1, F2 i F3) dla potozenia poziomego 10 stopni L,
Vi 10 stopni R, wszystkie zawarte migdzy 10 a 60 stopni U.

Inny [ dodatkowy zestaw wymogéw dotyczacych L., segmentu 20 i segmentu 10:
Czg$¢ A lub B tabeli 9 ma zastosowanie pod warunkiem zastgpienia wymogéw maksymalnych w wierszach nr 16, 171 18,
wymogami okres§lonymi ponizej.

Jezeli, zgodnie ze specyfikacja wystepujacego o homologacje, zgodnie z pkt 3.1.3.2 lit. e), $wiatlo mijania klasy W zostato
zaprojektowane w celu emitowania w segmencie 20 i ponizej nie wigcej niz 8 800 cd i w segmencie 10 i ponizej nie wigcej
niz 3 550 cd, warto$¢ nominalna I, tego $wiatla nie moze by¢ wyzsza niz 88 100 cd.

Tabela 13

Wymogi stosowane do gornej czesci, potozenie katowe punktéw pomiaru

Oznaczenie punktu S50LL S50 S50 RR S100LL S100 S 100 RR
Polozenie katowe w stopniach 4U[8L | 4U|V-V | 4U/8R | 2U/4L | 2U|V-V 2U /4R
Tabela 14

Wymogi dodatkowe stosowane do $§wiatla mijania klasy E

Czgsci A i B tabeli 9 oraz tabela 10 maja zastosowani pod warunkiem zastapienia wierszy nr 9 i 18 tabeli 1 i pozycji B w tabeli 10,
jak wskazano ponizej

Oznaczenie Wiersz 1 tabeli 9, czg§¢ Alub B | Nr 18 tabeli 9, cz¢s¢ A lub B Pozycja B w tabeli 10
50wl
maks. maks. nie powyzej
El 530 70500 0,34D
E2 440 61700 0,45D

E3 350 52900 0,57D
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Tabela 15
Wymogi dotyczace adaptacji $wiatel drogowych zgodnie z pkt 5.3.3.7
Czgs¢ A | Punkt kontrolny Pozycja/stopnie Maks.
Swiatto$¢ (**)

Pozioma Pionowa | (cd)

Linia 1 - lewa 4,8Ldo2L 0,57° 625

Pojazd nadjezdzajacy w odlegtosci 50 m w przypadku powyzej

ruchu prawostronnego

Linia 1 — prawa 2°R do 4,8°R 0,57° 625

Pojazd nadjezdzajacy w odleglosci 50 m w przypadku powyzej

ruchu lewostronnego

Linia 2 - lewa 24Ldo1L 0,3° 1750

Pojazd nadjezdzajacy w odlegtosci powyzej

100 m w przypadku ruchu prawostronnego

Linia 2 — prawa 1°R do 2,4°R 0,3° 1750

Pojazd nadjezdzajacy w odleglosci powyzej

100 m w przypadku ruchu lewostronnego

Linia 3 —lewa 1,2Ldo0,5L 0,15° 5450

Pojazd nadjezdzajacy w odleglosci powyzej

200 m w przypadku ruchu prawostronnego

Linia 3 — prawa 0,5°Rdo 1,2°R 0,15° 5450

Pojazd nadjezdzajacy w odleglosci powyzej

200 m w przypadku ruchu lewostronnego

Linia 4 1,7°Rdo 1,0°R 0,3° 1850

Pojazd poprzedzajacy w odlegloci 50 m w przypadku powyzej

ruchu prawostronnego >1,0°Rdo 1,7°R 2500

Linia 4 1,7°Rdo 1,0°L 1850

Pojazd poprzedzajacy w odlegloci 50 m w przypadku

ruchu lewostronnego >1,0°Ldo 1,7°L 2500

Linia 5 0,9°Ldo 0,5°R 0,15° 5300

Pojazd poprzedzajacy w odlegtosci powyzej

100 m w przypadku ruchu prawostronnego >0,5°R do 0,9°R 7 000

Linia 5 0,9°Rdo 0,5°L 5300

Pojazd poprzedzajacy w odleglosci

100 m w przypadku ruchu lewostronnego >0,5°L do 0,9°L 7000

Linia 6 0,45°L do 0,45°R 0,1° 16 000

Pojazd poprzedzajacy w odleglosci powyzej

200 m w przypadku ruchu lewo- i prawostronnego

Czg$¢ B | Punkt kontrolny Pozycja [ stopnie (¥) Min. $wiatto$¢ (*¥)

Pozioma Pionowa | (cd)

50R 1,72R D 0,86 5100

50V A% D 0,86 5100

50L 3,43 L D 0,86 2550

25LL 16 L D 1,72 1180

25RR 11R D1,72 1180
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(*) Polozenia katowe przedstawiono dla §wiatel mijania w ruchu prawostronnym.

(**) Wymogi fotometryczne dotyczace kazdego punktu pomiaru (potozenie katowe) funkcji lub trybu o$wietlenia, okreslone w niniejszym
regulaminie, stosuje si¢ do polowy sumy warto$ci zmierzonych odpowiednio na wszystkich jednostkach o$wietleniowych systemu
dla danej funkgji.

Kazda z linii zdefiniowanych w czgsci A tabeli 15 w polaczeniu z punktami kontrolnymi okreslonymi w czgsci B tabeli 15 poddawana
jest indywidualnym pomiarom odpowiadajacym sygnalowi wytwarzanemu przez generator sygnatu.
W przypadku gdy $wiatto mijania spelniajace wymogi okreslone w pkt 5.3.2 jest eksploatowane w sposéb ciagly w zwigzku z adapta-
cja $wiatel drogowych, wymogi fotometryczne okreslone w czgsci B tabeli 15 nie maja zastosowania.

5.3.3. Przepisy dotyczace $wiatet drogowych

Przed kazdym nowym badaniem system nalezy ustawi¢ w stanie zerowym.

5.3.3.1. Jednostke lub jednostki o$wietleniowe systemu nalezy regulowaé zgodnie ze wskazéwkami producenta
w taki sposdb, aby strefa maksymalnego nat¢zenia $wiatla byla skupiona na punkcie (HV) stanowigcym
przecigcie linii H-H i V-V.

53.3.1.1. Badaniu z taka regulacja musi podlega¢ kazda jednostka o$wietleniowa, ktdrej nie mozna wyregulowaé
oddzielnie lub, kt6rg ustawiono wedtug pomiaréw przeprowadzonych zgodnie z pkt 5.3.2.

5.3.3.2. Przy pomiarze zgodnie z przepisami okreslonymi w pkt 5.1 $wiatlo$¢ musi spelniaé wymogi dotyczace
klasy B okreslone w tabeli 5 i w pkt 5.1.3.4.

5.3.3.3. Natezenie lub cz¢$¢ natezenia $wiatla emitowanego przez AFS moze by¢ przemieszczane na boki w sposéb
automatyczny (badz zmodyfikowane w celu uzyskania rownowaznego efektu), pod warunkiem ze:

53.33.1. System spelnia wymogi okreslone w pkt 5.1.3.1 dotyczace klasy B i w pkt 5.1.3.4 powyzej, a kazda jed-
nostka o$wietleniowa podlega pomiarom zgodnie z odpowiednig procedurg okreslong pkt 5.3.4.

5.3.3.4. System musi by¢ zaprojektowany w taki sposéb, aby:

5.3.3.4.1. Jednostka lub jednostki o$wietleniowe z prawej i z lewej strony zapewnialy, kazda oddzielnie, co najmniej
warto$¢ natezenia wynoszacg 16 200 cd w punkcie HV.

5.3.3.5. Jezeli wymogi dotyczace danych $wiatel nie sg spelnione, istnieje mozliwo$¢ przestawienia $wiatel o 0,5
stopnia w gore lub w dol lub o 1 stopien w prawo lub w lewo w stosunku do ustawienia poczatkowego.
Nowe ustawienie musi zapewnic¢ spetnienie wszystkich wymog6w fotometrycznych. Przepisy te nie sg stoso-
wane do jednostek o$wietleniowych okreslonych w pkt 5.3.3.1.1.

5.3.3.6. W przypadku adaptacji funkgji $wiatel drogowych system musi spelnia¢ wymogi okreslone w powyzszych
punktach jedynie w maksymalnych warunkach wlaczenia.

5.3.3.7. W trakcie dostosowania funkcja Swiatel drogowych musi spelniaé wymogi dla wszystkich przypadkéw
ruchu prawostronnego i lewostronnego okreslone w czgsci A tabeli 15. Wymogi te weryfikuje si¢ w trakcie
badan homologacji typu w powigzaniu z generatorem sygnatu zapewnianym przez wystepujacego o homo-
logacje. Generator sygnatu odtwarza sygnaly zapewniane przez pojazd i powoduje adaptacje $wiatel drogo-
wych, a w szczeg6lnosci odtwarza ustawienia, aby mozliwa byla weryfikacja zgodnosci z wymogami foto-
metrycznymi.
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53.3.7.1. Jezeli funkcja $wiatel drogowych spelnia wymogi czesci A tabeli 15 okreslone dla linii 1-3 dla pojazdéw
nadjezdzajacych z naprzeciwka i poprzedzajacych (Swiatto symetryczne), odpowiednie informacje podaje
si¢ w formularzu zawiadomienia zamieszczonego w zalgczniku 1.

53.3.7.2. Jezeli wymogi pkt 5.3.3.7 mozna spehic jedynie dla ruchu prawostronnego lub lewostronnego, odpowied-
nie informacje podaje si¢ w zawiadomieniu zamieszczonym w zataczniku 1.

5.3.4. Warunki pomiaru i tryb o$wietlenia na zakrecie

5.3.4.1. W przypadku systemu, jednej lub kilku jego czesci, zapewniajacych funkcje trybu o$wietlenia na zakrecie,
wymogi okreslone w pkt 5.3.2 ($wiatto mijania) lub 5.3.3. (§wiatla drogowe) maja zastosowanie do wszyst-
kich sytuacji w zaleznosci od promienia skretu kot pojazdu. Na potrzeby weryfikacji $wiatel mijania i Swiatet
drogowych stosuje si¢ ponizszg procedure:

5.3.4.1.1. system poddaje si¢ badaniu w stanie zerowym (kierownica wycentrowana/linia prosta) oraz ponadto w sta-
nach odpowiadajacych najmniejszemu promieniowi skretu kot pojazdu, w prawo i w lewo, z uzyciem, w sto-
sownym przypadku, generatora sygnatow.

5.3.4.1.1.1. Zgodno$¢ z wymogami pkt 5.3.2.5.2 i 5.3.2.5.4 nalezy sprawdzi¢ dla trybow oéwietlenia na zakrecie dla
obu kategorii 1 i 2, bez zmiany ustawienia w poziomie.

5.3.4.1.1.2.  Zgodnos$¢ z wymogami pkt 5.3.2.5.1 1 5.3.3, w zaleznosci od przypadku, nalezy sprawdzic:
a) w przypadku trybu o$wietlenia na zakrecie kategorii 2: bez dodatkowej zmiany w poziomie;

b) w przypadku $wiatel mijania w trybie o$wietlania na zakrecie kategorii 1 lub §wiatel drogowych o$wiet-
lania na zakrecie: po zmianie na poziome ustawienia odpowiedniej jednostki instalacyjnej (na przyktad
za pomocg goniometru) we wlasciwym kierunku przeciwnym.

53.4.1.2. Podczas badania trybu o$wietlenia na zakrecie kategorii 1 lub 2, dla promienia skretu k6t pojazdu réznego
od okreslonego w pkt 5.3.4.1.1, nalezy si¢ upewni¢, ze rozdzial $wiatla jest jednolity i nie powoduje zbyt-
niego o§lepiania. W przeciwnym razie nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ z wymogiem okre$lonym w tabeli 9.

5.3.5. Inne przepisy

5.3.5.1. Nalezy wskazal, uzywajac formularza zgodnego ze wzorem z zalgcznika 1 jaka jednostka lub jakie jednostki
o$wietleniowe wytwarzajg granice $wiatla i cienia, okrelong w zalaczniku 5, ktéra rozprzestrzenia sie
w strefie zawartej migdzy 6 stopniami po lewej stronie i 4 stopniami po prawej stronie oraz powyzej
poprzecznej linii, znajdujacej sig o 0,8 stopnia ponizej.

5.3.5.2. Nalezy wskaza¢, uzywajac formularza zgodnego ze wzorem z zalacznika 1, ewentualnie ktére z trybow
Swiatel mijania klasy E spelniajg wymagania ,zbioru danych” z tabeli 14.

5.3.6. Wymogi fotometryczne dotyczgce zgodnosci produkcji

5.3.6.1. Przepisy ogdlne

Ogélne wymogi dotyczace badan zgodnosci produkeji okreslono w zalacznikach 2 i 3. Dodatkowo stosuje
si¢ szczegbtowe badania opisane w zwiazku z wymogami fotometrycznymi dotyczacymi systeméw adapta-
cyjnego o$wietlenia gléwnego (AFS), jak opisano ponizej.

Wymogi te dotyczg wylacznie calego systemu i stosuje si¢ je do polowy sumy wartosci zmierzonych odpo-
wiednio na wszystkich jednostkach o$wietleniowych systemu dla danej funkgji i trybu lub na wszystkich jed-
nostkach o$wietleniowych objetych danym wymogiem.
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Jako alternatywe dla procedury ponownego ustawienia, opisanej w pkt 1.2.3. zalgcznika 2, zawarty
w kolumnach A, B lub C tabel 17-32 wymdg uzyskania okreslonej intensywnosci w danym kierunku obser-
wacji uwaza si¢ za spelniony, jezeli wymagana warto$¢ natgzenia uzyskuje si¢ w kierunku odchylonym od
kierunku obserwacji o nie wigcej niz jedng czwartg stopnia.

5.3.6.2. Wymogi fotometryczne dotyczgce $wiatel mijania
Tabela 16

Tabela podejmowania decyzji

,Wiele trybéw” — warunek ,Tryby oéwietlenia na zakrecie” — warunek
(*) jezeli istnieje wigcej niz jeden tryb danej jezeli system wykorzystuje te same jednostki
klasy, badaniu nalezy podda¢ tylko ten funkcjonalne w celu uzyskania trybu oéwietlenia na
tryb, ktéry reprezentuje najbardziej zakrecie dla wigeej niz jednej klasy:
niekorzystne warunki, w trybie innym niz
tryb oéwietlenia na zakrecie zgodnie z Tak Nie
Klasa C Tabela 17 (¥)
Tryb o$wietlenia na zakrecie (**) tryby o$wietlenia na Tabela 18
kategorii 1 zakrecie bada si¢ wylacznie
w klasie reprezentujacej
R najbardziej niekorzystne
warunki
Tryb o$wietlenia na zakrecie Badanie trybu o$wietlenia na zakrecie kategorii 2
kategorii 2 zgodnie z tabelg 19
Klasa V Tabela 20 (¥)
Tryb inny niz tryb
o$wietlenia na zakrecie
Klasa V z0b.(**) Tabela 21
Tryb o$wietlenia na zakrecie
kategorii 1
N -
Klasa V Tabela 22
Tryb o$wietlenia na zakrecie
kategorii 2
Klasa W Tabela 23 (¥)
Tryb inny niz tryb
o$wietlenia na zakrecie
Klasa W z0b.(*¥) Tabela 24
Tryb o$wietlenia na zakrecie
kategorii 1
> .
Klasa W Tabela 25
Tryb o$wietlenia na zakrecie
kategorii 2
Klasa E jezeliistnieje wiecej niz jeden tryb klasy | Nie sg konieczne zadne dodatkowe badania
E, zgodnie z tabelami 26-29 w trybie | kategorii 1 ani 2
innym niz tryb o$wietlenia na zakrecie
nalezy zbada¢ wylacznie ten tryb klasy
E, kt6ry odnosi si¢ do najwyzszego
ustawienia granicy $wiatla i cienia
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5.3.6.3.

5.3.6.3.1.

5.3.6.3.1.1.

5.3.6.3.2.

Wilasciwosci fotometryczne $wiatel drogowych

Swiatto drogowe — stan zerowy

Jezeli istnieje wigcej niz jeden tryb $wiatla drogowego, zgodnie z tabelg 30 pod katem zgodnosci produkcji
bada si¢ wylacznie tryb odpowiadajgcy stanowi zerowemu.

Swiatlo drogowe — tryb oswietlenia na zakrecie — w stosownych przypadkach:

Jezeli system wykorzystuje te same jednostki funkcjonalne w celu uzyskania trybu oéwietlenia na zakrecie
dla wigcej niz jednej klasy, dodatkowe badanie tryboéw o$wietlenia na zakrecie kategorii 1 lub 2 nie jest
konieczne.

Jezeli nie, nalezy zbadad system zgodnie z tabelg 31.

Adaptacyjne $wiatlo drogowe — w stosownych przypadkach:

W trakcie dostosowania funkcja $wiatel drogowych musi spelnia¢ wymogi dla wszystkich przypadkéw
ruchu prawostronnego lub lewostronnego okreslone w czgsci A tabeli 32.

Jezeli system wykorzystuje te same jednostki funkcjonalne do dostosowania §wiatla drogowego, konieczny
jest wylacznie pomiar linii 1 i 4 z tabeli 32.

W przypadku gdy $wiatlo mijania spelniajace wymogi okreslone w pkt 5.3.6.2 jest eksploatowane w sposob
ciagly w zwigzku z adaptacjg $wiatel drogowych, wymogi fotometryczne okreslone w czg¢sci B tabeli 32 nie
majg zastosowania.

Tabela 17

Klasa C - stan zerowy — wymagania systemowe

L 347)211

Klasa C — tryb inny niz
tryb o$wietlenia na Pozycja/st. Kolumna A Kolumna B Kolumna C
zakrecie
Wymagania zawarte
w tabeli zostaly wyrazone poziome pionowa 2 0% CoP 2 20 % CoP 2 30 % CoP
w kandelach (cd).
Nr Element w/ od | do w min. maks. min. maks. min. maks.
1 |B50L L 3,43 U | 057 50 350 25 520 10 605
3 |BR R 2,5 U 1 50 1750 25 2100 10 2275
4 |Punkt BRR R 8 U | 0,57 50 3550 25 4260 10 4615
5 |Punkt BLL L 8 U | 057 50 625 25 880 10 1005
7 |Linia III L 4/ Vv | V | H 625 880 1005
8a |S50+S50LL U 4 1909 1875 95@ 2250 450 2440
+S50RR®
9a |S100+S100LL U 2| 3759 1875| 185% 2250 90@ 2440
+S100RRY
10 [50R R 1,72 D 0,86 44100 52920 57 330
11 |75R R 1,15 D 0,57| 10100| 44100| 8080| 52920| 7070{ 57330
12 50V \ D 0,86/ 5100| 44100 4080| 52920| 3570{ 57330
13 |50L L 3,43 D 0,86| 3550( 13200%| 2840| 15840* 2485| 17160%
14 (25LL L 16 D 1,72 1180 44100 944 52920 826| 57330
15 |25RR R 11 D 1,72| 1180 44100 944 52920 826 57330
17 |Linia 10 L 45| R [ 20| D 4 12 3000 14 760" 15 990"
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Uwagi do tabeli 17:

@ Nalezy pomnozy¢ przez 1,3, jezeli system zostal zaprojektowany réwniez dla emitowania $wiatla mijania klasy W.

@ Para $wiatel pozycyjnych, sprz¢zonych z systemem lub przeznaczonych do montazu wraz z systemem, moze by¢ wlaczona zgodnie
ze wskazéwkami wystepujacego o homologacje.

®  Wymogi dotyczace rozmieszczenia zgodnie z przepisami okre§lonymi na rys. A4-VIL

@ Warto§¢ maksymalna moze zosta pomnozona przez 1,4, jesli wedlug opisu producenta zagwarantowane jest, Ze wartos¢ ta nie zos-
tanie przekroczona w czasie uzytkowania badz to przez system, badz, jesli wykorzystanie systemu jest ograniczone do pojazdéw,
w czasie zapewniania odpowiedniej stabilizacjijograniczenia zasilania systemu, zgodnie z formularzem zawiadomienia.

Tabela 18

Klasa C - $wiatlo do do$wietlania zakretu — kategoria 1 — wymagania systemowe

Klasa C - $wiatlo do
doswietlania Pozycja/st. Kolumna A Kolumna B Kolumna C
zakretu kat. 1
Wymagania zawarte
W tabeh.zosta}y pozioma pionowa 2 0% CoP 220 % CoP 2 30 % CoP
wyrazone
w kandelach (cd)
Nr Element w/ od do w min. maks. min. maks. min. maks.
1 B50L L 3,43 U 0,57 530 700 785
3 BR R 2,5 U 1 1750 2100 2275
4 | PunktBRR | R 8 U 0,57 3550 4260 4615
5 Punkt BLL | L 8 U 0,57 625 880 1005
7 | Linia III L 41V |V |H 880 1135 1260
10 | 50R R 1,72 D 0,86 44100 52920 57 330
11 | 75R R 1,15 D 0,57 | 10100 | 44100 | 8080 | 52920 | 7070 57330
12 [ 50V \ D 0,86 5100 | 44100 | 4080 | 52920 | 3570 57 330
13 | 50L L 3,43 D 0,86 1700 | 13200 | 2840 | 15840 | 2485 | 17160"
n M

Uwaga do tabeli 18:

M Warto§¢ maksymalna moze zosta pomnozona przez 1,4, jesli wedlug opisu producenta zagwarantowane jest, ze wartos¢ ta nie zos-
tanie przekroczona w czasie uzytkowania badZ to przez system, badz, jesli wykorzystanie systemu jest ograniczone do pojazdéw,
w czasie zapewniania odpowiedniej stabilizacjijograniczenia zasilania systemu, zgodnie z formularzem zawiadomienia.

Tabela 19

Klasa C - $wiatlo do doswietlania zakretu — kategoria 2 — wymagania systemowe

Klasa € - ;:ﬁragz i:t.dcz)éwietlania Pozycja/st. Kolumna A Kolumna B Kolumna C
Wymagania zawarte w tabeli
zostaly wyrai(cél(ll)e w kandelach pozioma pionowa 2 0% CoP 2 20 % CoP 230 % CoP
Nr Element w/ od do w min. | maks. | min. | maks. | min. | maks.
1 B50L L 3,43 U 0,57 530 700 785
3 BR R 2,5 U 1 1750 2100 2275
4 | Linia BRR R 8| R [20]| U 0,57 3550 4260 4615
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Klasa €~ $wiatto do doswietlania Pozycja/st. Kolumna A Kolumna B Kolumna C
zakretu kat. 2
Wymagania zawarte w tabeli
zostaly wyrazone w kandelach pozioma pionowa 2 0% CoP 220 % CoP 2 30 % CoP
(cd)
Nr Element w/ od do w min. | maks. | min. | maks. | min. | maks.
5 | Linia BLL L 8§ L 20| U 0,57 625 880 1005
7 | LiniaIll L 4|V |V |H 880 1135 1260
Tabela 20
Klasa V - tryb inny niz tryb o§wietlenia na zakrecie — wymagania systemowe
Klasa V — tryb inny niz
tryb o$wietlenia na Pozycja/st. Kolumna A Kolumna B Kolumna C
zakrecie
Wymagania zawarte
w tabeli zostaly pozioma pionowa 2 0% CoP 220 % CoP 230 % CoP
wyrazone w kandelach
(cd)
Nr Element w/ od do w min. maks. min. maks. min. maks.
1 B50L L 3,43 U 0,57 350 520 605
3 BR R 2,5 U 1 880 1135 1260
4 Punkt BRR R 8 U 0,57 880 1135 1260
5 Punkt BLL L 8 U 0,57 880 1135 1260
7 Linia III L 41V \ H 625 880 1005
10 50R R 1,72 D 0,86 | 5100 44100 | 4080 52920 | 3570 57 330
13 50L L 3,43 D 0,86 | 3550 13200" | 2840 | 15840" | 2485 | 17160V

Uwaga do tabeli 20:

1

Warto$¢ maksymalna moze zostaé pomnozona przez 1,4, jesli wedtug opisu producenta zagwarantowane jest, ze wartos¢ ta nie zostanie przekroczona

w czasie uzytkowania badZ to przez system, badz, jesli wykorzystanie systemu jest ograniczone do pojazdéw, w czasie zapewniania odpowiedniej stabi-
lizacji/ograniczenia zasilania systemu, zgodnie z formularzem zawiadomienia.

Tabela 21

Klasa V - $wiatto do do$wietlania zakretu - kategoria 1 — wymagania systemowe

Klasa V — §wiatto do
doéwietll(aartl’ia1 zakretu Pozycja/st. Kolumna A Kolumna B Kolumna C
Wymagania zawarte
Wyrffzg; eelvlvzlf;;fgach pozioma pionowa 2 0% CoP 2 20 % CoP 430 % CoP
(cd)
Nr Element w/ od do w min. maks. min. maks. min. maks.
1 B50L L 3,43 U 0,57 530 700 785
3 BR R 2,5 U 1 880 1135 1260
4 Punkt BRR R 8 U 0,57 880 1135 1260
5 Punkt BLL L 8 U 0,57 880 1135 1260
7 Linia III L 41V \ H 880 1135 1260
10 50R R 1,72 D 0,86 | 5100 44100 | 4080 52920 | 3570 57 330
13 50L L 3,43 D 0,86 | 1700 | 13200M | 2840 | 15840" | 2485 | 17160"
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Uwaga do tabeli 21:

M Warto$¢ maksymalna moze zosta¢ pomnozona przez 1,4, jesli wedtug opisu producenta zagwarantowane jest, Ze wartos¢ ta nie zostanie przekroczona
w czasie uzytkowania badz to przez system, badz, jesli wykorzystanie systemu jest ograniczone do pojazd6w, w czasie zapewniania odpowiedniej stabi-
lizacji/ograniczenia zasilania systemu, zgodnie z formularzem zawiadomienia.

Tabela 22

Klasa V - $wiatlo do do$wietlania zakretu — kategoria 2 — wymagania systemowe

Klasa V 7;:{2?;3 ﬂgt.dgéwietlania Pozycja/st. Kolumna A Kolumna B Kolumna C

Wymagania zawarte w tabeli

zostaly Wyrai((ég;é w kandelach pozioma pionowa 2 0% CoP 220 % CoP 2 30 % CoP
Nr Element w/ od do w min. | maks. | min. | maks. | min. | maks.
1 B50L L 3,43 U 0,57 530 700 785
3 BR R 2,5 U 1 880 1135 1260
4 Linia BRR R 8| R 20 U 0,57 880 1135 1260
5 Linia BLL L 8 L 20 U 0,57 880 1135 1260
7 Linia III L 41V v H 880 1135 1260

Tabela 23

Klasa W - tryb inny niz tryb o$wietlenia na zakrecie - wymagania systemowe

Klasa W — tryb inny niz

tryb o$wietlenia na Pozycja/st. Kolumna A Kolumna B Kolumna C

zakrecie
Wyma%ania zawarte

w tabeli zostaly pozioma pionowa 2 0% CoP 220 % CoP 230 % CoP
wyrazone w kandelach
(cd)

Nr Element w/ od do w min. maks. min. maks. min. maks.
1 B50L L 3,43 U 0,57 625 880 1005
3 BR R 2,5 U 1 2650 3180 3445
4 Punkt BRR R 8 U 0,57 5300 6360 6890
5 Punkt BLL L 8 U 0,57 880 1135 1260
7 Linia [l b L 41 L 05| U 0,34 880 1135 1260
11 75R R 1,15 D 0,57 | 20300 | 70500" | 16240 | 84600" | 14210 | 91 650"
13 50L L 3,43 D 0,86 6800 | 26 400” 5440 | 316807 4760 | 34320%
14 25LL L 16 D 1,72 3400 | 70 500" 2720 | 84600" 2380 | 916507
15 25RR R 11 D 1,72 3400 | 70 500" 2720 | 84600V 2380 | 916500
16 Segment 20 L 351V D 2 17 600" 211200 22 880"
17 Segment 10 L 45| R | 20| D 4 12 300" 14760 15990®

Linia E L 20 | R 20 U 10 175 260 300
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Uwagi do tabeli 23:

W Jezeli, zgodnie ze specyfikacja wystepujacego o homologacje, okreslong w pkt 3.1.3.2 lit. €) niniejszego regulaminu $wiatto mijania klasy W zostalo
zaprojektowane w celu emitowania w segmencie 20 i ponizej nie wigcej niz 8 800 cd (10 560 cd odpowiada 20 % zgodnosci produkeji, 11 440 cd
odpowiada 30 % zgodnosci produkcji) i w segmencie 10 i ponizej nie wigcej niz 3 550 cd (4 260 cd odpowiada 20 % zgodnosci produkcji, a 4 615 cd
odpowiada 30 % zgodnosci produkgji), warto$¢ nominalna I, tego Swiatla nie moze by¢ wyzsza niz 88 100 cd (105 720 odpowiada 20 % zgodnosci
produkgji, 114 530 cd odpowiada 30 % zgodnosci produkgji).

@ Warto$¢ maksymalna moze zosta¢ pomnozona przez 1,4, jesli wedlug opisu producenta zagwarantowane jest, ze warto$¢ ta nie zostanie przekroczona
w czasie uzytkowania badz to przez system, badz, jesli wykorzystanie systemu jest ograniczone do pojazdéw, w czasie zapewniania odpowiedniej stabi-
lizacjijograniczenia zasilania systemu, zgodnie z formularzem zawiadomienia.

Tabela 24

Klasa W - $wiatto do doswietlania zakretu — kategoria 1 — wymagania systemowe

Klasa W — §wiatto do
doswietlania zakretu Pozycja/st. Kolumna A Kolumna B Kolumna C
kat. 1
Wyma%aqia zawarte
W ta eli zostaly pozioma pionowa 2 0% CoP £ 20 % CoP £ 30 % CoP
wyrazone w kandelach
(cd)
Nr Element w/ od do w min. maks. min. maks. min. maks.
1 B50L L 3,43 U 0,57 790 960 1045
3 BR R 2,5 U 1 2650 3180 3445
4 | Punkt BRR R 8 U | 057 5300 6360 6890
5 Punkt BLL L 8 U 0,57 880 1135 1260
7 Linia [l b L 4 L 0,5 U 0,34 880 1135 1260
11 75R R 1,15 D 0,57 | 20300 | 705007 | 16240 | 84 600" | 14210 | 91650V
13 | 50L L | 343 D | 086 3400 | 13200% | 2720 | 15840% | 2380 | 17160?

Uwagi do tabeli 24:

W Jezeli, zgodnie ze specyfikacja wystepujacego o homologacje okreslong w pkt 3.1.3.2 lit. €) niniejszego regulaminu $wiatlo mijania klasy W zostato
zaprojektowane w celu emitowania w segmencie 20 i ponizej nie wigcej niz 8 800 cd (10 560 cd odpowiada 20 % zgodnosci produkcji, 11 440 cd
odpowiada 30 % zgodnosci produkeji) i w segmencie 10 i ponizej nie wiecej niz 3 550 cd (4 260 cd odpowiada 20 % zgodnosci produkeji, a 4 615 cd
odpowiada 30 % zgodnosci produkcji), warto$¢ nominalna I, tego $wiatla nie moze by¢ wyzsza niz 88 100 cd (105 720 odpowiada 20 % zgodnosci
produkcji, 114 530 cd odpowiada 30 % zgodnosci produkgji).

@ Warto$¢ maksymalna moze zosta¢ pomnozona przez 1,4, jesli wedtug opisu producenta zagwarantowane jest, Ze warto$¢ ta nie zostanie przekroczona
w czasie uzytkowania badz to przez system, badz, jesli wykorzystanie systemu jest ograniczone do pojazdéw, w czasie zapewniania odpowiedniej stabi-
lizacji/ograniczenia zasilania systemu, zgodnie z formularzem zawiadomienia.

Tabela 25

Klasa W - $wiatto do doswietlania zakretu — kategoria 2 — wymagania systemowe

Klasa W - évil(iat}o go dofwietlania Pozycja/st. Kolumna A Kolumna B Kolumna C
zakretu kat. 2

Wymagania zawarte w tabeli

zostaly WyraZ(Ocl’c11§ w kandelach pozioma pionowa 2 0% CoP 220 % CoP 2 30 % CoP
Nr Element w/ od do w rﬁl' maks. rﬁl' maks. | min. | maks.
1 B50L L 3,43 u 0,57 790 960 1045
3 BR R 2,5 U 1 2650 3180 3445
4 Linia BRR R 8| R 20 U 0,57 5300 6360 6890
5 Linia BLL L 8 L 20 U 0,57 880 1135 1260
7 Linia Il b L 4 L 0,5 u 0,34 880 1135 1260
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Tabela 26

Klasa E - tryb inny niz tryb o§wietlenia na zakrecie

Klasa E — tryb inny niz
tryb o$wietlenia na Pozycja/st. Kolumna A Kolumna B Kolumna C
zakrecie
Wyma%ania zawarte
w tabeli zostaly pozioma pionowa 2 0% CoP 220 % CoP 230 % CoP
wyrazone
w kandelach (cd)
Nr Element w/ od do w min. maks. min. maks. min. maks.
1 | B50L L | 343 U | 057 625 880 1005
3 BR R 2,5 U 1 1750 2100 2275
4 Punkt BRR R 8 U 0,57 3550 2100 2275
5 Punkt BLL L 8 U 0,57 880 1135 1260
7 Linia Il b L 41 L 05| U 0,34 880 1135 1260
11 75R R 1,15 D 0,57 | 15200 79300 | 12160 95160 | 10640 103090
12 50V \ D 0,86 | 10100 79300 8080 95160 7070 103 090
13 50L L 3,43 D 0,86 6800 | 79 300" 5440 | 95160" 4760 | 103090"

Uwaga do tabeli 26:

M Warto$¢ maksymalna moze zosta¢ pomnozona przez 1,4, jesli wedtug opisu producenta zagwarantowane jest, Ze warto$¢ ta nie zostanie przekroczona
w czasie uzytkowania badz to przez system, badz, jesli wykorzystanie systemu jest ograniczone do pojazdéw, w czasie zapewniania odpowiedniej stabi-
lizacji/ograniczenia zasilania systemu, zgodnie z formularzem zawiadomienia.

Tabela 27

Klasa E1 - tryb inny niz tryb o$wietlenia na zakrecie

Klasa E1 — tryb inny
niz tryb o$wietlenia Pozycja/stopnie Kolumna A Kolumna B Kolumna C
na zakrecie
Wyma%ania zawarte
w tabeli zostaly pozioma pionowa 2 0% CoP 220 % CoP 2 30 % CoP
wyrazone
w kandelach (cd)
Nr Element w/ od do w min. maks. min. maks. min. maks.
1 B50L L 3,43 U 0,57 530 700 785
3 BR R 2,5 U 1 1750 2100 2275
4 Punkt BRR R 8 U 0,57 3550 2100 2275
5 Punkt BLL L 8 U 0,57 880 1135 1260
7 Linia Il b L 41 L 05| U 0,34 880 1135 1260
11 75R R 1,15 D 0,57 | 15200 70500 | 12160 84600 | 10640 91650
12 50V \ D 0,86 | 10100 70500 8080 84 600 7070 91650
13 50L L 3,43 D 0,86 6800 | 70 500" 5440 | 84 600" 4760 91 650"

Uwaga do tabeli 27:

M Warto$¢ maksymalna moze zosta¢ pomnozona przez 1,4, jesli wedtug opisu producenta zagwarantowane jest, Ze warto$¢ ta nie zostanie przekroczona
w czasie uzytkowania badz to przez system, badz, jesli wykorzystanie systemu jest ograniczone do pojazdéw, w czasie zapewniania odpowiedniej stabi-
lizacji/ograniczenia zasilania systemu, zgodnie z formularzem zawiadomienia.
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Tabela 28
Klasa E2 - tryb inny niz tryb o$wietlenia na zakrecie
Klasa E2 — tryb inny
niz tryb o$wietlenia Pozycja/stopnie Kolumna A Kolumna B Kolumna C
na zakrecie
Wymagania zawarte
w tabeli zostaly pozioma pionowa 24 0% CoP 2420 % CoP 430 % CoP
wyrazone
w kandelach (cd)
Nr Element w/ od | do w min. maks. min. maks. min. maks.
1 B50L L 3,43 U 0,57 440 610 695
3 BR R 2,5 U 1 1750 2100 2275
4 Punkt BRR R 8 U 0,57 3550 2100 2275
5 Punkt BLL L 8 U 0,57 880 1135 1260
7 Linia Il b L 4 L 0,5 U 0,34 880 1135 1260
11 75R R 1,15 D 0,57 | 15200 61700 | 12160 74040 | 10640 80210
12 50V \ D 0,86 | 10100 61700 8080 74 040 7070 80210
13 50L L 3,43 D 0,86 6800 | 61 700" 5440 | 740400 4760 802100

Uwaga do tabeli 28:

" Warto§¢ maksymalna moze zosta¢ pomnozona przez 1,4, jesli wedtug opisu producenta zagwarantowane jest, ze warto$¢ ta nie zostanie przekroczona
w czasie uzytkowania badz to przez system, badz, jesli wykorzystanie systemu jest ograniczone do pojazdéw, w czasie zapewniania odpowiedniej stabi-
lizacji/ograniczenia zasilania systemu, zgodnie z formularzem zawiadomienia.

Tabela 29

Klasa E3 - tryb inny niz tryb o$wietlenia na zakrecie

Klasa E3 — tryb inny

niz tryb o$wietlenia Pozycja/stopnie Kolumna A Kolumna B Kolumna C
na zakrecie
Wymagania zawarte
wta eh'zosta}y pozioma pionowa 2 0% CoP 220 % CoP 2 30 % CoP
wyrazone
w kandelach (cd)
Nr Element w/ od do w min. maks. min. maks. min. maks.
1 B50L L 3,43 U 0,57 350 520 605
3 BR R 2,5 U 1 1750 2100 2275
4 Punkt BRR R 8 U 0,57 3550 2100 2275
5 Punkt BLL L 8 U 0,57 880 1135 1260
7 Linia Il b L 4 L 0,5 U 0,34 880 1135 1260
11 75R R 1,15 D 0,57 | 15200 52900 | 12160 63480 | 10640 68770
12 50V \ D 0,86 | 10100 52900 8080 63480 7070 68770
13 50L L 3,43 D 0,86 6800 | 529000 5440 | 634800 4760 68 7700

Uwaga do tabeli 29:

" Warto§¢ maksymalna moze zosta¢ pomnozona przez 1,4, jesli wedtug opisu producenta zagwarantowane jest, ze warto$¢ ta nie zostanie przekroczona
w czasie uzytkowania badz to przez system, badz, jesli wykorzystanie systemu jest ograniczone do pojazdéw, w czasie zapewniania odpowiedniej stabi-
lizacji/ograniczenia zasilania systemu, zgodnie z formularzem zawiadomienia.
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Tabela 30

Klasa R - $wiatto drogowe — stan zerowy — wymagania systemowe

Kolumna A Kolumna B Kolumna C
Punkt
kontrolny Wspdlrzedne
$wiatla towge Wymagana $wiatlos¢ (cd) £ Wymagana $wiatlo$¢ (cd) £ Wymagana $wiatlos¢ (cd) £
drogowego row 0% CoP 20 % CoP 30 % CoP
ki (stopnie)
skierowanego
na wprost
Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks.
HV HV 32400 215000 26 000 258 000 23000 279500
H-5L 0,0,50L 5100 215000 4080 258 000 3570 279500
H-2,5L 0,0,2,5L 20300 215000 16 240 258 000 14210 279500
H-2,5R 0,0,2,5R 20300 215000 16 240 258 000 14210 279500
H-5R 0,0,5,0R 5100 215000 4080 258 000 3570 279500
Tabela 31
Klasa R - Swiatlo drogowe zapewniajace do$wietlenie zakretu — wymagania systemowe
Kolumna A Kolumna B Kolumna C
Punkt
kontrolny
d Swiatha Wspétrzedne Wymagana $wiatlos¢ Wymagana $wiatto§¢ Wymagana $wiatlos¢
TOgOWEL0 atowe
Zapi?gfgalq' (stopnie) (cd) £ 0% CoP (cd) £ 20 % CoP (cd) £ 30 % CoP
dos$wietlenie
zakretu
Min. Maks. Min. Maks. Min. Maks.
HV HV 32400 215000 26 000 258 000 23000 279500
H-5L 0,0,5,0L 5100 215000 4080 258 000 3570 279500
H-2,5L 0,0,2,5L 20300 215000 16 240 258 000 14210 279500
H-2,5R 0,0,2,5R 20300 215000 16 240 258 000 14210 279500
H-5R 0,0,50R 5100 215000 4080 258000 3570 279500
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Tabela 32
Klasa R - adaptacyjne $wiatlo drogowe — wartosci zgodnosci produkcji
Kolumna A Kolumna B Kolumna C
Pozveial stopni Maks. warto$¢ Maks. warto$¢ Maks. warto$¢
Kt k | ozycjaj stopnie Swiatlosci(**)2 | Swiattosci(**)2 | S$wiatlosci(**) 2
Punkt kontrolny 0 % zgodnosci | 20 % zgodnosci | 30 % zgodnosci
produkgji produkgji produkgji
Pozioma Pionowa (cd) (cd) (cd)
Linia 1 - lewa 4,8°L do 2°L 0,57° 625 880 1003
Pojazd nadjezdzajacy powyzej
w odlegtosci 50 m w przypadku
ruchu prawostronnego
Linia 1 — prawa 2°Rdo 4,8°R 0,57° 625 880 1003
Pojazd nadjezdzajacy powyzej
w odleglosci 50 m w przypadku
ruchu lewostronnego
Linia 2 — lewa 2,4°Ldo 1°L 0,3° 1750 2100 2275
Pojazd nadjezdzajacy powyzej
w odleglosci 100 m w przypadku
ruchu prawostronnego
Linia 2 — prawa 1°R do 2,4°R 0,3° 1750 2100 2275
Pojazd nadjezdzajacy powyzej
w odlegtosci 100 m w przypadku
ruchu lewostronnego
Linia 3 —lewa 1,2°L do 0,5°L 0,15° 5450 6 540 7085
= Pojazd nadjezdzajacy powyzej
‘3. | wodlegloici 200 m w przypadku
S ruchu prawostronnego
Linia 3 — prawa 0,5°R do 1,2°R 0,15° 5450 6540 7 085
Pojazd nadjezdzajacy powyZej
w odleglosci 200 m w przypadku
ruchu lewostronnego
Linia 4 1,7°L do 1,0°R 0,3° 1850 2220 2405
Pojazd poprzedzajacy powyzej
w odlegtosci 50 m w przypadku | >1,0°R do 1,7°R 2500 3000 3250
ruchu prawostronnego
Linia 4 1,7°R do 1,0°L 1850 2220 2405
Pojazd poprzedzajacy
w odlegtosci 50 m w przypadku | >1,0°Ldo 1,7°L 2500 3000 3250
ruchu lewostronnego
Linia 5 0,9°L do 0,5°R 0,15° 5300 6360 6890
Pojazd poprzedzajacy powyzej
w odleglosci 100 m w przypadku | >0,5°R do 0,9°R 7 000 8400 9100
ruchu prawostronnego
Linia 5 0,9°R do 0,5°L 5300 6360 6890
Pojazd poprzedzajacy
w odleglosci 100 m w przypadku | >0,5°L do 0,9°L 7 000 8400 9100
ruchu lewostronnego
Linia 6 0,45°L do 0,45°R 0,1° 16 000 19 200 20 800
Pojazd poprzedzajacy powyzej
w odlegtosci 200 m w przypadku
ruchu lewo- i prawostronnego
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Kolumna A Kolumna B Kolumna C
Pozycja | stopnie(*) Min. $wiatto$é Min. $wiattosé Min. $wiattosé
Funkt kontrolny (4)2 0% CoP | (%) £20% CoP | (**) 2 30% CoP
Pozioma Pionowa (cd) (cd) (cd)
?; 50R 1,72R 0,86 D 5100 4080 3570
§ 50V \% 0,86 D 5100 4080 3570
50L 3,43 L 0,86 D 2550 2040 1785
25LL 16 L 1,72D 1180 944 826
25RR 11R 1,72D 1180 944 826

Uwagi do tabeli 32

(*)  Polozenia katowe przedstawiono dla $wiatel mijania w ruchu prawostronnym.

(**) Wymogi fotometryczne dotyczace kazdego punktu pomiaru (potozenie katowe) funkgji lub trybu o$wietlenia, okreslone w niniejszym regulaminie, sto-
suje si¢ do potowy sumy wartosci zmierzonych odpowiednio na wszystkich jednostkach oswietleniowych systemu dla danej funkcjiKazda z linii zdefi-
niowanych w czesci A tabeli 32 w polaczeniu z punktami kontrolnymi okre§lonymi w czgéci B tabeli 32 poddawana jest indywidualnym pomiarom
odpowiadajacym sygnalowi wytwarzanemu przez generator sygnatu.

W przypadku gdy $wiatto mijania spelniajace wymogi okreslone w pkt 5.3.6.2 jest eksploatowane w sposéb ciagly w zwiazku z adaptacjg $wiatet dro-
gowych, wymogi fotometryczne okre§lone w czesci B tabeli 32 nie maja zastosowania.

5.4.

5.4.1.

5.4.1.1.

5.4.1.2.

5.4.2.

5.4.3.

Wymogi techniczne dotyczace reflektoréw emitujacych swiatto mijania klas AS, BS, CS, DS i ES (symbole ,C-AS”, ,C-BS”,
WC-CS”, WC-DS” i ,WC-ES”)

Procedura regulacji

Przy poprawnym ustawieniu $wiatlo mijania musi wytwarzac dostatecznie ostra granicg §wiatla i cienia, aby umozliwi¢
whasciwa regulacje wzrokows, jak wskazano w pkt 1 zatacznika 6. Swiatto ustawia si¢ stosujac plaski pionowy ekran
ustawiony w odleglosci 10-25 m przed reflektorem prostopadle do linii H-V. Ekran musi by¢ dostatecznie szeroki, aby
umozliwi¢ zbadanie oraz regulacje granicy $wiatla i cienia $wiatla mijania co najmniej w zakresie 3 ° z kazdej strony
linii V-V. Granica $wiatla i cienia musi przebiega¢ zasadniczo poziomo i mozliwie prosto co najmniej od 3° L do 3°R.

Reflektor musi by¢ ustawiony zgodnie z pkt 3 zalacznika 6.

Jesli jednak regulacji pionowej nie mozna powtarzaé az do uzyskania wymaganego polozenia w zakresie dozwolonych
tolerancji, nalezy zastosowal metodg z uzyciem przyrzadéw opisang w zalaczniku 6 pkt 4 i 5, aby zbadaé zgodnosé
z minimalnymi wymogami dotyczacymi granicy $wiatla i cienia oraz przeprowadzi¢ regulacj¢ pionowa $wiatla.

Tak ustawiony reflektor, jezeli wniosek o jego homologacj¢ dotyczy wylacznie wytwarzania $wiatla mijania ('?), musi
spelnia¢ wymagania okreslone w pkt 5.4.4; jezeli jest przeznaczony do wytwarzania zaréwno $wiatla mijania, jak
i $wiatla drogowego, wowczas musi spetnial wymagania okre$lone w pkt 5.4.4 1 5.1.

Jezeli tak ustawiony reflektor nie spelnia wymogéw okreslonych w pkt 5.4.4 i 5.1, jego ustawienie mozna zmienic,
z wyjatkiem reflektoréw, ktdre nie maja mechanizmu ustawienia poziomego, pod warunkiem ze 0§ wiazki §wiatla zosta-
nie przesunigta poprzecznie o nie wigcej niz 0,5 stopnia w prawo lub w lewo i o nie wigcej niz 0,25 stopnia w goére lub
w dol. Aby ulatwi¢ ustawienie $wiatla za pomoca granicy $wiatla i cienia, reflektor mozna cze$ciowo przestoni¢ w celu
wyostrzenia granicy $wiatla i cienia. Granica $wiatla i cienia nie moze jednak wykraczaé poza lini¢ H-H.

(") Takie specjalne $wiatto mijania moze obejmowac réwniez Swiatlo drogowe niepodlegajgce wymaganiom.
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5.4.4. Swiatto mijania musi spetnia¢ wymagania przedstawione w odpowiedniej tabeli ponizej oraz na odpowiednim rysunku
przedstawionym w zalgczniku 4.

Uwagi:

Dla reflektoréow klasy ES napiecie przylozone do koficéwek statecznika(-6w) wynosi 13,2 V £ 0,1 V dla ukladéw 12
V albo jest okreslone inaczej (zob. zalacznik 12).

,D” oznacza: ponizej linii H-H.
,U” oznacza: powyzej linii H-H.
,R” oznacza: na prawo od linii V-V.

,L" oznacza: na lewo od linii V-V.

5.4.4.1. Dla reflektorow klasy AS (rys. A4-VIIl w zalaczniku 4):

Tabela 33

Swiatto mijania klasy AS

Punkt kontrolny | linia | strefa Wspotrzedne katowe — stopnie(*) Wymageg,lacéwiat}osc
Dowolny punkt w strefie 1 0°do 15°U 5°Ldo 5°R <320 cd
Dowolny punkt na linii 25L-25R 1,72°D 5°Ldo 5°R 21100 cd
Dowolny punkt na linii 12,5L-12,5R 3,43°D 5°Ldo 5°R >550 cd

Uwaga do tabeli 33
(*) Tolerancja °0,25° dopuszczona niezaleznie w kazdym punkcie kontrolnym dla fotometrii, o ile nie zaznaczono inaczej.

5.4.4.2. Dla reflektoréw klasy BS (rys. A4-IX w zalaczniku 4):

Tabela 34

Swiatto mijania klasy BS

Punlli(rtl/ilgfs?rtz(f)alnw Wspdlrzedne katowe — stopnie(*) Wymagai;lacgwiat}oéé
Dowolny punkt w strefie 1 0°do 15°U 5°Ldo 5°R <700 cd
Dowolny punkt na linii 50L-50R poza 50V 0,86°D 2,5°Ldo 2,5°R >1100 cd
pkt 50V 0,86°D 0 22200 cd
Dowolny punkt na linii 25L-25R 1,72°D od 5°Ldo 5°R 22200 cd
Dowolny punkt w strefie 2 0d 0,86°Ddo1,72°D od 5°Ldo 5°R >1100cd

Uwaga do tabeli 34:
(*) Tolerancja °0,25° dopuszczona niezaleznie w kazdym punkcie kontrolnym dla fotometrii, o ile nie zaznaczono inaczej.
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5.4.4.3. Dla reflektora klasy CS, DS lub ES (rysunek A4-X w zalaczniku 4):
Tabela 35
Swiatto mijania klasy CS, DS lub ES
Wymagana $wiatlos¢ w cd
Punkt Wspotrzedne katowe punktu Minimum Maksimum

kontrolny .
lini kontrolnego — stopnie®”
inia | strefa Klasy CS

Klasa CS Klasa DS Klasa ES DS, ES

1 0,86°D 3,5°R 2000 2000 2500 13750

2 0,86°D 0 2450 4900 4900 -

3 0,86°D 3,5°L 2000 2000 2500 13750

4 0,50°U 1,50°Li 1,50°R - - - 900

5 2,00°D 15°Li15°R 550 1100 1100 -

6 4,00°D 20°Li20°R 150 300 600 -

7 0 0 - - - 1700

Linia 1 2,00°D 9°L do 9°R 1350 1350 1900 -

8(**) 4,00°U 8,0°L 700

10(**) 4,00°U 8,0°R 700

11(**) 2,00°U 4,0°L 900

12(%) 2,00°U 0 Z 11+12+13 ; 300 Cd(**) 900

13(**) 2,00°U 4,0°R 900

14(**) 0 8,0°Li 8,0°R 50 cd(**) 50 cd(*¥) 50 cd(**) -

15(**) 0 4,0°Li4,0°R 100 cd(*¥) 100 cd(*¥) 100 cd(*¥) 900

Strefa 1 1°U/8°L-4°U[8°L-4°U[8°R-1°U[8°R-0/4° - - - 900

R-0/1°R-0,6°U/0-0/1°L-0/4°L-1°U/8°L
Strefa 2 >4Udo<15 8°L do 8°R - - - 700
U

Uwagi do tabeli 35

()  Tolerancja °0,25° dopuszczona niezaleznie w kazdym punkcie kontrolnym dla fotometrii, o ile nie zaznaczono inaczej.

(**) Na zadanie wystepujacego o homologacje podczas pomiaru tych punktéw, przednie $wiatto pozycyjne homologowane zgodnie
z regulaminem ONZ nr 50 lub regulaminem ONZ nr 7 lub regulaminem ONZ nr 148; jezeli jest polaczone, zespolone lub wzajem-
nie sprz¢zone, musi by¢ wlaczone.

5.4.4.3.1. Po czterech sekundach od zapalenia $wiatta mijania klasy ES, kt6re nie $wiecito od co najmniej 30 minut, musi zostaé

osiggnieta warto$¢ co najmniej 3 750 cd w punkcie 2 (0,86D-V) dla reflektoréw taczacych funkcje Swiatla drogowego
i mijania lub pelnigcych tylko funkcje $wiatla mijania.

Urzgdzenie zasilajace musi by¢ wystarczajace do zapewnienia wymaganego wzrostu impulsu wysokopradowego.
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5.4.4.4. Swiatlo jest roztozone tak réwnomiernie jak to mozliwe w obrebie stref 1 i 2 dla reflektoréw klasy CS, DS lub ES.

5.4.4.5. Na $wiatlo mijania mogg przypadac jedno albo dwa zarowe zrédla $wiatla (klasy AS, BS, CS, DS) lub jedno wytadowcze
zrédlo $wiatla (klasy ES) badz jedno lub wigcej Zrodet $wiatta LED lub moduléw LED (klasy AS, BS, CS, DS, ES).

5.4.5. W przypadku pojazdéw kategorii L i T dopuszcza si¢ dodatkowe Zrédla $wiatta lub dodatkowe jednostki o$wietleniowe
do do$wietlania zakretéw, pod warunkiem ze:

5.4.5.1. Jezeli gléwne $wiatlo(-a) mijania i odpowiadajace mu (im) dodatkowe Zrédlo(-a) $wiatla uzywane do do$wietlania zakre-
téw sa uruchamiane jednocze$nie, musza by¢ spetnione nastgpujace wymagania dotyczace o$wietlenia:

a) przechyt w lewo (jezeli motocykl jest obracany w lewo wokot osi wzdluznej) - wartosci §wiattosci nie moga przekra-
cza¢ 900 cd w strefie rozciagajacej sie od HH do 15 stopni powyzej HH i od VV do 10 stopni w lewo;

b) przechyl w prawo (jezeli motocykl jest obracany w prawo wokét osi wzduznej) - wartosci $wiatlosci nie mogg prze-
kracza¢ 900 cd w strefie rozciagajacej sic od HH do 15 stopni powyzej HH i od VV do 10 stopni w prawo.

5.4.5.2. Badanie to przeprowadza si¢ przy minimalnym kacie przechylenia okreslonym przez wnioskodawce osiagajac ten stan
za pomocg uchwytu badawczego itp.

5.4.5.3. Do celéw dokonania tego pomiaru, na wniosek wnioskodawcy, gtéwne $wiatlo mijania oraz dodatkowe Zrédlo(-a)
$wiatla stosowane do do$wietlania zakretéw, moga by¢ poddane pomiarom indywidualnym a uzyskane wartosci foto-
metryczne moga by¢ taczone, aby okresli¢ zgodnos¢ z okre§lonymi warto$ciami $wiattosci.

5.5. Wymogi techniczne dotyczace przednich $wiatet przeciwmglowych klasy F3 (symbol ,F3”)
5.5.1. Regulacja fotometryczna i warunki pomiaru
5.5.1.1. Przednie $wiatlo przeciwmglowe musi by¢ ustawione zgodnie pkt 3 z zalacznika 6.

Jesli jednak regulacji pionowej nie mozna powtarzac az do uzyskania wymaganego polozenia w zakresie dozwolonych
tolerancji, nalezy zastosowa¢ metode z uzyciem przyrzadéw opisang w zalaczniku 6 pkt 4 i 5, aby zbada¢ zgodnosé
z minimalnymi wymogami dotyczacymi granicy $wiatla i cienia oraz przeprowadzi¢ regulacj¢ pionowa $wiatla.

5.5.1.2. Przednie $wiatlo przeciwmglowe musi spelnia¢ wymogi przedstawione w tabeli 36 i na rys. A4-XI w zalaczniku 4.

5.5.2. Wymogi fotometryczne

Po zakoriczeniu powyzszej regulacji przednie $wiatlo przeciwmglowe musi spetnia¢ wymogi okreslone w tabeli 36 (zob.
réwniez rys. A4-XI w zalgczniku 4):

Tabela 36

Wymogi fotometryczne homologacji typu dla przednich $wiatel przeciwmglowych

Wyznaczone linie lub Ustawienie pionowe Polozenie poziome(*) )
Y stref (*) powyzej h + na lewo od v: -na Swiatlo$¢ (w cd) Wymagany obszar
Y ponizej h - prawo od v: +

Punkt 1, 2(**) +60° +45°

Punkt 3, 4(**) +40° +30°

Punkt 5, 6(**) +30° +60° maks. 85 Wszystkie punkty
Punkt 7, 10(**) +20° +40°

Punkt 8, 9(**) +20° +15°
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Wyznaczone linie lub Ustawienie pionowe | PoloZzenie poziome(*) i
y stref *) powyZeﬁ'lh + na lewo od v: -na Swiatlo§¢ (w cd) Wymagany obszar
y ponizej h - prawo od v: +
Linia 1(**) +8° -26°do +26° maks. 130 Wszystkie linie
Linia 2(**) +4° -26°do +26° maks. 150 Wszystkie linie
Linia 3 +2° -26°do +26° maks. 245 Wszystkie linie
Linia 4 +1° -26° do +26° maks. 360 Wszystkie linie
Linia 5 0° -10°do +10° maks. 485 Wszystkie linie
Linia 6(***) -2,5° -10° do +10° min. 2 700 Wszystkie linie
< 50 procent
Linia 7 (**¥) -6,0° -10° do +10° warto$ci maks. na Wszystkie linie
linii 6
Linia 8L i R(***) -1,5°do-3,5° -22°1+22° min. 1 100 Co najmniej jeden
punkt
Linia 9L i R(***) -1,5° do -4,5° -35%i+35° min. 450 Co najmniej jeden
punkt

Strefa D(***) -1,5°do -3,5° -10°do +10° maks. 12 000 Cala strefa
Uwagi do tabeli 36
(*)  Wspdlrzedne sg okrelone w stopniach na sieci kgtowo-liniowej z osig biegunowa pionows.
(**)  Zob. pkt 5.5.2.4.
(**%)  Zob. pkt 5.5.2.2.

5.5.2.1. Swiattos¢ mierzy si¢ w $wietle bialym lub barwnym, zgodnie z zaleceniem wnioskodawcy dotyczacym normalnego
uzytkowania Swiatel przeciwmglowych. Nie zezwala si¢ na odchylenia od jednorodnosci wplywajace negatywnie na
wystarczajaca widocznos¢ w strefie powyzej linii 5 wynoszace od 10° w lewo do 10° w prawo.

5.5.2.2. Na zadanie wnioskodawcy dwa przednie Swiatla przeciwmglowe stanowiagce dopasowana par¢ odpowiadajaca opisowi
w pkt 3.3.2.4.3 mozna bada¢ oddzielnie. W tym przypadku okreslone wymogi dotyczace linii 6, 7, 8, 9 i strefy D w tabeli
36 stosuje si¢ do potowy wartosci sumy odczytéw prawej i lewej strony przedniego $wiatla przeciwmglowego. Kazde
z dwoch przednich $wiatet przeciwmglowych musi jednak osiagga¢ co najmniej 50 % minimalnej warto$ci wymaganej
dla linii 6. Ponadto kazde z dwoch przednich $wiatet przeciwmglowych stanowigcych dopasowang parg musza jedynie
spelnia¢ wymagania dla linii 6 oraz 7 wynoszace od 5° w kierunku wewnetrznym do 10° w kierunku zewnetrznym.

5.5.2.3. Wewnatrz pola pomigdzy liniami od 1 do 5 na rysunku A4-XI w zalaczniku 4, ksztalt promienia $wiatla powinien by¢
zasadniczo réwnomierny. Nie zezwala si¢ na wahania nat¢zenia wplywajace negatywnie na wystarczajacg widoczno$¢
pomiedzy liniami 6, 7, 81 9.

5.5.2.4. W obszarze rozchodzenia si¢ $wiatla okreslonym w tabeli 36 dozwolone jest powstawanie pojedynczych waskich punk-
tow lub paséw o wartosci nieprzekraczajacej 175 c¢d w obszarze zawierajacym punkty pomiarowe od 1 do 10 i linie 1
lub w obszarze linii 1 i linii 2, o ile nie wykraczaja poza stozkowy kat o otwarciu 2° lub szerokosci 1°. Jesli powstaja
liczne punkty lub pasy, musza by¢ oddzielone minimalnym katem 10°.

5.5.2.5. Jesli szczegdlne wymogi w zakresie $wiatloSci nie sg spelnione, zezwala si¢ na ponowne ustawienie polozenia granicy

$wiatla i cienia w zakresie £0,5° w pionie lub £2° w poziomie. Nowe ustawienie musi zapewni¢ spelnienie wszystkich
wymog6w fotometrycznych.
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5.5.3. Inne wymogi fotometryczne

5.5.3.1. W przypadku przednich $wiatel przeciwmglowych wyposazonych w gazowo-wyladowcze zrédla swiatla z balastem nie-
wbudowanym w Zrédlo $wiatla, Swiatlo$¢ musi przekroczy¢ 1 080 c¢d w punkcie pomiarowym przy 0° w poziomie i 2°
D w pionie w ciagu czterech sekund od uruchomienia §wiatla przeciwmglowego, ktére bylo wylaczone przez co naj-
mniej 30 minut.

5.5.3.2. W celu dostosowania do gestej mgly lub podobnych warunkéw ograniczonej widocznosci zezwala si¢ na automatyczna
zmiang natezenia $wiatla, pod warunkiem ze:

a) w uklad dziatania przedniego $wiatla przeciwmglowego wbudowane jest aktywne elektroniczne urzadzenie sterow-
nicze zZrodta §wiatla;

b) wszystkie wartosci natgzenia zmieniaja si¢ proporcjonalnie.
W momencie sprawdzania pod katem zgodnosci z przepisami pkt 4.6.6 uklad uwazany jest za akceptowalny, jesli nate-
zenia $wiatla pozostaja w zakresie 60 % do 100 % wartosci okreslonych w tabeli 36.

5.5.3.2.1. Odpowiednia informacj¢ nalezy umiesci¢ w formularzu zawiadomienia (pozycja 9 zalacznika 1).

5.5.3.2.2. Upowazniona placéwka techniczna odpowiedzialna za badania homologacyjne typu sprawdza, czy uklad umozliwia
automatyczne ustawienie $wiatel tak, aby uzyskaé poprawne oswietlenie drogi bez powodowania utrudniefi, zar6wno
dla kierujacego, jak i innych uzytkownikéw drog.

5.5.3.2.3. Pomiary fotometryczne nalezy wykonywac zgodnie ze wskazéwkami wystepujacego o homologacje.
5.5.4. Wymagania w zakresie tolerancji dotyczace procedury kontroli zgodnosci produkeji:
5.5.4.1. w czasie badania wydajnosci fotometrycznej dowolnego przedniego $wiatla przeciwmglowego wybranego losowo zgod-

nie z pkt 5.5 zadna z warto$ci pomiarowych $wiatlosci nie moze rézni¢ si¢ niekorzystnie o wigcej niz 20 %;

5.5.4.2. W przypadku wartosci pomiarowych w tabeli 36 odpowiednie maksymalne odchylenia moga wynosic:
Tabela 37

Zgodno$é produkcji, wymogi fotometryczne dla przednich $wiatel przeciwmglowych

Ustawienie Polozenie Swiatlo$¢ w cd
Wyznaczone linie pionowe(*) poziome* na Wymagany
lub strefy powyzej h + lewo od v: -na Réwnowazno$¢ | Réwnowaznosé obszar
ponizej h - prawo od v: + 20 % 30 %

Punkt 1, 2(*¥) +60° +45° maks. 115 maks. 130 Wszystkie
punkty

Punkt 3, 4(*¥) +40° +30°

Punkt 5, 6(*¥) +30° +60°

Punkt 7, 10(*¥) +20° +40°

Punkt 8, 9(*¥) +20° £15°

Linia 1(*¥) +8° -26° do +26° maks. 160 maks. 170 Wszystkie
linie

Linia 2(**) +4° -26° do +26° maks. 180 maks. 195 Wszystkie
linie

Linia 3 +2° -26° do +26° maks. 295 maks. 320 Wszystkie
linie

Linia 4 +1° -26° do +26° maks. 435 maks. 470 Wszystkie
linie

Linia 5 0° -10°do +10° maks. 585 maks. 630 Wszystkie
linie
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Ustawienie Polozenie Swiattos¢ w cd
Wyznaczone linie pionowe(*) poziome* na Wymagany
lub strefy powyzej h + lewo od v: -na Rownowaznos¢ | Réwnowaznosé obszar
ponizej h - prawo od v: + 20 % 30 %
Linia 6(***) -2,5° od 5° w kierunku | min. 2 160 min. 1 890 Wszystkie
wewnetrznym linie
do 10°wkierunku
zewnetrznym
Linia 8 -1,5°do -3,5° -22°i+22° min. 880 min. 770 Co najmniej
LiR(**) jeden punkt
Linia 9 -1,5°do -4,5° -35°1+35° min. 360 min. 315 Co najmniej
LiR(**¥) jeden punkt
Strefa D -1,5°do -3,5° -10°do +10° maks. 14 400 maks. 15 600 Cala strefa
Uwagi do tabeli 37:
() Wspdlrzedne sg okre§lone w stopniach na sieci kgtowo-liniowej z osig biegunowa pionowsa.
(%) Zob. pkt 5.5.2.4.
(***) Zob. pkt 5.5.2.2.
5.6. Wymogi techniczne dotyczace Swiatel zakretowych (symbol K)
5.6.1. Swiattos¢ wysytanego §wiatta
5.6.1.1. W przypadku urzadzenia montowanego po lewej stronie minimalna $wiatlo$¢ w okreslonym punkcie pomiarowym
musi mie¢ nastgpujacg wartosc:
a) 2,5D-30L:240cd
b) 2,5D —45L: 400 cd
¢) 2,5D-60L: 240 cd
Te same wartoci stosuje si¢ symetrycznie w odniesieniu do urzadzenia po prawej stronie. (Przedstawiono w zalaczniku
4 narys. A4-XII)
5.6.1.2. We wszystkich kierunkach warto$¢ $wiattosci $wiatla wysytanego nie moze przekraczaé:
a) 300 cd powyzej linii 1,0 U, LiR;
b) 600 cd miedzy plaszczyzng pozioma i linig 1,0 U, LiR; oraz
¢) 14000 cd ponizej linii 0,57 D, LiR.
5.6.1.3. W przypadku pojedynczego Swiatla z wiecej niz jednym Zrodlem $wiatla, gdy wlgczone s wszystkie zrédla §wiatla, nie
moze zostaé przekroczona maksymalna warto$¢ $wiatlosci.
5.6.1.4. Awaria $wiatla pojedynczego zawierajacego wigcej niz jedno zrédlo $wiatta:
5.6.1.4.1. W $wietle pojedynczym zawierajacym wigcej niz jedno Zrodlo $wiatla grupa Zrédel $wiatta polaczona przewodami elek-
trycznymi w taki sposéb, ze gdy jedno z nich przestanie dziataé, wszystkie przestaja wysylaé $wiatlo, uznawana jest za
jedno zrédlo $wiatla.
5.6.1.4.2. W przypadku awarii jednego ze Zrodel Swiatta w $wietle pojedynczym zawierajacym wigcej niz jedno zrédto $wiatla sto-

suje sie co najmniej jeden z nastepujacych przepiséw:

a) intensywno$¢ $wiatla spelnia minimalne wymogi podane w tabeli wzorcowego rozsytu §wiatla w przestrzeni, zgod-
nie z rys. L zalgcznika 4; lub
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b) emitowany jest sygnal uruchamiajacy urzadzenie ostrzegawcze informujace o awarii, jak wskazano w pkt 6.20.8
regulaminu ONZ nr 48, pod warunkiem Ze $wiatto$¢ zmierzona w punkcie 2,5°D 45°L w przypadku $wiatla lewego
(w przypadku $wiatla prawego kat L nalezy zastapi¢ katem R) wynosi co najmniej 50 % wymaganej intensywnosci
minimalnej. W tym przypadku w formularzu zawiadomienia umieszcza si¢ informacje, Ze $wiatlo jest przeznaczone
wylacznie do stosowania w pojezdzie wyposazonym w urzadzenie ostrzegawcze sygnalizujace awarig.

5.6.2. Metody pomiaru
5.6.2.1. Podczas pomiaréw fotometrycznych nalezy zapobiegal odbiciom rozproszonym za pomoca odpowiednich oston.
5.6.2.2. W przypadku zakwestionowania wynikéw pomiaréw pomiary przeprowadza si¢ w spos6b zapewniajacy ich zgodno$é

Z nastgpujacymi wymogami:

5.6.2.2.1. odleglo§¢ pomiaru musi pozwalaé na zastosowanie prawa odwrotnosci kwadratow odleglosci;

5.6.2.2.2. aparatura pomiarowa musi by¢ dobrana tak, aby rozmiar katowy odbiornika wyznaczony ze $rodka odniesienia $wiatla
wynosit od 10’ do 1°;

5.6.2.2.3. Wymog okreslonej intensywnosci dla okreslonego kierunku obserwacji uwaza si¢ za spelniony, jezeli wymagang war-
to$¢ natezenia uzyskuje si¢ w kierunku odchylonym od kierunku obserwacji o nie wigcej niz jedna czwarta stopnia.

5.6.2.3. Punkty pomiarowe wyrazone w stopniach katowych wzgledem osi odniesienia przedstawiono na rys. A4-XII w zalacz-
niku 4.

Wartosci przedstawione w tabeli wskazuja wyrazone w cd minimalne wartosci $wiatlosci dla réznych kierunkéw
pomiaru.

5.6.2.4. Poziome i pionowe katy widocznosci geometrycznej przedstawiono na rys. A4-XIII w zalaczniku 4. Kierunki H = 0° oraz
V = 0° odpowiadaja osi odniesienia. Na pojezdzie przebiegaja one poziomo, réwnolegle do wzdluznej srodkowej pla-
szczyzny pojazdu i w wymaganym kierunku widocznosci. Przechodzg one przez srodek odniesienia.

5.6.3. Fotometryczne pomiary parametréw $wiatel wyposazonych w kilka Zrodet $wiatta Nalezy sprawdzi¢ parametry fotome-
tryczne:

5.6.3.1. W przypadku niewymiennych Zrédet $wiatla przy Zrédlach $wiatla zamocowanych w Swietle zgodnie z pkt 4.6.

5.6.3.2. W przypadku wymiennych Zrédel $wiatla oprocz pkt 4.6.

Uzyskane warto$ci $wiatlo$ci nalezy skorygowac.

a) W przypadku zaréwek warto$¢ wspdlczynnika korygujacego jest réwna stosunkowi strumienia $wietlnego odniesie-
nia do $redniej wartosci strumienia §wietlnego przy zastosowanym napieciu (13,2 Vlub 13,5 V).

b) W przypadku diodowych Zrédet Swiatla (LED) warto$¢ wspotczynnika korygujacego jest réwna stosunkowi obiek-
tywnego strumienia §wietlnego do $redniej wartosci strumienia $wietlnego przy zastosowanym napieciu (6,75 V,
13,5V 1ub 28,0 V).

Rzeczywista warto§¢ strumienia $wietlnego kazdego zastosowanego zrodla $wiatla nie moze odbiega¢ o wigcej niz £5 %
od wartoéci $redniej. Dopuszcza si¢ réwniez, lecz jedynie w przypadku zaréwek, zastosowanie zaréwki wzorcowej, pra-
cujacej przy wlasciwym dla niej strumieniu $wietlnym o wartosci odniesienia, po kolei w kazdym poszczegdlnym polo-
zeniu, a nastepnie zsumowanie wynikéw poszczegdlnych pomiaréw w kazdym polozeniu.
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5.6.3.3. W przypadku wszystkich $wiatel zakretowych, z wyjatkiem $wiatel wyposazonych w zaréwki, wartosci $wiattosci zmie-
rzone po uplywie jednej minuty i 10 minut pracy musza by¢ zgodne z wymaganymi warto$ciami minimalnymi i maksy-
malnymi. Rozklady $wiatlo$ci po jednej minucie i po 10 minutach pracy nalezy obliczy¢ z rozkladu $wiatlosci zmierzo-
nego po uzyskaniu stabilnoci fotometrycznej poprzez zastosowanie dla kazdego punktu kontrolnego stosunku
$wiatlosci zmierzonych w punkcie 45°L 2,5°D w przypadku $wiatla lewego (w przypadku $wiatla prawego kat L nalezy
zastgpic katem R):

a) po jednej minucie;
b) po 10 minutach; oraz
¢) po uzyskaniu stabilnosci fotometryczne;.

Stabilnoé¢ fotometryczng osiagnieto, jezeli odchylenie $wiatlosci w okre§lonym punkcie kontrolnym wynosi mniej niz 3
procent w dowolnym przedziale 15 minut.

6. PRZEPISY PRZE]SCIOWE
6.1. Przepisy ogdlne
6.1.1. Umawiajace si¢ Strony stosujace niniejszy regulamin nadal musza uznawa¢ homologacje typu $wiatel (funkcji) na pod-

stawie wszystkich wczesniejszych serii poprawek do niniejszego regulaminu, kt6rych nie dotycza zmiany wprowadzone
najnowszg serig poprawek.

W celu weryfikacji wskaznik zmian obowiazujacy dla wlasciwego $wiatla (funkcji) nie moze rézni¢ si¢ od wskaznika
zmian okreslonego w najnowszej serii poprawek.

6.1.2. Umawiajace si¢ Strony stosujace niniejszy regulamin nie mogg odméwi¢ udzielenia rozszerzenia homologacji udzielo-
nych zgodnie z wszelkimi poprzednimi seriami poprawek do tego regulaminu.
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ZALACZNIK 1
Zawiadomienie
(Maksymalny format: A4 (210 x 297 mm))

wydane przez: Nazwa organu administracji:

dotyczace: () udzielenia homologacji
rozszerzenia homologacji
odmowy udzielenia homologacji
cofnigcia homologacji
ostatecznego zaniechania produkgji

typu urzadzenia lub systemu, zgodnie z regulaminem ONZ nr 149

Klasa urzadzenia: ..........cooiviiiiiiiiiii e Wskaznik Zmian: .........c.ooiiiiiiiiiiiii i
g 10 0 aTe] <o v PP
Niepowtarzalny identyfikator (w stosownych przypadkach): ....... ..o
1. Nazwa handlowa lub znak towarowy urzadzenia lub systemu: ...
2. Okreslenie typu urzadzenia lub ukladu stosowane przez producenta: ...........c.cocoiiiiiiiiiiiiiiiiniiinn..
3 Nazwa 1 adres PrOdUCENTAL ... outt ettt et ettt et et et e et et et et e e e ans
4 Nazwa i adres przedstawiciela producenta (w stosownych przypadkach): ...
5. Przedstawiono do homologacji w dnitiz .........ooooi i
6. Plac6wka techniczna odpowiedzialna za przeprowadzanie badaft homologacyjnych: ................c.ocoo..
7. Data sprawozdania sporzadzonego przez placowke techniczng: ............c.ocoiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii..
8. Numer sprawozdania sporzadzonego przez placdwke techniczng: ..........ooveiviiiiiiiiiiiininnien,
9. Krotki opis:

9.1. Dla reflektorow klas A i B!

(") Distinguishing number of the country which has granted/extended/refused/withdrawn approval (see approval provisions in the regula-
tion).
() Strike out what does not apply.
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9.1.1.  Kategoria okreslona za pomoca odpowiedniego oznakowania (}): ...
9.1.2.  Liczba, kategoria i rodzaj Zrodel $wiatha: ..........oo i
9.1.3.  Strumieni $wietlny odniesienia stosowany do gtéwnych $wiatel mijania (Im): ...
9.1.4.  Gléwne $wiatlo mijania dzialajace przy napieciu okoto (V): ..oo.oiiiii i
9.1.5.  Srodki zgodnie z pkt 4.12 niniejszego regUIAMINUE ... ..........o.uiueeieeee e e e

9.1.6.  Liczba moduléw LED i ich kody identyfikacyjne, a dla kazdego modutu LED okreslenie, czy jest on wymienny:

12 0
9.1.7.  Liczba elektronicznych urzadzen sterowniczych Zrédet $wiatha i ich indywidualne kody identyfikacyjne..........
9.1.8.  tLaczny obicktywny strumien $wietlny zgodnie z opisem w pkt 4.5.6 niniejszego regulaminu przekracza 2 000

lumendw: tak/nie/nie dotyczy!

9.1.9.  Okreslono regulacje granicy $wiatla i cienia w odlegloéci: 10 m/25 m/nie dotyczy!

9.2.

Minimalng ostro§¢ granicy $wiatla i cienia okreslono w odleglosci: 10 m/25 m/nie dotyczy!

Dla reflektoréw klasy D

9.2.1.  Reflektorfuklad przedstawiony do homologacji typu (*): «...ooveineiinii

9.2.2.  Zrédto $wiatla mijania moze/nie moze' by¢ zapalane réwnoczesnie ze zrédtem $wiatta drogowego lub jakimkol-

wiek innym $wiatlem, z ktérym jest wzajemnie sprz¢zone.

9.2.3. Napiecie znamionowe urzadzenia WynoSi: .. ........o.oiuiuint ittt

9.2.4.  Liczba, kategoria i rodzaj zrodel Swiatha: ... .. ... i

() Nalezy wskaza¢ wlasciwe oznakowanie wybrane z ponizszej listy:

=

C, ¢C. C. R RPL CR CR CR. CR CR CR, C., C/. C/.
— -— — - — - — -
C, PL, CPL. CPL, CRPL. CREPL, CRPL, C/RPL CMRPL, C/RPL
— - — - — -—
C/PL, C/PL., C/PL
—_ -—
HC. HC, HC, HE, HR PL, HCR. HCE. HCR, HC/R, HC/R, HC/R, HC/, HC/, HC/,
— — — - —_ . —_ -
HCPL, HCPL. HCPL. HCR PL, HCR PL, HCRPL, HC/R PL, HC/RPL. HC/R PL,
— - —te - — -
HC/PL, HC/PL, HC/PL
— -
Nalezy wskaza¢ wlasciwe oznakowanie wybrane z ponizszej listy:
DC. DC/, DC/PL. DR, DCR, DC/R. DCPL, DRPL DCR DCR
DC. DCR. DC/R, DC/, DCPL DCRPLDC/R DCPL, PL, PL.
—_ — —- — — — PL. —
—
DC. DCR. DC/R, DC/. DCPL DCRPLDCR DC/PL,
- Rl - - PL. -

-
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9.2.4.1. Jezeli okreslono wigcej niz jedng warto$¢ obiektywnego strumienia $wietlnego:
Warto$¢ obiektywnego strumienia $wietlnego stosowana w odniesieniu do gtéwnego $wiatla mijania ...........
[Im]

9.2.4.2. Jezeli okreslono wigcej niz jedng warto$¢ obiektywnego strumienia §wietlnego:

Warto$¢ obiektywnego strumienia $wietlnego stosowana w odniesieniu do §wiatla drogowego ............ [Im]

9.2.5.  Nazwa handlowa i numer identyfikacyjny oddzielnych statecznikow lub czesci statecznikéw: ....................

9.2.6.  Okreslono regulacje granicy $wiatla i cienia w odleglosci: 10 m/25 m!

Minimalng ostro§¢ granicy $wiatla i cienia okreslono w odleglosci 10 m/25 m. !

9.2.7.  Liczba modutéw LED i ich kody identyfikacyjne:..... ... i

9.2.8.  Uklad o$wietlenia rozdzielonego z jednym wspdélnym wytadowczym Zrédtem Swiatla: Tak/Nie!

9.2.9.  EWeNtUAlNe UWAZE . ...o.ueutint ittt ittt et et e e et

9.2.10.  Srodki zgodnie z pkt 4.12 niniejszego regUIAMINUE ............oiuueiiriit ettt eeieei e e e eieeieeineas

9.3. Dla systemu adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego — uklady

9.3.1. Kategoria okre$lona za pomocg odpowiedniego oznakowania (%) ............oeiveiiiiiiiiiieiiiiiii e,

9.3.2.  Liczba, kategoria i rodzaj zrodel $wiatla ............ o i

9.3.2.1. Liczba moduléw LED i ich kody identyfikacyjne, a dla kazdego modutu LED okreSlenie, czy jest on wymienny:

tak/nie!

9.3.2.2. Liczba elektronicznych urzadzen sterowniczych zrédet $wiatta i ich indywidualne kody identyfikacyjne, jesli

OB CZY: et

9.3.2.3. Laczny obiektywny strumieri $wietlny zgodnie z opisem w pkt 4.5.2.6 niniejszego regulaminu przekracza 2 000

lumendw: tak/nie!

9.3.3.  a) Informacje zgodnie z pkt 5.3.5.1 niniejszego regulaminu (jaka jednostka lub jakie jednostki oswietleniowe
wytwarzaja granice $wiatla i cienia, okre$long w zalaczniku 5 do niniejszego regulaminu, ktora rozprzestrze-
nia si¢ w strefie zawartej miedzy 6 stopniami po lewej stronie i 4 stopniami po prawej stronie i powyzej
poprzecznej linii znajdujacej si¢ 0 0,8 SLOPIIA PONIZE]) . .nvvenetnteint ettt

b) Okreslono regulacje granicy $wiatla i cienia w odleglosci: 10 m/25 m!
¢) Minimalng ostro$¢ granicy $wiatla i cienia okreslono w odlegtosci 10 m/25 m!

9.3.4.  Pojazd lub pojazdy, dla ktérych zaprojektowano system jako oryginalne wyposazenie: ................c....ouenen.

9.3.5.  Czy wystgpienie o homologacje dotyczy systemu, ktéry nie ma podlega¢ homologacji danego typu pojazdu

zgodnie z regulaminem ONZ nr 48: tak/nie'

9.3.5.1. Jesli odpowiedz jest twierdzaca: poda¢ informacjg¢ wystarczajacg do okreslenia pojazdu lub pojazdéw, dla kté-

IYCh SYSLEM JESt PIZEZNACZOMY: . .uuntnt ittt ettt ettt e et ettt e e e et et

() Wpisa¢ odpowiednie oznakowanie, zgodnie z niniejszym regulaminem, dla kazdej jednostki instalacyjnej lub zespolu jednostek insta-
lacyjnych.
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9.3.6.  Informacje zgodnie z pkt 5.3.5.2 niniejszego regulaminu (ewentualnie ktéry (ktore) z trybow Swiatel mijania
klasy E, spelnia (spelniajg) wymagania parametrow z tabeli 14 w niniejszym regulaminie): .......................

9.3.7.  Czy wystapienie o homologacje dotyczy systemu przeznaczonego do montazu wylacznie w pojazdach, ktére
posiadaja Srodki stabilizacji/ograniczenia zasilania systemu tak/nie'

9.3.8.  Okreslono regulacje granicy $wiatla i cienia w odleglosci: 10 m/25 m

Minimalng ostro$¢ granicy $wiatla i cienia okreslono w odleglosci 10 m/25 m .

9.3.9. System jest skonstruowany tak, aby zapewnia¢ $wiatta mijania: (%)

9.3.9.1. klasy C @ klasy V O klasy E O klasy W O

9.3.9.2.  ztrybem lub trybami ponizej, okre$lonymi nazwami, jesli dotyczy™

Trybnr C 1 TrybnrV ... Tryb nrE ... Trybnr W ...
Trybnr C ... TrybnrV ... TrybnrE ... Tryb nr W ...
Trybnr C ... TrybnrV ... TrybnrE ... Trybnr W ...

9.3.9.3. W przypadku, gdy wskazane ponizej jednostki oswietleniowe sg pod napigciem* () () dla trybu nr .....

a) jesli nie ma zastosowania zaden tryb o$wietlenia na zakrecie:

lewa strona Nrl10O Nr30O Nr50 Nr7 0O Nr9 0O Nr1l0O

prawastrona Nr2 0O Nr40O Nr6 0O Nr80O Nr100O Nr120O
b) jesli ma zastosowanie o$wietlenie na zakrecie kategorii 1:

lewa strona Nr1l0O Nr3 0O Nr50 Nr7 0O Nr 90O Nr110O

prawastrona  Nr 20O Nr40O Nr6 O Nr80O Nr100O Nr120O
¢) jesli ma zastosowanie o$wietlenie na zakrecie kategorii 2:

lewa strona Nr10O Nr30O Nr50 Nr7 0O Nr9 O Nr110O

prawastrona Nr2 0O Nr40O Nr 6 O Nr80O Nr100O Nr120O
Uwaga: Wskazania zgodnie z lit. a)—c) powyzej sa niezbedne rowniez dla wszystkich trybéw dodatkowych.

9.3.9.4. Wskazane ponizej jednostki o$wietleniowe sa pod napigeciem, gdy system znajduje si¢ w stanie zerowym®’

lewa strona Nr10O Nr30O Nr50 Nr7 0O Nr9 QO Nr110O

prawastrona  Nr2 0O Nr40O Nr 6 O Nr 8 O Nr100O Nr120O

() Zaznaczy¢ krzyzykiem odpowiednig kratke.
() Poszerzy¢ wykaz w przypadku wiekszej liczby tryb6w.
(®) Poszerzy¢ wykaz w przypadku wigkszej liczby jednostek.
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9.3.9.5. Wskazane ponizej jednostki o§wietleniowe sg pod napieciem, kiedy system ma aktywna funkcje zmiany kie-
runku ruchu**’

a) jesli nie ma zastosowania zaden tryb o$wietlenia na zakrecie:

lewa strona Nrl10O Nr30O Nr50 Nr7 0O NroQO NrllO

prawastrona  Nr 20O Nr40O Nr6 0O Nr80O Nr100O Nr120O
b) jesli ma zastosowanie o$wietlenie na zakrecie kategorii 1:

lewa strona Nr10O Nr30O Nr50 Nr7 0O Nr 90O Nr110O

prawastrona Nr2 O Nr40O Nr6 O Nr80O Nr100O Nr120O

¢) jesli ma zastosowanie o§wietlenie na zakrecie kategorii 2:

lewa strona Nr10O Nr30O Nr50 Nr7 0O Nr9 0O Nr110O

prawastrona  Nr 20O Nr40O Nr6 0O Nr80O Nr100O Nr120O

9.3.10.  System jest skonstruowany tak, aby zapewniat $wiatla drogowe*®7:

9.3.10.1. Tak O Nie O

9.3.10.2. z trybem lub trybami ponizej, okre$lonymi nazwami, jesli dotyczy:
Tryb $wiatet drogowych nr M 1
Tryb $wiatet drogowych nr M ...

Tryb $wiatet drogowych nr M ...

9.3.10.3. W przypadku, gdy wskazane ponizej jednostki o$wietleniowe sg pod napieciem, dla trybu nr ...

a) jesli nie ma zastosowania Zaden tryb o$wietlenia na zakrecie:
lewa strona Nr10O Nr30O Nr50 Nr70O Nr9 O Nr110O
prawastrona Nr2 0O Nr40O Nr6 0O Nr80O Nr100O Nr120O
b) jesli ma zastosowanie o$wietlenie na zakrecie:

lewa strona Nr10O Nr30O Nr50 Nr7 0O NroQO NrllO

prawastrona Nr 20O Nr40O Nr6 0O Nr80O Nr100O Nr120O

Uwaga: Wskazania zgodnie z lit. a)-b) powyzej sa niezbedne réwniez dla wszystkich trybéw dodatkowych.

9.3.10.4. Wskazane ponizej jednostki oswietleniowe sa pod napieciem, gdy system znajduje si¢ w stanie zerowym?®*

lewa strona Nr10O Nr30O Nr50 Nr7 0O Nr9 QO Nr110O

prawastrona Nr2 0O Nr40O Nr6 0O Nr80O Nr100O Nr120O
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9.3.10.5. System jest skonstruowany tak, aby zapewniac adaptacje $wiatla drogowego:

ruch prawo- i lewostronny: tak O nie O
tylko ruch prawostronny: tak O nie O

tylko ruch lewostronny: tak O nie O

9.4. Dla reflektoréw klas AS, BS, CS, DS i ES!
9.4.1.  Kategoria okreslona za pomoca odpowiedniego oznakowania (°): ...
9.4.2.  Liczba, kategoria i rodzaj ewentualnych zrédel $wiatta: ... ...
9.4.3.  Liczba moduléw LED i ich kody identyfikacyjne, a dla kazdego modulu LED okreslenie, czy jest on wymienny:
1212
9.4.4.  Liczba elektronicznych urzadzeri sterowniczych zrédet $wiatla i ich indywidualne kody identyfikacyjne, jesli
OUYCZY: e
9.4.5.  Okreslenie ostroéci granicy $wiatla i cienia tak/nie'
Jesli tak, to czy badanie przeprowadzono z odleglodci 10 m [ 25m! ...ooooiiiiiiiiiiiiii
9.4.6.  Nazwa handlowa i numer identyfikacyjny oddzielnych statecznikow lub czesci statecznikéw: ....................
9.4.7.  Zrédlo $wiatta mijania moze/nie moze' by¢ zapalane réwnoczesnie ze zrodtem $wiatta drogowego lub jakimkol-
wiek innym $wiattem, z ktérym jest wzajemnie sprz¢Zone.
9.4.8.  Minimalne katy przechylenia spelniajace wymagania okreslone w pkt 5.4.5.2, jesli dotyczy ......................
9.49.  Podstawowe $wiatto drogowe: tak [ nie!
Dodatkowe $wiatto drogowe: tak | nie!
Dodatkowe $wiatlo drogowe wigcza sie jedynie razem ze $wiatlem mijania lub podstawowym $wiatlem drogo-
wym.
9.5. W przypadku przednich §wiatet przeciwmglowych klasy F3
9.5.1.  Klasa okreslona za pomoca odpowiedniego oznakowania:
(F3, F3), F3PLL F3JPL) ..o
9.5.2.  Liczba, kategoria i rodzaj zrodel Swiatha: ... .. ... i
9.5.3 Modut LED: tak/nie!, a dla kazdego modutu LED okre$lenie, czy jest on wymienny: tak/nie!

() Nalezy wskaza¢ wlasciwe oznakowanie wybrane z ponizszej listy:

30.9.2021

C-AS, C- BS, R- BS, CR- BS, C/-BS, C/R-BS,
C-BSPL, R-BSPL, CR-BSPL, C/-BSPL, CR-BSPL,

WC-C5, WC-DS, WR-CS5 WE-DS, WCR-CS, WCR-DS,

WC/-CS, WC/-DS, WC/R-CS, WC/R-DS, WC-C5 PL,

WC-DS PL, WR-C5 PL, WR-DS PL, WCR-C5PL, WCR-DSPL,

WC/CS PL, WC/-DSPL, WCR-CSPL, WCE-DSPL,

WC+-CS, WC+-DS, WC+E-CS, WC+R-DS, C+-BS, C+R-BS,

WC+CS5PL, WC+DSPL, WC+ER-CSPL, WC+R-DSPL, C+-BSPL, C+R-BSPL

WC-ES, WR-ES, WCR-ES, WC/-ES, WCR-ES, WC-ESPL,

WR-ESPL, WCR-ESPL, WC/A.ESPL, WCR-ESPL

WC+-ES, WC+R-ES, WC+ESPL, WC+R-ESPL
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9.5.4.  Indywidualny kod identyfikacyjny modulu LED: ..... ... ...

9.5.5.  zastosowanie elektronicznego urzadzenia sterujacego zasilaniem zrédla $wiatta (*%): tak/nie!
Zasilanie Zrodla Swiatha: ...
Specyfikacja urzadzenia sterowniczego Zrodta $wiatha: ............o
Napigcie WeJSCIOWE (11): ..ot
W przypadku elektronicznego urzgdzenia sterowniczego zZrédla Swiatla, niestanowigcego czesci Swiatla:

Specyfikacja sygnals WyjSCIOWego: ......iinu i
9.5.6.  Barwa emitowanego $wiatha: ...... ... ... biala/z6lta selektywna!

9.5.7. Strumien $wietlny Zrédla $wiatla (zob. pkt 4.5.2.6)

wiekszy niz 2 000 lumendw: ... tak/nie'

9.5.8.  Swiattos¢ jest zmienna: ... tak/nie
9.5.9.  Pomiar gradientu granicy $wiatla i cienia (jesli wykonano)
przeprowadzono z odlegloSci ... ... 10m/25m!
9.6. W przypadku Swiatel zakretowych
9.6.1. Liczba, kategoria i rodzaj Zrodel $wiatha (12):.. ..o

9.6.2. T o 1Tl S T 44 Lo L P
9.6.3.  Modut Zrodla Swiatha: ... . tak/nie'

9.6.4.  Kod identyfikacyjny modutu zrédla Swiatla: ... i

9.6.5.  Zastosowanie elektronicznego urzadzenia sterujacego zasilaniem Zrédla Swiatla:
a) stanowigcego czeSC Swiatha ... i tak/nie!
b) nie stanowiacego czeSci Swiatla ... ... . tak/nie!
9.6.6.  Napiecie wejsciowe dostarczane przez elektroniczne urzadzenie sterujace zasilaniem Zrodla $wiatla: .............
9.6.7.  Producent i numer identyfikacyjny elektronicznego urzadzenia sterujacego zasilaniem zrodla $wiatla (jezeli elek-

troniczne urzadzenie sterujace zasilaniem zZrodla Swiatla stanowi czes$¢ wiatla ale nie jest umieszczone w obudo-
wie $wiatla):

9.6.8. Geometryczne warunki montazu i warianty ustawienia, o ile istniejg: ...
10. Umiejscowienie znaku/znakow homologacji: .........ooueiuiitiiii i
11. Powdd (powody) rozszerzenia homologacji (w stosownych przypadkach): ...,
12. Homologacja zostala udzielona/ rozszerzona/ odméwiono udzielenia homologacji/ homologacje cofnigto!

(") Specyfikacja napigcia musi obejmowac¢ tolerancje lub zakres napigcia podany przez producenta i sprawdzony w ramach niniejszej
homologacji.

(") Nalezy uwzgledni¢ parametry napigcia wejsciowego, w tym cykl pracy, czestotliwos¢, ksztalt impulsu i szczytowa warto§¢ napigcia.

(") W przypadku $wiatel zakretowych posiadajacych niewymienne zrodla $wiatla nalezy podaé liczbe stosowanych Zrddel i ich laczna
moc.
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13. MEEJSCOWOSE: ettt ettt ettt e ettt e e e e e e et e e e e
14. 7
15. POAPIS: .t
16. Wykaz dokumentéw zlozonych organowi udzielajgcemu homologacji typu, ktéry udzielit homologacji, jest

zalaczony do niniejszego zawiadomienia i jest dostepny na zadanie.
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ZALACZNIK 2

Minimalne wymogi dotyczace procedury kontroli zgodno$ci produkcji

1. PRZEPISY OGOLNE

1.1. Wymagania dotyczace zgodnosci uwaza si¢ za spelnione z mechanicznego i geometrycznego punktu widzenia,
jezeli réznice nie przekraczajg nieuchronnych tolerancji produkcyjnych w granicach wymagan niniejszego regu-
laminu. Warunek ten stosuje si¢ rowniez do barwy.

1.2. W odniesieniu do parametréw fotometrycznych zgodnos$¢ produkowanych seryjnie $wiatel nie jest kwestiono-
wana, jezeli w badaniu parametréw fotometrycznych dowolnego $wiatla wybranego losowo i wyposazonego
we wzorcowe Zrodlo wiatla lub niewymienne zZrédta $wiatta badz moduly LED;

1.2.1. zadna ze zmierzonych warto$ci nie odbiega na niekorzys¢ o ponad 20 % od wartosci okreslonej w niniejszym
regulaminie;

1.2.1.1. W przypadku reflektoréw klasy A, B i D odpowiadajacych opisowi w pkt5.2 niniejszego regulaminu w odniesie-
niu do wartosci B 50 L (lub R) i strefy IIl maksymalne niekorzystne odchylenie moze wynosi¢ odpowiednio:

B50L (lubR) 170 cd, co odpowiada 20 %
255 cd, co odpowiada 30 %
Strefa III 255 cd, co odpowiada 20 %
380 cd, co odpowiada 30 %
1.2.1.2. W przypadku systemu adaptacyjnego oswietlenia gtéwnego odpowiadajacego opisowi w pkt 5.3 niniejszego

regulaminu zadna z warto$ci odnotowanych i skorygowanych, zgodnie z wymogami pkt 4.6 niniejszego regula-
minu, w stosownych przypadkach nie odbiega niekorzystnie od wartosci okreslonej w kolumnie B tabel 17-32.

1.2.1.3. W przypadku reflektoréw klasy BS, CS, DS i ES odpowiadajacych opisowi w pkt 5.4 niniejszego regulaminu
w odniesieniu do warto$ci w strefie I maksymalne niekorzystne odchylenie moze wynosi¢, odpowiednio:
Strefa I 255 ¢d, co odpowiada 20 %
380 cd, co odpowiada 30 %
1.2.1.3.1. Jezeli wyniki opisanych wyzej badan nie sg zgodne z wymogami, mozna zmieni¢ ustawienie reflektora, pod

warunkiem Ze o$ wigzki nie ulegnie przemieszczeniu o wiecej niz 0,5 stopnia w prawo lub w lewo, ani o wigcej
niz 0,2 stopnia w gére lub w dét.

1.2.1.4. W przypadku przednich $wiatel przeciwmgltowych odpowiadajacych opisowi w pkt 5.5 niniejszego regulaminu
stosuje si¢ tabelg 37;

1.2.2. lub, w przypadku reflektoréw klasy A, B lub D odpowiadajacych pkt 5.2 niniejszego regulaminu, jezeli

1.2.2.1.  w przypadku $wiatla mijania warto$ci okreslone w niniejszym regulaminie s3 zachowane w jednym punkcie
z doktadnoscig do 0,35 stopnia wokét punktéw:

w przypadku reflektoréw B 50 L (lub R) klasy A lub B (z tolerancjg 85 cd), 75 R (lub L), 50 V, 25 R, 25 L, oraz
w calym polu strefy IV, ktéra znajduje si¢ nie wigcej niz 0,52 stopnia powyzej linii 25 Ri 25 L;

w przypadku reflektoréw B 50 L (lub R) klasy D (z tolerancja 85 cd), 75 R (lub L), 50 V, 25 R1, 25 L2 oraz w seg-
mencie I;
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1.2.2.2.  ajezeli dla $wiatel drogowych z punktem HV polozonym we wnetrzu obszaru ograniczonego izokandelg 0,75
Imax, dopuszczalne jest odchylenie +20 % dla warto$ci maksymalnych, oraz -20 % dla wartosci minimalnych
w przypadku wartosci fotometrycznych we wszystkich punktach pomiaru okre§lonych w pkt 5.1 niniejszego
regulaminu.

1.2.3. Jezeli wyniki opisanych wyzej badan nie sg zgodne z wymogami, mozna zmieni¢ ustawienie reflektora, pod
warunkiem Ze o$ wigzki nie ulegnie przemieszczeniu o wigcej niz 0,5 stopnia w prawo lub w lewo, ani o wigcej
niz 0,2 stopnia w gore lub w dét.

1.2.4. W przypadku AFS zgodnego z pkt 5.3. niniejszego regulaminu, jezeli wyniki opisanego wyzej badania nie sg
zgodne z wymogami, mozna zmieni¢ ustawienie systemu dla kazdej klasy, pod warunkiem ze o§ wiazki $wiatla
nie ulegnie przemieszczeniu o ponad 0,5 stopnia w prawo lub w lewo, ani o ponad 0,2 stopnia w gére lub
w dot, kazde przemieszczenie mierzone osobno w stosunku do ustawienia pierwotnego.

Przepisy te nie sg stosowane do jednostek o§wietleniowych okre$lonych w pkt 5.3.3.1.1 niniejszego regulaminu.

1.2.5. Jezeli w przypadku reflektora wyposazonego w wymienne zrédlo $wiatta wyniki opisanego powyzej badania
nie spelniajg wymagan, to badania powtarza si¢ z uzyciem innego wzorcowego zrodla Swiatla.

1.3. Odnosnie do weryfikacji zmiany polozenia pionowego granicy $wiatla i cienia pod wplywem ciepla stosuje si¢
nastepujacg metode:

jedno ze $wiatel lub jeden z systeméw poddawane sg badaniu zgodnie z metoda opisang w pkt 3.1 zalacznika 7,
po trzykrotnym poddaniu cyklowi okreslonemu w pkt 3.2.2 zalgcznika 7.

Reflektor lub system uznaje si¢ za odpuszczalny, jezeli Ar nie przekracza 1,5 mrad w gore i 2,5 mrad w dot.

Jezeli warto$¢ ta jest wyzsza od 1,5 mrad, ale nie przekracza 2,0 mrad w gore lub jest wyzsza niz 2,5 mrad ale
nie wyzsza niz 3,0 mrad w dél, drugg probke poddaje si¢ badaniu, po ktérym Srednia odnotowanych wartosci
bezwzglednych dla obu probek nie moze by¢ wyzsza niz 1,5 mrad w gére i 2,5 mrad w d6t.

Jezeli jednak powyzsza warto$¢ 1,5 mrad w gore i 2,5 mrad w do! nie zostaje zachowana dla tych dwoch syste-
mow, tej samej procedurze poddaje si¢ dwa inne systemy, a warto$¢ Ar dla kazdego z nich nie moze by¢ wyzsza
niz 1,5 mrad w gére i 2,5 mrad w dét.

Przednie $wiatlo przeciwmglowe nalezy uzna za akceptowalne, jesli Ar nie przekracza 3,0 mrad. Jezeli wymie-
niona warto$¢ jest wyzsza niz 3,0 mrad, ale nie przekracza 4,0 mrad, badane jest drugie przednie $wiatto prze-
ciwmglowe, a otrzymana $rednia wartosci bezwzglednych odnotowanych dla obu prébek nie moze przekroczy¢
3,0 mrad.

1.4. Jesli jednak regulacji pionowej nie mozna powtarzal az do uzyskania wymaganego polozenia w zakresie
dozwolonych tolerancji opisanych odpowiednio w pkt 1.2.3 zalacznika 5 lub pkt 3.2 zalgcznika 6, jedng prébke
bada si¢ zgodnie z procedurg opisang w pkt 2 zalacznika 5 lub pkt 4 zalacznika 6.

1.5. W przypadku $wiatel zakretowych

1.5.1. Nie kwestionuje si¢ zgodnosci Swiatel produkowanych seryjnie z wymogami dotyczacymi parametréw fotome-
trycznych, jezeli: w ramach badania parametréw fotometrycznych dowolnego $wiatla wybranego losowo
i wyposazonego we wzorcowe zrodlo Swiatla lub w przypadku $wiatel wyposazonych w niewymienne zZrédia
Swiatla (zarowki lub inne rodzaje), oraz jesli wszystkie pomiary wykonywane s3 pod napieciem 6,75 V,
13,5 V lub 28,0 V, spelnione sg nastgpujace warunki:

1.5.1.1.  zadna ze zmierzonych wartosci nie odbiega na niekorzys¢ o ponad 20 % od wartosci okreslonych w niniejszym
regulaminie;
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1.5.1.2.  w przypadku $wiatta wyposazonego w wymienne zrédlo $wiatla, jesli wyniki opisanego powyzej badania nie
spetniajg wymagan, to $wiatla nalezy poddaé kolejnym badaniom przy uzyciu innego wzorcowego zrédia
Swiatla.

1.5.2. Wymogi dotyczace wspélrzednych chromatycznos$ci muszg by¢ spelnione, gdy $wiatlo wyposazone jest we
wzorcowe zrodlo $wiatla lub, w przypadku $wiatel z niewymiennymi Zrédlami $wiatla (Zaréwki lub inne
rodzaje), gdy wlasciwosci kolorymetryczne sprawdza si¢ przy zrodle Swiatla umieszczonym w Swietle.

1.5.3 W przypadku niewymiennych zarowych Zrédet $wiatla lub moduléw Zrédla Swiatla wyposazonych w niewy-
mienne zarowe Zrédla $wiatla podczas kazdej kontroli zgodnosci produkgji:

1.5.3.1  posiadacz znaku homologacji musi wykaza¢ stosowanie w ramach normalnej produkgji i przedstawi¢ identyfi-
kacje niewymiennych zarowych zrédel $wiatta okreslonych w dokumentacji dotyczacej homologadji typu;

1.5.3.2.  w przypadku watpliwosci co do zgodnosci niewymiennych zarowych Zrédel $wiatla z wymogami dotyczacymi
okresu trwatosci lub w przypadku powlekanych farbg zarowych 7Zrédel $wiatla z wymogami dotyczacymi trwa-
tosci barwy okre$lonymi w pkt 4.11 wydania trzeciego normy IEC 60809, zgodnos¢ nalezy sprawdzi¢ zgodnie
z pkt 4.11 wydania trzeciego normy IEC 60809.

1.6. Wspblrzedne chromatycznosci muszg by¢ zachowane.

2. MINIMALNE WYMAGANIA DLA SPRAWDZANIA ZGODNOSCI PRZEZ PRODUCENTA
Dla kazdego typu $wiatla posiadacz homologacji jest zobowigzany do przeprowadzenia z odpowiednig czgstot-
liwoscig co najmniej wymienionych nizej badan. Badania przeprowadza si¢ zgodnie z przepisami niniejszego
regulaminu.

Jezeli ktérakolwiek z pobranych probek wykazuje niezgodno$é w $wietle danego badania, to pobiera i bada si¢
kolejne prébki. Producent podejmuje dzialania w celu zapewnienia zgodnosci danej produkdji.

2.1. Charakter badan

Badania zgodnosci, o ktérych mowa w niniejszym regulaminie, dotycza whasciwosci fotometrycznych i kolory-
metrycznych oraz weryfikacji zmiany polozenia pionowego granicy $wiatla i cienia pod wplywem ciepla.

2.2. Metody stosowane w badaniach
2.2.1. Badania nalezy zasadniczo przeprowadza¢ zgodnie z metodami okreslonymi w niniejszym regulaminie.
2.2.2. We wszystkich badaniach zgodnosci przeprowadzanych samodzielnie producent moze stosowaé metody réw-

nowazne, po ich zatwierdzeniu przez wlasciwy organ odpowiedzialny za badania homologacyjne. Obowigz-
kiem producenta jest udowodnienie, Ze zastosowane metody sg réwnowazne metodom okreslonym w niniej-
szym regulaminie.

2.2.3. Zastosowanie pkt 2.2.1 i 2.2.2 wymaga regularnej kalibracji aparatury badawczej i korelacji dokonywanych
przy jej uzyciu pomiaréw z pomiarami przeprowadzonymi przez wlasciwy organ.

2.2.4. We wszystkich przypadkach metodami odniesienia s3 metody okre$lone w niniejszym regulaminie, szczegdlnie
do celéw kontroli administracyjnej i pobierania prébek.

2.3. Charakter kontroli wyrywkowej

Prébki $wiatet musza by¢ pobierane wyrywkowo z jednorodnej partii produktu. Jednorodna partia produktu
oznacza zespol Swiatel tego samego typu, okreslony w oparciu o metody produkeji stosowane przez produ-
centa.
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Ocena zasadniczo obejmuje produkcje seryjng z poszczegdlnych zakladow. Producent moze jednak zebraé dane
dotyczace tego samego typu z kilku zakladow, z zastrzezeniem, ze w zakladach tych obowigzuje ten sam system
jakosci i sposéb zarzadzania jakoscig.

2.4. Zmierzone i zarejestrowane parametry fotometryczne

2.4.1. Wybrane urzadzenia poddaje si¢ pomiarom fotometrycznym w punktach okreslonych w regulaminie, z ograni-
czeniem odnotowania:

2.41.1. w przypadku $wiatel drogowych zgodnie z wymogiem zawartym w pkt 5.1 lub w przypadku $wiatel mijania
(asymetrycznych) zgodnie z wymogiem zawartym w pkt 5.2 niniejszego regulaminu nalezy stosowac:

2.4.1.1.1. w przypadku klasy A i B (§wiatet drogowych lub §wiatel mijania (asymetrycznych) klasy A i B ) do punkt6w L.,
HV ('), HL, HR (%) w przypadku $wiatla drogowego oraz do punktéw B 50 L (lub R), HV, 50 V, 75 R (lub L) i 25
L (lub R) w przypadku $wiatla mijania.

2.4.1.1.2. W przypadku klasy D (§wiatel drogowych lub §wiatel mijania klasy D (asymetrycznych $wiatet wyladowczych)
do punktéw L., HV', HL, HR? w przypadku $wiatta drogowego oraz do punktéw B 50 L (lub R)', HV, 50 V, 75
R (lub L)i 25 L2 (lub R2) w przypadku $wiatta mijania.

2.4.1.2. W przypadku $wiatel drogowych zgodnie z wymogiem zawartym w pkt 5.1 lub w przypadku $wiatel mijania
(asymetrycznych) zgodnie z wymogiem zawartym w pkt 5.4 niniejszego regulaminu nalezy stosowac:

2.4.1.2.1. Dla reflektoréw klasy AS do punktéw HV, LH, RH, 12,5L i 12,5R.

2.4.1.2.2. Dla reflektoréw klasy BS do punktow I, i HV' w przypadku $wiatla drogowego i do punktéw HV, 0,86D/3,5R,
0,86D/3,5L w przypadku $wiatta mijania.

2.4.1.2.3. W przypadku reflektoréw klasy CS, DS i ES do punktow I, i HV' w przypadku $wiatla drogowego i do punk-
téw HV, 0,86D/3,5R, 0,86D/3,5L w przypadku $wiatla mijania.

2.4.1.3. W przypadku systemu adaptacyjnego o$wietlenia gtéwnego zgodnie z opisem w pkt 5.3 do niniejszego regula-
minu do punktéw I,.., HV!, HLi HR (*) w przypadku $wiatta drogowego oraz do punktéw B 50 L (lub R), w sto-
sownych przypadkach HV, 50 V, w stosownych przypadkach 75 R i 25 LL w przypadku $wiatel mijania.

2.4.1.4. W przypadku przednich $wiatel przeciwmglowych zgodnie z pkt 5.5 niniejszego regulaminu do punktéw 8 i 9
oraz linii 1, 5, 6, 8 1 9, jak okreslono w tabeli 37.

2.4.2. W przypadku $wiatet zakretowych zgodnie z pkt 5.6 niniejszego regulaminu probki poddaje si¢ pomiarom foto-
metrycznym w celu sprawdzenia ich zgodnosci z warto$ciami minimalnymi okreslonymi w punktach wskaza-
nych na rys. A4-XII w zalaczniku 4 oraz z wymaganymi wspolrzednymi chromatycznosci.

2.5. Kryteria akceptowalnosci

Producent jest zobowigzany do wykonania statystycznego opracowania wynikéw badan i okreslenia w porozu-
mieniu z wlaSciwym organem kryteriéw akceptowalnosci jego produkeji, pozwalajacych na spetnienie wymo-
g6w dotyczacych kontroli zgodnosci produkeji wymienionych w pkt 3.5.1 niniejszego regulaminu.

Kryteria okreslajace akceptowalno$¢ muszg zapewniaé, przy stopniu zaufania 95 %, minimalne prawdopodo-
biefistwo zakonczonej wynikiem pozytywnym weryfikacji poprzez sondowanie opisane w zalaczniku 3 (pierw-
sze pobranie prébek) wynoszace 0,95.

(") W przypadku gdy $wiatlo drogowe i $wiatto mijania s3 wzajemnie sprz¢zone, punkt pomiaru HV jest identyczny dla obydwu $wiatel.
() HLiHR: punkty na HH znajdujace si¢ w odleglosci 2,5 stopnia, odpowiednio, w lewo i w prawo od punktu HV.
() HLiHR: punkty na HH znajdujace si¢ w odleglosci 2,6 stopnia, odpowiednio, w lewo i w prawo od punktu HV.
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ZALACZNIK 3

Minimalne wymogi dotyczace pobierania probek przez kontrolera
1. PRZEPISY OGOLNE

1.1. Wymagania dotyczace zgodnosci uwaza si¢ za spelnione z mechanicznego i geometrycznego punktu widzenia,
zgodnie z wymaganiami niniejszego regulaminu, jesli takie okreslono, jezeli réznice nie przekraczajg nieuniknio-
nych odchylen w produkgji.

1.2. ‘W odniesieniu do parametréw fotometrycznych zgodnos¢ produkowanych seryjnie Swiatel nie jest kwestionowana,
jezeli w badaniu parametréw fotometrycznych dowolnego $wiatla wybranego losowo i wyposazonego we wzor-
cowe zrodlo Swiatta lub niewymienne Zrédto $wiatla bagdz moduly LED;

a) zadna ze zmierzonych warto$ci nie rézni si¢ od warto$ci okreslonych w pkt 1.2 zalgcznika 2;
b) w przypadku $wiatla wyposazonego w wymienne zrédlo $wiatla, jesli wyniki opisanego powyzej badania nie

spetniajg wymagan, to $wiatta nalezy poddal kolejnym badaniom przy uzyciu innego wzorcowego zZrddla
Swiatla.

1.3.  Swiatet z widocznymi wadami nie bierze si¢ pod uwage.
1.4, Wspdlrzedne chromatycznosci muszg by¢ zachowane.

2. PIERWSZE POBRANIE PROBEK

W trakcie pierwszego pobrania probek cztery $wiatla zostajg wybrane wyrywkowo. Pierwszy zestaw probek zto-
zony z dwdch sztuk oznacza sig literg A, a drugi zestaw probek ztozony z dwéch sztuk oznacza sig literg B.

2.1.  Nie nalezy kwestionowa¢ zgodnosci produkowanych seryjnie Swiatel, jezeli odchytka jakiejkolwiek probki z zestawu
A 1B (wszystkie cztery $wiatla) nie przekracza 20 %.

W przypadku gdy odchytka obu $wiatet z zestawu A nie przekracza 0 %, pomiar mozna zakonczyc.

2.2.  Zgodno$¢ produkowanych seryjnie $wiatel nalezy zakwestionowad, jezeli odchytka co najmniej jednej prébki z zes-
tawu A lub B przekracza 20 %.

Nalezy wezwal producenta do dostosowania produkcji do wymogéw (dostosowanie) oraz przeprowadzié
powtérng kontrole wyrywkowa zgodnie z pkt 3 w ciggu dwdch miesigcy po zawiadomieniu. Placéwka techniczna
musi zachowac prébki A i B do czasu zakoniczenia calego procesu kontroli zgodnosci produkji.

3. PIERWSZA POWTORNA KONTROLA WYRYWKOWA
Z zasob6éw wyprodukowanych po dostosowaniu wybiera si¢ wyrywkowo probke czterech Swiatel.

Pierwszy zestaw prébek zlozony z dwdch sztuk oznacza sie literg C, a drugi zestaw probek ztozony z dwéch sztuk
oznacza si¢ literg D.

3.1.  Nie nalezy kwestionowac zgodnosci produkowanych seryjnie $wiatel jezeli odchylka jakiejkolwiek prébki z zestawu
CiD (wszystkie cztery Swiatla) nie przekracza 20 %.

W przypadku gdy odchytka obu $wiatel z zestawu C nie przekracza 0 %, pomiar mozna zakonczy¢.
3.2, Zgodnos¢ produkowanych seryjnie Swiatel nalezy zakwestionowad, jezeli odchylka wynosi co najmniej:

3.2.1. jedna prébka z zestawu C lub D jest wigksza niz 20 %, ale odchylka wszystkich probek z tych zestaw6w nie przekra-
cza 30 %.

Nalezy ponownie wezwaé producenta do dostosowania produkcji do wymogdéw (dostosowanie).

Drugg powtérna kontrole wyrywkows zgodnie z pkt 4 nalezy przeprowadzi¢ w ciggu dwdch miesiecy po zawiado-
mieniu. Placowka techniczna musi zachowa¢ prébki C i D do czasu zakonczenia calego procesu zgodnosci produkji;
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3.2.2. wigksza niz 30 % w przypadku jednej z prébek z zestawu C lub D.

W takim przypadku nalezy cofngé homologacje i zastosowaé pkt 5.

4. DRUGA POWTORNA KONTROLA WYRYWKOWA
Z zasobéw wyprodukowanych po dostosowaniu wybiera si¢ wyrywkowo probke czterech $wiatel.

Pierwszy zestaw prébek zlozony z dwoch sztuk oznacza sig litera E, a drugi zestaw prébek ztozony z dwéch sztuk
oznacza si¢ literg F.

4.1.  Nie nalezy kwestionowal zgodnosci produkowanych seryjnie $wiatet jezeli odchytka jakiejkolwiek probki z zestawu
E i F (wszystkie cztery $wiatla) nie przekracza 20 %.

W przypadku gdy odchytka obu $wiatel z zestawu E nie przekracza 0 %, pomiar mozna zakoniczy¢.

4.2, Zgodno$¢ produkowanych seryjnie $wiatel nalezy zakwestionowa¢, jezeli odchytka wynosi co najmniej w przypadku
jednej z probek z zestawu E lub F jest wigksza niz 20 %.

W takim przypadku nalezy cofngé homologacje i zastosowaé pkt 5.

5. COFNIECIE HOMOLOGA(]I

Homologacje cofa si¢ zgodnie z pkt 3.6 niniejszego regulaminu.

6. ZMIANA POLOZENIA PIONOWEGO GRANICY SWIATLA I CIENIA SWIATEL MIJANIA

Odnosnie do weryfikacji zmiany polozenia pionowego granicy Swiatla i cienia $wiatel mijania pod wplywem ciepla
stosuje si¢ nastepujaca metode:

Jedno ze $wiatel lub jeden z systeméw z prébki A poddawane sg badaniu zgodnie z metodg opisang w pkt 3 zalacz-
nika 7, po trzykrotnym poddaniu cyklowi okreslonemu w pkt 3.2.2 zalacznika 7.

Swiatto mijania lub system uznaje si¢ za dopuszczalny, jezeli Ar nie przekracza 1,5 mrad w gére i 2,5 mrad w dék.

Jezeli wartos¢ ta jest wyzsza od 1,5 mrad, ale nie przekracza 2,0 mrad w gore lub jest wyzsza niz 2,5 mrad ale nie
wyzsza niz 3,0 mrad w dol, drugi system probki A poddaje si¢ badaniu, po ktérym $rednia odnotowanych wartosci
bezwzglednych dla obu probek nie moze by¢ wyzsza niz 1,5 mrad w gére i 2,5 mrad w dét.

Jezeli jednak powyzsza warto$¢ 1,5 mrad w gére i 2,5 mrad w dét nie zostaje zachowana dla prébki A, kolejne dwa
systemy probki B sa poddane tej samej procedurze, a warto$¢ Ar dla kazdego z nich nie moze by¢ wyzsza niz
1,5 mrad w gére i 2,5 mrad w d6t.

W przypadku przednich $wiatel przeciwmglowych zgodnie z pkt 5.5 niniejszego regulaminu $wiatlo nalezy uzna¢
za akceptowalne, jezeli r nie przekracza 3,0 mrad.

Jezeli wymieniona warto$¢ jest wyzsza niz 3,0 mrad, ale nie przekracza 4,0 mrad, badane jest drugie przednie
$wiatlo przeciwmglowe z prébki A, a otrzymana Srednia wartoSci bezwzglednych odnotowanych dla obu prébek
nie moze przekroczy¢ 3,0 mrad.

Jezeli jednak powyzsza warto$¢ 3,0 mrad nie zostaje zachowana dla prébki A, obydwa przednie $wiatla przeciw-
mglowe prébki B nalezy podda¢ tej samej procedurze, a warto$¢ Ar dla kazdego z nich nie moze by¢ wyzsza niz
3,0 mrad.
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ZALACZNIK 4

Uklad pomiaru wspélrzednych sferycznych i polozenie punktéw kontrolnych

Rysunek A4-1

Uklad pomiaru wspétrzednych sferycznych

Os$ biegunowa

Zgodnie z normami CIE

h: ptaszczyzny potudnikowe dookota osi biegunowej
v: plaszczyzny rownoleznikowe prostopadle do osi
biegunowe;j

S Ekran projekcyjny
0§ rozsytu fotometrycznego ONZ w odlegtoéci
promienia $wietlnego 95 metrGw

PRAWO
H

E25m= l(h,V)X CoS Y/rz
1. PRZEPISY DOTYCZACE POMIAROW FOTOMETRYCZNYCH

1.1. Urzadzenie o$wietlenia drogowego lub jedna albo kilka jego czesci nalezy zamontowa¢ na goniometrze, ktérego
0§ pozioma jest stala, a 0§ ruchoma jest prostopadta do osi stalej.

1.1.1.  Wartosci $wiatlo$ci s mierzone za pomocg komorki fotoelektrycznej zawartej w kwadracie o boku 65 mm oraz,
z wyjatkiem $wiatet zakretowych, umieszczonej w odleglosci co najmniej 25 m przed srodkiem odniesienia kaz-
dego reflektora lub jednostki o§wietleniowej prostopadle do osi pomiaru przechodzgcej przez poczatek systemu
goniometru. Punkt HV stanowi punkt $rodkowy ukladu wspolrzednych z pionows osig biegunows. Linia h prze-
biega poziomo przez punkt HV (zob. rys. A4-1).

1.1.2.  Wspdlrzedne katowe s3 podawane w stopniach na kuli o osi biegunowej pionowej zgodnie z goniometrem, jak
okreslono na rys. A4-1.

1.1.3. W trakcie pomiaréw fotometrycznych nalezy unika¢ odbi¢ zakldcajacych przy pomocy odpowiedniej ostony.
1.2. Kazda réwnowazna metoda fotometryczna jest akceptowalna po warunkiem zachowania niezbednej korelagji.

1.3. Regulacji nalezy dokona¢ przy pomocy ekranu, ktéry mozna umie$ci¢ w odleglosci mniejszej niz odleglosé
komorki fotoelektrycznej.

1.4. Urzadzenie o$wietlenia drogowego lub jedng albo kilka jego czesci nalezy ustawic¢ przed rozpoczeciem pomiaréw
w sposob zapewniajacy zgodno$¢ polozenia granicy Swiatla i cienia z odpowiednimi wymogami okre$lonymi dla
danej funkgji w pkt 5 niniejszego regulaminu.
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1.5. W przypadku AFS

1.5.1.  Nalezy unika¢ wszelkiego odchylenia Srodka odniesienia jednostek oswietleniowych od osi obrotu goniometru.
Ma to zastosowanie szczegdlnie do kierunku pionowego oraz jednostek oswietleniowych wytwarzajacych granice
$wiatla i cienia.

1.5.2.  Wymogi fotometryczne nalozone na kazdy punkt pomiaru (polozenie katowe) funkcji lub trybu o$wietlenia,
okreslone w niniejszym regulaminie, stosuje si¢ do polowy sumy warto$ci zmierzonych odpowiednio na wszyst-
kich jednostkach oéwietleniowych systemu dla danej funkgji i trybu lub na wszystkich jednostkach oswietlenio-
wych objetych danym wymogiem.

1.5.2.1. Jednak w przypadkach, w ktérych wymog jest okreslony tylko dla jednej strony, podzial na polowe nie jest stoso-
wany. Przypadki te obejmuja: pkt 5.3.2.5.2, 5.3.2.8.1, 5.1.3.5, 5.1.3.6, 5.3.3.4.1, 5.3.5.1 niniejszego regulaminu
oraz przypis 4 do tabeli 9.

1.5.3.  Jednostki o$wietleniowe systemu muszg by¢ mierzone indywidualnie, jednakze dwie lub kilka jednostek o$wietle-
niowych wchodzacych w sklad tej samej jednostki instalacyjnej, wyposazone w zrddlo $wiatla o identycznym
typie zasilania (regulowanym lub nie), moga by¢ mierzone réwnoczesnie, pod warunkiem ze, ze wzgledu na ich
wymiary i ich umiejscowienie mieszczg si¢ w calosci w trojkacie o wymiarach nie przekraczajacych 300 mm dlu-
gosci (w linii poziomej) i 150 mm szerokosci (w linii pionowej), a producent okreslit wspdlny Srodek odniesienia.

1.5.4.  Przed przeprowadzeniem kolejnego badania system musi by¢ ustawiony w stanie zerowym.

1.5.5.  System lub jego czg¢sci nalezy ustawic przed rozpoczeciem pomiaréw w sposéb zapewniajacy zgodno$é potozenia
granicy $wiatla i cienia z wymogami okreslonymi w tabeli 10. Czgsci systemu poddane pomiarom indywidualnym
i nieposiadajace granicy $wiatla i cienia nalezy umiesci¢ na goniometrze zgodnie ze wskazéwkami wystepujacego
o homologacj¢ (pozycja montazuy).

1.6. W przypadku $wiatel zakretowych:

1.6.1. Podczas pomiaréw fotometrycznych nalezy zapobiega¢ odbiciom rozproszonym za pomocg odpowiednich
oston.

1.6.2. Na wypadek ewentualnego zakwestionowania wynikéw pomiary nalezy wykonywa¢ zgodnie z ponizszymi
wymogami:

1.6.2.1. Odlegto$¢ pomiarowa jest dobrana tak, aby miato zastosowanie prawo odwrotnosci kwadratu odleglosci;

1.6.2.2. aparatura pomiarowa musi by¢ dobrana tak, aby rozmiar katowy odbiornika wyznaczony ze $rodka odniesienia
Swiatla wynosit od 10" do 17

1.6.2.3. wymog okreslonej wartosci $wiatlosci w danym kierunku obserwacji uwaza si¢ za spelniony, jezeli wymagana
warto$¢ $wiattoci uzyskuje sie w kierunku odchylonym od kierunku obserwacji o nie wigcej niz jedng czwarta
stopnia.
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2. POLOZENIE PUNKTU KONTROLNEGO:

Rysunek A4-II

Punkty kontrolne $wiatta drogowego

V'
-1 stop.
1 stop.
H e @ » i @
5L 2,5L HV 2,5R 5R
Vv

h-h = plaszczyzna pozioma, V-V = plaszczyzna pionowa przechodzaca przez o§ optyczng reflektora

Rysunek A4-II1

Podstawowe $wiatto drogowe — potozenie punktéw kontrolnych
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Rysunek A4-IV

Dodatkowe $wiatlo drogowe — polozenie punktéw kontrolnych

\'

10° 10°

15° 10° 5° 5° 10° 15°
\"

Rysunek A4-V

Swiatto mijania dla ruchu prawostronnego
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Strefa IV
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Polozenie punktéw kontrolnych w przypadku ruch lewostronnego stanowi lustrzane odbicie wzgledem linii V-V
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Rysunek A4-VI

Swiatto mijania wyposazone w gazowo-wyladowcze Zrédta $wiatha dla ruchu prawostronnego

Strefa i Strefa
| L B1 'B2 B3 | R
Strefa II1
1 stop.
Dl stop.
i Ble.. iz, 74 - SR R I I TR N U N U SR U O
A Y
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L Odcinek III : 15R
-20 -15 -10 -5 V 5 10 15 20

h-h = plaszczyzna pozioma, V-V = plaszczyzna pionowa przechodzaca przez o$ optyczng reflektora

Polozenie punktéw kontrolnych w przypadku ruch lewostronnego stanowi lustrzane odbicie wzgledem linii V-V
Rysunek A4-VII
Swiatto mijania AFS dla ruchu prawostronnego*

(*) Uwaga: Procedure pomiaru opisano w zalaczniku 4.
Do celéw niniejszego zalgcznika:
,powyzej” oznacza umieszczony powyzej, zgodnie z osig pionows,
L,ponizej” oznacza umieszczony ponizej, zgodnie z osig pionows.

Wymogi fotometryczne dotyczace potozen katowych Swiatel mijania podano dla ruchu prawostron-
nego i wyrazono w stopniach powyzej (U) lub w stopniach ponizej (D) w stosunku do linii H-H, i na
prawo (R) lub na lewo (L) od linii V-V.

Polozenie punktéw kontrolnych w przypadku ruch lewostronnego stanowi lustrzane odbicie wzgle-
dem linii V-V
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Rysunek A4-VIII

Punkty i strefy kontrolne $wiatla mijania dla reflektoréw klasy AS:

15°
10°
Pozycja granicy
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H-H: plaszczyzna pozioma

V-V: plaszczyzna pionowa

przechodzaca przez

ognisko reflektora

Rysunek A4-IX

Punkty i strefy kontrolne §wiatla mijania dla reflektor6w klasy BS:
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H-H: plaszczyzna pozioma

V-V: plaszczyzna pionowa

przechodzaca przez

ognisko reflektora
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Swiatto mijania - potozenie punktéw i stref kontrolnych dla reflektoréw klas CS, DS i ES:

15°
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Rysunek A4-X
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Rysunek A4-XII

Punkty pomiarowe w przypadku $wiatel zakretowych (lewe $wiatlo boczne)
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Rysunek A4-XIII

Geometryczna widoczno$¢ w plaszczyznie poziomej w przypadku Swiatet zakretowych
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Rysunek A4-XIV

Geometryczna widoczno$¢ w plaszczyznie pionowej w przypadku Swiatet zakretowych
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ZALACZNIK 5

Procedura regulacji, kontrola granicy $wiatla i cienia dla asymetrycznych $wiatel mijania za pomoca
przyrzadow

1. PROCEDURA USTAWIANIA WZROKOWEGO

1.1.  Rozklad $wiatlosci gléwnego $wiatta mijania lub przynajmniej jednej jednostki oéwietleniowej w przypadku $wiatta
mijania klasy C systemu adaptacyjnego o$wietlenia gtéwnego w stanie zerowym musi obejmowaé granice $wiatla
i cienia (zob. rys. A5-I), ktéra umozliwia prawidlowe ustawienie reflektora do celéw pomiaréw fotometrycznych
i regulacji w pojezdzie.

Granica $wiatla i cienia zawiera:
a) dla $wiatel przeznaczonych do ruchu prawostronnego:

(i) prostg ,cze$¢ poziomyg” z lewej strony;

(ii) cze$¢ wznoszacy sig ,zalamanie — wzniesienie” z prawej strony;
b) dla $wiatelt przeznaczonych do ruchu lewostronnego:

(i) prosta,cze$¢ pozioma” z prawej strony;

(ii) cze$é wznoszacy si¢ ,zalamanie — wzniesienie” z lewej strony.

W kazdym przypadku czgsé ,zalamanie — wzniesienie” musi by¢ ostra.

1.2.  Reflektor lub AFS ustawia si¢ wzrokowo za pomocg granicy $wiatla i cienia (zob. rysunek A5-I) w nastepujacy spo-
sob: Swiatto ustawia sie, stosujac plaski pionowy ekran ustawiony w odleglosci 10 m lub 25 m (jak to okreslono
w pozycji 9 zalacznika 1) przed reflektorem lub AFS i pod katem prostym do osi H-V jak pokazano w zalaczniku
4. Ekran musi by¢ dostatecznie szeroki, aby umozliwial zbadanie i dostosowanie granicy §wiatla i cienia Swiatla
mijania w przedziale co najmniej 5° z kazdej strony linii V-V.

1.2.1. Regulacja pionowa: pozioma cze$¢ granicy Swiatla i cienia przesuwa si¢ w gore z pozycji ponizej linii B i ustawia si¢
W jej pozycji nominalnej, 1 % (0,57 cm) ponizej linii H-H;

Rysunek A5-1

Ustawienie wzrokowe granicy §wiatla i cienia

,,Granica $wiatta
i cienia”

,,Wzniesienie”

I‘7rD—|
H

B B L L e L L L L L [ o T R L L L L

[N S SO

Nominalne
polozenie
granicy $wiatla

i cienia ,—>
Tolerancja pionowego
ustawienia

Tolerancja poziomego ustawienia

Uwaga: Skale dla osi pionowej i poziomej réznig sie.
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1.2.2. Regulacja pozioma: czg$¢ ,zatamanie — wzniesienie” granicy $wiatla i cienia przesuwa sig:
dla ruchu prawostronnego ze strony prawej na lews, a nastgpnie ustawia si¢ poziomo tak, aby:
a) ponad linig 0,2° D jej ,wzniesienie” nie wykraczalo poza lini¢ A z lewej strony;
b) na linii 0,2° D lub ponizej jej ,wzniesienia” przecinalo lini¢ A; oraz

¢) zgiecie ,zalamania” bylo zasadniczo zlokalizowane w granicach +/-0,5 stopnia na lewo albo na prawo od linii
V-v;

lub

dla ruchu prawostronnego ze strony lewej na prawg, a nastepnie ustawia si¢ poziomo tak, aby:
a) ponad linig 0,2° D jej ,wzniesienie” nie wykraczalo poza lini¢ A z prawej strony;

b) na linii 0,2° lub ponizej jej ,wzniesienia” przecinalo lini¢ A; oraz

¢) zgiecie ,zalamania” powinno zasadniczo pokrywac sie z linig V-V.

1.2.3. Jezeli tak ustawiony reflektor lub system adaptacyjnego o$wietlenia gtéwnego nie spelnia wymogéw okreslonych
odpowiednio w pkt 5.2-5.4 niniejszego regulaminu, jego ustawienie mozna zmieni¢, pod warunkiem ze o§ wigzki
Swiatla nie zostanie przesunigta:

poziomo od linii A o wigcej niz:
a) 0,5°wlewo lub 0,75° w prawo, dla ruchu prawostronnego; lub
b) 0,5° w prawo lub 0,75° w lewo, dla ruchu lewostronnego; oraz

w pionie o nie wigcej niz 0,25° w gére lub w dét od linii B.

1.2.4. Jesli jednak regulacji pionowej nie mozna powtarza¢ az do uzyskania wymaganego polozenia w zakresie dozwolo-
nych tolerancji opisanych w pkt 1.2.3, nalezy zastosowa¢ metode z uzyciem przyrzadéw opisang w pkt 2, aby zba-
da¢ zgodno$¢ z minimalnymi wymogami dotyczgcymi granicy $wiatla i cienia oraz przeprowadzi¢ regulacje pio-
nows i pozioma $wiatla.

1.2.5. Tak ustawiony reflektor, jezeli wniosek o jego homologacje dotyczy wylacznie dostarczania $wiatla mijania®, musi
spelnia¢ tylko wymagania okre$lone w pkt 5.2-5.4 niniejszego regulaminu; jezeli jest przeznaczony do wytwarza-
nia zar6wno $wiatla mijania, jak i $wiatla drogowego, wéwczas musi spelnia¢ wymagania okre$lone w pkt 5.1-5.4
niniejszego regulaminu.

2. KONTROLA LINII GRANICY SWIATLA I CIENIA DLA ASYMETRYCZNYCH SWIATEL MIJANIA ZA POMOCA PRZYRZADOW

2.1.  Przepisy ogdlne
W przypadku gdy zastosowanie ma pkt 1.2.4, jako$¢ granicy $wiatla i cienia bada si¢ zgodnie z wymogami okreslo-
nymi w pkt 2.2, a pionowg i pozioma regulacje wiazki przeprowadza si¢ za pomocg przyrzadéw zgodnie z wymo-
gami okre$lonymi w pkt 2.3.

Przed dokonaniem pomiaru jakosci granicy $wiatla i cienia i procedury regulacji za pomoca przyrzadéw wymagane
jest wstepne ustawienie zgodnie z pkt 1.2.111.2.2.

2.2.  Pomiar jakosci granicy $wiatla i cienia

W celu okreslenia ostroici minimalnej pomiary nalezy wykonywa¢, skanujac w pionie pozioma cz¢$¢ granicy
$wiatla i cienia w krokach katowych wynoszacych 0,05°z odlegtosci pomiarowej wynoszacej:

a) 10 m i za pomocg detektora o Srednicy ok. 10 mm. albo
b) 25 miza pomocg detektora o Srednicy ok. 30 mm.

Odleglos¢, z ktérej dokonano pomiaru w czasie badania, nalezy odnotowaé w pkt 9 formularza zawiadomienia
(zob. zalgcznik 1 do niniejszego regulaminu).
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W celu okreslenia ostro$ci maksymalnej pomiary nalezy wykonywad, skanujac w pionie pozioma czg¢$¢ granicy
$wiatla i cienia w krokach katowych wynoszacych 0,05 ° wylacznie z odleglosci pomiarowej wynoszacej 25 m i za
pomocy detektora o $rednicy ok. 30 mm.

Jakos¢ granicy $wiatla i cienia nalezy uznac za akceptowalna, jesli wymogi pkt 2.2.1-2.2.3 s3 zgodne z co najmniej
jednym zestawem pomiardw.

2.2.1. Widoczna musi by¢ nie wigcej niz jedna granica $wiatla i cienia (')

2.2.2. Ostro$¢ granicy $wiatla i cienia

Czynnik ostroéci G okresla sie, skanujac w pionie pozioma czgs¢ granicy $wiatla i cienia w odlegtosci 2,5° od linii
V-V, gdzie:

G = (log Eg - log Eg - 0,1)), gdzie f = pozycja pionowa w stopniach, a E = o§wietlenie na ekranie pomiarowym.

Warto$¢ G nie moze by¢ mniejsza niz 0,13 (ostro$¢ minimalna) i wigksza niz 0,40 (ostro$¢ maksymalna).

2.2.3. Liniowo$¢

Czg$¢ pozioma granicy $wiatla i cienia, ktéra stuzy do regulacji pionowej, musi przebiegaé poziomo w odleglosci
od 1,5° do 3,5° od linii V-V (zob. rys. A5-1I).

Punkty przegiecia granicy $wiatla i cienia na liniach pionowych w pozycjach 1,5°, 2,5° i 3,5° okresla si¢ wzorem:
Maksymalna odlegto$¢ w pionie migdzy ustalonymi punktami przegiecia nie moze przekraczac 0,2°.

(d* (log E)  dp* = 0).

2.3.  Regulacja pionowa i pozioma

Jesli granica $wiatla i cienia jest zgodna z wymogami dotyczacymi jakosci zawartymi w pkt 2.2, regulacje wiazki
mozna przeprowadzi¢ za pomocg przyrzadow.

Rysunek A5-II

Pomiar jako$ci granicy $wiatla i cienia

v

,.Granica $wiatla
Linie skanowania i cienia”
W pionie

3,5° 2,5° 1,5°

| / 0,57° D (1%D)
N~ T =

Uwaga: Skale dla osi pionowej i poziomej réznig sie.

(") Niniejszy punkt nalezy zmieni¢, kiedy dostepna bedzie obiektywna metoda badan.
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2.3.1. Regulacja pionowa
Przesuwajgc si¢ w gore z pozycji ponizej linii B (zob. rys. A5-III), skanuje si¢ w pionie poziomg cz¢$¢ granicy Swiatla

i cienia w odleglosci 2,5 ° od osi V-V. Punkt przegiecia (gdzie d? (log E) [ dp? = 0) okresla si¢ na linii B znajdujacej
sie 1 % ponizej osi H-H.

2.3.2. Regulacja pozioma
Wystepujacy o homologacje okresla, ktéra z nastgpujacych metod regulacji poziomej zastosowat:
a) metoda linii 0,2 D” (zob. rys. A5-III).
Po regulacji pionowej $wiatla skanuje si¢ od 5° na lewo do 5° na prawo pojedyncza pozioma lini¢ znajdujaca si¢
w odlegtosci 0,2 ° D. Maksymalna warto$¢ ,G” okreslona wzorem G = (log Eg - log Eg + 0.1), gdzie f oznacza poloze-

nie poziome w stopniach, nie moze by¢ mniejsza niz 0,08.

Punkt przegiecia okreslony na linii 0,2 D musi si¢ znalez¢ na linii A.

Rysunek A5-IIT

Regulacja pionowa i pozioma za pomoca przyrzadéw — metoda skanowania linii poziomej
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Uwaga: Skale dla osi pionowej i poziomej rdznig sie.
b) metoda 3 linii” (zob. rysunek A5-IV)

Po regulacji pionowej $wiatla skanuje si¢ trzy linie pionowe od 2° D do 2° U w pozycjach 1°R, 2°R i 3°R. Odpowied-
nie maksymalne wartosci ,G” okreslone wzorem:

G = (log Eg—log Eg + 0,19)
gdzie f jest pozycja pionowa w stopniach, nie moga by¢ mniejsze niz 0,08. Okreslone na trzech liniach punkty

przegiecia wykorzystuje si¢ do wytyczenia linii prostej. Punkt przecigcia tej linii oraz linii B wytyczonej przy prze-
prowadzaniu regulacji pionowej musi si¢ znalez¢ na linii V.
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Rysunek A5-IV

Regulacja pionowa i pozioma za pomocg przyrzagdéw — metoda skanowania trzech linii
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Uwaga: Skale dla osi pionowej i poziomej réznig sie.
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ZALACZNIK 6
Definicja i ostro$¢ poziomej granicy $wiatla i cienia i procedura regulacji za pomoca tej granicy
$wiatla i cienia dla symetrycznych $wiatel mijania i przednich $wiatel przeciwmglowych

1. PRZEPISY OGOLNE

1.1.  Rozklad $wiatlosci symetrycznych $wiatel mijania i przedniego Swiatla przeciwmglowego musi obejmowac granice
$wiatla i cienia, ktéra umozliwia ich prawidlowe ustawienie do celéw pomiaréw fotometrycznych i regulacji
w pojezdzie. Whasciwosci granicy $wiatla i cienia muszg by¢ zgodne z wymogami okreslonymi w pkt od 2 do 4.

2. KSZTALT GRANICY SWIATLA I CIENIA

2.1. Do celéw wzrokowej regulacji reflektora granica $wiatla i cienia musi stanowic:

2.1.1. poziomg lini¢ do pionowej regulacji symetrycznego $wiatla mijania rozciagajaca si¢ po kazdej stronie linii V-V (zob.
rys. A6-I), jak okreslono w pkt 5.4.1.1 niniejszego regulaminu;

2.1.2. pozioma lini¢ do pionowej regulacji przedniego $wiatla przeciwmglowego rozciagajaca si¢ w zakresie do 4° z kazdej

strony linii V-V (zob. rysunek A6-II).

Ksztalt i umiejscowienie linii granicy $wiatla i cienia symetrycznego $wiatla mijania

Rysunek A6-1
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Ksztalt i umiejscowienie linii granicy $wiatla i cienia przedniego $wiatta przeciwmglowego

Rysunek A6-11
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3. REGULACJA SYMETRYCZNEGO SWIATLA MIJANIA I PRZEDNIEGO SWIATLA PRZECIWMGLOWEGO.

3.1.  Regulacja pozioma: Granica §wiata i cienia musi by¢ umiejscowiona tak, by wyswietlany ksztalt promienia pojawiat
sie w przyblizeniu symetrycznie do linii V-V. Gdy przednie $wiatto przeciwmglowe jest zaprojektowane do stosowa-
nia w parach lub posiada z innego powodu asymetryczny ksztalt promienia, musi by¢ ustawione w poziomie zgod-
nie ze specyfikacja wnioskodawcy albo tak, by granica Swiatla i cienia byta symetryczna do linii V-V.

3.2.  Regulacja pionowa: po regulacji poziomej $wiatta zgodnie z pkt 3.1, nalezy przeprowadzi¢ regulacje pionowa
w taki sposéb, aby wyswietlany ksztalt wigzki z jej granicg $wiatla i cienia przesuwat si¢ z dolnej pozycji w gore, az
do przesunigcia granicy $wiatla i cienia do jej pionowej pozycji nominalnej. Do nominalnej regulacji pionowej gra-
nica $wiatla i cienia znajduje si¢ na linii V-V
a) 0,57 stopnia (1 %) ponizej linii h-h dla symetrycznych reflektoréw klas AS, BS, CS, DS i ES;
b) 1 stopief ponizej linii h-h dla przednich $wiatel przeciwmglowych.
Jesli czgs$¢ pozioma nie jest prosta, lecz lekko zakrzywiona lub nachylona, granica $wiatla i cienia nie moze wykra-
czaé poza zakres pionowy wyznaczony przez dwie linie poziome znajdujace si¢ w odleglosci od 3° w lewo do 3°
w prawo od linii V-V na wysokosci:
a) 0,2° dla reflektoréw klasy BS i przednich $wiatel przeciwmglowych;
b) 0,3° dla reflektoréw klas AS, CS, DS i ES;
powyzej i ponizej pozycji nominalnej granicy $wiatla i cienia (zob. odpowiednio rys. A6-11 A6-II).

3.3.  Jesli wyniki regulacji pionowej w trzech prébach ustawienia granicy $wiatla i cienia r6znig si¢ o wiecej niz:
a) 0,2° dla reflektoréw klasy BS i przednich wiatel przeciwmglowych;
b) 0,3° dla reflektoréw klas AS, CS, DS i ES;
uznaje si¢, ze pozioma czg$¢ granicy $wiatla i cienia nie zapewnia wystarczajacej liniowosci lub ostrosci do przepro-
wadzenia regulacji wzrokowej. W tym przypadku jako$¢ granicy $wiatla i cienia nalezy zbadaé za pomoca przyrzg-
déw pod katem zgodno$ci z ponizszymi wymogami.

4. POMIAR ]AKOéCI GRANICY SWIATEA I CIENIA

4.1.  Pomiary nalezy wykonywad, skanujac w pionie poziomg czg$¢ granicy $wiatla i cienia w krokach katowych nieprze-

kraczajacych 0,05°
a) z odleglosci pomiarowej wynoszacej 10 m i za pomocg detektora o $rednicy ok. 10 mm,
b) albo z odleglosci pomiarowej wynoszacej 25 m i za pomoca detektora o $rednicy ok. 30 mm.

Jako$¢ granicy $wiatla i cienia nalezy uznac za akceptowalna, jesli wymogi pkt 4.1.1-4.1.3 s3 zgodne z co najmniej
jednym pomiarem z odlegloéci 10 m lub 25 m.

Odleglo$¢, z ktorej dokonano pomiaru w czasie badania, nalezy odnotowaé w formularzu zawiadomienia zgodnie
z pkt 9.2.6 zalacznika 1.

Skanowanie przeprowadza si¢ od dolnej pozycji do gory przez granice $wiatla i cienia wzdtuz linii pionowych:
a) w zakresie od -3°do -1,5°1 od +1,5° do +3° od linii V-V dla reflektoréw;
b) wodleglosci -2,5%i +2,5° od linii V-V dla przednich $wiatel przeciwmgltowych.

Po takim pomiarze jako§¢ granicy $wiatla i cienia musi spelnia¢ nastepujace wymogi:
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4.1.1. Widoczna musi by¢ nie wigcej niz jedna granica $wiatla i cienia ().
4.1.2. Ostro$¢ granicy $wiatla i cienia: W przypadku skanowania w pionie przez poziomg czg$é granicy Swiatla i cienia
wzdluz linii +2,5° maksymalna zmierzona warto$¢ dla:
G= (log E[; - 10g E([;+ o,1°))
nazywa si¢ czynnikiem ostro$ci G granicy $wiatla i cienia. Warto$¢ G nie moze by¢ mniejsza niz:
a) 0,13 dla reflektor6w klasy BS;
b) 0,08 dla reflektoréw klas AS, CS, DS i ES oraz dla przednich $wiatet przeciwmglowych.
4.1.3. Liniowo$¢: Czg$¢ granicy $wiatla i cienia, ktéra stuzy do regulacji pionowej, musi przebiega¢ poziomo w odleglosci

od 3°L do 3°R od linii V-V. Wymdg ten uznaje si¢ za spelniony, jesli pionowe pozycje punktoéw przegiecia okreslone
w pkt 3.2 powyzej w odleglosci 3° w lewo i w prawo od linii V-V nie r6znig si¢ o wigcej niz:

a) 0,2° dla reflektoréw klasy BS i przednich $wiatel przeciwmglowych;
b) 0,3° dla reflektoréw klas AS, CS, DS i ES;

od pozycji nominalnej na linii V-V.

5. REGULACJA PIONOWA ZA POMOCA PRZYRZADOW

Jesli granica $wiatla i cienia jest zgodna z powyzszymi wymogami dotyczacymi jakosci, pionowa regulacje promie-
nia mozna przeprowadzi¢ za pomoca przyrzadow. W tym celu punkt przegiecia, gdzie d* (log E) [ dv? = 0, umie-
szcza sig na linii V-V w polozeniu nominalnym ponizej linii h-h. Ruch w trakcie pomiaru i regulacji granicy $wiatta
i cienia musi odbywac si¢ od miejsca ponizej pozycji nominalnej, ku gérze.

(") Niniejszy punkt nalezy zmieni¢, kiedy dostepna bedzie obiektywna metoda badan.
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ZALACZNIK 7
Badania stabilno$ci parametr6w fotometrycznych urzadzen o$wietlenia drogowego podczas pracy
(z wyjatkiem $wiatel zakretowych)
1. BADANIA KOMPLETNYCH URZADZEN OSWIETLENIA DROGOWEGO (RID)

Po dokonaniu pomiaru wartosci fotometrycznych zgodnie z niniejszym regulaminem:

a) w przypadku reflektora o asymetrycznej wigzce Swiatla mijania:

w punkcie I, dla $wiatla drogowego i w punktach 2512, 50 R oraz B 50 L dla $wiatla mijania (lub 25R2, 50
L oraz B 50 R dla reflektoréw przeznaczonych do ruchu lewostronnego);

b) w przypadku reflektora o symetrycznej wigzce Swietlnej:

w punkcie ., dla $wiatla drogowego i w punktach 0,50U/1,5L oraz 0,50U/1,5R, 50R, 50L dla §wiatta mija-
nia klasy B oraz w punktach 0,86D-3,5R, 0,86D-3,5L, 0,50U-1,5L i 0,50U-1,5R dla $wiatta mijania klas C,
DiE;

¢) w przypadku przednich $wiatet przeciwmglowych:

w punkcie maksymalnego o$wietlenia w strefie D (L) oraz w punkcie HV;

d) w przypadku systemu adaptacyjnego oéwietlenia gtéwnego:

w punkgcie I,,,,, dla $wiatla drogowego i w punktach 25LL, 50V, B 50 L (lub 25RR, 50V, B 50 R dla AFS prze-
znaczonych do ruchu lewostronnego) dla §wiatta mijania;

nalezy zbada¢ kompletna probke pod wzgledem stabilnosci parametréw fotometrycznych podczas pracy.

1.1. W przypadku reflektoré6w lub przednich $wiatet przeciwmglowych:
okreslenie ,kompletna prébka” oznacza samo kompletne Swiatto wraz z balastem i otaczajacymi cz¢$ciami kor-
pusu, Zroédlami $wiatta lub modutami LED, ktére moga wplywacd na rozpraszanie ciepla.

1.2. W przypadku systemu adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego:

a) ,probka kompletna” oznacza kompletny prawy i lewy bok systemu, wlgcznie z elementem lub elementami
elektronicznego sterowania o$wietleniem lub urzadzeniami zasilajacymi i sterujgcymi, jak réwniez elementy
nadwozia i Swiatel, mogace mie¢ wplyw na rozpraszanie energii cieplnej. Kazda ewentualna jednostke insta-
lacyjng systemu, $wiatla lub modul LED systemu kompletnego mozna bada¢ osobno;

b) ,probka badawcza” oznacza, w tekscie ponizej, albo probke kompletna, albo jednostke instalacyjna poddang
badaniu;

¢) pojecie ,zrédlo $wiatla” oznacza kazdy drut zarnikowy zarowego zrddla $wiatla, Zrédlo §wiatla LED,
moduly LED lub czgsci emitujgce Swiatlo Zrédla $wiatta LED badZ modutu LED.

1.3. Badania przeprowadza sig:

a) w suchym bezwietrznym otoczeniu w temperaturze 23 °C £ 5 °C, przy czym badana prébka jest zamonto-
wana na podstawie odpowiadajgcej prawidlowej instalacji w pojezdzie;

b) w przypadku wymiennych zZrédel $wiatla: uzywajac zaréwek pochodzacych z produkgji seryjnej, ktére byly
poddawane sezonowaniu przez co najmniej jedna godzing, lub gazowo-wyladowczych zrédel $wiatla
pochodzacych z produkdji seryjnej, ktére byly poddawane sezonowaniu przez co najmniej 15 godzin, lub
zrédet $wiatta LED i moduléw LED pochodzacych z produkgji seryjnej, ktére byly poddawane sezonowaniu
przez co najmniej 48 godzin, a nastgpnie schlodzone do temperatury otoczenia przed rozpoczeciem badan
okre$lonych w niniejszym regulaminie. Nalezy stosowa¢ moduly LED dostarczone przez wystepujacego
o homologacje;

¢) w przypadku AFS zapewniajacego adaptacje wiatel drogowych, $wiatlo drogowe musi by¢ ustawione na
maksymalne parametry, jezeli jest wlaczone.

1.4. Urzadzenia pomiarowe s3 analogiczne do uzywanych podczas badan homologacyjnych typu. AFS lub jego

czesci nalezy ustawi¢ w stanie zerowym przed przeprowadzeniem wymienionych nizej badan.
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Badang prébke nalezy poddawa¢ badaniu, nie demontujac jej z przyrzadu mocujacego ani nie regulujac jej usta-
wienia wzgledem tego przyrzadu. Nalezy stosowac Zrodlo $wiatla kategorii okreslonej dla danego reflektora.

2. BADANIE STABILNOSCI PARAMETROW FOTOMETRYCZNYCH
2.1. Urzadzenie czyszczace
Urzadzenie wigcza si¢ na 12 godzin pracy, jak opisano w pkt 2.1.1, i sprawdza sig, jak opisano w pkt 2.1.2.
2.1.1. Procedura badania ()
2.1.1.1.  Urzadzenie wlgcza si¢ na okreslony czas tak, aby:

a) jezeli urzadzenie jest zaprojektowane dla wykonywania tylko jednej funkcji o$wietlenia (Swiatta mijania lub
$wiatla drogowe badz przednie $wiatlo przeciwmglowe) oraz jako tylko jedna klasa w przypadku $wiatel
mijania, odno$ne Zrédo lub Zrédla swiatla pozostaja wlaczone przez czas (}) okreslony w pkt 2.1.

b) w przypadku urzadzenia, ktére ma pelni¢ funkcje Swiatla mijania i co najmniej jednego $wiatla drogowego,
albo w przypadku reflektora ze $wiatlem mijania i przednim $wiatlem przeciwmglowym:

(i) urzadzenie poddaje si¢ nastepujacemu cyklowi, az do osiagniecia okreslonego czasu:
— 15 minut z wlaczonym gléwnym $wiatlem mijania;
— 5 minut z wigczonymi wszystkimi funkcjami;

(ii) jezeli wnioskodawca o$wiadcza, ze reflektor ma by¢ za kazdym razem uzywany tylko z wlaczonym
$wiatlem mijania lub tylko z wlgczonym $wiattem drogowym (wlaczonymi $wiattami drogowymi zapa-
lanymi jednoczesnie) (*), to badanie przeprowadza si¢ zgodnie z tym warunkiem, wlaczajac' kolejno
$wiatto mijania na polowe czasu i $wiatlo drogowe (jednoczesnie wlaczane $wiatla drogowe) na potowe
czasu okre§lonego w pkt 2.1;

(itiy w przypadku gdy $wiatto mijania i $wiatlo drogowe maja to samo gazowo-wyladowcze Zrddlo $wiatla,
cykl trwa:

— 15 minut z wlaczonym $wiatlem mijania;
— 5 minut z wlaczonymi wszystkimi zrédtami $wiatla drogowego;
¢) w przypadku systemu adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego:

(i) Jezeli probka badawcza wykonuje wigcej niz jedng funkcje lub stanowi wigcej niz jedng klase Swiatel
mijania, zgodnie z niniejszym regulaminem, oraz jezeli wyst¢pujacy o homologacje o$wiadcza, ze
kazda z okre$lonych funkcji lub klas prébki ma swoje wlasne Zrédlo lub zrédla $wiatla, wlaczane?
kolejno, badanie nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z tym warunkiem, przy wlaczeniu® trybu zuzywajacego
najwigksza ilos¢ energii dla kazdej funkcji lub klasy $wiatel mijania, w czasie (w réwnych odstepach)
okreslonym w pkt 2.1;

(i) we wszystkich innych przypadkach' ?, probke badawcza nalezy poddaé opisanemu nizej cyklowi dla
kazdego z trybéw $wiatel mijania klasy C, klasy V, klasy E oraz klasy W, bez wzgledu na rodzaj $wiatta
emitowanego w czesci lub w calosci przez prébke badawczg, w tym samym czasie (w rownych odste-
pach) okreslonym w pkt 2.1:

— na poczatek przez 15 minut, na przyklad $wiatla mijania klasy C, pozostajg wiaczone w trybie zuzy-
wajacym najwiekszg ilo$¢ energii, w warunkach odpowiadajgcych ruchowi po prostych drogach;

(") Harmonogram badan podano w zalaczniku 7 dodatek 1.

() Gdy badany reflektor zawiera $wiatla sygnalizacyjne, to musza one by¢ zapalone przez czas trwania badania, z wyjatkiem $wiatet do
jazdy dziennej. W przypadku $wiatta kierunku jazdy musi ono by¢ wlaczone w trybie migania z mniej wigcej réwnymi czasami wia-
czenia i wylaczenia.

() Wilaczenie dodatkowych Zrédel $wiatta podczas wlaczenia reflektora nie moze by¢ traktowane jako normalne warunki uzytkowania
zrodet $wiatla.
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— przez 5 minut $wiatla mijania pozostaja wlaczone w tym samym trybie, ale z wlaczeniem dodat-
kowo wszystkich Zrodet $wiatla () probki badawczej, jakie moga by¢ wlaczone réwnoczesnie, zgod-
nie z o$wiadczeniem wystepujacego o homologacje;

po osiagnieciu czesci czasu (w réwnych odstepach) okreslonego w pkt 2.1, powyzszy cykl badania nalezy
powtérzy¢ dla drugiej, trzeciej i czwartej klasy $wiatel mijania, w stosownych przypadkach, w wyzej okreslo-
nej kolejnosci;

d) w przypadku reflektora z przednim $wiatlem przeciwmglowym i jednym lub wigksza liczbg $wiatel drogo-
wych:

(i) reflektor poddaje si¢ nastepujacemu cyklowi, az do osiagniecia okreslonego czasu:
— 15 minut z zapalonym przednim $wiatem przeciwmglowym,
— 5 minut z wlaczonymi wszystkimi funkcjami;

(i) jezeli wnioskodawca oswiadcza, ze reflektor ma by¢ za kazdym razem uzywany tylko z wlgczonym
przednim $wiatlem przeciwmglowym lub tylko z wlaczonym $wiatlem drogowym? (wlaczonymi Swiat-
fami drogowymi zapalanymi jednocze$nie), to badanie przeprowadza si¢ zgodnie z tym warunkiem,
wlaczajac! kolejno przednie $wiatto przeciwmglowe na polowe czasu i $wiatlo drogowe (jednoczesnie
wlaczane $wiatla drogowe) na polowe czasu okreslonego w pkt 2.1;

e) jesli probka badawcza realizuje inne zespolone funkcje o$wietlenia, kazda z tych funkcji musi zostaé wig-
czona réwnocze$nie w czasie okreslonym w lit. a) lub b) powyzej dla kazdej funkcji oswietlenia, zgodnie ze
specyfikacja producenta;

f) w przypadku reflektora ze $wiatlem mijania, jednym lub wigksza liczbg $wiatel drogowych oraz przednim
Swiattem przeciwmglowym:

(i) reflektor poddaje si¢ nastepujacemu cyklowi, az do osiagnigcia okreslonego czasu:
— 15 minut z wlgczonym gléwnym $wiatlem mijania;
— 5 minut z wigczonymi wszystkimi funkcjami;

(ii) jezeli wnioskujacy oswiadcza, ze reflektor ma by¢ za kazdym razem uzywany tylko z wlaczonym $wiat-
fem mijania lub tylko z wlaczonym $wiatlem drogowym? (wlaczonymi $wiattami drogowymi zapala-
nymi jednoczes$nie), to badanie przeprowadza si¢ zgodnie z tym warunkiem, wigczajac! kolejno gléwne
$wiatlo mijania na polowe czasu i $wiatto drogowe (jednoczesnie wlgczane $wiatta drogowe) na potowe
czasu okreslonego w pkt 2.1, przy czym przednie $wiatlo przeciwmglowe poddaje si¢ cyklowi sktadaja-
cemu si¢ z 15 minut wygaszenia i 5 minut $wiecenia przez polowe czasu i podczas wiaczenia $wiatla
drogowego;

(iii) jezeli wnioskujacy o$wiadcza, ze reflektor ma by¢ za kazdym razem uzywany tylko z wlaczonym $wiat-
fem mijania lub tylko z wlaczonym przednim $wiatlem przeciwmglowym?, to badanie przeprowadza
si¢ zgodnie z tym warunkiem, wlgczajac! kolejno gtéwne $wiatlo mijania na polowe czasu i przednie
$wiatlo przeciwmglowe na polowe czasu okreslonego w pkt 2.1, przy czym $wiatlo(a) drogowe poddaje
si¢ cyklowi sktadajacemu si¢ z 15 minut wygaszenia i 5 minut $wiecenia przez polowe czasu i podczas
dzialania gtéwnego $wiatla mijania;

(iv) jezeli wnioskujacy oswiadcza, ze reflektor ma by¢ za kazdym razem uzywany tylko z wlaczonym $wiat-
fem mijania lub tylko z wlaczonym $wiattem drogowym? lub tylko z wlaczonym przednim $wiattem
przeciwmglowym?, to badanie przeprowadza si¢ zgodnie z tym warunkiem, wlaczajac! kolejno gléwne
$wiatlo mijania na jedna trzecig czasu, $wiatlo(-a) drogowe na jedna trzecig czasu i przednie $wiatlo
przeciwmglowe na jedng trzecig czasu okre$lonego w pkt 2.1.

g) w przypadku $wiatta mijania przeznaczonego do do$wietlania zakretu za pomoca dodatkowego Zrédial
dodatkowych Zrddel $wiatla lub modutu/moduléw LED, muszg one by¢ wlaczane na jedng minute i wylg-
czane na dziewie¢ minut tylko podczas dzialania $wiatla mijania (zob. dodatek 1 do niniejszego zalgcznika).

Jezeli reflektor zawiera kilka dodatkowych Zrdédel $wiatla uzywanych do do$wietlania zakretéw, badanie
przeprowadza si¢ z kombinacjg zrodel Swiatla, ktéra stanowi najbardziej niesprzyjajace warunki uzytkowa-
nia;

(*) Nawet w przypadku niezlozenia wystgpienia o homologacj¢ zgodnie z niniejszym regulaminem, nalezy wzig¢ pod uwage wszystkie
zrodha Swiatta urzadzen oswietlajacych, z wylaczeniem tych okreslonych w przypisie 3.
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2.1.1.2.

2.1.2.1.

2.1.2.2.

2.1.2.2.1.

h) w przypadku gdy w Swietle drogowym stosuje si¢ wiele zrodel $wiatla, a wnioskodawca o§wiadcza, ze czgsé
wigzki $wiatla drogowego (jedno z tych dodatkowych Zrédel swiatta) ma by¢ uzywana wylacznie do wysyta-
nia krétkich sygnaléw $wietlnych (flash to pass) to badanie nalezy przeprowadzi¢ nie wlaczajac tej czesci
wigzki $wiatla drogowego.

Napiecie probiercze
Napiecie nalezy przylozy¢ do zaciskoéw wejsciowych badanej probki w nastepujacy sposéb:
a) W przypadku wymiennych zaréwek pracujacych przy zasilaniu bezposrednio napigciem pojazdu:

badanie przeprowadza sig, stosujac napigcie wynoszace odpowiednio 6,3 V, 13,2 V lub 28,0 V, chyba ze
wystepujacy o homologacje stwierdzi, ze badana probka moze by¢ uzywana przy innym napieciu. W takim
przypadku badanie przeprowadza sie, stosujgc najwyzsze dopuszczalne napiecie dla danego zarowego
zrédha Swiatla.

b) W przypadku wymiennych gazowo-wyladowczych Zrédet $wiatla: napigcie probne ich elektronicznego
urzadzenia sterujgcego zasilaniem zrédla $wiatla, lub zZrédla $wiatla, jezeli statecznik jest zintegrowany ze
zrodlem $wiatla, wynosi 13,2 £ 0,1 V dla pojazdu pracujgcego pod napigciem 12 V, o ile nie zostalo to
okreslone inaczej we wniosku o homologacje.

¢) W przypadku niewymiennych Zrédet Swiatla pracujacych przy zasilaniu bezposrednio napigciem pojazdu:
wszystkie pomiary przeprowadzane na jednostkach o$wietleniowych wyposazonych w niewymienne zrédla
Swiatla (zarowe lub inne) nalezy przeprowadzaé pod napigciem 6,3 V, 13,2 V lub 28,0 V badZ pod innym
napigciem w zaleznosci od napiecia pojazdu okreslonego przez wystepujacego o homologacje.

d) W przypadku wymiennych lub niewymiennych Zrédet $wiatla, pracujacych niezaleznie od napigcia zasilania
pojazdu i sterowanych w caloici przez system, lub w przypadku zrédet $wiatla wlaczanych przez urzadzenia
zasilajgce i sterujgce, wymienione powyzej napiecia probiercze nalezy stosowaé na zaciskach wejsciowych
badanego urzadzenia. Laboratorium wykonujace badanie moze zwroéci¢ si¢ do producenta o dostarczenie
mu urzadzenia zasilajacego i sterujacego lub specjalnego urzadzenia zasilajgcego niezbednego do zasilania
zrédet Swiatla.

¢) Pomiary diodowych Zrédet wiatla i moduléw LED nalezy przeprowadzal pod napieciem odpowiednio
6,75V, 13,2 V1ub 28,0 V, chyba ze w niniejszym regulaminie okreslono inaczej. Pomiary diodowych Zrédet
$wiatla i modutéw LED sterowanych elektronicznym urzgdzeniem sterowniczym zrédla $wiatta nalezy prze-
prowadzaé w sposéb okreslony przez wystepujacego o homologacje.

f) Jezeli $wiatla sygnalizacyjne sg zespolone, potaczone lub wzajemnie sprz¢zone z badang prébkg i sg zasilane
pradem o napigciu réznym od napigcia znamionowego wynoszacego odpowiednio 6 V, 12 V lub 24 V,
napigcie pradu nalezy dostosowa¢ do wartosci okreslonej przez producenta dla osiggnigcia prawidtowej cha-
rakterystyki fotometrycznej danego Swiatla.

g) W przypadku gazowo-wyladowczego zrédla $wiatla, napigcie podczas badania dla balastu lub dla Zrédla
$wiatla, gdy balast jest wbudowany w Zrédlo $wiatla wynosi 13,2 £ 0,1 V dla systemu 12 V, o ile we wniosku
o homologacje nie zostalo okreslone inaczej.

Wryniki badania

Kontrola wizualna:

Po zréwnaniu temperatury reflektora z temperaturg otoczenia ewentualng szybe reflektora oraz szybe zew-
netrzna, jesli istnieje, nalezy wytrze¢ czysta i wilgotng $ciereczka bawelniang. Nastgpnie dokonuje si¢ jej kontroli
wzrokowej; nie moze by¢ zauwazalnego znieksztalcenia, odksztalcenia, peknigcia lub zmiany barwy szyby
reflektora lub, ewentualnie, jego szyby zewnetrznej.

Badanie fotometryczne:

Aby spelni¢ wymogi, parametry fotometryczne nalezy kontrolowac w nastepujacych punktach:

W przypadku reflektora o asymetrycznej wigzce $wietlnej:
a) $wiatlo mijania z wyjatkiem systemu adaptacyjnego oswietlenia gtéwnego:
— 50 R-B 50L-25L2 dla reflektoréw przeznaczonych do ruchu prawostronnego,

— 50L-B50R - 25R2 dla reflektoréw przeznaczonych do ruchu lewostronnego;
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b) $wiatlo mijania dla systemu adaptacyjnego os$wietlenia gléwnego:
dla $wiatel mijania klasy C oraz dla kazdej innej wymienionej klasy $wiatet mijania:
50V, B50L1i 25LL;

¢) $wiatlo drogowe: Punkt [,,,,.

Biorgc pod uwage ewentualne znieksztalcenie podstawy reflektora pod wpltywem ciepla, konieczna moze
okaza¢ si¢ ponowna regulacja ustawienia (odnosnie do zmiany polozenia granicy $wiatla i cienia, zob. pkt 3
niniejszego zalacznika).

Oprécz punktu B 50 L dopuszczalne jest odchylenie wielkosci 10 % miedzy wiasciwosciami fotometrycz-
nymi a warto$ciami mierzonymi przed przeprowadzeniem badania, z uwzglednieniem tolerancji zwigzanej
z procedurg pomiaru fotometrycznego. Warto$¢ zmierzona w punkcie B 50 L nie moze przekraczal war-
to$ci fotometrycznej zmierzonej przed przeprowadzeniem badania o wiecej niz 170 cd.

2.1.2.2.2. w przypadku reflektora o symetrycznej wiazce $wietlnej:
a) reflektor klasy B:
— $wiatto mijania: 50R - 50L — 0,50U/1,5L i 0,50U/1,5R.
— $wiatlo drogowe: punkt Imax
b) dla reflektoréw klas C, D i E
— $wiatto mijania: 0,86D/3,5R — 0,86D/3,5L — 0,50U/1,5L 1,5R.
¢) $wiatlo drogowe: punkt L.

Biorgc pod uwage ewentualne znieksztalcenie podstawy reflektora pod wplywem ciepta, konieczna moze
okaza¢ si¢ ponowna regulacja ustawienia (odnosnie do zmiany polozenia granicy $wiatla i cienia, zob. pkt 3
niniejszego zalacznika).

Z wyjatkiem punktéw 0,50U/1,5L i 0,50U/1,5R dopuszczalne jest odchylenie wielkosci 10 % migdzy wiasci-
woSciami fotometrycznymi a warto$ciami mierzonymi przed przeprowadzeniem badania, z uwzglednieniem
tolerancji zwigzanej z procedursg pomiaru fotometrycznego. Warto$¢ zmierzona dla punktéw 0,50U/1,5L
i0,50U/1,5R nie moze przekracza¢ wartosci fotometrycznej zmierzonej przed badaniem o wigcej niz 255 cd.

2.1.2.2.3. W przypadku przednich $wiatet przeciwmglowych na linii 5 w punkcie h = 0 i punkcie L, w strefie D.

Biorac pod uwage ewentualne znieksztalcenie podstawy przedniego $wiatla przeciwmglowego pod wplywem
ciepla, konieczna moze okaza si¢ ponowna regulacja ustawienia (odnoénie do zmiany polozenia granicy
Swiatla i cienia, zob. pkt 3 niniejszego zalacznika).

Dopuszczalne jest odchylenie wielkosci 10 % miedzy wlasciwosciami fotometrycznymi a warto$ciami mierzo-
nymi przed przeprowadzeniem badania, z uwzglednieniem tolerancji zwigzanej z procedurg pomiaru fotome-
trycznego.

2.2. Reflektor zabrudzony

Po przeprowadzeniu badania zgodnie z pkt 2.1 reflektor pozostaje wlaczony przez jedng godzing zgodnie
z pkt 2.1.1 dla kazdej funkcji lub klasy $wiatel mijania (°) po jego uprzednim przygotowaniu w sposob okres-
lony w pkt 2.2.1 i sprawdzeniu w sposéb okreslony w pkt 2.1.2. Kazde badanie musi by¢ zakoiczone wystar-
czajgco dtugim okresem schladzania.

2.2.1. Przygotowanie reflektora

2.2.1.1. Mieszanina stosowana w badaniu:

zob. dodatek 2 do niniejszego zalacznika.

() Ewentualne $wiatlo mijania klasy W, nie jest brane pod uwage dla jednostek o$wietleniowych emitujacych $wiatto mijania innej klasy
lub wykonujacych inng funkcje o$wietlenia, lub uczestniczacych w jej wykonywaniu.
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2.2.1.2.  Nakladanie mieszaniny stosowanej w badaniu na reflektor
Mieszaning stosowang w badaniu nalezy réwnomiernie nanie$¢ na calg powierzchnig reflektora emitujacy
Swiatlo i pozostawi¢ do wyschnigcia. czynnos$¢ te nalezy powtarzaé, az do momentu, gdy warto$¢ natezenia
o$wietlenia spadnie o 15-20 % w stosunku do warto$ci mierzonych dla kazdego z ponizszych punktéow
w warunkach opisanych ponizej:
a) W przypadku reflektora o asymetrycznej wigzce $wietlnej:
(i) punkt L. na $wietle mijania/$wietle drogowym oraz tylko na $wietle drogowym;
(i) 50 Ri 50 V dla reflektora zapewniajacego jedynie $wiatlo mijania przeznaczonego do ruchu prawo-
stronnego;
(iii) 50L1i 50V dla reflektora zapewniajgcego jedynie Swiatlo mijania przeznaczonego do ruchu lewostron-
nego;
(iv) 50V dla $wiatel mijania klasy C systemu AFS oraz dla kazdego z ich wymienionych trybow;
b) w przypadku reflektora o symetrycznej wigzce Swietlnej:
(i) dla reflektora klasy B:
— w $wietle mijania/$wietle drogowym oraz tylko w $wietle drogowym:
punkt L.
— tylko w $wietle mijania: B 501 50 V
(ii) dla reflektoréw klas C, D i E:
— w $wietle mijania/$wietle drogowym oraz tylko w $wietle drogowym: punkt I,,.,,
— tylko w $wietle mijania: 0,50U/1,5Li 1,5R i 0,86D/V
¢) w przypadku przednich $wiatet przeciwmglowych:
— punkt ., w strefie D.
3. BADANIE ZMIANY POLOZENIA PIONOWEGO GRANICY SWIATLA I CIENIA POD WPLYWEM CIEPLA
Celem badania jest sprawdzenie, czy odchylenie pionowe granicy $wiatla i cienia pod wplywem ciepla nie prze-
kracza warto$ci okreslonej dla reflektora zapewniajacego $wiatto mijania, przednich $wiatet przeciwmglowych
lub — w przypadku systemu adaptacyjnego o$wietlenia gtéwnego — dla systemu lub jednej albo kilku jego czesci
emitujgcych $wiatlo mijania klasy C ($wiatto gléwne) lub dla kazdego okreslonego trybu $wiatla mijania.
Badane zgodnie z pkt 2 powyzej urzadzenie nalezy poddaé badaniu opisanemu w pkt 3.1, bez jej wymontowy-
wania lub ponownej regulacji w danej pozycji.
Jezeli AFS sklada si¢ z wigcej niz jednej jednostki o$wietleniowej lub wigcej niz jednego zespotu jednostek
o$wietleniowych wytwarzajacych granice Swiatla i cienia, kazde z nich jest traktowane do celéw niniejszego
badania jako préobka i musi by¢ badane osobno.
Jezeli AFS jest wyposazony w ruchomy element optyczny, w niniejszym badaniu brane jest pod uwage jedynie
ustawienie najblizsze kata Srodkowego w plaszczyZnie pionowej lub ustawienie pierwotne w stanie zerowym.
Badanie jest ograniczone tylko do sygnaléw wejscia odpowiadajacych ruchowi po drodze proste;.
3.1. Procedura badania
3.1.1. Do celéw niniejszego badania napigcie ustawia si¢ w sposdb okre$lony w pkt 2.1.1.2.

Badanie przeprowadza si¢ w suchej i nieruchomej atmosferze w temperaturze otoczenia 23 °C £ 5 °C.

Urzadzenie musi pracowaé bez demontowania go lub zmiany jego polozenia wzgledem przyrzadu mocujacego.
(Do celéw niniejszego badania napigcie ustawia si¢ w sposdb okreslony w pkt 2.1.1.2):

a) uzywajac zarowego zrodla $wiatta pochodzacego z produkji seryjnej i dostarczonego z urzadzeniem, ktore
bylo poddawane sezonowaniu przez co najmniej jedng godzing;
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b) uzywajac Zrédla/zrdet swiatta LED lub modutu/modutéw LED pochodzacych z produkeiji seryjnej i dostar-
czonych z urzadzeniem, ktdre byly poddawane sezonowaniu przez co najmniej 48 godzin;

¢) uzywajac wyladowczego zrédla Swiatla pochodzacego z produkeji seryjnej, ktére bylo poddawane sezono-
waniu przez co najmniej 15 godzin.

3.1.2. W przypadku urzadzenia o asymetrycznej wigzce Swietlnej:

Polozenie granicy $wiatla i cienia w jej poziomej czgsci (pomigdzy V-V a liniami pionowymi przechodzgcymi
przez punkt B 50 L dla ruchu prawostronnego lub B 50 R dla ruchu lewostronnego) sprawdza si¢ 3 minuty (r3)
i 60 minut (r60) po rozpoczeciu badania.

3.1.3. W przypadku reflektora o symetrycznej wigzce $wietlnej: Polozenie granicy $wiatla i cienia w jej poziomej
czesci (pomiedzy V-V i liniami pionowymi przechodzacymi przez punkt 50 L i 50 R dla reflektora klasy BS,
punkty 3,5 Li 3,5 R dla reflektora klas CS, DS i ES) sprawdza si¢ 3 minuty (r3) i 60 minut (r60) po rozpoczeciu
badania.

3.1.4. W przypadku przednich $wiatet przeciwmglowych: potozenie granicy $wiatla i cienia miedzy punktem znajdu-
jacym sie 3,0 stopnie w lewo i punktem znajdujacym si¢ 3,0 stopnie w prawo od granicy $wiatla i cienia linii
V-V nalezy sprawdzi¢ odpowiednio 3 minuty (r3) i 60 minut (r60) po wlaczeniu.

Opisany powyzej pomiar zmian polozenia granicy $wiatla i cienia przeprowadza si¢ przy zastosowaniu dowol-
nej metody o zadowalajacej dokladnosci i dajacej powtarzalne wyniki.

3.2. Wyniki badania

3.2.1. Wynik w miliradianach (mrad) uznaje si¢ za dopuszczalny wtedy, gdy:

a) w przypadku reflektor6w lub systemu adaptacyjnego o$wietlenia gtéwnego warto$¢ bezwzgledna Ar, = | r3
— 40 | zarejestrowana na urzgdzeniu nie przekracza 1,0 mrad (A r; < 1,0 mrad) w gore i nie przekracza 2,0
mrad (A1, < 2,0 mrad) w dok;

b) w przypadku przednich $wiatel przeciwmglowych warto$¢ bezwzgledna A r, = | r; — rgo | zarejestrowana na
urzadzeniu nie przekracza 2,0 mrad (A r; < 2,0 mrad).

3.2.2. Jezeli jednak wynik nie jest zgodny z wymogami okre$lonymi w pkt 3.2.1 i nie przekracza wartoéci w tabeli
A7-1, kolejng probke bada sie, jak opisano w pkt 3.1, po poddaniu jej trzykrotnie cyklowi opisanemu ponizej,
w celu ustabilizowania polozenia mechanicznych czg$ci urzadzenia na podstawie, na ktérej jest on umieszczony
w sposéb reprezentatywny dla prawidlowej instalacji w pojezdzie:
a) dzialanie urzadzenia przez jedng godzing (napigcie reguluje sig, jak opisano w pkt 2.1.1.2);
b) po godzinie przy wylaczonym Swietle.
Po tych trzech cyklach urzadzenie uznaje si¢ za dopuszczalne, jesli wartosci bezwzgledne Ar zmierzone zgodnie

z pkt 3.2 dla tej dodatkowej probki spelniajg wymogi okreslone w pkt 3.2.1.

Tabela A7-1

Warto$ci zmian

Zmiana Urzgdzenie Wartos¢

W gbre Reflektor lub AFS 1,5 mrad

Przednie $wiatlo przeciwmglowe | 3,0 mrad

W dét Wszystkie 3,0 mrad
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Zalgcznik 7 — Dodatek 1

Przeglad okreséw roboczych dotyczacych badania stabilno$ci parametréw fotometrycznych
Skroty: P:  $wiatlo mijania
D: $wiatlo drogowe (D, + D, oznacza dwa $wiatla drogowe)
F:  przednie $wiatlo przeciwmglowe
== == == = oOznacza cykl 15 minut zgaszeniai 5 minut zapalenia.

ssmmsmsmsnas Oznacza cykl 9 minut zgaszenia i 1 minut zapalenia.

Wszystkie nastepujace zespolone Swiatta gtéwne i przednie $wiatla przeciwmglowe wraz z dodanymi symbolami oznacze-
nia s3 podane jako przyklady i nie sa wyczerpujace.

1. PlubDIub F

P,DlubF
Dodatkowe Zrédla Swiatta lub moduty LED do$wietlenia zakretu NS NN NN EEEEEEEEEEEEE
0 6 12h |
2. P+Flub P+D lub P+D;+D, lub P+D+F lub P+D,+D, + F
Dodatkowe Zrodla $wiatta lub moduly LED do$wietlenia zakretu  EEEE N EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

D lub F lub D,+D, lub D+F

P
0 6 12h
3. P[Flub P/D lub P/ D,+D,
D lub Flub D1+D2
P
Dodatkowe Zrédta Swiatla lub moduly LED doswietlenia zakretu EEEEENENEEEEEE

0 6 12h
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4. D+Flub D,;+D, +F

Dodatkowe Zrédta $wiatla lub moduly LED dodwietlenia zakretu s NSNS EEEEEEEEEEEEE
D lub D1+D2
R I S I N — —
F
1
0 ] 12h
5. DJF lub D,+D,[F
D lub D1+D2 I
F ——
Dodatkowe Zrodla $wiatla lub moduly LED doswietlenia zakretu I ——
0 ] 12h
6. P/D+Flub P/D,+D,+F
F [ D B B
D 1ub D1+D2 |
P
Dodatkowe Zrédla Swiatta lub moduty LED do$wietlenia zakretu P mEEEEEE s Em
0 6 12h
7. P+DJF lub P+D,+D,[F
F I
D lub D1+D2 P — — — —
P P
Dodatkowe Zr6dla Swiatta lub moduty LED do$wietlenia zakretu e amnanamEnn s

0 6 12h
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8. P/DF lub P/D,+D,/F

F ——
D lub D,;+D, ——
P

Dodatkowe Zr6dta $wiatta lub moduly LED doéwietlenia zakretu

0 + 8 12h
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Zalgcznik 7 — Dodatek 2

Mieszanina stosowana w badaniu reflektora zabrudzonego

1. W przypadku urzadzen z zewne¢trzna szybg ze szkla:
mieszanina wody i czynnika zanieczyszczajgcego nakladana na urzadzenie sklada sig z:
a) 9 czesci wagowych piasku krzemionkowego o wielkosci ziaren 0-100 pm;
b) 1 czgsci wagowej pytu wegla roslinnego (drewna bukowego) o wielkosci czastek 0-100 pm;
¢) 0,2 czesci wagowej NaCMC (°); oraz
d) 5 czesci (wagowych) chlorku sodu (czysty 99 %);
e) odpowiedniej ilosci wody destylowanej o przewodnosci wlasciwej < 1 mS/m.

Mieszanina nie moze mie¢ wigcej niz 14 dni.

2. W przypadku urzadzen z zewnetrzng szybg z tworzywa sztucznego:
mieszanina wody i czynnika zanieczyszczajacego nakladana na urzadzenie sklada sie z:
a) 9 czesci wagowych piasku krzemionkowego o wielkosci ziaren 0-100 pm;
b) 1 czesci wagowej pytu wegla roslinnego (drewna bukowego) o wielkosci czastek 0-100 pm;
¢) 0,2 czgsci wagowej NaCMC (°); oraz
d) 5 czgsci (wagowych) chlorku sodu (czysty 99 %);
e) 13 czesci (wagowych) wody destylowanej, ktérej przewodnos¢ elektryczna wynosi < 1 mS|m; oraz
f) wagowo 2 + 1 kropli Srodka powierzchniowo czynnego (’).

Mieszanina nie moze mie¢ wigcej niz 14 dni.

(®) NaCMC jest sola sodowg karboksymetylocelulozy nazywang potocznie ,CMC”. NaCMC uzyta w mieszaninie zanieczyszczajacej musi
mie¢ stopiefi podstawienia (DS) wynoszacy 0,6-0,7 i lepkos¢ 200-300 cP dla 2-procentowego roztworu w temperaturze 20° C.

() Tolerangja iloci wynika z koniecznosci uzyskania zabrudzenia, ktére mozna réwnomiernie rozprowadzi¢ na calej szybie z tworzywa
sztucznego.
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ZALACZNIK 8

Wymogi dotyczace urzadzen os§wietlenia drogowego (z wyjatkiem §wiatel zakretowych) zawierajg-
cych szyby z tworzywa sztucznego — badanie szyb lub probek tworzywa

1. OGOLNE WYMAGANIA ADMINISTRACY]NE:

1.1. Na podstawie niniejszego zalgcznika sporzadza si¢ sprawozdanie z badaf obejmujace badania i wyniki badan
opisane ponizej w pkt 3.1-3.5; sprawozdanie to dolacza si¢ do sprawozdania z badan urzadzenia objgtego
o homologacje oraz do jego dokumentacji.

Urzadzenie o$wietlenia drogowego wykorzystywane do tego badania nalezy odnotowal w sprawozdaniu

z badan.
1.2. Do kazdego wniosku o homologacje nalezy dolaczy¢:
1.2.1. na potrzeby badan tworzywa sztucznego, z ktérego wykonane sg szyby: czternacie szyb;

1.2.1.1.  dziesig¢ z tych szyb mozna zastapi¢ dziesigcioma probkami materialu o wymiarach co najmniej 60 x 80 mm
posiadajacymi plaska lub wypukla powierzchnie zewnetrzng i zasadniczo plaskg powierzchnie w czgsci $rodko-
wej (promiefi krzywizny nie mniejszy niz 300 mm) o wymiarach co najmniej 15 x 15 mm;

1.2.1.2.  kazda taka szyba lub probka materialu musi by¢ wykonana metods, ktéra ma by¢ stosowana w produkgji seryj-

nej;

1.2.2. zespol optyczny, w stosownych przypadkach, do ktérego mozna przymocowywaé szyby zgodnie z instrukcjg
producenta.

1.2.3. Do badania odpornosci czgéci przepuszczajacych $wiatlo wykonanych z tworzywa sztucznego na promienio-

wanie ultrafioletowe (UV) modutéw LED wewnatrz reflektora:

Jedng prébke kazdego z odpowiednich materialéw stosowanych w urzadzeniach o$wietlenia drogowego lub
jedno zawierajace je urzadzenie o$wietlenia drogowego. Wszystkie prébki materialowe musza posiadaé taki
sam wyglad i by¢ poddane takiej samej obrébce powierzchni, w stosownych przypadkach, jak gdyby byly prze-

znaczone do zastosowania w reflektorze podlegajacym homologacji;

Nie jest konieczne sprawdzanie odpornosci materialéw wewnetrznych na promieniowanie ultrafioletowe emi-
towane przez zrédlo Swiatla, jezeli uzyto wylacznie modutéw LED o niskim promieniowaniu UV okreslonych
w zalgczniku 9, lub w przypadku zastosowania $rodkéw zabezpieczajacych odpowiednie czeici urzadzenia
przed promieniowaniem ultrafioletowym, np. przez zastosowanie filtrow szklanych;

2. WYMOGI OGOLNE
2.1. Prébki dostarczone zgodnie z pkt 1.2 muszg spelnia¢ wymagania wskazane w pkt 3.1-3.6.
2.2. Dwie probki kompletnych urzadzert o$wietlenia drogowego dostarczone zgodnie z pkt 3.1.3.4 niniejszego regu-

laminu i zawierajgce szyby z tworzywa sztucznego muszg pod wzgledem materiatu szyby spelniaé wymogi
wskazane w pkt 3.7.

2.3. Prébki (szyby z tworzywa sztucznego lub probki tworzywa) poddaje si¢, wraz z zespotem optycznym, w ktérym
szyby maja zosta¢ (w stosowanych przypadkach) zamontowane, badaniom homologacyjnym w porzadku chro-
nologicznym okreslonym w tabeli A8-1.

2.4. Jezeli jednak producent $wiatta jest w stanie udowodnié, ze produkt przeszed! juz z wynikiem pozytywnym
badania okreslone w pkt 3.1-3.5, lub badania réwnowazne, zgodnie z innym regulaminem, badania te nie
muszg zostal powtérzone. Wykonane muszg by¢ obowiazkowo jedynie badania okreslone w tabeli A8-2.
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3. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE BADANIA
3.1. Odporno$¢ na zmiany temperatury
3.1.1. Trzy nowe probki (szyby) sa poddawane pieciu cyklom zmiany temperatury i wilgotnosci (RH = wilgotnosé

wzgledna), w nastepujacej kolejnoscei:

a) 3 godz. wtemp. 40 °C £ 2°CiRH 85-95 %;

b) 1 godz. wtemp. 23 °C £ 5°CiRH 60-75 %;

¢) 15godz. wtemp.-30°Cz2°G

d) 1godz. wtemp.23°C£5°CiRH 60-75%;

¢) 3 godz. wtemp. 80°C = 2°C;

f) 1godz. wtemp.23°C£5°CiRH60-75%.

Przded tym badaniem probki sg przechowywane w temp. 23 °C £ 5 °C i RH 60-75 % przez co najmniej cztery
godziny.

Uwaga: Okresy jednogodzinne w temperaturze 23 °C + 5 °C zawierajg okresy przejScia miedzy temperaturami,
niezbedne do uniknigcia efektu szoku termicznego.

3.1.2. Pomiary fotometryczne

3.1.2.1. Pomiary fotometryczne przeprowadza si¢ na probkach przed badaniem i po nim.

3.1.2.2.  Pomiary te przeprowadza si¢ z uzyciem wzorcowego zrédla $wiatla lub modutu/modutéw LED, lub, w stosow-
nych przypadkach, wzorcowego wytadowczego Zrodla $wiatla, znajdujacych si¢ w urzadzeniu o$wietlenia dro-
gowego, w nastepujacych punktach:

a) w przypadku klas A, BiD:

— B 50 Li50 R dla §wiatla mijania (B 50 R i 50 L w przypadku reflektoréw przeznaczonych do ruchu
lewostronnego);

— ILnax dla $wiatla drogowego;

b) w przypadku AFS:
— B50L i 50V dla $wiatet mijania klasy C;
— Inax dla $wiatet drogowych systemu;

¢) w przypadku klas BS, CS, DS i ES:

— B 50, 50L i 50R dla reflektora klasy BS, 0,86D/3,5R, 0,86D/3,5L, 0,50U/1,5L i 1,5R dla reflektoréw
klasy CS, DS i ES dla $wiatla mijania lub $wiatta mijania/drogowego;

— Inax dla wigzki $wiatla drogowego reflektora z funkcjg $wiatla drogowego lub $wiatta mijania/drogo-
wego;

d) w przypadku przednich $wiatet przeciwmglowych:
— na przecigciu linii VV z linig 6 oraz

— na przecigciu linii VV z linig 4.

3.1.2.3.  Wyniki

Odchylenia migdzy warto$ciami fotometrycznymi mierzonymi przed i po badaniu kazdej z probek nie moga
by¢ wigksze niz 10 %, z uwzglednieniem odchylen zwigzanych z procedura pomiaru fotometrycznego.
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3.2. Odporno$¢ na czynniki atmosferyczne i chemiczne

3.2.1. Odporno$¢ na czynniki atmosferyczne

Trzy nowe prébki (szyby lub prébki materiatu) wystawia sie na dzialanie promieniowania Zrodla majacego roz-
klad widmowy energii podobny do rozkladu widmowego energii ciala czarnego w temperaturze
od 5500 K do 6 000 K. Pomiedzy Zrodlem a probkami umieszcza si¢ odpowiednie filtry w celu ograniczenia
w miar¢ mozliwosci promieniowania o dtugosciach fali mniejszych od 295 nm i wickszych od 2 500 nm. Nate-
zenie napromieniowania na poziomie probek musi wynosi¢ 1 200 W/m? + 200 W/m? w czasie umozliwiajagcym
energii $wietlnej osiggnigcie wartosci 4 500 MJ/m? £ 200 MJ/m? Temperatura komory mierzona na czarnej ply-
cie umieszczonej na poziomie probek musi wynosi¢ 50 5 °C. Aby zapewni¢ rOwnomierng ekspozycje, probki
nalezy obraca¢ wokot Zrédla promieniowania z predkoscia od 1 do 5 obrotéw na minute.

Prébki sg spryskiwane wodg destylowang o przewodnosci elektrycznej nizszej niz 1mS/m o temperaturze 23 °C
+ 5°C, zgodnie z ponizszym cyklem:

natryskiwanie: 5 minut; suszenie: 25 minut.

3.2.2. Odpornos¢ na czynniki chemiczne

Po przeprowadzeniu badania opisanego w pkt 3.2.1 i wykonaniu pomiaru opisanego w pkt 3.2.3.1, powierzch-
ni¢ zewnetrzng wspomnianych trzech probek poddaje si¢ obrébee opisanej w pkt 3.2.2.2 przy uzyciu miesza-
niny okre$lonej w pkt 3.2.2.1.

3.2.2.1. Mieszanina stosowana w badaniu

Mieszanina stosowana w badaniu sklada sie w 61,5 % z n-heptanu, w 12,5 % z toluenu, w 7,5 % z czterochlorku
etylu, w 12,5 % z tréjchloroetylenu i w 6 % z ksylenu (procent objetosciowy).

3.2.2.2. Naklfadanie mieszaniny stosowanej w badaniu

Namoczy¢ kawalek tkaniny bawelnianej (wedlug normy ISO 105) az do nasycenia mieszaning okreslong
w pkt 3.2.2.1 i w ciggu 10 sekund nalozy¢ go na 10 minut na powierzchnie¢ zewnetrzng prébki pod naciskiem
50 Njecm? odpowiadajacym sile czynnej 100 N przylozonej na powierzchni¢ prébna o powierzchni 14
x 14 mm.

W trakcie tych 10 minut Sciereczke ponownie nasacza si¢ mieszaning, aby sklad nakladanej mieszaniny pozos-
tawal przez caly czas identyczny z wymaganym.

Podczas nakladania dopuszczalne jest kompensowanie nacisku wywieranego na probke, tak aby nie dopuscic do
spowodowania peknigé.

3.2.2.3.  Czyszczenie

Zakonczywszy nakladanie mieszaniny stosowanej w badaniu, probki suszy si¢ na otwartym powietrzu, a nastep-
nie przeptukuje si¢ roztworem opisanym w pkt 3.4.1. (odpornos¢ na detergenty) w temperaturze 23 °C £ 5 °C.

Prébki plucze sie nastgpnie starannie woda destylowang, zawierajaca nie wiecej niz 0,2 % zanieczyszczen,
w temperaturze 23 °C £ 5 °C, oraz wyciera migkka Sciereczkg.

323, Wyniki

3.2.3.1. Po badaniu wytrzymaloSci na czynniki atmosferyczne powierzchnia zewngtrzna probek musi by¢ wolna od
iy , A P . C o T, — T

peknigé, zarysowan, tuszczenia sig i znieksztalcen, a $rednia zmiana przepuszczalnosci Switala at = -2 - 3
. 7’ . . e . . . 2 .

zmierzona na trzech probkach zgodnie z procedurg opisang w dodatku 2 do niniejszego zalacznika, nie moze

przekracza¢ 0,020 (At,, < 0,020).
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3.2.3.2.  Po badaniu odpornosci na czynniki chemiczne prébki nie moga nosi¢ zadnych $ladéw chemicznego przebar-
- . . AP ; o . Ty — T,

wienia mogacego powodowa¢ zmiang rozproszenia strumienia $wiatla, ktérego Srednia zmiana ad = -=-—2,
. z . . o e . . . 2 .

zmierzona na trzech prébkach zgodnie z procedurg opisang w dodatku 2 do niniejszego zalacznika, nie moze

przekracza¢ 0,020 (Ad,, < 0,020).

3.3. Odporno$¢ na promieniowanie emitowane przez zrddlo $wiatla
Jezeli zachodzi taka potrzeba, przeprowadzane jest ponizsze badanie:

Plaskie probki kazdego przepuszczajacego $wiatlo elementu z tworzywa sztucznego urzadzenia o$wietlenia
drogowego s3 poddawane dziataniu zrodel Swiatla. Parametry, takie jak katy i odleglosci miedzy tymi probkami,
muszg by¢ identyczne jak w urzadzeniu o$wietlenia drogowego. Probki te musza mie¢ identyczng barwe i by¢
poddane ewentualnym identycznym czynno$ciom na ich powierzchni z przeprowadzanymi na czgsciach urzg-
dzenia o$wietlenia drogowego.

po 1500 h nieprzerwanego dziatania, wymogi kolorymetryczne dotyczace przepuszczanego $wiatla musza
zostaé osiagniete przy uzyciu nowego Zrédla $wiatla, a powierzchnie prébek nie moga wykazywaé peknigd,
rys, odpryskéw ani znieksztatcen.

Nie jest konieczne sprawdzanie odpornosci materialéw wewnetrznych na promieniowanie ultrafioletowe emi-
towane przez zZrédlo $wiatla, jezeli Zrodlo $wiatla spelnia wymogi regulaminu ONZ nr 37 lub jezeli jest ono
typu gazowo-wyladowczego o slabym promieniowaniu ultrafioletowym lub modutem LED o stabym promie-
niowaniu ultrafioletowym, lub w przypadku zastosowania §rodkéw zabezpieczajacych elementy systemu przed
promieniowaniem ultrafioletowym, na przyklad przez zastosowanie filtréw szklanych.

3.4. Odpornos¢ na detergenty i weglowodory

3.4.1. Odpornos¢ na detergenty

Zewngtrzng strong trzech prébek (szyb lub probek materiatu) podgrzewa si¢ do 50 °C + 5 °C, a nastgpnie zanu-
rza si¢ na pie¢ minut w mieszaninie utrzymywanej w temperaturze 23 °C + 5 °C i ztozonej z 99 czgsci wody
destylowanej zawierajacej nie wiecej niz 0,02 % zanieczyszczen oraz jednej czesci sulfonianu alkiloarylowego.

Po przeprowadzeniu badania probki sg suszone w temperaturze 50 °C £ 5 °C. Powierzchnie prébek nalezy
wyczysci¢ przy pomocy wilgotnej szmatki.

3.4.2. Odpornos¢ na weglowodory

Zewnetrzng strong tych trzech prébek nastepnie lekko pociera si¢ przez jedng minute przy pomocy Sciereczki
bawelnianej, nasaczonej mieszaning sktadajacg si¢ w 70 % z n-heptanu i w 30 % z toluenu (procenty objetos-
ciowe), a nastgpnie osusza na wolnym powietrzu.

3.43.  Wyniki

Po tym jak powyzsze dVTva baTdania przeprowadzono bezposrednio jedno po drugim, Srednia warto$¢ zmiany
przepuszczalnosci At = = T 2, zmierzona na trzech prébkach zgodnie z procedura opisang w dodatku 2, nie
moze przekracza¢ 0,010 (At,, < 0,010).

3.5. Odpornos¢ na niszczenie mechaniczne

3.5.1. Metoda niszczenia mechanicznego

Zewnetrzng strong trzech nowych prébek (szyb) nalezy poddaé jednakowemu badaniu uszkodzefi mechanicz-
nych przy uzyciu metody opisanej w dodatku 3.

352, Wyniki

Po tym badaniu zmiany:

przepuszczalno$ci: At = T
2

Ty — T,

irozproszenia: Ad = T
2
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mierzy si¢ zgodnie z procedurg opisang w dodatku 2 w miejscu okreslonym w pkt 1.2.1.1. Srednia wartos¢
z trzech prébek musi by¢ taka, aby:

At,, <0,100;
Ad,, < 0,050.

3.6. Badanie przyczepnosci powlok (jesli wystepuja)

3.6.1. Przygotowanie probki

Na powloce szyby na powierzchni 20 mm x 20 mm za pomoca zyletki lub igly nacina si¢ siatke ztozong z kwad-
ratéw o boku okoto 2 mm x 2 mm. Nacisk wywierany na zyletke lub igle musi by¢ wystarczajacy do przecigcia
co najmniej powloki.

3.6.2. Opis badania

Nalezy uzy¢ taSmy samoprzylepnej o przyczepnosci 2 N/(cm szerokosci) £20 % mierzonej w znormalizowanych
warunkach opisanych w dodatku 4. TaSme te, o minimalnej szerokosci 25 mm, nalezy dociska¢ do powierzchni
przygotowanej zgodnie z pkt 3.6.1 przez co najmniej pig¢ minut.

Obcigzy¢ nastepnie koniec tasmy, az do zréwnowazenia sily przyczepnosci do powierzchni, na ktéra dziala sita
prostopadia do tej powierzchni. W tym momencie tasme odrywa si¢ ze stala predkoscia 1,5 mfs + 0,2 m/s.

3.6.3. Wyniki

Powierzchnia, na ktdrej nacieto siatke, nie moze zosta¢ znacznie znieksztalcona. Znieksztalcenia miejsc przecie-
cia siatki lub krawedzi naciec sa dopuszczalne, pod warunkiem, ze powierzchnia objeta znieksztalceniem nie
bedzie wigksza niz 15 % powierzchni siatki.

3.7. Badania kompletnego urzgdzenia o$wietlenia drogowego zawierajgcego szybe z tworzywa sztucznego
3.7.1. Odpornos¢ na niszczenie mechaniczne powierzchni szyby.

3.7.1.1. Badania

Szyba prébki nr 1 zostaje poddana badaniu opisanemu w pkt 3.5.1 powyze;j.
3.7.1.2.  Wyniki

3.7.1.2.1 W przypadku klas A, B i D oraz AFS po badaniu wyniki pomiaréw fotometrycznych dokonanych na reflektorze
zgodnie z niniejszym regulaminem nie mogg przekraczaé:

a) o wigcej niz 30 % maksymalnych wartosci okreslonych dla punktéw B 50 L i HV, i nie moga by¢ nizsze o wig-
cej niz 10 % od minimalnych wartosci okreslonych dla punktu 75 R (w przypadku reflektoréw przeznaczo-
nych do ruchu lewostronnego punktami branymi pod uwage sa: B 50 R, HV i 75 L);

lub

b) o wiecej niz 10 % minimalnych wartosci okre$lonych dla punktu HV dla reflektora petnigcego tylko funkcje
Swiatla drogowego.

3.7.1.2.2. W przypadku klas BS, CS, DS i ES po badaniu wyniki pomiaréw fotometrycznych dokonanych na reflektorze
zgodnie z niniejszym regulaminem nie mogg przekraczaé:

a) przekracza¢ o wigcej niz 30 % maksymalnych wartosci okre$lonych w punkcie HV i nie moga by¢ nizsze
o wigcej niz 10 % od minimalnych wartosci okreslonych w punktach 50 L i 50 R dla reflektora klasy BS,
oraz w punktach 0,86D/3,5R, 0,86D/3,5L dla reflektora klasy CS, DS i ES;
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lub
b) o wiecej niz 10 % minimalnych wartosci okre$lonych dla punktu HV dla reflektora petnigcego tylko funkcje
$wiatla drogowego.

3.7.1.2.3. W przypadku $wiatel przeciwmglowych po zakonczeniu badania wyniki pomiaréw fotometrycznych przewi-
dzianych dla linii 2 i 5 nie moga przekroczy¢ podanych wartosci maksymalnych o wigcej niz 30 %.

3.7.2. Badanie przyczepnosci powtok (jesli wystepuja)

Szyba prébki nr 2 zostaje poddana badaniu opisanemu w pkt 3.6.
4. KONTROLA ZGODNOSCI PRODUKC(]I

4.1. Odnosnie do materialéw uzywanych do produkgji szyb, urzadzenia oswietlenia drogowego lub jednostki insta-
lacyjne danej serii uznaje si¢ za zgodne z niniejszym regulaminem, jezeli:

4.1.1. po zakoriczeniu badania odpornosci na dzialanie czynnikéw chemicznych oraz badania odpornosci na dzialanie
detergentéw i weglowodoréw zewnetrzna strona probek nie wykazuje dostrzegalnych gotym okiem peknigé,
zarysowan, odpryskéw ani znieksztalcen (zob. pkt 3.2.2, 3.4.1 1 3.4.2);

4.1.2. po przeprowadzeniu badania opisanego w pkt 3.7.1.1 wartosci fotometryczne w punktach pomiaru wzigtych
pod uwage w pkt 3.7.1.2 mieszczg si¢ w granicach okre$lonych w niniejszym regulaminie dla zgodnosci pro-
dukgji.

4.2. Jezeli wyniki badan nie odpowiadaja wymogom, badania powtarza si¢ na innej probce urzadzenia o§wietlenia

drogowego pobranej wyrywkowo.
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Zakgcznik 8 — Dodatek 1

Kolejnos¢ badafi materiatéw

A. Badania tworzywa sztucznego (szyby lub probki materiatu dostarczone zgodnie z pkt 1.2.).

Tabela A8-1

Kolejnos¢ badaf materiatéw

Probki

Szyby lub prébki materiatu

Szyby

Badania

4

5

6

7

10

11

12

13

14

Ograniczone badania
fotometryczne

Zmiany temperatury

Ograniczone badania
fotometryczne

Pomiar przepuszczalnosci

Pomiar rozproszenia

Czynniki atmosferyczne

Pomiar przepuszczalnosci

Czynniki chemiczne

Pomiary rozproszenia

R R X R X

R R R

PR R R

Detergenty

Weglowodory

Pomiar przepuszczalnosci

Niszczenie

Pomiar przepuszczalnosci

Pomiar rozproszenia

Przyczepnosé

Odporno$¢ na promieniowanie
emitowane przez zrédlo
Swiatha (*)

(*) Badanie dotyczy przednich $wiatet przeciwmglowych wyposazonych w wyladowcze zrodla swiatla, reflektory i system adaptacyj-

nego o$wietlenia gtéwnego.
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Tabela A8-2

Badania kompletnych urzadzefi, systeméw lub ich czesci (dostarczonych zgodnie z pkt 3.1.3.4 niniejszego
regulaminu)

Kompletne urzadzenia, systemy lub ich czgsci

Badania Nr probki

Niszczenie

Fotometria

Przyczepnosé X
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Zalgcznik 8 — Dodatek 2

Metoda pomiaru rozproszenia i przepuszczalno$ci §wiatla

1. URZADZENIA (zob. rys. A8-l)

Wigzka $wiatla kolimatora K o dywergencji polowicznej p/2 = 17,4 x 10* rd jest ograniczona przystong D, z otworem
6 mm, naprzeciwko ktérej umieszczone jest stanowisko z probka.

Achromatyczna soczewka skupiajgca L,, skorygowana pod wzgledem aberracji sferycznej, faczy przystong D, z odbior-
nikiem R; $rednica soczewki L, musi by¢ dobrana, tak by nie przystaniala $wiatla wysylanego przez prébke w stozku
o pélkacie rozwarcia wierzcholka /2 = 14°.

PierScieniowa przystona Dp o katach a,/2 = 1° i @ [2 = 12° jest umieszczona w plaszczyZnie ogniskowej obrazu
soczewki L,.

Nieprzezroczysta $rodkowa czg$¢ przystony jest niezbedna w celu eliminacji $wiatta przychodzacego bezposrednio ze
zrédla $wiatla. Musi by¢ mozliwe usuniecie Srodkowej czesci przystony z wigzki $wiatla w taki sposéb, aby powrdcita
dokladnie do swojego pierwotnego polozenia.

Odcinek L, D, oraz dtugo$¢ ogniskowej F, (') soczewki L, musza by¢ dobrane w taki sposdb, aby obraz D, w calosci
pokrywatl odbiornik R.

Dla poczatkowego padajgcego strumienia sprowadzonego do 1000 jednostki, dokladno$¢ bezwzgledna kazdego
odczytu musi by¢ wigksza niz jednostka.

Rysunek A8-1

Schemat optyczny stuzacy do pomiaru zmian rozproszenia i przewodzenia

)

D \
Do -
D 0,425 F,

Drax

0,0349 F, 7}

e
-
>

.
i [

(") Dla L, zaleca si¢ zastosowanie odleglosci ogniskowej wynoszacej okoto 80 mm.
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2. POMIARY
Dokonuje si¢ nastepujacych odczytéw:

Tabela A8-3
Odczyty
Odczyt Z probka Ze $rodkowg czescig Dp Reprezentowana wielkos¢

T, Nie Nie Padajgcy strumien w poczatkowym odczycie

T, Tak Nie Strumien przepuszczany przez nowy material w polu
(przed badaniem) 24°

T, Tak Nie Strumien przepuszczany przez badany material
(po badaniu) w polu 24°

T, Tak Tak Strumieri rozproszony przez nowy materiat
(przed badaniem)

Ts Tak Tak Strumieri rozproszony przez badany materiat
(po badaniu)
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Zakgcznik 8 — Dodatek 3

Metoda badania natryskowego
1. WYPOSAZENIE BADAWCZE

1.1. Pistolet natryskowy

Zastosowany pistolet natryskowy musi by¢ wyposazony w dysze o Srednicy 1,3 mm pozwalajaca na przeplyw cieczy
z predkoscia 0,24 + 0,02 1/min. przy ci$nieniu roboczym wynoszacym 6,0 baréw -0/+0,5 bara.

W tych warunkach powinno si¢ uzyska¢ strumien 170 * 50 mm na powierzchnig¢ niszczong znajdujaca si¢ w odleg-
tosci 380 £ 10 mm od dyszy.

1.2. Mieszanina stosowana w badaniu
Mieszanina stosowana w badaniu sklada si¢ z:

a) piasku kwarcowego o stopniu twardosci 7 w skali twardosci Mohsa, o wielkosci ziaren od 0 do 0,2 mm i niemal
normalnym ich rozkladzie, przy czynniku katowym wynoszacym od 1,8 do 2;

b) wody o twardosci nieprzekraczajacej 205 g/m® dla mieszaniny skladajacej sig z 25 g piasku na litr wody.

2. BADANIE

Zewngtrzng powierzchnie szyb $wiatel poddaje si¢ raz lub wielokrotnie dzialaniu strumienia piasku wytworzonego
zgodnie z powyzszym opisem. Strumien natryskuje si¢ niemal prostopadle do badanej powierzchni.

Zniszczenie sprawdza si¢ przy pomocy jednej lub wigcej probek szklanych umieszczonych jako odniesienie w poblizu
badanych szyb. Natryskiwanie mieszaning jest kontynuowane do momentu osiggniecia zmiany rozproszenia $wiatta
na prébee lub prébkach, mierzonego zgodnie z metodg opisang w dodatku 2, o wartosci:

-T,
Ad = . = 0,0250 £ 0,0025
2

Mozna uzy¢ kilku prébek odniesienia, aby sprawdzi¢, czy cala badana powierzchnia ulegla zniszczeniu w sposob réw-
nomierny.
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Zakgcznik 8 — Dodatek 4

Badanie przyczepnosci przy pomocy taSmy klejacej

1. CEL

Niniejsza metoda pozwala okresli¢, w normalnych warunkach, liniowg site przyczepnosci tasmy przylepnej do plytki
szklanej.

2. ZASADA

Zmierzenie sily koniecznej do odklejenia pod katem 90° taSmy samoprzylepnej od plytki szklanej.

3. WARUNKI OTOCZENIA SA NASTEPUJACE:

Temperatura musi wynosi¢ 23 °C £ 5 °C a wilgotno$¢ wzgledna 65 £ 15 %.

4. ODCINKI PRZEZNACZONE DO BADANIA

Przed przeprowadzeniem badania nalezy poddaé prébna rolke tasmy samoprzylepnej kondycjonowaniu przez 24
godziny w okreslonych warunkach otoczenia (zob. pkt 3 powyzej).

Dla kazdej rolki nalezy przeprowadzi¢ badania na pigciu prébkach o dlugosci 400 mm kazda. Odcinki te pobiera si¢
z rolki po odrzuceniu pierwszych trzech warstw.

5. PROCEDURA
Badanie przeprowadza si¢ w warunkach otoczenia okre$lonych w pkt 3
Pobra¢ pig¢ prébek, odwijajac taSme z predkoscia okoto 300 mm/s, nastepnie w ciggu 15 sekund:

Nakladaé taSme na plytke szklang stopniowo lekkim wzdtuznym pocierajacym ruchem palca, nie wywierajac nadmier-
nego nacisku, w taki sposéb, aby nie pozostawi¢ pecherza powietrza pomiedzy tasma a plytka szklana.

Pozostawi¢ cato$¢ przez 10 minut w okreslonych warunkach otoczenia.
Odklei¢ od plytki okoto 25 mm badanego odcinka w plaszczyznie prostopadlej do osi odcinka.

Unieruchomi¢ plytke i ustawi¢ odklejony koniec tasmy pod katem 90°. Przylozy¢ site w taki sposéb, aby linia podziatu
pomiedzy tasmg a plytka byla prostopadla do tej sily i prostopadta do plytki.

Pociggnaé w celu odklejenia, z predkoscia 300 + 30 mm/s i zapisaé warto$¢ koniecznej uzytej sity.

6. WYNIKI

Uzyskanych pie¢ wartosci uklada si¢ w kolejnosci i jako wynik pomiaru bierze si¢ warto$¢ srodkowa. Warto$¢ te nalezy
wyrazi¢ w niutonach na centymetr szerokosci tasmy.
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ZALACZNIK 9
Wymogi dotyczace moduléw LED i urzadzefi oswietlenia drogowego (z wyjatkiem $wiatel zakreto-
wych) w tym moduléw LED lub 7Zrédel $wiatla LED

1. WYMOGI OGOLNE DOTYCZACE MODULOW LED

1.1. Kazda dostarczona prébka modutu LED musi odpowiadaé¢ wlasciwym wymogom niniejszego regulaminu, jesli
jest badana z dostarczonymi ewentualnymi elektronicznymi urzadzeniami sterowniczymi zrodla $wiatla.

1.2. Moduly LED musza by¢ zaprojektowane tak, by podczas zwyklego uzytkowania przez caly czas pozostawaly
w dobrym stanie. Ponadto nie moga wykazywa¢ bledéw konstrukcyjnych ani produkeyjnych. Modut LED uznaje
si¢ za niesprawny, jesli niesprawna jest cho¢ jedna z jego diod elektroluminescencyjnych (LED).

1.3. Moduly LED musza by¢ zabezpieczone przed nieuprawniong manipulacja.

1.4, Konstrukcja wymiennych moduléw LED musi by¢ taka, by:

1.4.1.  po wyjeciu modutu LED i zastapieniu go innym modulem LED dostarczonym przez wystepujacego o homologacje
i oznakowanym tym samym kodem identyfikacyjnym modulu zZrédta $wiatla spelnione byly wymogi fotome-
tryczne w odniesieniu do reflektora lub systemu AFS;

1.4.2.  moduly LED réznigce si¢ od siebie kodami identyfikacyjnymi modutu Zrédla $wiatla nie mogly by¢ stosowane
wymiennie w tej samej obudowie $wiatla.

2. PRODUKCJA MODULOW LED

2.1. Diody LED w module LED muszg by¢ wyposazone w odpowiednie elementy mocujace.

2.2. Elementy mocujgce muszg by¢ wytrzymale i SciSle przymocowane do diod LED i modutu LED.

3. WARUNKI BADANIA

3.1. Stosowanie

3.1.1.  Wszystkie prébki nalezy zbadaé¢ w sposdb okreslony w pkt 4.

3.1.2.  Zrédtem $wiatla w module LED musza by¢ diody elektroluminescencyjne (LED) zgodnie z definicja w pkt 2.7.1
regulaminu ONZ nr 438, szczegdlnie w odniesieniu do elementu emitujacego promieniowanie widzialne. Nie zez-
wala si¢ na stosowanie innych rodzajéw zrodel swiatla.

3.2. Warunki pracy

3.2.1.  Warunki pracy modulu LED
Wszystkie probki nalezy badaé w warunkach okreslonych w pkt 4.6.4 w niniejszym regulaminie. Jesli w niniej-
szym zalaczniku nie okreslono inaczej, moduly LED nalezy bada¢ wewnatrz urzadzenia dostarczonego przez pro-
ducenta.

3.2.2.  Warunki eksploatacji zrédta $wiatla LED
Wszystkie probki nalezy badaé w warunkach okreslonych w pkt 4.6.3 w niniejszym regulaminie.

3.2.3.  Temperatura otoczenia

Do celéw pomiaru wlasciwosci elektrycznych i fotometrycznych urzadzenie musi pracowaé w suchym i bez-
wietrznym otoczeniu w temperaturze 23 °C + 5 °C.
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3.3. Sezonowanie
Na zgdanie wystepujacego o homologacje modut LED nalezy uruchomié na 15 h, a nastgpnie schtodzi¢ do tempe-
ratury otoczenia przed rozpoczeciem badan okre$lonych w niniejszym regulaminie.

4. SZCZEGOLOWE WYMOGI I BADANIA

4.1. Oddawanie barw

4.1.1.  Zawarto$¢ barwy czerwonej
Oprécz przepiséw okreslonych w pkt 4.16 niniejszego regulaminu:

minimalna zawarto$¢ barwy czerwonej $wiatla modutu LED lub urzadzenia AFS zawierajacego moduly LED bada-
nych (pod napigciem 50 V w przypadku reflektoréw [ AFS) musi wynosié:

780nm
jEe(l.) V(R dh
ked = oo > 0.05
jEE(?...) V() di
L=380nm

gdzie:
E.(N) (jednostka: W) oznacza rozklad widmowy natezenia promieniowania;
V(\) jednostka:  oznacza skuteczno$¢ $wietlng widmows;
1)
N (jednostka: nm) oznacza dlugosc fali.

Powyzsza warto$¢ nalezy obliczy¢ z doktadnoscig do jednego nanometra.

4.2. Promieniowanie UV

Promieniowanie UV modulu LED o niskim promieniowaniu UV musi by¢ takie, by:

200nm

[E.m)s@dr

kgy= P <107 W/lm
k, [E.0v@adr

3.=330nm

gdzie:

S(\) (jednostka:  oznacza widmowg funkcje¢ korygujaca;
1)

k,=6831m/W oznacza maksymalng warto$¢ skutecznosci $wietlnej promieniowania.

(Definicje pozostalych symboli zawarto w pkt 4.1.1).
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Powyzsza warto$¢ nalezy obliczy¢ z dokladnoscig do jednego nanometra. Promieniowanie UV nalezy skorygowaé
zgodnie z warto$ciami podanymi w tabeli A9-1.

Tabela A9-1

Wartosci z tabeli UV zgodne z ,,Wytycznymi IRPA/INIRC dot. limit6w narazenia na promieniowanie ultrafiole-
towe”. Wybrane dlugosci fal (w nanometrach) s3 reprezentatywne; inne warto$ci powinny by¢ interpolowane.

4.3.

4.3.1.1.

4.3.1.2.

4.3.1.3.

4.3.1.4.

S0 S0 S0

250 0,430 305 | 0,060 355 0,00016
255 0,520 310 | 0,015 360 0,00013
260 0,650 315 | 0,003 365 0,00011
265 0,810 320 | 0,001 370 0,00009
270 1,000 325 | 0,00050 375 0,000077
275 0,960 330 | 0,00041 380 0,000064
280 0,880 335 | 0,00034 385 0,000053
285 0,770 340 | 0,00028 390 0,000044
290 0,640 345 | 0,00024 395 0,000036
295 0,540 350 | 0,00020 400 0,000030
300 0,300

Stabilno$¢ temperatury dla urzadzenia zawierajgcego Zrédto/zrodla $wiatla LED lub modul/moduly LED

Swiatlos¢

Pomiar fotometryczny urzadzenia nalezy przeprowadzi¢ po 1 minucie dzialania w danej funkcji w punkcie kon-
trolnym okre$lonym ponizej. Ustawienie dla tych pomiaréw moze by¢ przyblizone, ale nalezy je utrzymad przed
pomiarami stosunku i po tych pomiarach.

Punkty kontrolne do przeprowadzenia pomiaréw:

Swiatlo mijania:

Swiatto drogowe:

Przednie $wiatta prze-

ciwmglowe:

25R w przypadku reflektoréw klas A, BiD
50V w przypadku reflektoréw klas AS, BS, CS, DS i ES

0° w poziomie i 2,5°D w pionie

25RR w przypadku systemu adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego

H-V

Swiatlo musi dziala¢ tak dhugo, az uzyskana zostanie stabilnos¢ fotometryczna. Moment, w ktérym fotometria
jest stabilna, okresla si¢ jako punkt w czasie, w ktérym zmiana wartosci fotometrycznej wynosi mniej niz 3 %
w ciggu dowolnego okresu 15-minutowego. Po osiggnieciu stabilnosci nalezy dokonad ustawienia w celu uzyska-
nia pelnej fotometrii, zgodnie z wymogami danego urzadzenia. Dla danego urzadzenia wymagana jest fotometria
$wiatla we wszystkich punktach kontrolnych.

Nalezy zmierzy¢ stosunek miedzy fotometryczng wartoscig punktu kontrolnego okreslong w pkt 4.3.1.1, a war-
to$cig punktu okre$lona w pkt 4.3.1.2.

Po uzyskaniu stabilnosci fotometrii nalezy zastosowaé stosunek obliczony powyzej do kazdego z pozostalych
punktéw kontrolnych, tak aby stworzy¢ nowa tabele fotometryczng opisujaca pelna fotometrig po jednej minucie

pracy.
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4.3.1.5. Wartosci $wiatlosci zmierzone po jednej minucie i po osiagnigciu stabilnosci fotometrycznej muszg by¢ zgodne
z wymaganymi warto$ciami minimalnymi i maksymalnymi.

4.3.2. Barwa

Barwa emitowanego $wiatla mierzona po jednej minucie oraz barwa mierzona po uzyskaniu stabilnosci fotome-
trycznej, jak opisano w pkt 4.3.1.2, musza si¢ mieSci¢ w wymaganych granicach barwy.

5. POMIAR OBIEKTYWNEGO STRUMIENIA SWIETLNEGO MODULU LED WYTWARZAJACEGO GLOWNE SWIATLO MIJA-
NIA NALEZY PRZEPROWADZIC W NASTEPUJACY SPOSOB:

5.1. Konfiguracja moduléw LED musi by¢ zgodna ze specyfikacjami technicznymi okreslonymi w pkt 3.1.3 niniej-
szego regulaminu. Elementy optyczne (optyka wtdrna) sa usuwane przez placowke techniczng na prosbe wyste-
pujacego o homologacje, z uzyciem narzedzi. Te procedurg oraz warunki panujgce podczas pomiardw, jak okres-
lono ponizej, nalezy opisa¢ w sprawozdaniu z badania.

5.2. Wystepujacy o homologacje przedklada jeden modul kazdego typu wraz z urzadzeniem sterowniczym zrodla
Swiatla, jesli zostalo zastosowane, oraz odpowiednimi instrukcjami.

Mozna zastosowaé odpowiednie zarzadzanie termiczne (np. rozpraszacz ciepla), aby stworzy¢ podobne warunki
termiczne, jakie panujg przy danym zastosowaniu reflektora lub AFS.

Przed badaniem kazdy modut LED nalezy poddaé sezonowaniu przez co najmniej 72 godziny w takich samych
warunkach, jakie panujg przy danym zastosowaniu reflektora.

W przypadku uzycia kuli catkujacej, kula ta musi mie¢ $rednicg co najmniej jednego metra lub co najmniej dzie-
sigciokrotno$¢ maksymalnego wymiaru modutu LED, w zaleznosci od tego, ktdra z tych wartosci jest wigksza.
Pomiary strumienia mogg by¢ przeprowadzone réwniez za pomocg catkowania przy uzyciu goniofotometru.
Nalezy uwzgledni¢ przepisy publikacji CIE 84 — 1989 dotyczace temperatury pomieszczenia, poloZenia itp.

Modut LED musi si¢ pali¢ przez okolo jedna godzing w zamknigtej kuli lub goniofotometrze.

Strumien nalezy mierzy¢ po uzyskaniu stabilnosci, jak wyjasniono w pkt 4.3.1.2.
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ZALACZNIK 10

Rysunek ogélny gléwnych $wiatel mijania i wszystkich Zrdodel $wiatla oraz powigzanych opcji Zré-

/s

towne $wiatto mijania:

zrodlo swiatta

modut(-y) LED

regulamin ONZ nr 37

’ regulamin ONZ nr 128
zrodlo(-a) Swiatta lub

/

del $wiatla

Rysunek A10-I

Rysunek ogdlny

Doswietlenie zakretu:

regulamin ONZ nr 37
zrodlo $wiatla,
regulamin ONZ nr 128
zrodto(-a) swiatla lub
modul(-y) LED

Emiter podczerwieni:
regulamin ONZ nr 37
| zrodlo $wiatla,
regulamin ONZ nr 128
zrodlo(-a) $wiatta lub
modut(-y) LED
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ZALACZNIK 11
Srodek odniesienia
W razie potrzeby:
Rysunek A11-1

Srodek odniesienia

2a

a = min. 2 mm

Ten opcjonalny znak Srodka odniesienia nalezy umiesci¢ na szybie na jej przecieciu z osig odniesienia $wiatla mijania,
a takze na szybach $wiatel drogowych, jezeli nie sa one zespolone, polaczone lub wzajemnie sprz¢zone ze $wiattem mija-
nia, oraz na szybie przedniego $wiatta przeciwmglowego.

Rysunek A11-I przedstawia znak $rodka odniesienia rzucony na plaszczyzne zasadniczo styczng do szyby w poblizu
$rodka okregu. Linie tworzace ten znak mogg by¢ ciagle lub przerywane.
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ZALACZNIK 12

Oznakowanie napiecia

Rysunek A12-1
Oznakowanie napiecia A

nn V

Oznakowanie takie musi znajdowac si¢ na gléwnym
korpusie kazdego reflektora zawierajgcego tylko gazowo-
wyladowcze Zrodla $wiatla i statecznik oraz na kazdej
zewnetrznej czesci statecznika.

Stateczniki sa przeznaczone do instalacji nn woltowe;j.

Rysunek A12-11
Oznakowanie napiecia B

N/
nn 24 V
/ N\
Oznakowanie takie musi znajdowac si¢ na gtéwnym
korpusie kazdego reflektora zawierajacego co najmniej jedno
gazowo-wyladowcze Zrddlo $wiatla i statecznik.
Stateczniki s3 przeznaczone do instalacji nn woltowej.

Zaréwki znajdujace si¢ w reflektorze nie sg przeznaczone do
instalacji 24-woltowe;j.



30.9.2021 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej L 347/291

ZALACZNIK 13
Uklad znakéw homologadji

Nastepujace uklady znakéw homologacji podaje si¢ wylacznie jako przyklady i dopuszcza si¢ wszelkie inne uklady sporza-
dzone zgodnie z pkt 3.3 niniejszego regulaminu.

1. Znak homologacji pojedynczego urzadzenia o$wietlenia drogowego

Rysunek A13
I - Przyklad oznakowania 1

149R00 o

a = zob. pkt 3.3.1.2.1 niniejszego
regulaminu

Urzadzenie opatrzone znakiem homologacji przedstawionym po stronie
lewej to jednostka instalacyjna systemu adaptacyjnego o$wietlenia
gléwnego homologowana w Niderlandach (E4) na podstawie niniejszego
regulaminu pod numerem homologacji 19243.

Numer wyzszy niz 149R wskazuje, Ze homologacji udzielono zgodnie
z wymaganiami pierwotnej wersji niniejszego regulaminu (00).
Symbole identyfikacji funkcji $wiadczg o tym, ze homologacji udzielono
w odniesieniu do $wiatla drogowego (R) i dla $wiatla mijania klas Ci V.
Strzatka w dwoch kierunkach pokazuje, ze $wiatlo mijania jest
odpowiednie dla obu kierunkéw ruchu dzigki mechanizmowi regulacji
elementu optycznego lub Zrédha $wiatta na pojezdzie. Swiatta mijania
klasy C, $wiatla mijania klasy V i $wiatla drogowe spelniaja wymogi
odnoszace si¢ do oswietlenia na zakrecie, zgodnie z oznaczeniem litera
,T”. Poziomy lacznik nad litera ,R” oznacza, ze funkcja $wiatel
drogowych jest realizowana przez kilka jednostek instalacyjnych po tej
stronie systemu.

Liczba 30 oznacza, ze maksymalna §wiatlo$¢ swiatet drogowych zawiera
si¢ w przedziale od 123 625 do 145 125 kandeli.

Rysunek A13
I - Przyklad oznakowania 2

ADC PL
—

148R00

149R00 3223

Swiatho opatrzone znakiem homologacji przedstawionym po stronie
lewej to wyladowcze $wiatto mijania (DC) przeznaczone wylacznie do
stosowania przy ruchu lewostronnym (strzatka) z szybg z tworzywa
sztucznego (PL) homologowane we Frangji (E2) na podstawie niniejszego
regulaminu 149R i okre$lone w pierwotnej serii poprawek (00)

w polaczeniu z przednim $wiatlem pozycyjnym (A) okreslonym

w pierwotnej serii poprawek (00) regulaminu ONZ w sprawie urzadzen
sygnalizacji $wietlnej 148R. Oba $wiatla (obie funkcje) zatwierdzono pod
numerem homologacji 3223.
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2. Znak homologacji $wiatet zespolonych, polaczonych lub wzajemnie sprz¢zonych

Uwaga: Linie pionowe i poziome okreslaja schematycznie ksztalt urzadzenia sygnalizacji $wietlnej. Linie te nie stano-

wia czg$ci znaku homologaciji.

Rysunek A13-II1

Przyklad oznakowania 3
17120
| 148R00
| 149R00
| A HCRPL F3 1a
= «—>

Rysunek A13-IV

Przyklad oznakowania 4-a

A HCRPLF3 1a
- 4+—>

17120

148R00
149R00 U

Uwaga: Przyklady przedstawione na rys. A13-Ill oraz A13-IV odpowiadajg urzadzeniu o$wietlajgcemu noszacemu

znak homologacji, obejmujacemu:

a) gléwne $wiatlo pozycyjne z homologacja zgodna z serig 00 poprawek do regulaminu ONZ nr 148.
Strzatka pozioma wskazuje strong, po ktérej spelnione sg wymogi fotometryczne do wartosci kata 80 H;

b) reflektor, klasa B, ze Swiattem mijania przystosowanym wylacznie do ruchu prawostronnego oraz Swiattem
drogowym o maksymalnej §wiatloSci wynoszacej miedzy 123 625 a 145 125 kandeli (co wskazuje liczba
30), homologowany zgodnie z wymaganiami niniejszego regulaminu zmienionego serig poprawek 00

i zawierajacy szybe z tworzywa sztucznego;

¢) przednie $wiatto przeciwmglowe homologowane zgodnie z serig poprawek 00 do niniejszego regulaminu

i zawierajace szybe z tworzywa sztucznego;

d) przednie $wiatto kierunku jazdy kategorii 1a homologowane zgodnie z serig poprawek 00 do regulaminu

ONZ nr 148.



30.9.2021 Dziennik Urzedowy Unii Europejskiej L 347/293

Rysunek A13-V

Przyklad oznakowania 4-b

Przyklad ilustruje system adaptacyjnego o$wietlenia gléwnego ztozonego z dwéch jednostek instalacyjnych z lewej
strony pojazdu oraz z jednej jednostki instalacyjnej z prawej strony pojazdu.

Prawa strona systemu lub pojazdu Lewa strona systemu lub pojazdu

[
!
Jednostka : Jednostka 20
instalacyjna nr 2 30 [ instalacyjna nr 1
systemu ! systemu 149R00
149R00 ! 45678
148R00 45678 : 148R00
i _
1la A XCETWR ! la A XCETR
|
i
|
: Jednostka
i instalacyjna nr 3
: systemu
! —  149R00
! _XW_ 45678
i

System posiadajacy powyzsze znaki homologacji spelnia wymogi niniejszego regulaminu (pierwotna wersja regula-
minu) w zakresie $wiatel mijania przeznaczonych do ruchu lewostronnego oraz w zakresie Swiatel drogowych, ktérych
maksymalne nat¢Zenie $wiatla zawiera si¢ w przedziale 123 625-145 125 kandeli (jak wskazuje liczba 30), zespolo-
nych z przednim $wiatlem kierunku jazdy kategorii 1a i $wiatlem gtéwnym pozycyjnym homologowanym zgodnie

z serig poprawek 00 do regulaminu ONZ nr 148.

Jednostka instalacyjna nr 1 systemu (po lewej stronie) jest przeznaczona do wytwarzania Swiatla mijania klasy

C i $wiatla mijania klasy E. Poziomy facznik umieszczony nad literg ,C” oznacza, ze, po wymienionej stronie, $wiatto
mijania klasy C wytwarza kilka jednostek instalacyjnych. Litera ,T” umieszczona po prawej stronie po serii symboli
oznacza, ze $wiatto mijania klasy C oraz §wiatlo mijania klasy E zawierajg tryb o$wietlenia na zakrecie.

Jednostka instalacyjna nr 3 systemu (po lewej stronie) jest przeznaczona do wytwarzania drugiej czesci $wiatla mijania
klasy C po wymienionej stronie (jak oznaczono poziomym lacznikiem nad litera ,C”) oraz $wiatla mijania klasy W.

W przypadku tej dodatkowej jednostki o§wietleniowej okrag otaczajacy litere ,E”, po ktdrej nastepuje numer identyfi-
kujacy panstwo, nie jest konieczny.

Jednostka instalacyjna nr 2 systemu (po prawej stronie) jest przeznaczona do wytwarzania $wiatla mijania klasy
C i $wiatla mijania klasy E, zawierajacych tryb o$wietlenia na zakrecie, oraz $wiata mijania klasy W.

Uwaga: W przykladzie powyzej, poszczegélne jednostki instalacyjne systemu musza posiada¢ identyczny numer
homologagji.

3. Kod identyfikacyjny modutéw zrédla Swiatta

Rysunek A13-VI

Oznakowanie modulu zZrédla swiatla

MD E3 17325

Modut Zrédla $wiatla oznaczony kodem identyfikacyjnym przedstawionym na rys. A13-VI uzyskal homologacje wraz
ze $wiatlem homologowanym we Wloszech (E3) pod numerem homologacji 17325.
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Rysunek A13-VII

Oznakowanie jednostki o$wietleniowej

ALU E43 1234

Dodatkowa jednostka o$wietleniowa oznaczona podanym na rys. A13-VII kodem identyfikacyjnym uzyskata homolo-
gacje wraz z reflektorem pierwotnie homologowanym w Japonii (E43) pod numerem homologacji 1234.



ZALACZNIK 14
Formularze opisu
Maksymalny format: A4 (210 x 297 mm)
Formularz opisu systemu adaptacyjnego oswietlenia gtéwnego nr 1

Sygnaly sterowania AFS odpowiadajgce funkcjom i trybom odwietlenia wykonywanym przez system

Funkgja lub tryb (tryby) sterowany(-e) przez sygnal (')

Swiatlo mijania

Sygnal sterowania AFS )
Swiatlo drogowe

Klasa C
Klasa V
Klasa E
Klasa W

Charakterystyka techniczna (3
(na osobnym arkuszu, w razie potrzeby)

Brak/domyslny X

Sygnat V

Sygnal E

Sygnat W

Sygnat T

Inne sygnaly ()

(") Zaznaczy¢ krzyzykiem pole odpowiadajace stosowanej kombinacji.

(%) Dane, jakie nalezy podac:
a) rodzaj whasciwosci fizycznej (prad elektryczny/napiecie, optyczna, mechaniczna, hydrauliczna, pneumatyczna itd.);
b) typ informadji (stalajanalogowa, binarna, kodowana cyfrowo itd.);

¢) dane czasowe (stala czasowa, rozdzielczo$¢ itd.);

d) stan sygnatu przy spetnieniu odpowiednich warunkéw okreslonych w pkt 6.22.7.4 regulaminu ONZ nr 48;
e) stan sygnatu w przypadku usterki (w stosunku do wejscia do systemuy).

(®) Zgodnie z opisem wystepujacego o homologacje, uzy¢ kolejnego arkusza w razie koniecznosci.

120T'6°0¢

[1d ]

forysfodoing nun Amopdzin yruuarzg

S67/L¥E 1



Formularz opisu systemu adaptacyjnego o$wietlenia gtéwnego nr 2

Granica $wiatla i cienia, urzadzenia regulacji i procedury regulacji jednostek oswietleniowych

Granica $wiatla i cienia () Urzadzenie regulacji
Jednostka o$wictleniowa tworzy jedna lub kilka granic
Jednostka $wiatla i cienia $wiatta mijania lub uczestniczy w ich w pionie w poziomie
oéwirt:le?)iowa powstaniu Ewentualne parametry i przepisy dodatkowe ()
P tonmgao | P 5051 e | b | PACE, | e | PO
regulaminu () regulaminu () gléwna” nr (%) gléwng” nr (%)
1 Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie
2 Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie
3 Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie
4 Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie
5 Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie
6 Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie
7 Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie Tak/Nie

(") Oznaczenie kazdej jednostki o$wietleniowej systemu zgodnie z zalacznikiem 1 do niniejszego regulaminu oraz jak pokazuje to szkic umieszczony w pkt 3.1.2 niniejszego regulaminu. Uzy¢, jezeli to
konieczne, jeden lub kilka dodatkowych arkuszy.

() Zgodnie z przepisami pkt 6.22.6.1.2 regulaminu ONZ nr 48.

(®) Niepotrzebne skresli¢.

() Poda¢ odpowiednio liczbe jednostek oswietleniowych.

() Na przyktad: kolejnos¢ regulacji jednostek oswietleniowych lub zespotéw jednostek oswietleniowych, lub dodatkowe przepisy dotyczace sposobu regulacji.

)

%) Regulacja ,gtéwnej” jednostki o$wietleniowej moze pociagnac za soba regulacje jednej lub kilku innych jednostek o§wietleniowych.
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