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ROZPORZADZENIE WYKONAWCZE KOMIS]JI (UE) 2023980
z dnia 16 maja 2023 r.
zmieniajagce rozporzadzenie wykonawcze (UE) 2016/799 w odniesieniu do przejSciowego
inteligentnego tachografu i korzystania przez niego z uwierzytelniania komunikatéw
nawigacyjnych uslugi otwartej Galileo oraz zmieniajgce rozporzadzenie wykonawcze
(UE) 2021/1228
(Tekst majacy znaczenie dla EOG)
KOMISJA EUROPEJSKA,

uwzgledniajac Traktat o funkcjonowaniu Unii Europejskiej,

uwzgledniajac rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 165/2014 z dnia 4 lutego 2014 r. w sprawie
tachograféw stosowanych w transporcie drogowym ('), w szczegdlnosci jego art. 11,

a takze majac na uwadze, co nastepuje:

(1)

(2)

Rozporzadzeniem (UE) nr 165/2014 wprowadzono inteligentne tachografy, ktore obejmuja polaczenie z globalnym
systemem nawigacji satelitarnej (,GNSS”).

Specyfikacje techniczne dotyczgce budowy, sprawdzania, instalacji, uzytkowania i naprawy inteligentnych tachogra-

féw oraz ich elementéw sktadowych okreslono w rozporzadzeniu wykonawczym Komisji (UE) 2016/799 (3.

Rozporzadzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2020/1054 () wprowadzono nowe wymogi dotyczace
inteligentnego tachografu, co wymagalo zmiany jego specyfikacji technicznych. Rozporzgdzeniem wykonawczym
Komisji (UE) 2021/1228 (*) zmieniono zatem rozporzadzenie (UE) 2016/799 w celu wprowadzenia drugiej wersji
inteligentnego tachografu.

Rozporzadzeniem wykonawczym (UE) 20211228 wprowadzono obowigzek korzystania przez inteligentne tacho-
grafy z uwierzytelniania komunikatéw nawigacyjnych ustugi otwartej Galileo (,OSNMA”), aby umozliwi¢ uwierzy-
telnianie pozycji zarejestrowanych przez tachograf za pomoca Globalnego Systemu Nawigacji Satelitarnej Galileo
(,GNSS").

OSNMA jest obecnie w fazie testow publicznych, a deklaracja ustugi ma zosta¢ zlozona dopiero po dacie wprowa-
dzenia drugiej wersji inteligentnego tachografu w nowo rejestrowanych pojazdach. Sprawia to, ze homologacja
typu przyrzad6éw rejestrujacych oraz zachowanie drugiej wersji inteligentnych tachografow w nastepstwie przyszlej
zmiany sygnatu w przestrzeni w OSNMA s niepewne.

Aby zapewni¢ zharmonizowane warunki badan i homologacji typu, a takze zharmonizowane zachowanie przyrza-
déw rejestrujacych, konieczne jest zapewnienie wspdlnego funkcjonowania drugiej wersji inteligentnych tachogra-
féw, zar6wno przed zlozeniem deklaracji ustugi OSNMA, jak i po ztozeniu tej deklaracji.

Pierwotna druga wersja inteligentnych tachograféw powinna uzyska¢ homologacje typu na podstawie sygnatu
w przestrzeni OSNMA i materiatu kryptograficznego dostepnego w fazie publicznych testéw ustugi. W celu zapew-
nienia, aby kierowca nie byt narazony na zakl6cenia po zmianie sygnatu operacyjnego w przestrzeni, tachografy te
powinny pomija¢ OSNMA do czasu, gdy mozliwe bedzie ich uaktualnienie umozliwiajace pelne korzystanie z ustugi
OSNMA. Stwarza to okres przejsciowy dla drugiej wersji inteligentnych tachograféw w odniesieniu do korzystania
z OSNMA.

Dz.U.L 60z 28.2.2014,s. 1.

Rozporzadzenie wykonawcze Komisji (UE) 2016/799 z dnia 18 marca 2016 r. w sprawie wykonania rozporzadzenia Parlamentu
Europejskiego i Rady (UE) nr 165/2014 ustanawiajgcego wymogi dotyczace budowy, sprawdzania, instalacji, uzytkowania i naprawy
tachograféw oraz ich elementéw sktadowych (Dz.U. L 139 z 26.5.2016, s. 1).

Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2020/1054 z dnia 15 lipca 2020 r. zmieniajace rozporzadzenie (WE)
nr 561/2006 w odniesieniu do minimalnych wymogéw dotyczacych maksymalnego dziennego i tygodniowego czasu prowadzenia
pojazdu, minimalnych przerw oraz dziennego i tygodniowego okresu odpoczynku oraz zmieniajace rozporzadzenie (UE)
nr 165/2014 w odniesieniu do okreslania polozenia za pomoca tachograféw (Dz.U. L 249 z 31.7.2020, s. 1).

Rozporzadzenie wykonawcze Komisji (UE) 2021/1228 z dnia 16 lipca 2021 r. zmieniajgce rozporzadzenie wykonawcze
(UE) 2016/799 w odniesieniu do wymogdw dotyczgcych budowy, sprawdzania, instalacji, uzytkowania i naprawy tachograféw inteli-
gentnych oraz ich elementéw sktadowych (Dz.U. L 273 z 30.7.2021, s. 1).
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(8)  Te przejsciowe tachografy powinny zapewniaé wszystkie funkcje okreslone w rozdziale II rozporzadzenia (UE)
nr 165/2014.

(9)  Oczekuje sig, ze po zlozeniu deklaracji ustugi OSNMA nie bedg potrzebne zadne zmiany sprzetowe, aby tachograf
mogl korzystaé z operacyjnej ustugi OSNMA. Nalezy zatem przewidzie¢ mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania
przejSciowego tachografu w celu zapewnienia pelnego korzystania z ustugi OSNMA, gdy tylko bedzie ona dostgpna.

(10) W $wietle przysztych zmian dotyczacych dostepnosci i funkcjonowania OSNMA, mozliwosci aktualizacji tachografu
w warsztacie lub ewentualnych technik manipulacji wykrytych w odniesieniu do tachografu na miejscu Komisja
moze ponownie oceni¢, czy nalezy zmieni¢ specyfikacje techniczne, a takze czy konieczne jest wprowadzenie
wymogu, aby przej$ciowe inteligentne tachografy w pelni wykorzystywaly mozliwosci OSNMA.

(11) Nalezy zapewnié sektorowi odpowiedni czas na wdrozenie Srodkow przejciowych. W zwiazku z tym skladanie
wnioskéw o homologacje typu przejsciowych tachograféw powinno by¢ mozliwe co najmniej do dnia 31 grudnia
2023 r. Powinna réwniez istnie¢ mozliwo$¢ dalszego instalowania przejSciowych tachograféw przez ograniczony
okres po zlozeniu deklaracji ustugi OSNMA.

(12) Po zakonczeniu okresu przejSciowego organy egzekwowania prawa powinny by¢ w stanie rozpozna, czy zainstalo-
wany inteligentny tachograf jest wyposazony w wersj¢ oprogramowania, ktéra umozliwia mu korzystanie
z OSNMA Galileo.

(13) Obecna data rozpoczecia stosowania okreslona w art. 2 rozporzadzenia wykonawczego (UE) 2021/1228 uniemozli-
wia organom udzielajgcym homologagji typu udzielanie homologacji typu na urzadzenia na podstawie rozporzg-
dzenia wykonawczego (UE) 2016/799, zgodnie ze zmianami okre§lonymi w rozporzadzeniu wykonawczym
(UE) 2021/1228, przed dniem 21 sierpnia 2023 r. Natomiast na podstawie art. 8 ust. 1 i art. 11 rozporzadzenia
(UE) nr 165/2014 od tego dnia pojazdy rejestrowane po raz pierwszy w pafistwie czlonkowskim maja by¢ wyposa-
zone w nowa wersj¢ inteligentnego tachografu. Nalezy zatem zmieni¢ rozporzadzenie wykonawcze
(UE) 2021/1228, aby umozliwi¢ udzielanie homologacji typu od chwili wejscia w zycie niniejszego rozporzadzenia.

(14)  Srodki przewidziane w niniejszym rozporzadzeniu s3 zgodne z opinig komitetu ustanowionego na mocy art. 42
ust. 1 rozporzadzenia (UE) nr 165/2014,

PRZYJMUJE NINIEJSZE ROZPORZADZENIE:

Artykut 1
W zalgczniku IC do rozporzadzenia wykonawczego (UE) 2016/799 wprowadza si¢ zmiany zgodnie z zalacznikiem do
niniejszego rozporzadzenia.

Artykut 2

W art. 2 rozporzadzenia wykonawczego (UE) 2021/1228 dodaje si¢ akapit w brzmieniu:

,Od dnia 25 maja 2023 r. organy krajowe nie mogg jednak odméwic udzielenia homologagji typu UE w odniesieniu do
nowego typu tachografu, elementu sktadowego tachografu lub karty do tachografu ani udzielenia rozszerzenia homologa-
¢ji w odniesieniu do istniejgcego typu tachografu, elementu skfadowego tachografu lub karty do tachografu, ani tez nie
mogg zakazal rejestracji, wprowadzenia do obrotu lub wprowadzenia do uzytkowania nowego tachografu, nowego ele-
mentu skladowego tachografu lub nowej karty do tachografu, jezeli dane urzadzenie jest zgodne z rozporzadzeniem wyko-
nawczym (UE) 2016799 zmienionym niniejszym rozporzadzeniem, w przypadku gdy producent wystapi z takim wnio-
skiem.”.

Artykut 3
Niniejsze rozporzadzenie wchodzi w zycie trzeciego dnia po jego opublikowaniu w Dzienniku Urzedowym Unii Europejskiej.

Niniejsze rozporzadzenie stosuje si¢ od dnia 21 sierpnia 2023 r.
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Od dnia 25 maja 2023 r. organy krajowe nie moga jednak odméwi¢ udzielenia homologacji typu UE w odniesieniu do
nowego typu tachografu, elementu sktadowego tachografu lub karty do tachografu ani udzielenia rozszerzenia homologa-
cji w odniesieniu do istniejacego typu tachografu, elementu skladowego tachografu lub karty do tachografu, ani tez nie
mogg zakazal rejestracji, wprowadzenia do obrotu lub wprowadzenia do uzytkowania nowego tachografu, nowego ele-
mentu sktadowego tachografu lub nowej karty do tachografu, jezeli dane urzadzenie jest zgodne z rozporzadzeniem wyko-
nawczym (UE) 2016/799 zmienionym rozporzadzeniem wykonawczym (UE) 2021/1228 i niniejszym rozporzadzeniem,
w przypadku gdy producent wystapi z takim wnioskiem.

Niniejsze rozporzadzenie wigze w calosci i jest bezposrednio stosowane we wszystkich pan-
stwach cztonkowskich.

Sporzadzono w Brukseli dnia 16 maja 2023 r.

W imieniu Komisji
Przewodniczgca
Ursula VON DER LEYEN
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ZALACZNIK

W zalgczniku IC do rozporzadzenia wykonawczego (UE) 2016/799 dodaje si¢ dodatek 17 w brzmieniu:

JDodatek 17
PRZEPISY PRZE]SCIOWE ZWIAZANE Z KORZYSTANIEM PRZEZ TACHOGRAFY Z OSNMA
1. DEFINICJE I AKRONIMY

1.1. Definicje

Deklaracja ustugi uwierzytelniania komunikatéw nawigacyjnych ustugi otwartej Galileo (OSNMA)
oznacza deklaracje Komisji Europejskiej, ze OSNMA Galileo wchodzi w faze operacyjna.

Przej$ciowy przyrzad rejestrujacy: przyrzad rejestrujgcy zgodny z przepisami niniejszego dodatku.

PrzejSciowe przyrzady rejestrujace sa konstruowane zgodnie z dokumentem kontroli interfejsu sygnatu w prze-
strzeni (SIS ICD) i wytycznymi dla odbiornikéw w zakresie OSNMA, majacymi zastosowanie w fazie testow
publicznych OSNMA. Sa wyposazone w odbiornik GNSS, ktéry umozliwia korzystanie z ustugi OSNMA
dostepnej w fazie testéw publicznych.

PrzejSciowe przyrzady rejestrujace nie sg jednak w stanie uwierzytelni¢ komunikatéw nawigacyjnych dostep-
nych po zlozeniu deklaracji ustugi OSNMA ze wzgledu na niezbedng aktualizacje materiatu kryptograficznego
w przyrzadzie rejestrujgcym. Nalezy dokonaé odpowiedniej aktualizacji oprogramowania, tak aby mogly one
zaczaé korzysta¢ z OSNMA i spetni¢ wszystkie wymogi zalacznika IC oraz dodatkéw 1-16 do tego zalacznika.
Przed aktualizacja przejsciowe przyrzady rejestrujace wdrazajg funkcje zwigzane z OSNMA zgodnie z niniej-
szym dodatkiem. Funkcje niezwigzane z OSNMA pozostajg niezmienione.

Po dokonaniu odpowiedniej aktualizacji oprogramowania przejSciowe przyrzady rejestrujace wdrazajg doku-
ment SIS ICD i wytyczne dla odbiornikéw w zakresie OSNMA, majace zastosowanie w fazie operacyjnej
OSNMA, oraz spelniaja wszystkie wymogi zalacznika IC i dodatkéw 1-16 do tego zalacznika, przy korzystaniu
z ustugi OSNMA dostepnej w fazie operacyjnej.

Przej$ciowy tachograf: tachograf wyposazony w przejSciowy przyrzad rejestrujacy.

1.2. Akronimy
ICD Dokument kontroli interfejsu
OSNMA Galileo Open Service Navigation Message Authentication [uwierzytelnianie komunikatow
nawigacyjnych ustugi otwartej Galileo]
SIS Sygnal w przestrzeni
VU Przyrzad rejestrujacy
2. UWAGI OGOLNE DOTYCZACE OSNMA

Aby zapewni¢ mozliwo$¢ wyposazenia pojazdéw rejestrowanych po raz pierwszy w wersje 2 tachograféw dru-
giej generacji, poczawszy od wnioskowanej daty wprowadzenia okreslonej w sekgji 1 lit. ccc) zalacznika IC do
rozporzadzenia wykonawczego (UE) 2016/799, konieczne jest uzyskanie homologacji typu, wyprodukowanie
i wprowadzenie do obrotu przyrzadéw rejestrujacych przed ztozeniem deklaracji ustugi OSNMA. W przypadku
tych przyrzadéw rejestrujacych, okreslanych jako przejSciowe przyrzady rejestrujace, nalezy dostosowad
wymogi dotyczace OSNMA okreslone w zalgczniku IC i w dodatkach 1-16 do tego zalgcznika, tak aby mogly
one uzyska¢ homologacje typu i by¢ wykorzystywane w terenie.

W przepisach zawartych w niniejszym dodatku okre$lono szczegblne wymogi majace zastosowanie do prze-
jSciowych przyrzadéw rejestrujacych. Maja one zastosowanie wylacznie do przyrzadow rejestrujacych wyposa-
zonych w wewnetrzny odbiornik GNSS.
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3. WYMOGI MAJACE ZASTOSOWANIE DO ODBIORNIKA GNSS W TACHOGRAFACH PRZEJSCIOWYCH

TRA_001 Przejsciowe przyrzady rejestrujace sg wyposazone w odbiornik GNSS, ktéry umozliwia korzystanie
z ustugi OSNMA dostepnej w fazie testow publicznych.

TRA_002 Wymogi okre$lone w dodatku 12 majg zastosowanie do odbiornika GNSS znajdujacego si¢ w prze-
jSciowych przyrzadach rejestrujgcych, przy czym zastosowanie majg nastepujace wykladnie:

— wspomniane wyzej dokument SIS ICD i wytyczne dla odbiornikéw w zakresie OSNMA to dokumenty
dostepne na potrzeby fazy testéw publicznych:

— ,Galileo Open Service Navigation Message Authentication (OSNMA) User ICD for the Test Phase”
[,.Uwierzytelnianie komunikatéw nawigacyjnych ustugi otwartej Galileo — dokument kontroli interfejsu
dla uzytkownika na potrzeby fazy testowej”], wersja 1.0, listopad 2021,

— ,Galileo Open Service Navigation Message Authentication (OSNMA) Receiver Guidelines for the Test
Phase” [,Uwierzytelnianie komunikatéw nawigacyjnych ustugi otwartej Galileo — wytyczne dotyczace
odbiornika na potrzeby fazy testowej”], wersja 1.0, listopad 2021,

— OSNMA to ustuga dostgpna w fazie testow publicznych,

— SIS to sygnal w przestrzeni dostgpny w fazie testow publicznych.

TRA_003 Odbiornik GNSS znajdujacy si¢ w przejSciowych przyrzadach rejestrujacych jest tak skonstruowany,
aby po aktualizacji jego oprogramowania, dokonanej poprzez aktualizacje oprogramowania przyrzadu rejestru-
jacego, w pelni spelnial wymogi zalacznika 12 przy korzystaniu z ustugi OSNMA dostepnej w fazie operacyjnej.

4. WYMOGI MAJACE ZASTOSOWANIE DO PRZE]§CIOWYCH PRZYRZADOW REJESTRUJACYCH

PrzejSciowe przyrzady rejestrujgce moga przetwarzaé sygnal OSNMA dostepny w publicznej fazie testowej, ale
nie maja mozliwosci zglaszania statusu uwierzytelnienia komunikatéw nawigacyjnych z SIS dostgpnego w fazie
operacyjnej OSNMA do czasu dokonania odpowiedniej aktualizacji oprogramowania. W zwiazku z tym przy-
jmuja one, ze standardowe pozycje przekazywane przez odbiornik GNSS sg zawsze uwierzytelnione.

Obowiazuja wymogi okreslone w zalgczniku IC i dodatkach 1-16 do tego zalacznika, przy czym stosuje si¢
ponizsze wykladnie.

TRA_004 Zalacznik IC, pkt 3.9.15 — Zdarzenie ,konflikt czasu”, wymdg 86, nalezy rozumie¢ w nastepujacy
sposob:

Z wyjgtkiem trybu kalibracyjnego, zdarzenie to uruchamia sig, jezeli przyrzqd rejestrujgcy wykryje rozbieznosé migdzy
czasem okreslonym przez funkcje pomiaru czasu w przyrzgdzie rejestrujgcym a czasem pochodzgcym ze standardowych pozy-
¢ji przekazywanych przez odbiornik GNSS lub urzgdzenie zewngtrzne GNSS. ,Rozbieznos¢ czasu” wykrywa sig, jezeli roz-
nica czasu przekracza = 3 sekundy, co odpowiada dokladnosci czasu okreslonej w wymogu 41a, przy czym ta ostatnia war-
tos¢ zwigksza si¢ o maksymalny dzienny dryft czasu. Zdarzenie to jest rejestrowane wraz z wartoscig wyswietlang na
wewngtrznym zegarze urzqdzenia rejestrujgcego. Przyrzqd rejestrujgcy dokonuje sprawdzenia w celu uruchomienia zdarzenia
konflikt czasowy” tuz przed automatycznym dostosowaniem wewnetrznego zegara VU, zgodnie z wymogiem 211.

TRA_005 Zalacznik IC, pkt 3.9.18 — Zdarzenie ,anomalia GNSS”, wymég 88a, nalezy rozumie¢ w nastepujacy
sposdb:

Z wyjgtkiem trybu kalibracyjnego, zdarzenie to uruchamia sig, gdy odbiornik GNSS wykryje atak, jak okreslono
w dodatku 12. Po uruchomieniu zdarzenia anomalii GNSS przyrzgd rejestrujgcy nie generuje innych zdarzeri anomalii
GNSS przez kolejnych 10 minut.

TRA_006 Zalacznik IC, pkt 3.12.5 — Rejestracja i przechowywanie w pamigci danych — Miejsca i pozydje,
w ktérych zaczynaja si¢ i koiczg dzienne okresy pracy lub w ktdrych osiagnigto 3 godziny skumulowanego
czasu prowadzenia pojazdu, wymdg 110, nalezy rozumie¢ w nastepujacy sposéb:

Wraz z miejscem lub pozycjg urzgdzenie rejestrujgce rejestruje i przechowuje w pamigci nastgpujgce dane:

— numer Rarty kierowcy lub wspdtkierowcy i paristwo cztonkowskie wydajgce karte,

— generacjg karty,

— datg i godzing wpisu,
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— rodzaj wpisu (rozpoczecie, zakoriczenie lub 3 godziny skumulowanego czasu prowadzenia pojazdu),
— w stosownych przypadkach odpowiednig doktadnosé GNSS, datg i godzine,
— stan licznika kilometréw,

— flage wskazujgcg, czy pozydje uznano za uwierzytelniong.

TRA_007 Zalacznik IC, pkt 3.12.17 — Rejestracja i przechowywanie w pamieci danych — Przekroczenia gra-
nicy, wymog 133D, nalezy rozumie¢ w nastepujacy sposéb:

Wraz z krajami i pozycjg urzgdzenie rejestrujgce rejestruje i przechowuje w pamigci nastgpujgce dane:

— numer karty kierowcy lub wspdtkierowcy i paristwo czlonkowskie wydajgce karte,

— generacjg karty,

— odpowiednig dokladnos¢ GNSS, date i godzing,

— flage wskazujgcg, czy pozycje uznano za uwierzytelniong,

— stan licznika kilometrow w momencie wykrycia przekroczenia granicy.

TRA_008 Zalacznik IC, pkt 3.12.18 — Rejestracja i przechowywanie w pamieci danych — Operacje zaladunku/
roztadunku, wymég 133 g, nalezy rozumie¢ w nastgpujacy sposéb:

Wraz z typem operacji i pozycjg urzgdzenie rejestrujgce rejestruje i przechowuje w pamigci nastepujgce dane:
— numer Rarty kierowcy lub wspétkierowcy i paristwo cztonkowskie wydajgce kartg,

— generacje karty,

— datg i godzing operacji zatadunku/roztadunku,

— w stosownych przypadkach odpowiednig doktadnosé GNSS, datg i godzing,

— flage wskazujgcg, czy pozycje uznano za uwierzytelniong,

— stan licznika kilometréw.

TRA_009 Zalacznik IC, pkt 3.23 — Korekta czasu, wymdg 211, nalezy rozumie¢ w nastepujacy sposob:

Ustawienia czasu wewnetrznego zegara przyrzadu rejestrujgcego sa automatycznie korygowane w zmiennych
odstepach czasu. Kolejna automatyczna korekta czasu uruchamiana jest miedzy 72 a 168 godz. po poprzedniej
korekcie oraz po tym, jak VU bedzie mogt uzyskaé dostep do czasu GNSS za pomoca komunikatu o prawidlo-
wej uwierzytelnionej pozycji zgodnie z dodatkiem 12. Niemniej jednak korekta czasu nie moze nigdy przekro-
czy¢ skumulowanego maksymalnego dryftu czasu na dzief, obliczonego przez producenta VU zgodnie
z wymogiem 41b. Jezeli réznica migdzy czasem wewnetrznego zegara VU a czasem odbiornika GNSS jest wigk-
sza niz skumulowany maksymalny dryft czasu na dziefi, wéwczas korekta czasu musi dostosowac zegar wew-
netrzny VU mozliwie jak najblizej czasu odbiornika GNSS. Ustawienia czasu mozna dokona¢ tylko wowczas,
gdy czas podawany przez odbiornik GNSS jest uzyskiwany przy uzyciu komunikatéw o uwierzytelnionej pozy-
cji okreslonych w dodatku 12. Czasem odniesienia dla automatycznego ustawienia czasu wewnetrznego zegara
VU jest czas podany w komunikacie o uwierzytelnionej pozycji.

TRA_010 Zalgcznik IC, pkt 3.23 — Korekta czasu, wymdg 212, nalezy rozumie¢ w nastgpujacy sposob:

W trybie kalibracyjnym funkcja korekty czasu umozliwia réwniez wymuszong korektg biezgcego czasu.

Warsztaty mogg korygowaé czas:

— albo zapisujgc wartos¢ czasu w VU, korzystajgc z ustugi WriteDataByldentifier zgodnie z sekcjg 6.2 w dodatku 8,

— albo poprzez zwrdcenie sig o dostosowanie zegara VU do czasu podawanego przez odbiornik GNSS. Mozna tego doko-

nac tylko wéwczas, gdy czas podawany przez odbiornik GNSS jest uzyskiwany przy uzyciu komunikatéw o standardowej
pozycji. W tym ostatnim przypadku wykorzystuje si¢ ustuge RoutineControl zgodnie z sekcjg 8 w dodatku 8.
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TRA_011 Dodatek 4, pkt 2 — Specyfikacja blokéw danych, akapit pierwszy tiret siddme, nalezy rozumieé
W nastepujacy sposob:

W przypadku wydruku po diugosci i szerokosci geograficznej zarejestrowanej pozydji lub po znaczniku czasu, gdy pozycja

zostata okreslona, piktogram W wskazuje, Ze pozycje te uznano za uwierzytelniong.

TRA_012 Dodatek 8, pkt 8.1 — Ustuga RoutineControl (korekta czasu) — Opis komunikatu, wymég CPR_065a,
nalezy rozumie¢ w nastepujacy sposob:

Ustuga RoutineControl (TimeAdjustment) umozliwia uruchomienie operacji dostosowania zegara VU do czasu podawanego
przez odbiornik GNSS.

Na potrzeby realizacji ushugi RoutineControl (TimeAdjustment) VU musi by¢ w trybie KALIBRACYJNYM.
Warunek wstgpny: zapewnia sig¢ zdolnos¢ VU do odbierania komunikatéw o standardowej pozycji z odbiornika GNSS.

Dopdki trwa korekta czasu, VU odpowiada na zgdanie RoutineControl, podfunkcja requestRoutineResults, z routinelnfo =
0x78.

Uwaga: korekta czasu moze byé do$¢ czasochtonna. Tester diagnostyczny zgda statusu korekty czasu za pomocg podfunkgji
requestRoutineResults.

TRA_013 Dodatek 12, pkt 3 — Komunikaty podawane przez odbiornik GNSS, wymdg GNS_4a:

Dane zawarte w komunikatach AMC podanych przez odbiornik GNSS, jezeli wystepujg, nie moga by¢ wykorzystywane
przez przyrzqd rejestrujgcy, z wyjgtkiem nastepujgcych wartosci statusu:

] = jamming [celowe zakldcanie] lub O = other GNSS attack [inny atak na GNSS] (poprzez wdrozone kontrole spéjnosci
zgodnie z GNS_3a),

V =void [puste] (uwierzytelniona pozycja nie jest dostgpna z innego powodu,).

TRA_014 Dodatek 12, pkt 3 — Komunikaty podawane przez odbiornik GNSS, wymég GNS_5:

Dane zawarte w komunikatach ASA podanych przez odbiornik GNSS, jezeli wystepujg, nie mogag by¢ wykorzystywane
przez przyrzqd rejestrujgcy.

TRA_015 Dodatek 12, pkt 5.2 — Przyrzad rejestrujacy bez urzadzenia zewnetrznego GNSS — Transfer informa-
¢ji z odbiornika GNSS do VU, wymogi GNS_34 i 36:

Procesor VU nie moze wykorzystywal informacji pochodzgcych z komunikatu AMC, z wyjgtkiem nastgpujgcych wartosci
statusu:

J = jamming [celowe zaktcanie] lub O = other GNSS attack [inny atak na GNSS] (poprzez wdrozone kontrole spéjnosci
zgodnie z GNS_3a),

V =void [puste] (uwierzytelniona pozycja nie jest dostgpna z innego powodu,).

Procesor VU nie moze wykorzystywa¢ informacji pochodzgcych z komunikatu AMC.

TRA_016 Dodatek 12, pkt 6 — Przetwarzanie i rejestracja danych o pozycji przez VU, wymég GNS_39, nalezy
rozumie¢ w nastepujacy sposob:

Dane o pozygji sq przechowywane w VU wraz z flagg wskazujgeg, czy pozycja zostata uznana za uwierzytelniong. Jezeli
konieczne jest zarejestrowanie danych dotyczgcych pozycji w VU, zastosowanie ma nastgpujgca zasada:

a) Jezeli standardowa pozycja jest prawidtowa, standardowg pozydje i jej doktadnos¢ rejestruje sie w VU, a flaga ustawiana
jest na »uwierzytelnionac.

TRA_017 Dodatek 12, pkt 6 — Przetwarzanie i rejestracja danych o pozycji przez VU, wymdg GNS_40, nalezy
rozumieé w nastgpujacy sposéb:

Jezeli wartos¢ statusu w otrzymanym komunikacie AMC jest ustawiona na ‘T lub ‘O’ zgodnie z wymogiem GNS_4a, VU
generuje i rejestruje zdarzenie anomalii GNSS, jak okreslono w wymogu 88a w zatgczniku IC i dodatku 1 (EventFaultType).
Przyrzqd rejestrujgcy moze przeprowadzi¢ dodatkowe kontrole przed zapisaniem zdarzenia anomalii GNSS po otrzymaniu
ustawienia T lub ‘O’
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TRA_018 Dodatek 12, pkt 8 — Konflikt ruchu pojazdu, wymdg GNS_42, Warunek uruchamiajgcy 2, tiret
pierwsze i drugie po wzorze nalezy rozumie¢ w nastepujacy sposob:

— GnssDistance to odlegtos¢ migdzy biezgcg pozycjg pojazdu a poprzednig pozycjg, uzyskanymi na podstawie komunika-
téw o prawidtowej standardowej pozydji, bez uwzgledniania wysokosci;

— OdometerDifference to réznicg migdzy biezgcq wartoscig licznika kilometréw a wartoscig licznika kilometréw odpowia-
dajgcg poprzedniemu komunikatowi o prawidtowej standardowej pozycji.

TRA_019 Dodatek 14, pkt 5.4.5 — Wymogi protokotu DSRC — Elementy danych dotyczacych zdalnego moni-
torowania tachografu (RtmData), wykonywane czynnosci i definicje, wymdg DSC_41, tabela 14.3, druga
komérka w wierszu RTM20, nalezy rozumie¢ w nastgpujacy sposéb:

VU generuje wartos¢ w postaci liczby catkowitej (timeReal z dodatku 1) w odniesieniu do elementu danych RTM20.

VU ustala wartos¢ RTM20 na czas, kiedy ostatnia standardowa pozycja pojazdu byta dostepna z odbiornika GNSS.
Jezeli zadna standardowa pozycja pojazdu nie byla kiedykolwiek dostgpna z odbiornika GNSS, VU ustawia wartos¢
RTM20 na 0.

TRA_020 Producent przejSciowego przyrzadu rejestrujacego, ktéry uzyskal homologacje typu, przekazuje
Komisji informacje o wersjach jego oprogramowania. Komisja publikuje informacje o tych wersjach oprogra-
mowania na publicznie dostepnej stronie internetowe;.

5. PRZEPISY SZCZEGOLOWE DOTYCZACE HOMOLOGAC]I TYPU I STOSOWANIA TACHOGRAFOW PRZEJSCIOWYCH

TRA_021 Przejiciowe przyrzady rejestrujgce muszg uzyska¢ homologacje typu zgodnie z wymogami zalgcz-
nika IC i dodatkéw 1-16 do tego zalacznika, uzupelnionymi przepisami niniejszego dodatku.

TRA_022 Whnioski o wydanie $wiadectw homologacji typu dla przejsciowych przyrzadéw rejestrujacych i prze-
jSciowych tachograféw mozna sklada¢ wylacznie do dnia 31 grudnia 2023 r. lub do daty zlozenia deklaracji
ustugi OSNMA, w zaleznosci od tego, ktéra z tych dat jest péZniejsza.

TRA_023 PrzejSciowe przyrzady rejestrujagce moga by¢ montowane w pojazdach zarejestrowanych po raz
pierwszy tylko do dnia 31 maja 2024 r. lub do 5 miesigcy po dacie ztozenia deklaracji ustugi OSNMA, w zalez-
noéci od tego, ktéra z tych dat jest pézniejsza.”
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