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DYREKTYWY

DYREKTYWA KOMISJI 2013/52/UE
z dnia 30 pazdziernika 2013 r.

zmieniajaca dyrektywe Rady 96/98/WE w sprawie wyposazenia statkow

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

KOMISJA EUROPEJSKA,
uwzgledniajac Traktat o funkcjonowaniu Unii Europejskiej,

uwzgledniajac dyrektywe Rady 96/98/WE z dnia 20 grudnia
1996 r. w sprawie wyposazenia statkow ('), w szczegdlnosci
jej art. 17,

a takze majac na uwadze, co nastepuje:

(1)  Na potrzeby dyrektywy 96/98/WE  zastosowanie
powinny mie¢ aktualnie obowigzujace wersje konwencji
miedzynarodowych i norm dotyczacych badan.

(2)  Od czasu przyjecia ostatniego aktu zmieniajgcego do
dyrektywy 96/98/WE wszedl w Zycie szereg zmian do
konwencji migdzynarodowych i stosownych norm doty-
czacych badan. Zmiany te nalezy uwzgledni¢ w dyrek-
tywie 96/98/WE.

(3) W tym samym okresie Miedzynarodowa Organizacja
Morska i europejskie organizacje normalizacyjne przyjely
réwniez normy, w tym szczegbtowe normy dotyczgce
badan, dla szeregu elementéw wyposazenia wymienio-
nych w zalaczniku A.2 do dyrektywy 96/98/WE lub -
mimo ze nie zostaly one w tym zalgczniku wymienione
— uwazanych za istotne z punktu widzenia tej dyrektywy.
Nalezy zatem — stosownie do potrzeb — uwzgledni¢ te
elementy wyposazenia w zalaczniku A.1 lub przenies¢
z zalgcznika A.2 do zalgcznika A.1.

(4 Nalezy zatem zmienié¢

96/98/WE.

odpowiednio dyrektywe

(5)  Nalezy zezwoli¢, aby w okresie przejsciowym wyposa-
zenie niedawno poddane wymogom zharmonizowanym
na mocy niniejszej dyrektywy i wyprodukowane przed
uplywem wyznaczonego terminu wdrozenia niniejszej
dyrektywy mogto by¢ wprowadzane do obrotu i umiesz-
czane na statkach wspdlnotowych.

() Dz.U. L 46 z 17.2.1997, s. 25.

(6)  Srodki przewidziane w niniejszej dyrektywie sa zgodne
z opinig Komitetu ds. Bezpiecznych Mérz i Zapobiegania
Zanieczyszczeniom Morza przez Statki (COSS),

PRZYJMUJE NINIEJSZA DYREKTYWE:

Artykut 1

Zalacznik A do dyrektywy 96/98/WE zastepuje si¢ tekstem
zawartym w zalaczniku do niniejszej dyrektywy.

Artykut 2

Wyposazenie wymienione w kolumnie 1 zalacznika A.1 jako
przeniesione z zalgcznika A.2, ktére zostalo wyprodukowane
przed dniem 4 grudnia 2014 r. zgodnie z procedurami przewi-
dzianymi dla uznania typu obowigzujacymi na terytorium
panstwa czlonkowskiego przed tym terminem, moze by¢
nadal wprowadzane na rynek i jako wyposazenie statku wspol-
notowego do dnia 4 grudnia 2016 r.

Artyku} 3

1. Panstwa czlonkowskie przyjmuja i publikuja, najpdzniej
do dnia 4 grudnia 2014 r., przepisy ustawowe, wykonawcze
i administracyjne niezbedne do wykonania niniejszej dyrektywy.
Niezwlocznie przekazuja Komisji tekst tych przepisow.

Panstwa czlonkowskie stosuja te przepisy od dnia 4 grudnia
2014 r.

Przepisy przyjete przez panstwa czlonkowskie zawierajg odnie-
sienie do niniejszej dyrektywy lub odniesienie takie towarzyszy
ich urzedowej publikacji. Metody dokonywania takiego odnie-
sienia okreSlane sa przez panstwa czlonkowskie.

2. Panstwa czlonkowskie przekazuja Komisji teksty podsta-
wowych przepiséw prawa krajowego przyjetych w dziedzinie
objetej niniejsza dyrektywa.
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Artykut 4

Niniejsza dyrektywa wchodzi w zycie dwudziestego dnia po jej opublikowaniu w Dzienniku Urzgdowym Unii
Europejskiej.

Artykut 5

Niniejsza dyrektywa skierowana jest do panstw czlonkowskich.

Sporzgdzono w Brukseli dnia 30 pazdziernika 2013 r.

W imieniu Komisji
José Manuel BARROSO
Przewodniczgcy
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ZAELACZNIK
LZALACZNIK A

Ogélna uwaga do zalacznika A: odniesienie do prawidel SOLAS dotyczy wersji skonsolidowanej konwencji SOLAS
z 2009 r.

Ogdblna uwaga do zalgcznika A: W przypadku niektérych nazw pozycji, w kolumnie 5 wskazano kilka wariantow
produktéw dopuszczalnych w ramach tej samej nazwy pozycji. Poszczegélne warianty produktéw oddzielono kropko-
wang linig i przypisano im osobne przepisy. Do celéow certyfikacji nalezy odpowiednio wybraé jedynie wlasciwy wariant
produktu (na przyklad: A.1/3.3).

Wykaz uzytych skrétow

A.1, zmiana 1 dotyczaca dokumentéw zawierajagcych normy inne niz wydane przez IMO.

A.2, zmiana 2 dotyczgca dokumentéw zawierajgcych normy inne niz wydane przez IMO.

AC, sprostowanie zmieniajace dotyczace dokumentéw zawierajacych normy inne niz wydane przez IMO.
CAT, kategoria radaréw okreslona w sekgji 1.3 IEC 62388 (2007)

Circ., okolnik.

COLREG, Mi¢dzynarodowe przepisy o zapobieganiu zderzeniom na morzu.

COMSAR, Podkomitet IMO ds. Radiokomunikacji oraz Poszukiwari i Ratownictwa.

EN, norma europejska.

ETSI, Europejski Instytut Norm Telekomunikacyjnych.

FSS, Miedzynarodowy kodeks systeméw bezpieczenistwa pozarowego.

FTP, Miedzynarodowy kodeks stosowania procedur préb ogniowych.

HSC, Migdzynarodowy kodeks bezpieczenstwa jednostek szybkich.

IBC, Migdzynarodowy kodeks budowy i wyposazenia statkéw przewozacych niebezpieczne chemikalia luzem.
ICAO, Organizacja Migdzynarodowego Lotnictwa Cywilnego.

IEC, Migdzynarodowa Komisja Elektrotechniczna.

IEC, Migdzynarodowy kodeks budowy i wyposazenia statkéw przewozacych skroplone gazy luzem.

IMO, Migdzynarodowa Organizacja Morska.

ISO, Migdzynarodowa Organizacja Normalizacyjna.

ITU, Migdzynarodowy Zwigzek Telekomunikacyjny.

LSA, $rodki ratunkowe.

MARPOL, Miedzynarodowa konwencja o zapobieganiu zanieczyszczaniu morza przez statki.

MEPC, Komitet Ochrony Srodowiska Morskiego.

MSC, Komitet Bezpieczenstwa Morskiego.

NOx, tlenki azotu.

Systemy O,[HC: systemy tlenowo-weglowodorowe

SOLAS, Migdzynarodowa konwencja o bezpieczenstwie Zycia na morzu.

SOx, tlenki siarki.

Reg., prawidlo.

Res., rezolucja.
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ZALACZNIK A.1

WYPOSAZENIE, DLA KTOREGO W AKTACH MIEDZYNARODOWYCH ISTNIEJA Juz SZCZEGOLOWE
NORMY DOTYCZACE BADAN

Uwagi do calego zalacznika A.1

a) Uwagi ogélne: oprocz wskazanych norm dotyczacych badan, w odno$nych postanowieniach konwencji migdzynaro-
dowych oraz w odpowiednich rezolucjach i okélnikach IMO istnieje szereg wymagan, ktére nalezy sprawdzi¢ podczas
badania typu (uznania typu) wedlug moduléw oceny zgodnosci przedstawionych w zalaczniku B.

b) Kolumna 1: dopuszcza si¢ stosowanie art. 2 dyrektywy Komisji 2011/75/UE (') (siédma zmiana do zalgcznika A do
MED).

¢) Kolumna 1: dopuszcza si¢ stosowanie art. 2 dyrektywy Komisji 2012/32/UE (3 (6sma zmiana do zalacznika A do
MED).

d) Kolumna 5: w przypadku powolania si¢ na rezolucje IMO stosuje si¢ jedynie normy dotyczace badan zawarte
w odpowiednich czgiciach zalgcznikéw do rezolucji, natomiast wylacza si¢ stosowanie przepiséw samych rezolugji.

¢) Kolumna 5: zastosowanie maja aktualnie obowiazujace wersje konwencji migdzynarodowych i norm dotyczacych
badaf. Do celéw prawidlowego wskazania odpowiednich norm podaje si¢ w sprawozdaniach z badan, certyfikatach
zgodnosci i deklaracjach zgodnosci zastosowang norme dotyczaca badan i jej wersje.

f) Kolumna 5: w przypadku wskazania dwoch zestawéw norm dotyczacych badan (oddzielonych spéjnikiem »lub«) kazdy
zestaw spelnia wszystkie wymagania badan zgodnie z parametrami eksploatacyjnymi IMO; w zwigzku z tym badanie
wedlug jednego zestawu norm jest wystarczajace dla wykazania zgodno$ci z wymogami aktéw miedzynarodowych.
Natomiast w przypadku uzycia innego separatora (przecinka) zastosowanie majg wszystkie wymienione pozycje.

g) Wymagania okre$lone w niniejszym zalaczniku pozostaja bez uszczerbku dla wymagan dotyczacych przewozu okre-
Slonych w konwencjach migdzynarodowych.

1. Srodki ratunkowe

Kolumna 4: nalezy stosowa¢ okdlnik IMO MSC/Circular 980, z wyjatkiem przypadkéw zastgpienia przez szczegétowe
instrumenty, o ktérych mowa w kolumnie 4.

Prawidta SOLAS 74 wraz Modut
" ze zmianami, w przypadku [ Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami , oculy
Nr Nazwa pozycji . ) . L Normy dotyczace badan oceny
gdy wymagane jest uznanie | oraz odpowiednie rezolucje i okélniki IMO zgodnosci
typu
1 2 3 4 5 6
Alll.1 Kola ratunkowe — Reg. 111/4, — Reg. 111/7, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
— Reg. X/3. — Reg. 11134, B+ E
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+F
HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, 11,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.
Al/1.2 Lampki pozycyjne do — Reg. 111/4, — Reg. 111/7, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
srodkéw ratunkowych: — Reg. X3. — Reg. 1]22, B+E
a) jednostek ratunkowych — Reg. 111/26 B +F
i fodzi ratowniczych, ’
i — Reg 111/32,
b) kot ratunkowych,
i — Reg. 111/34,
¢) paséw ratunkowych.
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 11, 1V,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

() Dz.U. L 239 z 15.9.2011, s. 1.
() DzU. L 312 z 10.11.2012, 5. 1.
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Al113

Samoczynnie aktywowane
sygnaty dymne kot
ratunkowych

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 11I/7,
Reg. 11I/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, I,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E
B+F

Al[1.4

Pasy ratunkowe

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/7,
Reg. 111/22,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) I, 11,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.922,
IMO MSC.1/Circ.1304.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E
B+F

A1/15

Kombinezony ratunkowe

i kombinezony ochronne,
nieklasyfikowane jako pasy
ratunkowe:

— ocieplane
i nieocieplane.

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/7,

Reg. 111/22,
Reg. 111/32,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, 11,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E
B+F

A1/1.6

Kombinezony ratunkowe
i kombinezony ochronne
klasyfikowane jako pasy

ratunkowe:

— ocieplane
i nieocieplane.

— Reg. 1I1/4,
— Reg. X/3.

Reg. 11I/7,

Reg. 111/22,
Reg. 111/32,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, I,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B +E
B+F

Al1[17

Srodki ochrony cieplnej

— Reg. 11/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/22,
Reg. 111/32,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, I,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.1046.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E
B+F
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A1/1.8

Rakiety spadochronowe
(pirotechniczne)

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/6,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, 11,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+E
B+F

A1/1.9

Pochodnie reczne
(pirotechniczne)

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, 11,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E

A1/1.10

Plawki dymne
(pirotechniczne)

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 11/34,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, IIL

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E

A1/1.11

Wyrzutnie linki
ratunkowej

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/18,
Reg. T1I[34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, VII,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+E

A1/1.12

Pneumatyczne tratwy
ratunkowe

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO res. MSC.48(66)-(LSA Code)
LIV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.811.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+F

A1/1.13

Sztywne tratwy ratunkowe

— Reg. 114,
— Reg. X/3.

Reg. 11I[21,
Reg. 111/26,
Reg. 11I/31,
Reg. 11I[34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, IV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.811.

— IMO Res. MSC.81(70),
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+E
B+F
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A1[1.14

Samoprostujgce tratwy
ratunkowe

— Reg. 1I1/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/26,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC 48(66)-(LSA
Code) 1, IV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.809,
IMO MSC/Circ.811.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B +E
B+ F

A1/1.15

Namiotowe dwustronne
tratwy ratunkowe

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/26,
Reg. 1134,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, 1V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.809,
IMO MSC/Circ.811.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B +E
B+F

A1/1.16

Urzadzenia do
swobodnego zwalniania
tratw ratunkowych
(zwalniaki hydrostatyczne)

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 11/13,
Reg. 111/26,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, IV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC/Circ.811.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E
B+F

A1/1.17

Lodzie ratunkowe:

a) Lodzie wodowane
z zurawikiem:
— czgSciowo
zamknigte,
— calkowicie
zamkniete.

b) Lodzie swobodnego

spadku.

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/21,
Reg. 11131,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, 1V,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC.1/Circ.1423.

— IMO Res. MSC.81(70),
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+F

A1/1.18

Sztywne lodzie ratownicze

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. I11/21,
Reg. 11/31,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res MSC.48(66)-(LSA Code)

LV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70),
— IMO MSC/Circ.1006.

B+D
B+F
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A1/1.19

Pneumatyczne lodzie
ratownicze

— Reg. 11I[4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/21,
Reg. 1131,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res MSC.48(66)-(LSA Code)

LV,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70),
— ISO 15372 (2000).

B+D
B+F

A.1/1.20

Szybkie todzie ratownicze:
a) pneumatyczne

b) sztywne

¢) sztywne/pneumatyczne

— Reg. 111/4.

Reg. 111/26,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) LV,

IMO MSC|Circ.1016,
IMO MSC|Circ.1094.

— IMO Res. MSC.81(70),
— IMO MSC|Circ.1006,
— 1SO 15372 (2000).

B+D
B+F

A1/1.21

Urzadzenia do wodowania
z uzyciem talii (Zurawiki)

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/23,
Reg. 111/33,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E
B+F

A1[1.22

Urzadzenia do wodowania
jednostek ratunkowych
przez samosplyniecie

Pozycja przeniesiona do

A2[1.3

A1/1.23

Urzadzenia do wodowania
todzi ratunkowych
swobodnego spadku

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 11I/16,
Reg. 111/23,
Reg. 111/33,
Reg. 11/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E
B+F

Al11.24

Urzadzenia do wodowania
tratw ratunkowych
(zurawiki)

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/12,
Reg. 11I/16,
Reg. T1I[34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E
B+F
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A1/1.25

Urzgdzenia do wodowania
szybkich lodzi

ratowniczych (zurawiki)

— Reg. 111/4.

Reg. 111/26,
Reg. 1I[34,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, VI

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E
B+ F

A1/1.26

Zwalniaki do wodowania:

a) todzi ratunkowych
i ratowniczych
(wodowanych
z uzyciem talii)

b) tratw ratunkowych
(wodowanych
z uzyciem talii)

— Reg. 11/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/16,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) I, IV, VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8,

IMO MSC.1/Circ.1419.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+E
B+F

A1/1.27

Morskie systemy ewakuacji

— Reg. 11I/4,
— Reg. X/3.

Reg. /15,
Reg. 111/26,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, VI,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. MSC.81(70).

B+D
B+F

A1/1.28

Srodki ratownicze

— Reg. 111/4.

Reg. 111/26,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, VL.

— IMO Res. MSC.81(70),
— IMO MSC/Circ.810.

B+D
B+ F

A1/1.29

Drabinki do wsiadania (do
jednostek ratunkowych)

— Reg. 111/4,
— Reg. M/11,
— Reg. X/3.

= =

Reg. 11I/11,
Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code),

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code),

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code),

IMO MSC.1/Circ.1285.

— IMO Res. MSC.81(70),
— EN 5489 (2008).

B+D
B +F

A1/1.30

Materialy odblaskowe

— Reg. 111/4,
— Reg. X/3.

Reg. 111/34,

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,

IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.

— IMO Res. A.658(16).

B+D
B+E
B+F

A1/1.31

Radiotelefon VHF do
facznosci dwukierunkowej
do jednostek ratowniczych

Pozycja przeniesiona do A.1/5.17 oraz A.1/5.18

A1/1.32

Transponder radarowy
9 GHz (SART)

Pozycja przeniesiona do A.1/4.18
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A.1/1.33 | Reflektor radarowy dla — Reg. 111/4, Reg. 111/34, — EN ISO 8729 (1998), B+D
todzi ratunkowych — Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 60945 (2002) lacznie | B + E
i ratowniczych HSC Code) 8, z IEC 60945 Corrigendum | g + F
(pasywny) IMO Res. MSC.48(66)-(LSA 1 (2008).
Code) 1, IV, V, lub,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — EN 1SO 8729 (1998),
HSC Code) 8, — IEC 60945 (2002) lacznie
IMO Res. MSC.164(78). z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008).
lub,
— ISO 8729-1 (2010),
— EN 60945 (2002) facznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008).
lub,
— 1SO 8729-1 (2010),
— [EC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008).
A.1/1.34 | Kompas do todzi Pozycja przeniesiona do A.1/4.23
ratunkowych
i ratowniczych
A.1/1.35 | Przenodny sprzet gasniczy | Pozycja przeniesiona do A.1/3.38
dla todzi ratunkowych
i ratowniczych
A.1/1.36 | Silniki napedowe todzi — Reg. 111/4, Reg. 111/34, — IMO Res. MSC.81(70). B +D
ratunkowych — Reg. X/3. IMO Res. MSC.48(66)-(LSA B+E
i ratowniczych Code) 1V, V. B+F
A1[1.37 | Zaburtowe silniki — Reg. 111/4, Reg. 111/34, — IMO Res. MSC.81(70). B+ D
napedowe todzi — Reg. X/3. IMO Res. MSC.48(66)-(LSA B+E
ratowniczych Code) V. B+ F
A.1/1.38 | Reflektory poszukiwawcze | — Reg. I1I/4, Reg. 111/34, — IMO Res. MSC.81(70). B +D
do lodzi ratunkowych — Reg. X3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+E
i ratowniczych HSC Code) 8, B+F
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, IV, V,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.
A.1/1.39 | Otwarte dwustronne — Reg. 111/4, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — IMO Res. MSC.36(63)- B+D
tratwy ratunkowe — Reg. X/3. HSC Code) 8, zalacznik 10, (1994 HSC Code) B+F
IMO Res. MSC.48(66)-(LSA zalacznik 10,
Code) 1, — IMO Res. MSC.97(73)-
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 (2000 HSC Code)
HSC Code) 8, zalacznik 11. zafgcznik 11.
A.1/1.40 | Mechaniczna winda Pozycja przeniesiona do A.1/4.48
(podnoénik) dla pilota
A.1/1.41 | Wciagarki dla todzi — Reg. 111/4, Reg. 11I/16, — IMO Res. MSC.81(70). B+D
ratunkowych i fodzi — Reg. X/3. Reg. 111/17, B +E
ratowniczych Reg. 111/23, B+F
a) todzi wodowanych Reg. I1/24 G
z zurawikiem, R & - 34’
b) lodzi swobodnego eg. 1134,
spadks, IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,
¢) tratw ratunkowych,
. . IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
d) todzi ratowniczych, Code) 1, VI
¢) szybkich todzi IMO Res. MSC.97(73)-(2000
ratowniczych. HSC Code) 8
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A.1/1.42 | Drabinka pilotowa Pozycja przeniesiona do A.1/4.49
A.1/1.43 | Sztywne[pneumatyczne — Reg. 111/4, — Reg. 111/21, — IMO Res. MSC.81(70), B+D
lodzie ratownicze — Reg. X[3. — Reg. I1I/31, — IMO MSC/Circ.1006, B+F
— Reg. 11I[34, — SO 15372 (2000) G
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,
— IMO Res MSC.48(66)-(LSA Code)
LV,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.
2. Zapobieganie zanieczyszczaniu morza
Prawidla MARPOL 73/78 Moduly
.. wraz ze zmianami, w Prawidta MARPOL 73(78 ze zmianami , ocu
Nr Nazwa pozycji . DTN Normy dotyczace badan oceny
przypadku gdy wymagane | oraz odpowiednie rezolucje i okélniki IMO soodnodei
jest uznanie typu g
1 2 3 4 5 6
Al[2.1 Odolejacz (filtracyjne — Zalgcznik 1, Zalgcznik I, Reg. 14, — IMO Res. MEPC.107(49), | B + D
urzadzenie odolejajace Reg 14. . .
zapewniajgce, Ze — IMO MEPC.1/Circ.643. — IMO MEPC.1/Circ.643. | B +E
zawarto$¢ oleju B+F
w oczyszczonej wodzie
na wylocie nie prze-
kracza 15 ppm)
A1/2.2 Wykrywacz rozdzialu | — Zalacznik |, — Zalgcznik I, Reg. 32. — IMO Res. MEPC.5(XIII). B+D
faz olejjwoda Reg. 32.
B +E
B+F
Al/2.3 Miernik zawartosci — Zalgcznik [, Zalacznik I, Reg. 14, — IMO Res. MEPC.107(49), | B + D
oleju Reg. 14. ) 4
— IMO MEPC.1/Circ.643. — IMO MEPC.1/Circ.643. B+E
B +F
Al)2.4 Przystawki filtrujagce do | Celowo pozostawiono puste miejsce
urzadzen odolejajacych
(zapewniajace poziom
zawartosci oleju
w oczyszczonej wodzie
na wylocie nieprzekra-
czajacy 15 ppm)
A1[2.5 Systemy kontrolno- — Zalacznik |, — Zalgcznik I, Reg. 31. — IMO Res. MEPC.108(49). B + D
pomiarowe zrzutu oleju Reg. 31.
dla zbiornikowca olejo- B+E
wego B+F
A1/2.6 Oczyszczalnie systemu | — Zalgeznik IV, — Zalgeznik 1V, Reg. 9. — IMO Res. MEPC.159(55). B + D
$ciekow fekalnych Reg. 9.
B+E
B+F
A1[2.7 Spalarki okretowe — Zalgcznik VI, — Zalgcznik VI, Reg.16. — IMO Res. MEPC.76(40). B+D
Reg. 16.
B+E
B+F
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A1/2.8 Rodzaj analizatora NOx | — IMO Res. — IMO Res. MEPC.176(58) — — IMO Res. MEPC.177(58) - | B + D
wykorzystujacego MEPC.176(58) — (zmieniona konwencja MARPOL (NOx Technical code
detektor chemilumines- (zmieniona zalgcznik VI, Reg. 13), 2008), B+E
cencyjny (CLD) lub konwencja . IB+rF
podgrzewany detektor MARPOL — IMO Res. MEPC.177(58) — (NOx | — EN 60945 (2002).}qczme
chemiluminescencyjny zalgcznik VI, Reg. Technical code 2008), z IEC 60945 Corrigendum |
(HCLD) do stosowania 13) — IMO Res. MEPC.198(62) 1 (2008).
w pokladowych syste- ’ lub
mach pomiaru — IMO MEPC.1/Circ.638. '
bezposredniego — IMO Res. MEPC.177(58) -
(NOx Technical code
2008),
— [EC 60945 (2002) facznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008).
A.1[2.9 Sprzgt wykorzystujacy | Pozycja przeniesiona do A.2[2.4
inne metody techniczne
ograniczania emisji SOx
A.1/2.10 Poktadowe systemy — IMO Res. — IMO Res. MEPC.176(58) — — IMO Res. MEPC.184(59). | B + D
oczyszczania spalin MEPC.176(58) — (zmieniona konwencja MARPOL
ZOb_' nota b) (zmieniona zalgcznik VI, Reg. 4). B+E
W niniejszym konwencia
zalaczniku M ARPOLJ B+F
Al zalgcznik VI, Reg. G
4),
— IMO Res.
MEPC.184(59).
3. Srodki ochrony przeciwpozarowej
Prawidta SOLAS 74 wraz Modut
" ze zmianami, w przypadku | Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami , oculy
Nr Nazwa pozycji . ) . L Normy dotyczace badan oceny
gdy wymagane jest uznanie | oraz odpowiednie rezolucje i okdlniki IMO zgodnosci
typu
1 2 3 4 5 6
A1/3.1 Podstawowe pokrycia — Reg 11-2/4, — Reg 1I-2/4, — IMO Res. MSC.307(88)- B+D
pokladéw — Reg 11-2/6, — Reg 11-2/6, (2010 FTP Code). B+E
— Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+F
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A1[3.2 Gasnice przenosne — Reg 1I-2/10, — Reg 1I-2/4, — EN 3-7 (2004) lacznie B+D
— Reg. X[3, — Reg 11-2/10, z A1 (2007), B +E
— IMO Res. — Reg 11-2/18, — EN 3-8 (2006) facznie B +F
MSC.98(73)-(FSS | — Reg 11-2/19, z AC (2007),
Code) 4. o . — EN 3-9 (2006) facznie
Reg 11-2]20, 7 AC (2007),

— IMO Res. A.951(23),

— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 4,

— IMO MSC/Circ.1239,
— IMO MSC/Circ.1275.

— EN 3-10 (2009).
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A1[3.3 Wyposazenie strazackie: | — Reg 11-2/10, — Reg 1I-2/10, Odziez ochronna do walki B+D
osobiste ubrania — Reg. X/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 z ogniem: B+ E
ochronne (stosowane | __ o peo HSC Code) 7, — EN 469 (2005) lacznie | B + F
przy bliskim kontakcie MSC.98(73)-(FSS | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 z Al (2006) i AC (2006).
z pozarem) Code) 3. HSC Code) 7, Odziez ochronna do walki
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS z ogniem — odziez odbijajaca
Code) 3. cieplo przeznaczona do
wyspecjalizowanego poza-
rnictwa:
— EN 1486 (2007).
Odziez ochronna do walki
z ogniem — odziez ochronna
z warstwg zewnetrzng odbija-
jacg cieplo:
— EN 15538 (2001)
poziom 2.
Al[3.4 Wyposazenie strazackie: | — Reg 1I-2/10, — Reg 1I-2/10, — EN 15090 (2012), B+D
buty — Reg. X/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B +E
— IMO Res. HSC Code) 7, B +F
MSC.98(73)-(FSS | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
Code) 3. HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 3.
A1[3.5 Wyposazenie strazackie: | — Reg II-2/10, — Reg 1I-2/10, — EN 659 (2003) lacznie B+D
rekawice — Reg. X[3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 z Al (2008) i AC (2009). | B + E
— IMO Res. HSC Code) 7, B +F
MSC.98(73)-(FSS | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
Code) 3. HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 3.
A1[3.6 Wyposazenie strazackie: | — Reg 11-2/10, — Reg 1I-2/10, — EN 443 (2008). B+ D
hetm — Reg. X3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B +E
— IMO Res. HSC Code) 7, B+ F
MSC.98(73)-(FSS — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
Code) 3. HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS
Code) 3.
A1[3.7 Niezalezne aparaty odde- | — Reg 1I-2/10, — Reg 1I-2/10, — EN 136 (1998) lacznie B +D
chowe na sprezone — Reg. X/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 z AC (2003), B +E
powietrze — IMO Res. HSC Code) 7, — EN 137 (2006). B+F

Uwaga: w wypadkach

z udzialem towaréw
niebezpiecznych nalezy
uzywac maski ci$nienio-
wej.

MSC.98(73)-(FSS
Code) 3.

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(ESS
Code) 3.

oraz w przypadku gdy aparaty sg

przeznaczone do uzycia w wypad-

kach z udzialem ladunkéw:

— IMO Res. MSC.4(48)-(IBC
Code) 14,

— IMO Res. MSC.5(48)-(IGC
Code) 14.

oraz w przypadku gdy aparaty
sa przeznaczone do uzycia

w wypadkach z udzialem
fadunkéw:

— 1SO 23269-3 (2011).
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A1/3.8 Aparaty oddechowe zasi- | — Reg. X/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 14593-1 (2005), B+D
lane sprezonym powiet- | — MO Res. HSC Code) 7. — EN 14593-2 (2005) B +E
rzem MSC.36(63)-(1994 tacznie z AC (2005), B+F

HSC Code) 7. — EN 14594 (2005) facznie
7 AC (2005),
Uwaga: Niniejsze
wyposazenie stosuje
si¢ jedynie na jednost-
kach szybkich zbudo-
wanych zgodnie
z kodeksem HSC
z 1994 r.

A1[3.9 Elementy instalacji trys- | — Reg II-2/7, — Reg 1I-2/7, — IMO Res. A.800(19). B+D
kaczowych do pomiesz- | — Reg 11-2/10, — Reg 11-2/9, B +E
czefi mieszkalnych, — Reg. X/3, — Reg 11-2/10, B +F
pomieszczen stuzbowych
i stanowisk dowodzenia, | — IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
rownowaznych instala- MSC.98(73)-(FSS HSC Code) 7,
¢jom przywolanym Code) 8. — IMO Res. MSC.44(65),

w prawidle 1I-2/12 — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
konwencji SOLAS 74 HSC Code) 7,

(tylko glowice tryska- — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
czowe i préba ich dzia- Code) 8

fania). o — IMO MSC/Circ.912.
(Niniejsza pozycja obej-

muje dysze do stalych

instalacji tryskaczowych

na jednostkach szybkich)

A.1/3.10 Glowice tryskaczowe do | — Reg 1I-2/10, — Reg 1I-2/10, — IMO MSC(Circ.1165, B+ D
st.a}ych instalacji ciSnie- | _ Reg. X/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 dodatek A. B+E
niowych na mgle wodng | __ |\ peo HSC Code) 7, B+ F
przeznaczonych do MSC.98(73)-(FSS | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
przedzialtéw maszyno- Code) 7. HSC Code) 7
wych i pompowni ’
fadunkowych — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS

Code) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1313.

A1/3.11 Odpornos¢ ogniowa Dla klasy »A« — Reg.ll-2/9, oraz — IMO Res. MSC.307(88)- B+D
przegréd klasy »A« i »B« | Reg 11-2/3.2. dla klasy »Ac (2010 FTP Code). B+E
a) przegrody klasy »A«, | Dla klasy »B« — Reg 11-2/3.2. B +F
b) przegrody klasy »Be. | _ Reg 11-2/3.4. — IMO MSC/Circ. 1120

— IMO MSC.1/Circ.1435
dla klasy »B«
— Reg 1I-2/3,4.

A.1/3.12 Urzadzenia zapobiegajace | — Reg 11-2/4, — Reg 1I-2/4, — EN ISO 16852 (2010), Wyposa-
przedostaniu si¢ — Reg 1I-2/16. — Reg 11-2/16 — 1SO 15364(2007), Zenie inne
ptomieni do zbiornikéw — MO MSC[Circ.677 niz
tadunkowych na zbiorni- R ZaWOry:
kowcach B+D

B+E
B+F
Zawory:
B+F
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A1/3.13 Materialy niepalne — Reg 1I-2/3, Reg 1I-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)- B+D
— Reg. X/3. Reg 11-2/5, (2010 FTP Code). B+E
Reg 1I-2/9, B +F
IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.

A1[3.14 Materialy inne niz stal Pozycja wlaczona do A.1/3.26 oraz A.1/3.27
stosowane na rurociagi
przechodzace przez
przegrody klasy »A« i »B«

A1/3.15 Materialy inne niz stal — Reg 1I-2/4, Reg. 11-2/4, Rury i taczniki: B+D
sto;owane na rurociagi — Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — IMO Res. A.753(18). B+E
oleju lub paliwa HSC Code) 7, 10, Zawory: B+ F
a) rury i faczniki IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — 1O 10497 (2010).

IZI tcv}vlorzyw srucz HSC Code) 7, 10, Laczniki elastyczne rurocia-
) yen, IMO MSC/Circ.1120. g6w:
) pawon. — EN ISO 15540 (2001)
0) }qczm.kl leastyczne _ENISO 15541 (2001)
rurociggéw, :
d) metalowe elementy Metalowe elementy ruro-
rurociagéw z elastycz- ciaggéw z elastycznymi i elas-
nymi i elastomerq- tomerowymi uszczelkami.
wymi uszczelkami. — ISO 19921 (2005),
— 1SO 19922 (2005).
A1/3.16 Drzwi przeciwpozarowe | — Reg II-2/9. Reg 11-2/9. — IMO Res. MSC.307(88)- B+D
(2010 FTP Code). B+E
— IMO MSC.1/Circ.1319. B+ F
A.1/3.17 Elementy ukltadu stero- — Reg 11-2/9, Reg 11-2/9, — IMO Res. MSC.307(88)- B+D
y g g
wania drzwi przeciw- — Reg. X[3. IMO Res. MSC.97(73)-(2000 (2010 FTP Code). B +E
pozarowych. HSC Code) 7. B+F
Uwaga: w przypadku gdy
w kolumnie 2 stosuje si¢
termin »elementy ukla-
du«, moze to oznaczad,
ze aby zapewnic spel-
nienie miedzynarodo-
wych wymogow,
konieczne jest zbadanie
pojedynczego elementu,
grupy elementéw lub
calego ukladu.

A1/3.18 Materialy wykoricze- — Reg 1I-2/3, Reg 11-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)- B +D
niowe powierzchni oraz | — Reg 11-2/5, Reg 11-2/5, (2010 FTP Code). B+E
pokrycia podlogowe — Reg 11:2/6 Reg 11-2/6, B +F
o wlasciwosciach W odniesieniu do
wolnego rozprzestrze- Reg 11-2/9,

niania plomieni:
a) okleiny dekoracyjne,
b) zestawy farb,
¢) pokrycia podlogowe,
d) pokrycia izolacji ruro-
ciagow,
e) kleje stosowane
w konstrukeji prze-
grod klasy »A«, »Be
i »Cq,

f) membrana kanatéw
palnych.

lit. a), b) i ¢)

— Reg 1I-2/9
w odniesieniu do
lit. e) i f)

— Reg. X/3.

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,

MO MSC/Circ.1120.
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A1[3.19 Draperie, zastony oraz — Reg 1I-2/3, — Reg 1I-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)- B+ D
inne zawieszane mate- — Reg 11-2/9 — Reg 11-2/9 (2010 FTP Code). B+E
rialy tekstylne i folie ' '

— Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+ F
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A.1/3.20 Meble tapicerowane — Reg 11I-2/3, — Reg 1I-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)- B+D
— Reg 1125, — Reg 11-2/5, (2010 FTP Code). B +E
— Reg 11-2/9, — Reg 11-2/9, B +F
— Reg.X[3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A1[3.21 Skladniki poscieli — Reg 1I-2/3, — Reg 1I-2/3, — IMO Res. MSC.307(88)- B+ D
— Reg 11-2)9, — Reg 11-2/9, (2010 FTP Code). B +E
— Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+F
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A1/3.22 Klapy przeciwpozarowe | — Reg II-2/9. — Reg 1I-2/9. — IMO Res. MSC.307(88)- B+D
(2010 FTP Code). B+E
B+F

A.1/3.23 Niepalne przepusty Pozycja przeniesiona do A.1/3.26
kanalowe przez prze-
grody klasy »A«

A1[3.24 Przepusty kablowe przez | Pozycja przeniesiona do A.1/3.26 a)
przegrody klasy »Ac

A1[3.25 Ognioodporne okna — Reg 1I-2/9. — Reg 1I-2/9, — IMO Res. MSC.307(88)- B+ D
i iluminatory klasy »A« — IMO MSC/Circ.1120. (2010 FTP Code). B+E
i »B«

B+F

A1/3.26 Przejscia przez przegrody | — Reg II-2/9. — Reg 1I-2/9, — IMO Res. MSC.307(88)- B+D
Klasy »A« — IMO MSC.1/Circ.1276 (dotyczy (2010 FTP Code). B+E
a) przejscia kabli elek- wylacznie lit. b)). B+F

trycznych,
b) rurociggéw, kanalow,
szybow itp.

A1/3.27 Przejscia przez przegrody | — Reg 11-2/9. — Reg 1I-2/9. — IMO Res. MSC.307(88)- B+D
klasy »B«: (2010 FTP Code). B+E
a) przejscia kabli elek- B +F

trycznych,
b) rurociggéw, kanaléw,
szybow itp.

A1/3.28 Instalacje tryskaczowe — Reg 1I-2/7, — Reg 1I-2/7, — ISO 6182-1 (2004). B+D
(t>;1k° glowice zraszaja- | __ Reg 11-2/10, — Reg 11-2/10, lub, B+E
ce).

o | — Reg. X3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 12259-1 (1999) B +F
(Nlplegza p%ZyCJta };b}?- HSC Code) 7, tacznie z A1 (2001), A2
muje dysze do stalyc 2004) i A3 (2006).
instalacji tryskaczowych — IMO Res. MSC.44(65), ( )i ( )
na jednostkach szybkich) — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 8,
— IMO MSC/Circ.912.




14.11.2013 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej L 304/17
1 2 3 4 5 6
A1/3.29 Pozarnicze weze tloczne | — Reg 1I-2/10, Reg 11-2/10, — EN 14540 (2004) lacznie | B + D
— Reg. X[3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 z A1 (2007). B+E
HSC Code) 7, B+F
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A1/3.30 Przeno$ne przyrzady do | — Reg I1-2/4, Reg 11-2/4, — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
pomiaru zawartosci tlenu | __ Reg. VI[3. Reg. VI3 z IEC 60945 Corrigendum | g , g
i wykrywania gazow ' 1 (2008) lub IEC 60945
palnych IMO Res. MSC.98(73)-(FSS (2002) tacznie z IEC +F
Code} 15. 60945 Corrigendum 1
(2008),
— IEC 60092-504 (2001)
lacznie z IEC 60092-504
Corrigendum 1 (2011),
— IEC 60533 (1999),
oraz — odpowiednio — dla:
a) kategorii 1: (obszar
bezpieczny):
— EN 50104 (2010),
— EN 60079-29-1
(2007).
b) kategorii 2: (atmosfera
gazéw wybuchowych):
— EN 50104 (2010),
— EN 60079-29-1
(2007),
— [EC 60079-0 (2011),
— EN 60079-1 (2007)
facznie z 1IEC 60079-1
Corrigendum 1 (2008),
— EN 60079-10-1
(2009),
— EN 60079-11 (2012),
— EN 60079-15 (2010),
— EN 60079-26 (2007).
A.1/3.31 Dysze do stalych insta- | Pozycja zostala wykreslona, poniewaz obejmuja ja pozycje A.1/3.9 i A.1/3.28
lacji tryskaczowych na
jednostkach szybkich
A.1/3.32 Materialy ograniczajace — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC | — IMO Res. MSC.307(88)- B +D
rozprzestrzenianie ognia Code) 7, (2010 FTP Code). B+E
(z dWYJ%tllzlem ;?{?bﬁl) dla — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC BT
jednostek szybkic Code) 7.
A.1/3.33 Materialy ograniczajace — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC | — IMO Res. MSC.307(88)- +D
rozprzestrzenianie ognia Code) 7, (2010 FTP Code). +E
4‘:1 WYTOIEU mebli dla — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC BT
jednostek szybkich Code) 7.
A1/3.34 Przegrody ognioodporne | — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC | — IMO Res. MSC.307(88)- +D
dla jednostek szybkich Code) 7, (2010 FTP Code). B +E
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC .
Code) 7.
A.1/3.35 Drzwi przeciwpozarowe | — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC | — IMO Res. MSC.307(88)- +D
dla jednostek szybkich Code) 7, (2010 FTP Code). +E
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC .

Code) 7.
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A.1/3.36 Klapy przeciwpozarowe | — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 HSC | — IMO Res. MSC.307(88)- B+D
dla jednostek szybkich Code) 7, (2010 FTP Code). B+E
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 HSC B+F
Code) 7.
A1/3.37 Przejicia przez przegrody | — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — IMO Res. MSC.307(88)- B+ D
ognioodporne na HSC Code) 7, (2010 FTP Code). B+E
jednostkach szybkich: — IMO Res. MSC.97(73)-2000 B+ F
a) przejicia kabli elek- HSC Code) 7.
trycznych,
b) przejscia rurociggdw,
kanaléw, szybow itp.
A1/3.38 Przenosny sprzet — Reg. 111/4, — Reg. 111/34, — EN 3-7 (2004) lacznie B+ D
iaéniciy dla }OdZi ratlfqn— _ Reg X/}, — IMO Res. A.951(23), Z Al(2007), B+E
0 i ratownicz ;
WYER T TOWIIEEYER | 1MO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — EN 3-8 (2006) facznie | g , |
MSC.98(73)-(FSS HSC Code) 8, z AC (2007),
Code) I, IV, V, z AC (2007),
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — EN3-10 (2009).
HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 4,
— IMO MSC.1/Circ.1313.
A.1/3.39 Dysze dla réwnowaznych | — Reg 1I-2/10, — Reg. 1I-2/10, — IMO MSC/Circ.1165. B+D
(altzmatgv,mydll) | — Reg X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+E
wodnych instalacji gasni- HSC Code) 7,
czych przedzialow ) B+F
maszynowych oraz — IMO Res. MSC.97(73)-2000
pompowni fadunkowych HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 7,
— IMO MSC.1/Circ.1313.
A.1/3.40 Elementy systeméw — Reg 1I-2/13, — Reg 1I-2/13, — IMO Res. A.752(18) B+ D
o$wietlenia dolnego — IMO Res. — IMO Res. A.752(18), lub, B+E
MSC.98(73)-(FSS | _ MO Res. MSC.98(73)-(FSS — ISO 15370 (2010) B +F
Code) 11. Code) 11.
A.1/3.41 Awaryjne ucieczkowe — Reg 1I-2/13. — Reg 1I-2/13, — ISO 23269-1 (2008), B+ D
aparaty oddechowe — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS i ewentualnie: B+E
Code) 3, Dla aparatéw niezalez- B +F

— IMO MSC/Circ.849.

nych: ucieczkowy aparat
oddechowy na sprezone
powietrze w ukladzie

otwartym z pelng maska
twarzowg lub pétmaska:

— EN 402 (2003).

Dla aparatéw niezalez-
nych: ucieczkowy aparat
oddechowy na sprezone
powietrze w ukladzie
otwartym z kapturem
ochronnym:

— EN 1146 (2005).

Dla aparatéw niezalez-
nych: aparat oddechowy
na sprezone powietrze
w ukladzie zamknietym:

— EN 13794 (2002).
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A1/3.42 Elementy instalacji gazu | — Reg II-2/4. Reg 11-2/4, — IMO MSC/Circ.353. B+D
obojetnego IMO Res. A.567(14), B +E
IMO Res. MSC.98(73)-(ESS B+F
Code) 15, G
IMO MSC/Circ.353,
IMO MSC/Circ.485,
IMO MSC/Circ.731,
IMO MSC/Circ.1120.
A1/3.43 Dysze systemu gasni- — Reg 1I-2/1, Reg 1I-2/1, — ISO 15371 (2009). B + D
czego urzgdzenia o
kuchennego do goto- Reg 11-2/10, Reg 11-2/10, B+E
wania na glebokim — Reg. X/3. IMO Res. MSC.97(73)-(2000 B +F
tluszczu (typu automa- HSC Code) 7.
tycznego lub recznego)
A1[3.44 Wyposazenie strazackie: | — Reg 1I-2/10, Reg 11-2/10, — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS | B + D
linki bezpieczefistwa — Reg. X[3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 Code) 3, B+E
MO Res, HSC Code) 7, — i%?OR;?PMCSf&Z)(.W(gS)_ B s F
MSC.98(73)-(FSS IMO Res. MSC.97(73)-(2000
Code) 3. HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.98(73)-(ESS
Code) 3.
A.1/3.45 Elementy réwnowaznych | — Reg II-2/10, Reg 1I-2/10, — IMO MSC/Circ.848, B+D
fta%?'Ch’,g.aZOWYCh S| Reg. X3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — IMO MSC.1/Circ.1316. | B + E
acji gasniczych (czynnik HSC Code) 7
gasniczy, zawory gléwne | — IMO Res. 0de) 7, B+F
i dysze wylotowe) prze- MSC.98(73)-(FSS IMO Res. MSC.97(73)-(2000
znaczonych do prze- Code) 5. HSC Code) 7,
dzialéw maszynowych
i pompowni fadunko- IMO Res. MSC.98(73)-(ESS
wych Code) 5,
IMO MSC|Circ.848,
IMO MSC.1/Circ.1313,
IMO MSC.1/Circ.1316.
A.1/3.46 Réwnowazne stale, — Reg 1I-2/10, Reg 11-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1270, B+D
gazowe instalacje | g,y IMO Res. MSC.36(63)-(1994 facznie 2 Corrigendum 1. o
gasnicze dla przedzialow HSC Code) 7
maszynowych (instalacje | — IMO Res. ode) 7, B+F
aerozolowe) MSC.98(73)-(FSS IMO Res. MSC.97(73)-(2000
Code) 5. HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 5,
IMO MSC.1/Circ.1270,
IMO MSC.1/Circ.1313.
A1/3.47 Koncentraty dla stalych | — Reg 1I-2/10. Reg 11-2/10, — IMO MSC/Circ.670. B+D
instalacji gasniczych na
piang o wysokim stopniu IMO Res. MSC.98(73)-(FSS B+E
spienienia dla prze- Code) 6. B+ F

dzialéw maszynowych
i pompowni fadunko-

wych.
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Uwaga: Instalacje
gasnicze na piang
o wysokim stopniu spie-
nienia, stale (w tym
instalacje, ktére dzialaja,
wykorzystujac powietrze
Z wnetrza pomieszczenia,
w ktérym funkcjonuja),
dla przedzialéw maszy-
nowych i pompowni
tadunkowych, musza
przej$¢ badania z zatwier-
dzonym koncentratem,
zgodnie z wymogami
organu administracji.
A.1/3.48 Elementy stalych, lokal- | — Reg 11I-2/10, — Reg 1I-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1387. B+D
nych instalacji ga$niczych
wodnych dla przedziatow | — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+E
maszynowych kategorii HSC Code) 7, —_
A — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
(dysze zraszajace i proba HSC Code) 7.
ich dziatania)
A1/3.49 Stale wodne instalacje — Reg 1I-2/19, — Reg 1I-2/19, — IMO MSC.1/Circ.1430. B+D
gasnicze przeznaczone
do pomieszczen ro-ro — Reg 11-2/20, — Reg 11-2/20, B +E
Lo kategorli | _ pg xJ3. — IMO Res. A.123(V), B +F
specjalnej, stanowigce
odpowiednik instalacj, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
o ktérych mowa w rezo- HSC Code) 7
lucji A.123 (V) ’
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A.1/3.50 Odziez ochronna Pozycja przeniesiona do A.2[3.9
odporna na dziatanie
chemikaliéw
A1[3.51 Elementy stalych insta- | — Reg II-2/7, — Reg 1I-2/7, Urzgdzenia sterujace i sygnali- | B + D
lacji wykrywania i sygna- zacyjne. Instalacje elektryczne
lizacji pozaru dla stano- | — Reg. X/3, — IMO Rez— ;\’ISC-36(63)‘(1994 na statkach: B +E
. : HSC Code) 7,
wisk dowodzenia, — IMO Res, B+F

pomieszczen stuzbo-
wych, pomieszczef
mieszkalnych, balkonéw
kabinowych, przedzialéw
maszynowych i bezwach-
towych przedzialow
maszynowych

a) urzadzenia sterujace
i sygnalizacyjne

b) urzadzenia zasilajace

¢) czujniki wykrywacze
ciepla — punktowe
czujki wykrywcze

&

czujniki wykrywcze
dymu: punktowe
czujki wykrywcze
wykorzystujace
$wiatlo rozproszone,
$wiatlo przechodzace
lub jonizacje

MSC.98(73)-(ESS
Code) 9.

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,

— IMO Res. MSC.98(73)-(SS
Code) 9,

— IMO MSC.1/Circ.1242.

— EN 54-2 (1997) lacznie
7 AC(1999) i A1(2006).

Urzadzenia zasilajace:

— EN 54-4 (1997) lacznie
z AC(1999), A1(2002)
i A2(2006).

Czujki wykrywcze ciepla —
punktowe czujki wykrywcze:

— EN 54-5 (2000) tacznie
z Al (2002).

Czujki wykrywcze dymu —
punktowe czujki wykrywcze
wykorzystujgce $wiatto
rozproszone, $wiatlo przecho-
dzace lub jonizacje:

— EN 54-7 (2000) tacznie
7 A1(2002) i A2(2006).
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e) czujki wykrywcze Czujki wykrywcze plomieni —
plomieni: punktowe punktowe czujki wykrywcze:
czujki wykryweze
R — EN 54-10 (2002) fgcznie
f) reczne przyciski z Al (2005).
pozarowe
Reczne przyciski pozarowe:
g) izolatory zwarcia
— EN 54-11 (2001) fgcznie
h) urzadzenia wejscia/ z Al (2005).
wyjscia
Izolatory zwarcia:
i) przewody
— EN 54-17 (2007) facznie
z AC (2007).
Urzadzenia wejscia/wyjScia
ostrzegajace przed pozarem:
— EN 54-18 (2005) facznie
z AC (2007).
Przewody:
— EN 60332-1-1 (2004),
— IEC 60092-376 (2003).
Oraz — odpowiednio — elek-
tryczne i elektroniczne insta-
lacje na statkach:
— IEC 60092-504 (2001)
facznie z IEC 60092-504
Corrigendum 1 (2011),
— [EC 60533(1999).
A1/3.52 Przeno$ne i stacjonarne | — Reg 11-2/10, — Reg 1I-2/4, — EN 1866-1 (2007). B+D
agregaty gasnicze
— Reg. X/3. — Reg 1I-2/10, lub, B+E
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — ISO 11601 (2008). B +F
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A1/3.53 Urzadzenia do sygnali- — Reg 1I-2/7, — Reg 1I-2/7, Sygnalizatory akustyczne B+D
zacji pozaru — sygnaliza- ]
tory akustyczne — Reg. X/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 54-3 (2001) lacznie B+E
HSC Code) 7, z A1(2002) i A2(2006),
— IMO Res. B+F
MSC.98(73)-(FSS | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — IEC 60092-504 (2001)
Code) 9. HSC Code) 7, lacznie z IEC 60092-504
Corrigendum 1 (2011),
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 9, — IEC 60533(1999).
— IMO MSC.1/Circ.1313.
A.1/3.54 Staly sprzet do analizy | — Reg I1-2/4, — Reg 1I-2/4, — IEC 60092-504 (2001) B+D
zawartoci tlenu i wykry- tacznie z IEC 60092-504
wania gazu — Reg. VIf3. — Reg. VIf3, Corrigendum 1 (2011), B+E
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS B+F

Code) 15.

W przypadku taczonych systeméw
0,/HC dodatkowo:

— IMO MSC.1/Circ.1370.

— IEC 60533 (1999),
oraz — odpowiednio — dla:

a) kategorii 4: (obszar
bezpieczny)

— EN 50104 (2010).
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b) kategorii 3: (atmosfera
gazéw wybuchowych)
— EN 50104 (2010),
— [EC 60079-0 (2011),
— EN 60079-29-1
(2007).
W przypadku lgczonych
systeméw O,/HC dodatkowo:
— IMO MSC.1/Circ.1370
A.1/3.55 Pradownice uniwersalne | — Reg 1I-2/10, Reg 11-2/10, Pradownice reczne dla strazy | B + D
(na prad zwarty pozarnej — pradownice
i rozpylony) — Reg. X[3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 uniwersalne PN 16: B+E
HSC Code) 7,
— EN 15182-1 (2007) B+F
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 facznie z A1(2009),
HSC Code) 7.
— EN 15182-2 (2007)
facznie z A1 (2009).
Pradownice reczne dla strazy
pozarnej — pradownice ze
strumieniem zwartym iflub
stalym kacie strumienia
rozproszonego PN 16:
— EN 15182-1 (2007)
Iacznie z A1(2009).
A.1/3.56 Weze pozarnicze (zwija- | — Reg 1I-2/10, Reg 11-2/10, — EN 671-1 (2001) fgcznie | B + D
ne) z AC (2002).
— Reg. X/3. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 B+E
HSC Code) 7,
B+F
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7.
A.1/3.57 Elementy instalacji gasni- | — Reg II-2/10. Reg 11-2/10.8.1, — IMO MSC/Circ.798. B+D
czych na piang o $rednim
stopniu spienienia — stale IMO Res. MSC.98(73)-(ESS B+E
instalacje pokladowe dla Code) 14, B4 F
zbiornikowc6w IMO MSC.1/Circ.1239,
IMO MSC.1/Circ.1276.
A.1/3.58 Elementy instalacji gasni- | — Reg 11-2/10. Reg 11-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1312, B+D
czych na piang o niskim )
stopniu spienienia, prze- IMO Res. MSC.98(73)-(FSS Code) | — IMO MSC.1/Circ.1312/ | B + E
znaczonych do ochrony 6, 14, Corr.1. B+ F
przedzialéw maszyno- .
wych i pokladéw zbior- IMO MSC.1/Circ.1239,
nikoweow IMO MSC.1/Circ.1276,
IMO MSC.1/Circ.1313.
A.1/3.59 Piana do stalych instalacji | — Reg II-2/1, IMO Res. MSC.4(48)-(IBC Code), | — IMO MSC.1/Circ.1312 B+D
ga$niczych przeznaczo-
nych dla chemikaliow- — IMO Res. IMO MSC/Circ.553. — IMO MSC.1/Circ.1312/ B+E
cOw MSC.4(48)-(IBC Corr.1.
Code). B +F
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A.1/3.60 Dysze do stalych ci$nie- | — Reg 1I-2/10. Reg 11-2/10, — IMO MSC.1/Circ.1268. B+D
niowych instalacji na
mgle wodng przeznaczo- IMO Res. MSC.98(73)-(FSS B+E
nych dla balkonéw kabi- Code) 7, B
nowych IMO MSC.1/Circ.1313
A1/3.61 a) wewnetrzne systemy | — Reg 11-2/10. Reg 1I-2/10. — IMO MSC.1/Circ.1384. B+D
na piang o wysokim
stopniu spienienia do B +E
ochrony maszynowni B+F
oraz pompowni
fadunkowych,
b) zewnetrzne systemy
na piang o wysokim
stopniu spienienia do
ochrony maszynowni
oraz pompowni
fadunkowych.
Uwaga: Instalacje na
piang o wysokim stopniu
spienienia, wykorzystu-
jace powietrze z wnetrza
pomieszczenia, przezna-
czone do ochrony prze-
dzialéw maszynowych
i pompowni tadunko-
wych, przechodza
badania z zatwierdzonym
koncentratem, zgodnie
Z wymogami organu
administracji.
A1/3.62 Proszkowe instalacje — Reg II-2/1. Reg 1I-2/1, — IMO MSC.1/Circ.1315. B+D
gasnicze
Zob. nota IMO Res. MSC.5(48)-(IGC Code). B+E
b) w niniej-
szym B +F
zalgczniku
Al
A.1/3.63 Elementy ssacych — Reg 1I-2/7, Reg 11-2/7, — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS | B + D
systeméw wykrywania Code) 10,
Zob. nota d})}/mu R — Reg 1I-2/19, Reg 1I-2/19, B+E
¢) W niniej- oraz dla:
szym — Reg 11-2/20. Reg 11-2/20, e . B +F
zakaczniku rzadzen sterujacych i sygnali-
Al IMO Res. MSC.98(73)-(FSS zacyjnych. Instalacji elektrycz-
Code) 10. nych na statkach:
— EN 54-2 (1997) lacznie
z AC(1999) i A1(2006).
Urzadzenia zasilajace:
— EN 54-4 (1997) lacznie
z AC(1999), A1(2002)
i A2(2006).
Aspiracyjne czujniki
wykryweze dymu:
— EN 54-20 (2006) facznie
7 AC (2008).
Oraz — odpowiednio — elek-
tryczne i elektroniczne insta-
lacje na statkach:
— IEC 60092-504 (2001)
facznie z IEC 60092-504
Corrigendum 1 (2011),
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— IEC 60533(1999).
oraz — odpowiednio — dla
atmosfery wybuchowej:
— IEC 60079-0 (2011).
A.1/3.64 Przegrody klasy C — Reg 1I-2/3. — Reg 1I-2/3. — IMO Res. MSC.307(88)- B+ D
(2010 FTP Code).
Zob. nota — Reg 1I-2/9. B+E
¢) w niniej-
szym B+F
zalgczniku
Al
A1/3.65 Staly system wykrywania | — Reg II-2/4. — Reg 1I-2/4, — IMO MSC.1/Circ.1370, B+D
gazéw weglowodoro-
Zob. nota wych — IMO Res. MSC.98(73)-(FSS — [EC 60079-0 (2011), B +E
¢) w niniej- Code) 16,
szym — EN 60079-29-1 (2007), B+F
; — IMO MSC.1/Circ.1370.
ZAa}fczmk“ / — IEC 60092-504 (2001)
) facznie z IEC 60092-504
Corrigendum 1 (2011),
— IEC 60533 (1999).
A1[3.66 Systemy oznaczania drég | — Reg 1I-2/13. — Reg 1I-2/13, — IMO MSC.1/Circ.1168. B+D
ewakuacyjnych stoso-
Zob. nota | wane w zastepstwie — IMO MSC.1/Circ.1168. B+E
¢) w niniej- | przypodiogowych B+F
szym systemow o$wietlenia
zalaczniku
Al
A.1/3.67 Pianowe urzadzenia — Reg. 1I-2/18. — Reg. 1I-2/18, — EN 13565-1 (2003) B+D
ga$nicze na platformie lacznie z A1 (2007).
Ex $miglowcowej — IMO MSC.1/Circ.1431. B +E
A2[3.23
B+F

4. Wyposazenie nawigacyjne
Uwagi do sekcji 4: Wyposazenie nawigacyjne.
Kolumna 5:

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastepujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejsow urzadzen i systeméw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

1. IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11) — Cz¢§¢ 1: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych
2. IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09) — Czeé¢ 2: Jeden méwigcy, wielu stuchajacych, transmisja szybka

3. IEC 61162-3 edl.1 wersja skonsolidowana ze zm.1 (2010-11) — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych

— IEC 61162-3 ed1.0 (2008-05) — Czg$¢ 3: Osprzgt sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-3 am1 ed1.0 (2010-06) — zmiana 1 — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

4. IEC 61162-400 ed1.0 (2001-11) — Czeé¢ 400: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wprowadzanie i zasady ogdlne

— IEC 61162-401 ed1.0 (2001-11) — Czg$¢ 401: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Profil aplikacyjny

— IEC 61162-402 ed1.0 (2005-09) — Cz¢$¢ 402: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne potaczenie
systemow okretowych — Wymagania dotyczace dokumentacji i badan
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— IEC 61162-410 ed1.0 (2001-11) — Cz¢$¢ 410: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wymagania dotyczace profili transportowych i podstawowy profil
— IEC 61162-420 ed1.0 (2001-11) — Czg$¢ 420: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wymagania norm zwiazanych i podstawowe normy zwigzane
— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06) — Cz¢s¢ 450: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej
komunikacji migdzy statkami o malej masie
Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastepujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejsow urzadzen i systeméw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:
1. EN 61162-1 (2011) — Czg8¢ 1: Jeden mowiacy, wielu stuchajacych
2. EN 61162-2 (1998) — Cze$¢ 2: Jeden méwigcy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
3. EN 61162-3 (2008) — Cz¢$¢ 3: Osprzgt sieciowy do transmisji danych seryjnych
— EN 61162-3 aml (2010) — zmiana 1 — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
4. EN 61162-400 (2002) — Czg$¢ 400: Wielu méwiacych i wielu stuchajgcych — Wzajemne polaczenie systemow
okretowych — Wprowadzenie i zasady ogdlne
— EN 61162-401 (2002) — Cz¢s¢ 401: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okrgtowych — Profil aplikacyjny
— EN 61162-402 (2005) — Cz¢s¢ 402: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okretowych — Wymagania dotyczace dokumentacji i badan
— EN 61162-410 (2002) — Cz¢s¢ 410: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okrgtowych — Wymagania dotyczace profili transportowych i podstawowy profil
— EN 61162-420 (2002) — Czes¢ 420: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okretowych — Wymagania norm zwigzanych i podstawowe normy zwigzane
— EN 61162-450 (2011) — Cze$¢ 450: Wielu méwigeych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej komunikacji
miedzy statkami o malej masie
Prawidla SOLAS 74 wraz Moduly
. ze zmianami, w przypadku| Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami , ocu
Nr Nazwa pozycji . ) A UREPTINR Normy dotyczace badan oceny
gdy wymagane jest uznanie | oraz odpowiednie rezolucje i okélniki IMO zgodnosci
typl_l
1 2 3 4 5 6
Al/4.1 Kompas magnetyczny | — Reg. V/18. — Reg. V|19, — 1SO 1069(1973), B+D
a) klasy A dla statkow — IMO Res. A.382(X), — ISO 25862(2009), B +E
b) klasy B dla lodzi — IMO Res. A.694(17). — EN 60945 (2002) facznie | B + F
ratunkowych z IEC 60945 Corrigendum | G
i ratowniczych 1 (2008).
lub,
— 1SO 1069(1973),
— 1SO 25862(2009),
— IEC 60945 (2002) Iacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008).
A1[4.2 Urzadzenie do — Reg. V/18, — Reg. V|19, — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
okreslania — Reg. V/19, — IMO Res. A.694 (17), z [EC 60945 Corrigendum | g + E
i przekazywania kursu | po. w3 — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 1 (2008), B +F
(metoda magnetyczna) | S0 HSC Code) 13, — seria EN 61162, G

MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 13,
— IMO Res.
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13,

— IMO Res. MSC.116(73),
— IMO Res. MSC.191(79).

lub,

ISO 22090-2 (2004),
facznie z Corrigendum
2005,

EN 62288 (2008).
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— [EC 60945 (2002) facznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria [EC 61162,
— ISO 22090-2 (2004),
facznie z Corrigendum
2005,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1/4.3 Zyrokompas — Reg. V/18. Reg. V[19, — EN ISO 8728 (1998), B+D
IMO Res. A.424(XI), — EN 60945 (2002) lacznie | B + E
IMO Res. A.694 (17), z IEC 60945 Corrigendum | B + F
IMO Res. MSC.191(79). 1(2008), G
— seria EN 61162,
— EN 62288 (2008).
lub,
— 1SO 8728(1997),
— IEC 60945 (2002) facznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).

All44 Radar Pozycja przeniesiona do A.1/4.34, A.1/4.35 oraz A.1/4.36

A1[4.5 Urzgdzenie do Pozycja przeniesiona do A.1/4.34
automatycznego
prowadzenia nakresow
radarowych (ARPA)

A1/4.6 Echosonda — Reg. V/18, Reg. V/19, — EN ISO 9875 (2001) B + D

— Reg. X3, IMO Res. A.224(VII), lacznie z 1SO Technical |  + E
— IMO Res. IMO Res. A.694 (17), Corrigendum 1: 2006, B +F
MSC.36(63)-(1994 | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — EN 00945 (2002) lacznie | o

HSC Code) 13, HSC Code) 13, z IEC 60945 Corrigendum
— IMO Res. IMO Res. MSC.74(69) ! (42008) ’
MSC.97(73)-(2000 zalacznik 4, — seria EN 61162,
HSC Code) 13. IMO Res, MSC.97(73)-(2000 — EN 62288 (2008).
HSC Code) 13, lub,
IMO Res. MSC.191(79). — IS0 9875 (2000) tacznie
z 1SO Technical Corri-
gendum 1: 2006,
— IEC 60945 (2002) facznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).

Al/4.7 Urzadzenie do pomiaru | — Reg. V/18, Reg. V|19, — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
predkosci i przebytej — Reg. X3, IMO Res. A.694 (17), z [EC 60945 Corrigendum | g + E
drogi — IMO Res. IMO Res. A.824(19), 1 (2008), B +F

MSC.36(63)-(1994 | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — EN 61023 (2007), G
HSC Code) 13, HSC Code) 13, — seria EN 61162,

— IMO Res. IMO Res. MSC.96(72), — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000 ub,
HSC Code) 13.
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— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — IEC 60945 (2002) facznie
HSC Code) 13, z [EC 60945 Corrigendum
— IMO Res. MSC.191(79). 1 (2008),
— IEC 61023 (2007),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1/4.8 Wskaznik kata Pozycja przeniesiona do A.1/4.20, A.1/4.21 oraz A.1[4.22
wychylenia steru,
predkosci obrotowej
i skoku
A1[4.9 Wskaznik predkosci — Reg. V/18, — Reg. V|19, — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
Zwrotu z [EC 60945 Corrigendum
— Reg. X/3, — IMO Res. A.526(13), B +E
1 (2008),
— 1]\]/\1/15% 55(563) 1994 — IMO Res. A.694 (17), — seria EN 61162, B +F
: p — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 . G
HSC Code) 13, HSC Code) 13, ISO 20672(2007),
— IMO Res. — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000 HSC Coi' 13 b
HSC Code) 13. ode) 13, ub,
— IMO Res. MSC.191(79). — IEC 60945 (2002) kycznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— 1SO 20672(2007),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A.1/4.10 Radionamiernik Celowo pozostawiono puste miejsce
Al/4.11 Odbiornik systemu — Reg. V/18, — Reg. V/19, — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
Loran-C — Reg. X3, — IMO Res. A.694 (17), z [EC 60945 Corrigendum B+E
1 (2008),
— ;I/\I/ISCé 566(563) (1994 — IMO Res. A.818 (19), — EN 61075 (1993), B+F
: p — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 R G
HSC Code) 13, HSC Code) 13, seria EN 61162,
— IMO Res. B0 e MSCO 703 (2000 — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000 HSC Coior' 13 b
HSC Code) 13. ode) 13, ub,
— IMO Res. MSC.191(79). — [EC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IEC 61075 (1991),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
Al1[4.12 Odbiornik systemu — Reg. V/18, — Reg. V|19, — EN 60945 (2002) facznie | B + D
Czajka — Reg. XJ3, — IMO Res. A.694 (17), z [EC 60945 Corrigendum B+E
1 (2008),
— ;I/\I/IS% 55(563)_(1994 — IMO Res. A.818 (19), — EN 61075 (1993), B+F
: — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 G

HSC Code) 13,

— IMO Res.
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

HSC Code) 13,

— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13,

— IMO Res. MSC.191(79).

lub,

seria EN 61162,
EN 62288 (2008).

[EC 60945 (2002) Igcznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),

IEC 61075 (1991),
seria IEC 61162,
IEC 62288 Ed.1.0(2008).
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A1/4.13 Odbiornik systemu Celowo pozostawiono puste miejsce
Decca — Navigator
All4.14 Odbiornik $wiatowego | — Reg. V/18, Reg. V|19, — EN 60945 (2002) facznie | B + D
satelitarnego systemu z IEC 60945 Corrigendum
nawigacyjnego (GPS) — Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+E
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 61108-1 (2003), B +F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
HSC Code) 13, — seria EN 61162, G
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
— IMO Res. HSC Code), — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. IMO Res. MSC.112(73), lub,
IMO Res. MSC.191(79). — IEC 60945 (2002) facznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IEC 61108-1 (2003),
— seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1/4.15 Odbiornik $wiatowego | — Reg. V|18, Reg. V19, — EN 60945 (2002) Iacznie | B + D
satelitarnego systemu z IEC 60945 Corrigendum
nawigacyjnego — Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+ E
(GLONASS)
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 61108-2 (1998), B +F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
HSC Code) 13, — seria EN 61162, G
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
— IMO Res. HSC Code) 13, — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. IMO Res. MSC.113(73), lub,
IMO Res. MSC.191(79). — [EC 60945 (2002) facznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IEC 61108-2 (1998),
— seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A.l/4.16 System kontroli kursu | — Reg. V/18. Reg. V|19, — ISO 11674(2006), B+ D
(HCS)
IMO Res. A.342(IX), — EN 60945 (2002) acznie | B + E
z [EC 60945 Corrigendum
IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B +F
IMO Res. MSC.64(67) — seria EN 61162, G
zalgcznik 3,
— EN 62288 (2008).
IMO Res. MSC.191(79).
lub,
— ISO 11674(2006),
— [EC 60945 (2002) facznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
Al/417 Mechaniczna winda Pozycja przeniesiona do A.1/1.40

(podnosnik) dla pilota
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A.1/4.18 Transponder radarowy | — Reg. III/4, Reg. 111/6, — EN 60945 (2002) lgcznie | B + D
9 GHz (SART) z [EC 60945 Corrigendum
— Reg. IV[14, Reg. IV/7, 1 (2008), B+E
— Reg. V/18, IMO Res. A.530(13), — EN 61097-1 (2007). B+F
— Reg. X/3, IMO Res. A.802(19), lub, G
— IMO Re(s. v IMO Res. A.694 (17), — IEC 60945 (2002) lacznie
MSC.36(63)-(1994 z IEC 60945 Corrigendum
HSC Code) 13, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 1 (2008) g
HSC Code) 8, 14, ’
— IMO Res. — -
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.97(73)-(2000 IEC 61097-1 (2007).
HSC Code) 13. HSC Code) 8, 14,
ITU R M.628-3(11/93).
A1/4.19 Sprzet radarowy dla Pozycja przeniesiona do A.1/4.37
jednostek szybkich
A.1/4.20 Wskaznik kata — Reg. V/18, Reg. V|19, — EN 60945 (2002) facznie | B + D
wychylenia steru z IEC 60945 Corrigendum
— Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+E
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — seria EN 61162, B+F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
HSC Code) 13, — 1SO 20673(2007), G
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
— IMO Res. HSC Code) 13, — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. IMO Res. MSC.191(79). lub,
— IEC 60945 (2002) lacznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— 1SO 20673(2007),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
Al/4.21 Wskaznik obrotéw — Reg. V/18, Reg. V[19, — EN 60945 (2002) lgcznie | B + D
$ruby z IEC 60945 Corrigendum
— Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+E
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — seria EN 61162, B+F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
HSC Code) 13, — 1SO 22554 (2007), G
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
— IMO Res. HSC Code) 13, — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. IMO Res. MSC.191(79). lub,
— [EC 60945 (2002) lacznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— 1SO 22554 (2007),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1/4.22 Wskaznik skoku $ruby | — Reg. V/18, Reg. V[19, — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
z [EC 60945 Corrigendum
— Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+E
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — seria EN 61162, B+F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, G

HSC Code) 13,

— ISO 22555 (2007),
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— IMO Res. — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
HSC Code) 13. lub,
— IMO Res. MSC.191(79).
— IEC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria [EC 61162,
— IS0 22555 (2007),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1/4.23 Kompas do lodzi — Reg. 111/4, — Reg. 111/34, — ISO 25862 (2009). B+D
ratunkowych
i ratowniczych — Reg. X/3, — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA B +E
Code) 1V, V,
— IMO Res. B+F
MSC.36(63)-(1994 | — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 13, HSC Code) 8, 13, G
— IMO Res. — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 8, 13.
HSC Code) 13.
A1/4.24 Urzadzenie do Pozycja przeniesiona do A.1/4.37
automatycznego
prowadzenia nakresow
radarowych (ARPA) dla
jednostek szybkich
A.1/4.25 Urzadzenie do Pozycja przeniesiona do A.1/4.35
automatycznego
$ledzenia ech
radarowych (ATA)
A1/4.26 Urzadzenie do Pozycja przeniesiona do A.1/4.38
automatycznego
$ledzenia ech
radarowych (ATA) dla
jednostek szybkich
A.1/4.27 Elektroniczna pomoc Pozycja przeniesiona do A.1/4.36
nakresowa (EPA)
A.1/4.28 System mostka Pozycja przeniesiona do A.2[4.30
zintegrowanego
A.1/4.29 Rejestrator danych — Reg. V/18, — Reg. V|20, — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
z podrézy statku (VDR) z IEC 60945 Corrigendum
— Reg. V20, — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B +E
— Reg. X/3, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — seria EN 61162, B+F
HSC Code) 13,
— IMO Res. — EN 61996-1 (2008), G
MSC.36(63)-(1994 [ — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13, HSC Code) 13, — EN 62288 (2008).
— IMO Res. — IMO Res. MSC.191(79), lub,
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. — IMO Res. MSC.333(90). — [EC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 61996-1 (2007-11),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1[4.30 System zobrazowania | — Reg. V|18, — Reg. V/19, — EN 60945 (2002) lgcznie | B + D
map elektronicznych o o z IEC 60945 Corrigendum
i informaci Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B +E
nawigacyjnej (ECDIS) | — IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | B +F
wraz 7 urzadzeniem MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13 seria EN 61162, c
rezerwowym HSC Code) 13, — EN 61174 (2008),
i systemem
zobrazowania map
rastrowych (RCDS)




14.11.2013 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej L 304/31
1 2 3 4 5 6
— IMO Res. — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 13,
HSC Code) 13. ub,
— IMO Res. MSC.191(79),
— IEC 60945 (2002) Iacznie
— IMO Res. MSC.232(82), z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IMO SN.1/Circ.266.
— seria IEC 61162,
[Jednostka rezerwowa ECDIS oraz
RCDS majg zastosowanie wylacznie | — IEC 61174 (2008),
w przypadku, gdy funkcje te sa
przewidziane w systemie ECDIS. — 1EC 62288 Ed.1.0 (2008).
Fakt przeprowadzenia badan tych
funkcji powinien zosta¢ odnotowany
w $wiadectwie modutu B].
A1/4.31 Zyrokompas dla — Reg. X/3, — IMO Res. A.694 (17), — ISO 16328 (2001), B + D
jednostek szybkich
— IMO Res. — IMO Res. A.821(19), — EN 60945 (2002) lacznie | B + E
MSC.36(63)-(1994 z [EC 60945 Corrigendum
HSC Code) 13, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 1 (2008), B +F
HSC Code) 13,
— IMO Res. — seria EN 61162, G
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. HSC Code) 13, — EN 62288 (2008).
— IMO Res. MSC.191(79). lub,
— 15O 16328 (2001),
— IEC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).

A.1/4.32 Uniwersalny sprzet — Reg. V[18, — Reg. V|19, — EN 60945 (2002) fgcznie | B + D
systemu automatycznej z IEC 60945 Corrigendum
identyfikacji (AIS) — Reg. X/3, — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+E

— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — seria EN 61162, B+F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
HSC Code) 13, — EN 61993-2 (2001), G
— IMO Res. MSC.74(69),
— IMO Res. — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. HSC Code) 13, lub,
— IMO Res. MSC.191(79), — IEC 60945 (2002) facznie
z IEC 60945 Corrigendum
— ITU R M. 1371-4(2010). 1 (2008),
— seria IEC 61162,
Uwaga: ITU-R M. 1371-4(2010) ma | — IEC 61993-2 (2001),
zastosowanie wylacznie zgodnie
z wymogami IMO Res.MSC.74(69). | — IEC 62288 Ed.1.0(2008).

A1/4.33 System kontroli drogi | — Reg. V[18. — Reg. V|19, — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
(dzialajacy przy z [EC 60945 Corrigendum
predkosci statku od — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+E
minimalnej predkosci
manewrowej do 30 — IMO Res. MSC.74(69), — seria EN 61162, B +F
weztow)

— IMO Res. MSC.191(79). — EN 62065 (2002), G

— EN 62288 (2008).

lub,
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— [EC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria [EC 61162,
— IEC 62065 (2002),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1[4.34 Sprzet radarowy CAT 1 | — Reg. V/18. Reg. V/19, — EN 60945 (2002) lgcznie | B + D
z IEC 60945 Corrigendum
IMO Res. A.278(VIII), 1 (2008), B +E
IMO Res. A.694 (17), — seria EN 61162, B+F
IMO Res. A.823(19), — EN 62288 (2008), G
IMO Res. MSC.191(79), — EN 62388 (2008).
IMO Res. MSC.192(79), lub,
ITU R M. 1177-3(06/03). — IEC 60945 (2002) facznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008),
— IEC 62388 Ed.1.0(2007).
A1[4.35 Sprzet radarowy CAT 2 | — Reg. V/18. Reg. V/19, — EN 60945 (2002) lgcznie | B + D
z IEC 60945 Corrigendum
IMO Res. A.278(VIII), 1 (2008), B +E
IMO Res. A.694 (17), — seria EN 61162, B+F
IMO Res. MSC.191(79), — EN 62288 (2008), G
IMO Res. MSC.192(79), — EN 62388 (2008).
ITU R M. 1177-3(06/03). lub,
— [EC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008),
— IEC 62388 Ed.1.0(2007).
A1[4.36 Sprzet radarowy CAT 3 | — Reg. V/18. Reg. V/19, — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
z IEC 60945 Corrigendum
IMO Res. A.278(VIII), 1 (2008), B+E
IMO Res. A.694 (17), — seria EN 61162, B+F
IMO Res. MSC.191(79), — EN 62288 (2008), G
IMO Res. MSC.192(79), — EN 62388 (2008).
ITU R M. 1177-3(06/03). lub,
— IEC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
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— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008),
— IEC 62388 Ed.1.0(2007).
A1/4.37 Sprzet radarowy dla Reg. X/3, IMO Res. A.278(VIII), — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
jednostki szybkiej (CAT z IEC 60945 Corrigendum
1H i CAT 2H) IMO Res. IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+E
MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 13, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — seria EN 61162, B+F
HSC Code) 13,
IMO Res. — EN 62288 (2008), G
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. HSC Code) 13, — EN 62388 (2008).
IMO Res. MSC.191(79), lub,
IMO Res. MSC.192(79), — IEC 60945 (2002) tacznie
z IEC 60945 Corrigendum
ITU R M. 1177-3(06/03). 1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008),
— IEC 62388 Ed.1.0(2007).
A.1/4.38 Uznany sprzet Reg. X/3, IMO Res. A.278(VIII), — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
radarowy z opcja mapy, z [EC 60945 Corrigendum
t.: IMO Res. IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B +E
MSC.36(63)-(1994
a) CAT 1 C HSC Code) 13, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — seria EN 61162, B+F
HSC Code) 13,
b) CAT 2C IMO Res. — EN 62288 (2008), G
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.97(73)-(2000
¢) CAT 1HC dla HSC HSC Code) 13. HSC Code) 13, — EN 62388 (2008).
d) CAT 2HC dla HSC IMO Res. MSC.191(79), lub,
IMO Res. MSC.192(79), — IEC 60945 (2002) Iacznie
z [EC 60945 Corrigendum
ITU R M. 1177-3(06/03). 1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008),
— IEC 62388 Ed.1.0(2007).
A.1/4.39 Reflektor radarowy — Reg. V/18, Reg. V[19, — ISO 8729-1 (2010), B+D
typ pasywny
Reg. X/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 60945 (2002) tacznie | B + E
HSC Code) 13, z IEC 60945 Corrigendum
IMO Res. 1 (2008) B +F
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13, HSC Code) 13, lub, G

IMO Res.
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13.

IMO Res. MSC.164(78).

— 1SO 8729-1 (2010),

— IEC 60945 (2002) lacznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008).
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A.1/4.40 System sterowania Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), — ISO 16329 (2003), B+D
kursem dla jednostek
szybkich IMO Res. IMO Res. A.822(19), — EN 60945 (2002) facznie | B + E
MSC.36(63)-(1994 z [EC 60945 Corrigendum
HSC Code) 13, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 1 (2008), B +F
HSC Code) 13,
IMO Res. — seria EN 61162, G
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. HSC Code) 13, — EN 62288 (2008).
IMO Res. MSC.191(79). lub,
— 1SO 16329 (2003),
— IEC 60945 (2002) acznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1/4.41 Przyrzad przekazujacy Reg. V/18, Reg. V[19, — ISO 22090-3 (2004) B+D
wskazanie kursu THD facznie z 1SO Corri-
(metoda GNSS) Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), gendum 1 (2005), B +E
IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 60945 (2002) lacznie | B + F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, z [EC 60945 Corrigendum
HSC Code) 13, 1 (2008), G
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
IMO Res. HSC Code) 13, — seria EN 61162,
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. IMO Res. MSC.116(73), — EN 62288 (2008).
IMO Res. MSC.191(79). lub,
— ISO 22090-3 (2004)
acznie z 1SO Corri-
gendum 1 (2005),
— IEC 60945 (2002) facznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1/4.42 Reflektory Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), — ISO 17884 (2004), B+D
poszukiwawcze dla
jednostek szybkich IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 60945 (2002) facznie | B + E
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, z IEC 60945 Corrigendum
HSC Code) 13, 1 (2008). B+ F
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
IMO Res. HSC Code) 13. lub, G
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. — 1SO 17884 (2004),
— [EC 60945 (2002) lacznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008).
A.1/4.43 Noktowizory dla Reg. X/3, IMO Res.A.694(17), — ISO 16273 (2003), B+D
jednostek szybkich
IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 60945 (2002) acznie | B + E
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, z IEC 60945 Corrigendum
HSC Code) 13, 1 (2008), B +F
G
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— IMO Res. — IMO Res. MSC.94(72), — EN 62288 (2008)
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 lub,
HSC Code) 13.
— 15O 16273 (2003),
— IMO Res. MSC.191(79).
— [EC 60945 (2002) Iacznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A.1/4.44 Réznicowe odbiorniki | — Reg. V/18, — Reg. V|19, — EN 60945 (2002) fgcznie | B + D
DGPS i DGLONASS z IEC 60945 Corrigendum
— Reg. X/3, — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+E
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — IEC 61108-4 (2004), B+F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
HSC Code) 13, — seria EN 61162. G
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
— IMO Res. HSC Code) 13, lub,
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. | — IMO Res. MSC.114(73). — IEC 60945 (2002) tacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IEC 61108-4 (2004),
— seria IEC 61162.
A.1/4.45 Mapy elektroniczne dla | Pozycja zostala wykreslona, poniewaz obejmuje ja pozycja A.1/4.38
radaréw pokladowych
A1[4.46 Przyrzad do — Reg. V/18. — Reg. V|19, — 1SO 22090-1 (2002) B+D
przekazywania kursu tacznie z Corr.1 (2005),
THD (metoda — Reg. X[3, — IMO Res. A.694 (17), B+E
zyroskopowa) — EN 60945 (2002) lacznie
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 z IEC 60945 Corrigendum | B + F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, 1 (2008),
HSC Code) 13, G
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — seria EN 61162,
— IMO Res. HSC Code) 13,
MSC.97(73)-(2000 — EN 62288 (2008).
HSC Code) 13. — IMO Res. MSC.116(73),
lub,
— IMO Res. MSC.191(79).
— ISO 22090-1 (2002)
facznie z Corr.1 (2005),
— [EC 60945 (2002) Iacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0 (2008).
Al.[4.47 Uproszczony rejestrator | — Reg. V/20. — Reg. V|20, — EN 60945 (2002) facznie | B + D
danych z podrézy (S- z [EC 60945 Corrigendum
VDR) — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B +E
— IMO Res. MSC.163(78), — seria EN 61162, B +F
— IMO Res. MSC.191(79). — EN 61996-2 (2008), G

— EN 62288 (2008).

lub,
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— IEC 60945 (2002) facznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 61996-2 (2007),
— IEC 62288 Ed.1.0 (2008).
A.1/4.48 Mechaniczna winda Celowo pozostawiono puste miejsce (zgodnie z IMO Res. MSC.308(88), obowiazujacg od dnia 1 lipca
(podnosnik) dla pilota | 2012 r., ktéra nakazuje: »Nie uzywaé mechanicznej windy (podnosnika) dla pilota«)
A1[4.49 Drabinka pilotowa — Reg. V|23, Reg. V/23, — IMO Res. A.1045(27), B+ D
— Reg. X/3. IMO Res. A.1045(27), — 1SO 799 (2004). B+E
IMO MSC/Circ.773. B +F
G
A.1/4.50 Odbiornik systemu — Reg. V/18, Reg. V[19, — EN 60945 (2002) facznie | B + D
DGPS z [EC 60945 Corrigendum
— Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+E
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 61108-1 (2003), B+F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
HSC Code) 13, — EN 61108-4 (2004), G
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
— IMO Res. HSC Code) 13, — seria EN 61162,
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. IMO Res. MSC.112(73), — EN 62288 (2008).
MSC.114(73), lub,
IMO Res. MSC.191(79). — [EC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IEC 61108-1 (2003),
— IEC 61108-4 (2004),
— seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A1[4.51 Odbiornik systemu — Reg. V/18, Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) Igcznie | B + D
DGLONASS z IEC 60945 Corrigendum
— Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B +E
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 61108-2 (1998), B +F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13,
HSC Code) 13, — EN 61108-4 (2004), G
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
— IMO Res. HSC Code) 13, — seria EN 61162,
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. IMO Res. MSC.113(73), — EN 62288 (2008).
IMO Res. MSC.114(73), lub,
IMO Res. MSC.191(79). — IEC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
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— IEC 61108-2 (1998),
— IEC 61108-4 (2004),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A.1/4.52 Dzienna lampa — Reg. V/18, Reg. V[19, — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
sygnalizacyjna z [EC 60945 Corrigendum
— Reg. X[3, IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B +E
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — 1SO 25861 (2007). B+F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
HSC Code), lub,
IMO Res. MSC.95(72),
— IMO Res. — IEC 60945 (2002) fgcznie
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.97(73)-(2000 z IEC 60945 Corrigendum
HSC Code). HSC Code). 1 (2008),
— 1SO 25861 (2007).
A.1/4.53 Aktywny reflektor — Reg. V/18, IMO Res. A.694 (17), — 1SO 8729-2 (2009), B+D
radarowy
Zob. nota b) — Reg. X/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 60945 (2002) facznie | B + E
W niniejszym HSC Code) 13, z IEC 60945 Corrigendum
zataczniku — IMO Res. 1 (2008), B +F
Al MSC.36(63)-(1994 IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13, HSC Code) 13, lub, G
— IMO Res. IMO Res. MSC.164(78). — ISO 8729-2 (2009),
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. ITUR M 1176 (10/95) — IEC 60945 (2002) facznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008).
A.1/4.54 Urzadzenie do brania | — Reg. V/[18. Reg. V/[19. — 1SO 25862 (2009), B+D
namiaréw
Zob. nota b) — EN 60945 (2002) facznie | B + E
W niniejszym z [EC 60945 Corrigendum
zataczniku 1 (2008) B +F
Al
lub, G
— ISO 25862 (2009),
— IEC 60945 (2002) fgcznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008).
A.1/4.55 Odbiornik systemu AIS | — Reg. IlI/4, Reg. 11I/6, — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
SART z IEC 60945 Corrigendum
Zob. nota b) — Reg. IV[14. Reg. IV/7, 1 (2008), B+E
W niniejszym
zakaczniku IMO Res. MSC.246(83), — EN 61097-14 (2010) B+F
Al
IMO Res. MSC.247(83), lub, G

IMO Res. MSC.256(84),

ITU R M. 1371-4(2010).

— IEC 60945 (2002) Iacznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),

— IEC 61097-14 (2010)
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A1/4.56 Odbiornik Galileo — Reg. V/18, — Reg. V/19, — EN 60945 (2002) Iacznie | B + D
z IEC 60945 Corrigendum
Zob. nota b) — Reg. X/3, — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+E
W niniejszym
zataczniku — IMO Res. — IMO Res. A.813(19), — EN 61108-3 (2010), B +F
Al MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 13, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — seria EN 61162, G
HSC Code) 13,
— IMO Res. — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13. HSC Code) 13, lub,
— IMO Res. MSC.191(79), — [EC 60945 (2002) facznie
z IEC 60945 Corrigendum
— IMO Res. MSC.233(82). 1 (2008),
— IEC 61108-3 (2010),
— seria [EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0 (2008).
A1[4.57 System alarmu — Reg. V/18. — IMO Res. A.694 (17), — EN 60945 (2002) lacznie | B + D
wachtowego na mostku z IEC 60945 Corrigendum
Zob. nota b) nawigacyjnym — IMO Res. MSC.128(75), 1 (2008), B+E
w niniejszym (BNWAS)
zalgczniku — IMO Res. MSC.191(79). — seria EN 61162, B+F
Al
— EN 62288 (2008), G
— IEC 62616(2010) facznie
z [EC 62616 Corrigendum
1 (2012)
lub,
— IEC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008),
— IEC 62616(2010) lacznie
z IEC 62616 Corrigendum
1 (2012).
A1/4.58 System odbioru — Reg. V/18, — Reg. V|19, — EN 60945 (2002) Iacznie | B + D
dzwicku z IEC 60945 Corrigendum
Ex A.2/4.18 — Reg. X/3, — IMO Res. A.694(17), 1 (2008), B +E
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — seria EN 61162, B+F
MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
HSC Code), — EN 62288 (2008), G
— IMO Res. MSC.86(70),
— IMO Res. — ISO 14859 (2012)
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code). HSC Code), lub,
— IMO Res. MSC.191(79). — IEC 60945 (2002) tacznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008),
— 1SO 14859 (2012).
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5. Wyposazenie radiokomunikacyjne

Uwagi do sekeji 5: Wyposazenie radiokomunikacyjne.

Kolumna 5: W przypadku sprzeczno$ci migdzy wymogami okdlnika IMO MSC/Circ.862 oraz wymaganiami odpo-
wiednich norm dotyczacych badan, pierwszenstwo majg wymagania IMO MSC/Circ.862.

Kolumna 5:

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastepujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systemoéw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

1. IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11) — Cz¢§¢ 1: Jeden mowiacy, wielu stuchajacych

2.

[EC 61162-2 ed1.0 (1998-09) — Cze$¢ 2: Jeden mdwiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka

. IEC 61162-3 ed1.1 wersja skonsolidowana ze zm.1 (2010-11) — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych

— IEC 61162-3 ed1.0 (2008-05) — Czg$¢ 3: Osprzgt sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-3 aml ed1.0 (2010-06) — zmiana 1 — Cz¢§¢ 3: Osprzgt sieciowy do transmisji danych seryjnych

. IEC 61162-400 ed1.0 (2001-11) — Cze¢§¢ 400: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wprowadzenie i zasady ogélne

IEC 61162-401 ed1.0 (2001-11) — Czesé¢ 401: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systemow okretowych — Profil aplikacyjny

[EC 61162-402 ed1.0 (2005-09) — Czesé¢ 402: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wymagania dotyczace dokumentacji i badan

[EC 61162-410 ed1.0 (2001-11) — Czg$¢ 410: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wymagania dotyczace profili transportowych i podstawowy profil

[EC 61162-420 ed1.0 (2001-11) — Czg§¢ 420: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wymagania norm zwiazanych i podstawowe normy zwigzane

— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06) — Czes¢ 450: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej

komunikacji migdzy statkami o malej masie

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastgpujgcych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

1. EN 61162-1 (2011) — Czg§¢ 1: Jeden moéwiacy, wielu stuchajacych

2.

EN 61162-2 (1998) — Czgé¢ 2: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
. EN 61162-3 (2008) — Cze$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
— EN 61162-3 aml (2010) — zmiana 1 — Czg§¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

. EN 61162-400 (2002) — Cz¢§¢ 400: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okrgtowych — Wprowadzenie i zasady ogdlne

EN 61162-401 (2002) — Czg$¢ 401: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okrgtowych — Profil aplikacyjny

EN 61162-402 (2005) — Czg$¢ 402: Wielu mowigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polgczenie systeméw
okretowych — Wymagania dotyczace dokumentacji i badan

EN 61162-410 (2002) — Cze$¢ 410: Wielu méwigeych i wielu stuchajgcych — Wzajemne polgczenie systeméw
okretowych — Wymagania dotyczace profili transportowych i podstawowy profil

EN 61162-420 (2002) — Czg$¢ 420: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okretowych — Wymagania norm zwiazanych i podstawowe normy zwigzane

EN 61162-450 (2011) — Czg§¢ 450: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej komunikacji
migdzy statkami o malej masie
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Prawidta SOLAS 74 wraz Mod
" ze zmianami, w przypadku | Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami , oduly
Nr Nazwa pozycji . . o T Normy dotyczace badan oceny
gdy wymagane jest uznanie | oraz odpowiednie rezolucje i okdlniki IMO 2godnosci
typu
1 2 3 4 5 6
Al1/5.1 Radiostacja VHF — Reg. IV[14, Reg. 1V/7, — IMO MSC/Circ.862, B +D
zapewniajaca
nadawanie i odbiér — Reg. X/3, Reg. X/3, — EN 60945 (2002) lacznie | B + E
sygnaléw cyfrowego z IEC 60945 Corrigendum
selektywnego — IMO Res. IMO Res. A.385(X), 1 (2008), B+F
wywolania (DSC) oraz MSC.36(63)-(1994
radiotelefonii HSC Code) 14, IMO Res. A.524(13), — seria EN 61162,
— IMO Res. IMO Res. A.694 (17), — ETSI EN 300 338-1
MSC.97(73)-(2000 V1.3.1 (2010-02),
HSC Code) 14. IMO Res. A.803(19),
— ETSI EN 300 338-2
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 V1.3.1 (2010-02),
HSC Code) 14,
— ETSI EN 301 843-2
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 V1.2.1 (2004-06),
HSC Code) 14,
— ETSI EN 301925 V1.3.1
IMO MSC/Circ.862, (2010-09).
IMO COMSAR Circ.32, lub,
ITU R M.489-2 (10/95), — IMO MSC/Circ.862,
ITU R M.493-13 (10/09), — [EC 60945 (2002) facznie
z IEC 60945 Corrigendum
ITU R M.541-9 (05/04), 1 (2008),
ITU R M.689-2 (09/94). — [EC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-7 (1996),
— seria IEC 61162.
A1[5.2 Odbiornik nastuchowy | — Reg. IV/14, Reg. 1V/7, — EN 60945 (2002) facznie | B + D
VHF DSC z [EC 60945 Corrigendum
— Reg. X3, Reg. X/3, 1 (2008), B+E
— IMO Res. IMO Res. A.694 (17), — seria EN 61162, B+F
MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14, IMO Res. A.803(19), — ETSI EN 300 338-1
V1.3.1 (2010-02),
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994
MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, — ETSI EN 300 338-2
HSC Code) 14. V1.3.1 (2010-02),
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14, — ETSI EN 301033 V1.3.1
(2010-09),
IMO COMSAR Circ.32,
— ETSI EN 301 843-2
ITU R M.489-2 (10/95), V1.2.1 (2004-06)
ITU R M.493-13 (10/09), lub,
ITU R M.541-9 (05/04). — IEC 60945 (2002) lgcznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— [EC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-8 (1998),
— seria IEC 61162.
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A1[5.3 Odbiornik Reg. IV/14, Reg. IV/7, — EN 60945 (2002) facznie | B + D
rOZSZEerZonego z IEC 60945 Corrigendum
wywolania grupowego Reg. X/3, Reg. X3, 1 (2008), B +E
(NAVTEX) IMO Res. IMO Res. A.694 (17), — ETSI EN 300 065-1 B +F

MSC.36(63)-(1994 -

HSC Code) 14, IMO Res. MSC.36(63)-(1994 V1.2.1 (2009-01),

o HSC Code) 14, — ETSI EN 301 843-4

IMO Res. o

MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.97(73)-(2000 V1.2.1 (2004-06),

HSC Code) 14. HSC Code) 14, lub,
OMO Res. MSC.148(77), — IEC 60945 (2002) lacznie

. z IEC 60945 Corrigendum

IMO COMSAR Circ.32, 1 (2008),
ITU R M.540-2 (06/90), — IEC 61097-6 (2005-12).
ITU R M.625-3 (10/95).

All5.4 Odbiornik Reg. 1V/14, Reg. IV/7, — EN 60945 (2002) facznie | B + D
rOZSZerzonego z [EC 60945 Corrigendum
wywolania grupowego Reg. X/3, Reg. X/3, 1 (2008), B +E
(EGQ) IMO Res. IMO Res. A.570 (14), — ETSI ETS 300460 Ed.1 B +F

MSC.36(63)-(1994 -
HSC Code) 14, IMO Res. A.694 (17), (1996-03)
IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 - ff;’;f_ﬁ)foo 460/A1
MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
HSC Code) 14. IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — 5{1"558131813)300829 V1.1.1
HSC Code) 14, ’
— ETSI EN 301 843-1
IMO Res. MSC.306(87), V121 (2004-06)
IMO COMSAR Circ.32.
lub,
— IEC 60945 (2002) fgcznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IEC 61097-4 (2007).

A1/[5.5 Urzadzenie do odbioru Reg. 1V[14, Reg. IV]7, — EN 60945 (2002) facznie | B + D
morskich informacji z IEC 60945 Corrigendum
bezpieczefistwa (MSI) Reg. X3, Reg. X/3, 1 (2008), B +E
X d%?i‘;;‘ﬁ(m IMO Res. IMO Res. A.694 (17),  seria EN 61162, B+F

. . MSC.36(63)-(1994
W4skopasmowej IMO Res. A.699(17),

telegrafii dalekopisowej
NBDP)

HSC Code) 14,

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14.

IMO Res. A.700(17),
IMO Res. A.806(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14,

IMO COMSAR Circ.32,
ITU R M.491-1 (07/86),
ITU R M.492-6 (10/95),
ITU R M.540-2 (06/90),
ITU R M.625-3 (10/95),
ITU R M.688 (06/90).

— ETSI ETS 300067 Ed.1
(1990-11),

— ETSI ETS 300 067/A1
Ed.1 (1993-10).

lub,

— IEC 60945 (2002) facznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),

— seria IEC 61162,

— ETSI ETS 300067 Ed.1
(1990-11),

— ETSI ETS 300 067/A1
Ed.1 (1993-10).
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A1/5.6 Radioplawa ratunkowa | — Reg. IV[14, Reg. IV[7, — IMO MSC/Circ.862, B+D
wykorzystujgca
lacznoé¢ satelitarng na | — Reg. X/3, Reg. X/3, — EN 60945 (2002) acznie | B + E
iwoéci z [EC 60945 Corrigendum
gﬁfﬁ%hwom 406 MHZ | Vo Res. IMO Res. A.662(16), 1 (2008), ¢ B+ F
MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14, IMO Res. A.694 (17), — ETSI EN 300066 V 1.3.1
— IMO Res, IMO Res. A.696(17), (2001-0D)
MSC.97(73)-(2000 lub,
HSC Code) 14. IMO Res. A.810(19), |
IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — IMO MSC|Circ.862,
HSC Code) 14, — IEC 60945 (2002) lacznie
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 1 15%063945 Corrigendum
HSC Code) 14, ’
IMO MSC/Circ.862, — [EC 61097-2 (2008).
IMO COMSAR Circ.32,
Uwaga: IMO MSC/Circ. 862
ITU R M.633-3 (05/04), stosuje si¢ jedynie do
ITU R M.690-1 (10/95). dodatkowego urzadzenia do
zdalnej aktywagji, a nie do
samej radioplawy.
Al/5.7 Radioplawa satelitarna | Celowo pozostawiono puste miejsce
na pasmo
L (INMARSAT)
A1/5.8 Odbiornik nastuchowy | Celowo pozostawiono puste miejsce
2182 kHz
A1/59 Generator Celowo pozostawiono puste miejsce
radiotelefonicznych
sygnaléw alarmowych
A.1/5.10 Radiostacja MF — Reg. IV[14, Reg. 1V/9, — IMO MSC/Circ.862, B+D
zapewniajgca
nadawanie i odbiér — Reg. X/3, Reg. 1V/10, — EN 60945 (2002) facznie | B + E
< z [EC 60945 Corrigendum
sygnatow cyfrowego — IMO Res. Reg. X[3, T (2008) g B4 F
selektywnego )
wywolania (DSC) oraz MSC.36(63)-(1994
X - HSC Code) 14, IMO Res. A.694 (17), — seria EN 61162,
radiotelefonii

Uwaga: zgodnie

z decyzjami IMO i ITU,
w normach
dotyczacych badan nie
stosuje si¢ juz
wymagan dotyczacych
generatora
radiotelefonicznych
sygnatow alarmowych
i nadawania na H3E.

— IMO Res.
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14.

IMO Res. A.804(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14,

IMO COMSAR Circ.32,
ITU R M.493-13 (10/09),
ITU R M.541-9 (05/04).

— ETSI EN 300 338-1
V1.3.1 (2010-02),

— ETSI EN 300 338-2
V1.3.1 (2010-02),

— ETSI EN 300 373-1
V1.3.1 (2011-01),

— ETSI EN 301 843-5
V1.1.1 (2004-06)

lub,
— IMO MSC/Circ.862,

— IEC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),

— IEC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-9 (1997),

— seria IEC 61162.
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A1/5.11 Odbiornik nastuchowy Reg. 1V/14, Reg. IV/9, — EN 60945 (2002) facznie | B + D

MF DSC z IEC 60945 Corrigendum
Reg. X/3, Reg. IV/10, 1 (2008), B+E
IMO Res. Reg. X/3, — seria EN 61162, B +F
MSC.36(63)-(1994 IMO Res. A.694 (17
HSC Code) 14, es. A.694 (17), — ETSI EN 300 338-1
IMO Res. IMO Res. A.804(19), V1.3.1 (2010-02),
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — ETSI EN 300 338-2
HSC Code) 14. HSC Code) 14, V1.3.1 (2010-02),

IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — ETSI EN 301033 V1.2.1
HSC Code) 14, (2010-09),
IMO COMSAR Circ.32, — ETSI EN 301 843-5
V1.1.1 (2004-06)
ITU R M.493-13 (10/09),
lub,
ITU R M.541-9 (05/04),
— IEC 60945 (2002) lacznie
ITU R M.1173 (10/95). z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IEC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-8 (1998),
— seria [EC 61162.

A1/5.12 Statkowy terminal Reg. 1V/14, Reg. IV/10, — IMO MSC/Circ 862, B+D
fatehta,m.y (SES) do Reg. X/3, Reg. X/3, — EN 60945 (2002) lacznie | B + E
geznosci satelitamej z IEC 60945 Corrigendum
Inmarsat-B IMO Res. IMO Res. A.570 (14), 1 (2008) 8 B+F

MSC.36(63)-(1994 :
HSC Code) 14, IMO Res. A.694 (17), lub,
IMO Res. IMO Res. A.808 (19), — IMO MSC/Circ 862,
I\H/ISSCC.9CZ)ge3))-1(iOOO %(c) 263 Mlsg'%(“)‘(l”“ — IEC 60945 (2002) kacznie
’ ode) 14, z IEC 60945 Corrigendum
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 1 (2008).
HSC Code) 14,
IMO MSC/Circ.862,
IMO COMSAR Circ.32.

A.1/5.13 Statkowy terminal Reg. 1V/14, Reg. IV/10, — IMO MSC/Circ.862, B+D
satelitarny (SES) do Reg. X/3, Reg. X/3, — EN 60945 (2002) lacznie | B + E
facanosei satelitarnej z [EC 60945 Corrigendum
Inmarsat-C IMO Res. IMO Res. A.570 (14), & B +F

MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14,

IMO Res.
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14.

IMO Res. A.664 (16) (stosuje sie
jedynie w przypadku, gdy stacja
Inmarsat-C zawiera funkcje
EGC),

IMO Res. A.694 (17),
IMO Res. A.807(19),

IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14,

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14,

IMO MSC/Circ.862,
IMO COMSAR Circ.32.

1 (2008),
— seria EN 61162,

— ETSI ETS 300460 Ed.1
(1996-05),

— ETSI ETS 300 460/A1
(1997-11),

— ETSI EN 300829 V1.1.1
(1998-03),

— ETSI EN 301 843-1
V1.2.1 (2004-06)

lub,

— [EC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),

— IEC 61097-4 (2007),
— seria [EC 61162.
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A1/5.14 Urzadzenie radiowe Reg. IV[14, Reg. IV[10, — IMO MSC/Circ.862, B+D
MF/HF do lacznosci
radiotelefonicznej Reg. X/3, Reg. X/3, — EN 60945 (2002) acznie | B + E
i cyfrowego z IEC 60945 Corrigendum
selektywnego IMO Res. IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+F
wywolania oraz MSC.36(63)-(1994
waskopasmowej HSC Code) 14, IMO Res. A.806(19), — seria EN 61162,
telegrafii dalekopisowej
NBop ROV — MO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 | — ETSI ETS 300067 Ed.1
MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, (1990-11),
HSC Code) 14.
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — ETSI ETS 300 067/A1
Uwaga: Zgodnie HSC Code) 14, Ed.1 (1993-10),
z decyzjami IMO i ITU, .
w normach IMO MSC/Circ.862, — ]\5/];5; 1131\2232% 3;)8-1
‘:t‘:)tsylfzj;ychuzadan e IMO COMSAR Circ.32, . ’
g " — ETSI EN 300 338-2
wymagan dotyczacye ITU R M.476-5 (10/95), V1.3.1 (2010-02)
generatora !
radiotelefonicznych ITU R M.491-1 (07/86), — ETSI ETS 300 373-1
sygnalow alarmowych V1.3.1 (2011-01),
i nadawania na A3H. ITU R M.492-6 (10/95),
— ETSI EN 301 843-5
ITU R M.493-13 (10/09), V1.1.1 (2004-06)
ITU R M.541-9 (05/04), 1ub
ITU R M.625-3 (10/95), — IMO MSC/Circ.862,
ITU R M.1173 (10/95). — IEC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IEC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-9 (1997),
— seria [EC 61162.
A1/5.15 Skanujacy odbiornik Reg. IV[14, Reg. IV[10, — EN 60945 (2002) acznie | B + D
nastuchowy MF/HF z [EC 60945 Corrigendum
DSC Reg. X/3, Reg. X/3, 1 (2008), B +E
IMO Res. IMO Res. A.694 (17), — seria EN 61162, B +F
MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14, IMO Res. A.806(19), — ETSI EN 300 338-1
V1.3.1 (2010-02),
IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994
MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14, — ETSI EN 300 338-2
HSC Code) 14. V1.3.1 (2010-02),
IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14, — ETSI EN 301033 V1.3.1
(2010-09),
IMO COMSAR Circ.32,
— ETSI EN 301 843-5
ITU R M.493-13 (10/09), V1.1.1 (2004-06).
ITU R M. 541-9 (05/04). lub,
— IEC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IEC 61097-3 (1994),
— IEC 61097-8 (1998),
— seria [EC 61162.
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A1/5.16 Radiotelefon VHF do Pozycja przeniesiona do A.2/5.8
facznosci
dwukierunkowej
z samolotami

A1/5.17 Radiotelefon przenosny Reg. 1V/14, — Reg. 111/6, — EN 60945 (2002) facznie | B + D
do lacznosci z [EC 60945 Corrigendum
dwukierunkowej dla Reg. X/3, — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+E
§rodkéw ratunkowych

IMO Res. — IMO Res. A.809(19), — ETSI EN 300225 V1.4.1 B+ F
MSC.36(63)-(1994 (2004-12),
HSC Code) 14, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8, 14, — ETSI EN 301 843-2

IMO Res. V1.2.1 (2004-06).
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14. HSC Code) 8, 14, lub,

— IMO Res. MSC.149(77), — IEC 60945 (2002) facznie

z [EC 60945 Corrigendum
— ITU R M.489-2 (10/95). 1 (2008),
— IEC 61097-12 (1996).

A1/5.18 Radiotelefon Reg. IV[14, — Reg. 111/6, — EN 60945 (2002) lgcznie | B + D
stacjonarny do z IEC 60945 Corrigendum
facznosci Reg. X/3, — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), B+E
dwukierunkowej ze
srodkami ratunkowymi IMO Res. — IMO Res. A.809(19), — ETSI EN 301466 V1.1.1 | B +F

MSC.36(63)-(1994 (2000-10)
HSC Code) 14, — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8, 14, lub,
IMO Res.
MSC.97(73)-(2000 | — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — IEC 60945 (2002) tacznie
HSC Code) 14. HSC Code) 8, 14, z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— ITU R M.489-2 (10/95).
— IEC 61097-12 (1996).

A1/5.19 Terminal do lgcznosci Reg. IV[14, — Reg. IV/10, — IMO MSC/Circ.862, B+D

satelitarnej Inmarsat-
E77 Reg. X/3, — IMO Res. A.570 (14), — EN 60945 (2002) fgcznie | B + E
z IEC 60945 Corrigendum
IMO Res. — IMO Res. A.808 (19), 1 (2008), B+F
MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 14, — IMO Res. A.694 (17), — IEC 61097-13 (2003).
IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 lub,
MSC.97(73)-(2000 HSC Code) 14,
HSC Code) 14. — IMO MSC/Circ.862,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 14, — IEC 60945 (2002) fgcznie
z [EC 60945 Corrigendum
— IMO MSC/Circ.862, 1 (2008),
— IMO COMSAR Circ.32. — IEC 61097-13 (2003).
6. Wyposazenie wymagane przez COLREG 72
Prawidla COLREG 72, . . Moduly
Nr Nazwa pozycji w przy.padku gd}f wyma- Prawidia Cilig{eEiC'oir(;ilzrn i](;d;;;\)/[gedme rezo- Normy dotyczgce badan oceny /zgod-
gane )est uznanie typll nosci
1 2 3 4 5 6
Al/6.1 Swiatla nawigacyjne — COLREG zalgcznik | — COLREG zalgcznik 1/14, — EN 14744 (2005) lacznie | B + D
114, — IMO Res. A.694 (17), z AC (2006), B+E
o — EN 60945 (2002) facznie
IMO Res. MSC.253(83). 7 IEC 60945 Corrigendum B+ F
1 (2008). G
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lub,

— EN 14744 (2005) tacznie
z AC (2006),

— [EC 60945 (2002) facznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008).

7. Srodki bezpieczefistwa na masowcach

Brak pozycji w zalaczniku A.1.

8. Wyposazenie zgodne z rozdzialem II-1 konwencji SOLAS. Budowa — konstrukcja, niezatapialnos¢ i statecz-
no$¢, urzadzenia maszynowe i instalacje elektryczne

Prawidta SOLAS 74 wraz

. ze zmianami, w przypadku | Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami , Moduly
Nr Nazwa pozycji . ) . L Normy dotyczace badan oceny
gdy wymagane jest uznanie | oraz odpowiednie rezolucje i okdlniki IMO soodnode
typu 8
1 2 3 4 5 6
A.1/8.1 Czujniki poziomu — Reg 1I-1/22-1, — Reg 1I-1/25, — IEC 60092-504 (2001) B+D
wody facznie z IEC 60092-504

— Reg 1I-1/25, — Reg. XII/12, Corrigendum 1 (2011), B +E

— IMO Res. MSC.188(79), facznie z:

Corrigendum 1 (2003),
Corrigendum 2 (2007),
Corrigendum 3 (2009),

— IMO Res. MSC.188(79),
— IMO MSC.1/Circ 1291.
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ZALACZNIK A.2
WYPOSAZENIE, DLA KTOREGO W AKTACH MIEDZYNARODOWYCH NIE ISTNIEJA SZCZEGOLOWE
NORMY DOTYCZACE BADAN
1. Srodki ratunkowe
Kolumna 4: nalezy stosowa¢ okélnik IMO MSC/Circular 980, z wyjatkiem przypadkow zastgpienia przez szczegélowe
instrumenty, o ktérych mowa w kolumnie 4.
Prawidta SOLAS 74 wraz Moduly
. ze zmianami, w przypadku | Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami , o
Nr Nazwa pozycji . . s DT Normy dotyczace badan oceny
gdy wymagane jest uznanie | oraz odpowiednie rezolucje i okélniki IMO zgodnosci
typu
1 2 3 4 5 6
A2[1.1 Reflektor radarowy do | — Reg. I1I/4, — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
tratw ratunkowych — Reg. 111/34, Code).
— Reg. X/3.
A2[1.2 Materialy na kombine- | Celowo pozostawiono puste miejsce
zony ratunkowe
A2[1.3 Urzadzenia do wodo- | — Reg. IlI/4, — Reg. 111/13,
wania Jednostek ratun- _ Reg 111/34 _ Reg IH/16,
kowych przez samo-
splyniecie — Reg. 11126,
— Reg. 111/34,
— IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 8,
— IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
Code) 1, IV, VI,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 8.
A2[1.4 Drabinki do wsiadania | Pozycja przeniesiona do A.1/1.29
(do jednostek ratunko-
wych)
A2[1.5 Urzadzenia rozglosze- | — Reg. III/6. — IMO Res. A.1021(26), — 1SO 27991 (2008)
nIowe 1 systemy.ogol— — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
nego alarmowania HSC Code)
o niebezpieczenistwie '
(w przypadku zastoso- — IMO Res. MSC.48(66)-(LSA
wania jako urzadzenie Code),
sygnalizacji pozaru — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
zastosowanie ma HSC Code),
pozycja A.1[3.53) — IMO MSC/Circ.808.
2. Zapobieganie zanieczyszczaniu morza
Prawidia MAR.POL .73/78 Prawidta MARPOL 7378 wraz ze zmia- Moduly
Nr Nazwa pozycji wraz z€ ZIMAnaml, W | o oraz odpowiednie rezolucje i okdlniki Normy dotyczace badan oceny
przypadku gdy wymagane MO zgodnosci
jest uznanie typu
1 2 3 4 5 6
A2[2.1 Rodzaj analizatora NOx | Pozycja przeniesiona do A.1/2.8

wykorzystujacego
detektor chemilumines-
cencyjny (CLD) lub
podgrzewany detektor
chemiluminescencyjny
(HCLD) do stosowania
w pokladowych syste-
mach pomiaru
bezposredniego
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A2[2.2 Pokladowe systemy Pozycja przeniesiona do A.1/2.10
oczyszczania spalin
A2[2.3 Sprzet wykorzystujacy | — Zalacznik VI, — Zalgcznik VI, Reg. 4.
inne réwnowazne Reg. 4.
metody redukgji emisji
NOx na statku
A2[2.4 Sprzgt wykorzystujacy | — IMO Res. — IMO Res. MEPC.176(58) —
inne metody techniczne MEPC.176(58) — (zmieniona konwencja MARPOL
ograniczania emisji SOx (zmieniona zalgcznik VI,
konwencja Reg. 4)
MARPOL
zalacznik VI,
Reg. 4)
— IMO Res.
MEPC.184(59).
A2[2.5 Pokladowe analizatory | — IMO Res. — IMO Res. MEPC.176(58) —
Nox MEPC.176(58) — (zmieniona konwencja MARPOL
. (zmieniona zalgcznik VI, Reg. 4)
wykorzystujace metodg k .
bezposredniego oIwenaga
posrecniego MARPOL
pomiaru i monitoro- zalgeznik VI
wania NOx wg Reg. 4) ’
Kodeksu technicznego g
z 2008 r. (NOx Tech-
nical Code 2008)
3. Srodki ochrony przeciwpozarowej
Prawidla SOLAS 74 wraz Moduly
.. ze zmianami, w przypadku | Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami , ocu
Nr Nazwa pozycji . ) o T Normy dotyczace badan oceny
gdy wymagane jest uznanie | oraz odpowiednie rezolucje i okélniki IMO -
zgodnosci
typu
1 2 3 4 5 6
A2[3.1 Gasnice nieprzenosne Pozycja przeniesiona do A.1/3.52

i przewozne

A2[32

Dysze do stalych, cisnie-
niowych instalacji gasni-
czych na mgle wodna,
przeznaczonych do
pomieszczent kategorii
specjalnej, pomieszczen
tfadunkowych ro-ro,
pomieszczefi r0-ro oraz
pomieszczefl przeznaczo-
nych dla pojazdow

Pozycja przeniesiona do A.1/3.49

A2[33

Urzadzenia umozliwiajace
rozruch zespoléw prado-
tworczych w niskich
temperaturach

Pozycja przeniesiona do A.2/8.1

A2[3.4

Pradownice uniwersalne
(na prad zwarty i rozpylo-
ny)

Pozycja przeniesiona do A.1/3.55

A2[3.5

Elementy stalych instalacji
wykrywania i sygnalizacji
pozaru dla posterunkéw
dowodzenia, pomieszczen
stuzbowych, pomieszczen
mieszkalnych, przedziatow
maszynowych i bezwach-
towych przedzialéw
maszynowych

Pozycja przeniesiona do A.1/3.51
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A2[3.6 Czujki wykrywcze dymu | Pozycja przeniesiona do A.1/3.51
A2[3.7 Czujki wykrywcze ciepla | Pozycja przeniesiona do A.1/3.51
A2[3.8 Bezpieczne lampy elek- — Reg 1I-2/10, Reg 11-2/10, — seria IEC 60079.
tryczne — Reg. X/3, IMO Res. MSC.36(63)-(1994
— IMO Res. HSC COde) 7,
MSC.98(73)-(FSS IMO Res. MSC.97(73)-(2000
Code) 3. HSC Code) 7,
IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code), 3.
A2[3.9 Odziez ochronna odporna | — Reg 1I-2/19. Reg 11-2/19, — EN 943-1 (2002) lacznie
na dzialanie chemikaliow IMO Res. MSC.36(63)-(1994 z AC (2005),
HSC Code) 7, — EN 943-2 (2002),
IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — ENISO 6529 (2001),
HSC Code) 7. — EN ISO 6530 (2005),
— EN 14605 (2005) lacznie
z A1(2009),
— IMO MSC/Circ.1120.
A.2/3.10 | Elementy systeméw Pozycja przeniesiona do A.1/3.40
o$wietlenia dolnego
A.2[3.11 | Dysze dla stalych instalacji | Pozycja przeniesiona do A.1/3.10
ci$nieniowych na mgle
wodng przeznaczonych do
przedzialéw maszyno-
wych
A.2/3.12 | Elementy réwnowaznych | Pozycja przeniesiona do A.1/3.45
statych, gazowych insta-
lacji gasniczych dla prze-
dzialéw maszynowych
i pompowni fadunkowych
A2/3.13 | Aparaty oddechowe na Pozycja wykreslona
sprezone powietrze (jed-
nostki szybkie)
A2[3.14 | Weze pozarnicze (zwijane) | Pozycja przeniesiona do A.1/3.56
A.2[3.15 | Elementy ssacych Pozycja przeniesiona do A.1/3.63
systemow wykrywania
dymu
A2[3.16 | Czujki wykrywcze Pozycja przeniesiona do A.1/3.51
plomieni
A2[3.17 | Reczne przyciski poza- Pozycja przeniesiona do A.1/3.51

rowe

A2[3.18

Urzadzenia alarmowe

Pozycja przeniesiona do A.1/3.53
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A.2[3.19 | Elementy stalych, lokal- Pozycja przeniesiona do A.1/3.48

nych instalacji gasniczych
wodnych dla przedzialow
maszynowych kategorii
»A«

A.2[3.20 | Meble tapicerowane Pozycja przeniesiona do A.1/3.20
A.2/3.21 | Elementy instalacji gasni- | — Reg 1I-2/10. — Reg 1I-2/10,
czych przeznaczonych do — IMO MSC.1/Circ.1239.
magazynkéw na farby
i ciecze fatwopalne
A.2[3.22 | Elementy stalych instalacji | — Reg II-2/9. — Reg 1I-2/9.
gasniczych przeznaczo-
nych do kuchennych
przewodéw wentylacyj-
nych
A.2[3.23 | Elementy stalych instalacji | Pozycja przeniesiona do A.1/3.67
gasniczych przeznaczo-
nych do pokladéw dla
$miglowcow
A.2[3.24 | Przeno$ne zestawy — Reg 1I-2/10, — Reg 1I-2/10,
pianowe — Reg 11-2/20, — Reg 11-2/20,
— Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 7,
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS
Code) 4,
— IMO MSC.1/Circ.1239,
— IMO MSC.1/Circ.1313.
A.2[3.25 | Przegrody klasy C Pozycja przeniesiona do A.1/3.64
A.2[3.26 | Elementy instalacji paliwa | — Reg 1I-2/4. — Reg 1I-2/4,
gazowego do celow — IMO MSC.1/Circ.1276.
gospodarczych
A.2[3.27 | Elementy stalych, gazo- — Reg 1I-2/10, — Reg 1I-2/10, Elektryczne automatyczne
wych urzadzen gasniczych | __ Reg. X/3. — Reg 11-2/20 urzadzenia sterujgce i opdZnia-
CcO ' jace:
(€0) — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 %
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 Nieelektryczne automatyczne
HSC Code) 7 urzadzenia sterujgce i opdZnia-
jace:
— IMO Res. MSC.98(73)-(FSS 12
Code) 5, — EN 12094-2 (2003).

— IMO MSC.1/Circ.1313,
— IMO MSC.1/Circ.1318.

Reczne urzadzenia wyzwala-
jace i zatrzymujgce:
— EN 12094-3 (2003).

Zespoly zaworu zbiornika
i ich urzadzenia wyzwalajace:

— EN 12094-4 (2004).

Zawory kierunkowe wysoko-
ci$nieniowe i niskoci$nieniowe
oraz ich urzadzenia wyzwala-

jace:
— EN 12094-5 (2006).
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Nieelektryczne urzadzenia
blokujace:

— EN 12094-6 (2006).

Dysze stosowane w instala-

cjach gasniczych CO,:

— EN 12094-7 (2000)
facznie z A1 (2005).

Laczniki:

— EN 12094-8 (2006).

Manometry i faczniki ci$nie-

niowe

— EN 12094-10 (2003).

Mechaniczne urzadzenia

wazace

— EN 12094-11 (2003).

Zawory zwrotne i jednokie-
runkowe:

— EN 12094-13 (2001)
lacznie z AC (2002).
Urzadzenia nawaniajgce urzg-
dzenia ga$nicze niskocisnie-

niowe na CO,:
— EN 12094-16 (2003).

A.2/3.28

Elementy instalacji gasni-
czych na piang o $rednim
stopniu spienienia — stale
instalacje pokladowe dla
zbiornikowcow

Pozycja przeniesiona do A.1[3.57

A2[3.29

Elementy instalacji gasni-
czych na piang o niskim
stopniu spienienia, prze-
znaczonych do ochrony
przedzialéw maszyno-
wych i pokladéw zbiorni-
kowcow

Pozycja przeniesiona do A.1/3.58

A.2/3.30

Piana do stalych instalacji
gasniczych przeznaczo-
nych dla chemikaliowcéw

Pozycja przeniesiona do A.1/3.59

A2[331

Recznie obslugiwany
system rozpylania wody

— Reg 1I-2/10,
— Reg. 1I-2/19.

— Reg 1I-2/10,
— Reg. 1I-2/19.

A2[3.32

Proszkowe instalacje
gasnicze

Pozycja przeniesiona do A.1/3.62

4. Wyposazenie nawigacyjne

Uwagi do sekcji 4: Wyposazenie nawigacyjne

Kolumny 3 i 4: Odestania do rozdzialu V SOLAS s3 odestaniami do SOLAS 1974 ze zmianami wedlug MSC 73
wchodzacymi w zycie z dniem 1 lipca 2002 r.

Kolumna 5:

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastepujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejsow urzadzen i systeméw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

1. IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11) — Cz¢§¢ 1: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych
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2. IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09) — Czes¢ 2: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka

3. IEC 61162-3 ed1.1 wersja skonsolidowana ze zm.1 (2010-11) — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych
seryjnych

— IEC 61162-3 ed1.0 (2008-05) — Czg$¢ 3: Osprzgt sieciowy do transmisji danych seryjnych
— IEC 61162-3 aml ed1.0 (2010-06) — zmiana 1 — Czg¢$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

4. IEC 61162-400 ed1.0 (2001-11) — Cze$¢ 400: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne potaczenie
systeméw okretowych — Wprowadzenie i zasady ogélne

— IEC 61162-401 ed1.0 (2001-11) — Czg$¢ 401: Wielu mowigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Profil aplikacyjny

— IEC 61162-402 ed1.0 (2005-09) — Czg$¢ 402: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wymagania dotyczace dokumentacji i badan

— IEC 61162-410 ed1.0 (2001-11) — Czg$¢ 410: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wymagania dotyczace profili transportowych i podstawowy profil

— IEC 61162-420 ed1.0 (2001-11) — Czg$¢ 420: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wymagania norm zwigzanych i podstawowe normy zwigzane

— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06) — Czgs¢ 450: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej
komunikacji mi¢dzy statkami o malej masie

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastgpujacych norm odniesienia dla interfejsow urzadzen i systeméw nawigacji
i radiokomunikacji morskiej:

1. EN 61162-1 (2011) — Czgs¢ 1: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych
2. EN 61162-2 (1998) — Czgs¢ 2: Jeden méwigcy, wielu shuchajgcych, transmisja szybka
3. EN 61162-3 (2008) — Czg$¢ 3: Osprzgt sieciowy do transmisji danych seryjnych
— EN 61162-3 am1 (2010) — zmiana 1 — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

4. EN 61162-400 (2002) — Czgs¢ 400: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okretowych — Wprowadzenie i zasady ogélne

— EN 61162-401 (2002) — Czg$¢ 401: Wielu mowiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okrgtowych — Profil aplikacyjny

— EN 61162-402 (2005) — Czg$¢ 402: Wielu mowiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okrgtowych — Wymagania dotyczace dokumentacji i badan

— EN 61162-410 (2002) — Czg$¢ 410: Wielu mowiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okretowych — Wymagania dotyczace profili transportowych i podstawowy profil

— EN 61162-420 (2002) — Czgs¢ 420: Wielu mowiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okrgtowych — Wymagania norm zwiazanych i podstawowe normy zwigzane

— EN 61162-450 (2011) — Czg$¢ 450: Wielu mowiacych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej komunikacji
miedzy statkami o malej masie

Prawidlta SOLAS 74 wraz Moduly
. ze zmianami, w przypadku [ Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami , odu
Nr Nazwa pozycji . ) N SUBCTIR Normy dotyczace badan oceny
gdy wymagane jest uznanie | oraz odpowiednie rezolucje i okdlniki IMO soodnode
typu 8
1 2 3 4 5 6
A2[4.1 Zyrokompas dla Pozycja przeniesiona do A.1/4.31
jednostek szybkich
A2/4.2 System sterowania Pozycja przeniesiona do A.1/4.40
kursem dla jednostek
szybkich (poprzednio
autopilot)
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A2[4.3 Przyrzad przekazujacy | Pozycja przeniesiona do A.1/4.41
wskazanie kursu THD
(metoda GNSS)

A2[4.4 Dzienna lampa Pozycja przeniesiona do A.1/4.52
sygnalizacyjna

A2[4.5 Reflektory Pozycja przeniesiona do A.1/4.42
poszukiwawcze dla
jednostek szybkich

A2[4.6 Noktowizory dla Pozycja przeniesiona do A.1/4.43
jednostek szybkich

A2[4.7 System kontroli drogi | Pozycja przeniesiona do A.1/4.33

A2/4.8 System obrazowania Pozycja przeniesiona do A.1/4.30
elektronicznych map
i informacji
nawigacyjnych (ECDIS)

A2[4.9 Jednostka rezerwowa Pozycja przeniesiona do A.1/4.30
systemu obrazowania
elektronicznych map
i informacji
nawigacyjnych (ECDIS)

A.2[4.10 Monitor map Pozycja przeniesiona do A.1/4.30
rastrowych (RCDS)

A2[4.11 Odbiornik hybrydowy | — Reg. V/18, Reg. V[19, — EN 60945 (2002) Igcznie
systemow z IEC 60945 Corrigendum
GPS/GLONASS — Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), 1 (2008),

— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 o )
MSC.36(63)-(1994 HSC Code), EN 61108-1 (2003),
HSC Code) IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — EN 61108-2 (1998),
— IMO Res. HSC Code), — seria EN 61162,
MSC.97(73)-(2000
HSC Code). IMO Res. MSC.115(73), — EN 62288 (2008).
IMO Res. MSC.191(79). lub,
— [EC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IEC 61108-1 (2003),
— IEC 61108-2 (1998),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).

A2[4.12 Odbiornik systeméw Pozycja przeniesiona do A.1/4.44, A.1/4.50 oraz A.1[4.51
DGPS i DGLONASS

A2[4.13 Zyrokompas dla Pozycja przeniesiona do A.1/4.31
jednostek szybkich

A2[4.14 Rejestrator danych Pozycja przeniesiona do A.1/4.29

z podrézy statku (VDR)
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A2[4.15 Zintegrowany system — Reg. V/18, Reg. V/19, — EN 60945 (2002) lacznie
nawigacyjny — Reg. X3, IMO Res. A.694 (17), ? 1(13%0680)945 Corrigendum
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 e
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 13, seria EN 61162,
HSC Code) 13, IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — EN 62288 (2008).
— IMO Res. HSC Code) 13, lub,
MSC.97(73)-(2000 IMO Res. MSC.191(79), — IEC 60945 (2002) lacznie
HSC Code) 13. z [EC 60945 Corrigendum
IMO Res. MSC.252(83). 1 (2008)
— seria I[EC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0(2008).
A2/4.16 System wyposazenia Celowo pozostawiono puste miejsce
mostka
A2[4.17 Aktywny reflektor Pozycja przeniesiona do A.1/4.53
radarowy
A2/4.18 System odbioru Pozycja przeniesiona do A.1/4.58
dzwieku
A2[4.19 Kompas magnetyczny | — Reg. X/3, IMO Res. A.382(X), — ISO 1069 (1973),
dla jednostek szgbkich | 1 peg IMO Res. A.694 (17), — 1SO 25862 (2009),
;Agg'sci(fg)'(lgw IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — EN 60945 (2002) tacznie
’ HSC Code), z [EC 60945 Corrigendum
— IMO Res. IMO Res. MSC.97(73)-(2000 1 (2008).
MSC.97(73)-(2000 Hse coi b
HSC Code). ode). ub,
— 15O 1069 (1973),
— 1O 25862 (2009),
— IEC 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008).
A.2/4.20 System kontroli drogi | — Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), — EN 60945 (2002) facznie
dla: — IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 1 15%0653945 Corrigendum
— jednostek szybkich MSC.36(63)-(1994 HSC Code), ’
HSC Code), IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — seria EN 61162,
— IMO Res. HSC Code), — EN 62288 (2008).
MSC.97(73)-(2000
HSC Code) IMO Res. MSC.191(79). lub,
— IEC 60945 (2002) facznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed.1.0 (2008).
A2[4.21 Mapy elektroniczne dla | Pozycja przeniesiona do A.1/4.45
radaréw pokladowych
A2[4.22 Przyrzad do Pozycja przeniesiona do A.1/4.46

przekazywania kursu
THD (metoda
zyroskopowa)
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A2[4.23 Urzadzenie okre$lania | Pozycja przeniesiona do A.1/4.2
i przekazywania kursu
(metoda magnetyczna)
A2[4.24 Wskaznik mocy — Reg. V/18, — Reg. V|19, — EN 60945 (2002) Icznie
napedu z [EC 60945 Corrigendum
pe — Reg. X/3, — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), g
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 o
MSC.36(63)-(1994 HSC Code), seria EN 61162,
HSC Code) — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — EN 62288 (2008).
— IMO Res. HSC Code), lub,
gsscc.zzgea))-(zooo — IMO Res. MSC.191(79). — IEC 60945 (2002) tacznie
’ z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 1.0 (2008).
A2[4.25 Wskazniki napedu — Reg. V/18, — Reg. V/19, — EN 60945 (2002) lacznie
sterujgcego . . z [EC 60945 Corrigendum
poprrccrnego, skoku Reg. X/3, IMO Res. A.694 (17), 1 (2008,
i modu — IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 .
MSC.36(63)-(1994 HSC Code), seria EN 61162,
HSC Code), — IMO Res. MSC.97(73)-(2000 — EN 62288 (2008).
— IMO Res. HSC Code), lub,
I\HASch.gges))-(zooo — IMO Res. MSC.191(79). — IEC 60945 (2002) Igcznie
’ z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— seria IEC 61162,
— IEC 62288 Ed. 1.0 (2008).
A2/4.26 Wskaznik predkosci Pozycja przeniesiona do A.1/4.9
zZwrotu
A2[4.27 Wskaznik kata Pozycja przeniesiona do A.1/4.20
wychylenia steru
A2/4.28 Wskaznik obrotéw Pozycja przeniesiona do A.1[4.21
$ruby
A2[4.29 Wskaznik skoku $ruby | Pozycja przeniesiona do A.1/4.22
A.2[4.30 System wyposazenia — Reg. V/18, — Reg. V/[19, — EN 60945 (2002) Icznie
mostka z [EC 60945 Corrigendum
— Reg. X/3, — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008), g
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 o
MSC.36(63)-(1994 | HSC Code) 15, seria EN 61162,

HSC Code) 13, — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
— IMO Res. HSC Code) 15,

MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 13, — IMO Res. MSC.191(79),
— IMO SN.1/Circ.288.

— EN 61209 (1999),
— EN 62288 (2008).
lub,

— IEC 60945 (2002) fgcznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),

— seria IEC 61162,
— IEC 61209 (1999),
— IEC 62288 Ed. 1.0 (2008).




L 304/56 Dziennik Urzgdowy Unii Europejskiej 14.11.2013
1 2 3 4 5 6

A2[4.31 Urzadzenie do brania | Pozycja przeniesiona do A.1/4.54
namiaréw

A2/4.32 System alarmu Pozycja przeniesiona do A.1/4.57
wachtowego na mostku
nawigacyjnym
(BNWAS)

A2[4.33 System kontroli drogi | — Reg. V/[18 — Reg. V/19, — EN 60945 (2002) facznie
(dzialajacy przy — IMO Res. A.694 (17), ? 1(13%06;))945 Corrigendum
predkosci statku od 30 . ’
weztow wzwyz) IMO Res. MSC.191(79). — seria EN 61162,

— EN 62288 (2008).

lub,

— IEC 60945 (2002) lacznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),

— seria [EC 61162,

— IEC 62288 Ed.1.0(2008).

A2[4.34 Urzadzenia dalekiego — Reg. V/[19-1 — Reg. V/[19-1, — EN 60945 (2002) lacznie
zasiegu do identyfikacji . z IEC 60945 Corrigendum
i Sledzenia (LRIT) IMO Res. A.694 (17), 1 (2008),

— IMO Res. A.813(19), __ seria EN 61162.
— IMO Res. MSC.202(81), lub
— IMO Res. MSC.211(81), — IEC 60945 (2002) lacznie
— IMO Res. MSC.263(84), z [EC 60945 Corrigendum
, 1 (2008),
— IMO MSC.1/Circ 1307.
— seria IEC 61162.
A2[4.35 Odbiornik Galileo Pozycja przeniesiona do A.1/4.56
A2[4.36 Odbiornik systemu AIS | Pozycja przeniesiona do A.1/4.55

SART

5. Wyposazenie radiokomunikacyjne

Uwagi do sekeji 5: Wyposazenie radiokomunikacyjne.

Kolumna 5:

Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastgpujgcych norm odniesienia dla cyfrowych interfejsow urzadzen i systeméw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:

1. IEC 61162-1 ed4.0 (2010-11) — Cz¢§¢ 1: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych

2. IEC 61162-2 ed1.0 (1998-09) — Czes¢ 2: Jeden mowiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka

3. IEC 61162-3 ed1.1 wersja skonsolidowana ze zm.1 (2010-11) — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych

seryjnych

— IEC 61162-3 ed1.0 (2008-05) — Czg$¢ 3: Osprzgt sieciowy do transmisji danych seryjnych

— IEC 61162-3 aml ed1.0 (2010-06) — zmiana 1 — Czg$¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych

4. IEC 61162-400 ed1.0 (2001-11) — Cze$¢ 400: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne potaczenie
systeméw okretowych — Wprowadzenie i zasady ogdlne

— IEC 61162-401 ed1.0 (2001-11) — Czg$¢ 401: Wielu moéwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Profil aplikacyjny
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— IEC 61162-402 ed1.0 (2005-09) — Cze$¢ 402: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wymagania dotyczace dokumentacji i badan
— IEC 61162-410 ed1.0 (2001-11) — Czg$¢ 410: Wielu méwigcych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wymagania dotyczace profili transportowych i podstawowy profil
— IEC 61162-420 ed1.0 (2001-11) — Czgs¢ 420: Wielu méwigcych i wielu stuchajagcych — Wzajemne polaczenie
systeméw okretowych — Wymagania norm zwigzanych i podstawowe normy zwigzane
— IEC 61162-450 ed1.0 (2011-06) — Cz¢$¢ 450: Wielu méwiacych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej
komunikacji migdzy statkami o malej masie
Seria IEC 61162 odnosi si¢ do nastepujacych norm odniesienia dla cyfrowych interfejséw urzadzen i systeméw
nawigacji i radiokomunikacji morskiej:
1. EN 61162-1 (2011) — Czg§¢ 1: Jeden moéwiacy, wielu stuchajgcych
2. EN 61162-2 (1998) — Czgs¢ 2: Jeden méwiacy, wielu stuchajacych, transmisja szybka
3. EN 61162-3 (2008) — Czg$¢ 3: Osprzgt sieciowy do transmisji danych seryjnych
— EN 61162-3 aml (2010) — zmiana 1 — Czg§¢ 3: Osprzet sieciowy do transmisji danych seryjnych
4. EN 61162-400 (2002) — Czgs¢ 400: Wielu méwigcych i wielu stuchajagcych — Wzajemne polaczenie systeméw
okretowych — Wprowadzenie i zasady ogélne
— EN 61162-401 (2002) — Cz¢$¢ 401: Wielu méwigeych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okrgtowych — Profil aplikacyjny
— EN 61162-402 (2005) — Czg$¢ 402: Wielu méwigeych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okretowych — Wymagania dotyczace dokumentacji i badan
— EN 61162-410 (2002) — Cz¢$¢ 410: Wielu mowigeych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okretowych — Wymagania dotyczace profili transportowych i podstawowy profil
— EN 61162-420 (2002) — Czg$¢ 420: Wielu mowigeych i wielu stuchajacych — Wzajemne polaczenie systeméw
okretowych — Wymagania norm zwigzanych i podstawowe normy zwigzane
— EN 61162-450 (2011) — Czg$¢ 450: Wielu mowiacych i wielu stuchajacych — Systemy wzajemnej komunikacji
miedzy statkami o malej masie
Prawidta SOLAS 74 wraz Mod
N . ze zmianami, w przypadku| Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami , oduty
r Nazwa pozycji . . . PPt Normy dotyczgce badan oceny
gdy wymagane jest uznanie | oraz odpowiednie rezolucje i okélniki IMO zgodnosci
typu
1 2 3 4 5 6
A2[5.1 Radioplawa satelitarna | — Reg. IV/14, Reg.IV/[8, — EN 60945 (2002) lacznie
VHF z [EC 60945 Corrigendum
— Reg. X[3, IMO Res. A.662(16), 1 (2008).
— IMO Res. IMO Res. A.694 (17), lub,
MSC.36(63)-(1994
HSC Code), IMO Res. A.805(19), — IEC 60945 (2002) tacznie
z [EC 60945 Corrigendum
— IMO Res. IMO Res. MSC.36(63)-(1994 1 (2008).
MSC.97(73)-(2000 HSC Code),
HSC Code).

IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code),

ITU-R M.489-2 (10/95),

ITU-R M.693 (06/90).
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1 2 3 4 5 6
A2/[5.2 Rezerwowe Zrodio — Reg. IV[14, — Reg. IV[13, — EN 60945 (2002) facznie
zasilania urzadzen z IEC 60945 Corrigendum
radiowych — Reg. X/3, — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008).
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 lub,
MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
HSC Code), — IEC 60945 (2002) lacznie
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 z IEC 60945 Corrigendum
— IMO Res. HSC Code), 1 (2008).
MSC.97(73)-(2000
HSC Code). — IMO COMSAR Circ.16,
— IMO COMSAR Circ.32.
A2[5.3 Morska stacja naziemna | Pozycja przeniesiona do A.1/5.19.
systemu Inmarsat-F
A2[5.4 Panel alarmowy — Reg. IV[14, — Reg. IV/6, — EN 60945 (2002) lacznie
z IEC 60945 Corrigendum
— Reg. X/3, — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008).
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 lub,
MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
HSC Code), — [EC 60945 (2002) facznie
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 z IEC 60945 Corrigendum
— IMO Res. HSC Code), 1 (2008).
MSC.97(73)-(2000
HSC Code). — IMO MSC/Circ. 862,
— IMO COMSAR Circ.32.
A2[5.5 Panel odbiorczy — Reg. IV/14, — Reg. IV]6, — EN 60945 (2002) facznie
alarméw z IEC 60945 Corrigendum
— Reg. X/3, — IMO Res.A.694(17), 1 (2008).
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 lub,
MSC.36(63)-(1994 HSC Code),
HSC Code), — IEC 60945 (2002) tacznie
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 z IEC 60945 Corrigendum
— IMO Res. HSC Code), 1 (2008).
MSC.97(73)-(2000
HSC Code). — IMO MSC/Circ.862,
— IMO COMSAR Circ.32.
A2/5.6 Radioplawa satelitarna | Celowo pozostawiono puste miejsce
na pasmo
L (INMARSAT)
A2[5.7 System alertu — Reg XI-2/6, — EN 60945 (2002) lacznie

o zagrozeniu statku

— IMO Res. A.694 (17),
— IMO Res. MSC.147(77),

— IMO MSC/Circ.1072.

z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),

— seria EN 61162.

lub,

— IEC 60945 (2002) facznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),

— seria [EC 61162.
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1 2 3 4 5 6
A2[5.8 Radiotelefon VHF do — Reg. IV[14, — Reg. IV[7, — EN 60945 (2002) Iacznie
facznosci z [EC 60945 Corrigendum
Ex A1/516 dwukjerunkowej — Reg. X/}, — IMO Res. A.694 (17), 1 (2008),
z samolotami
— IMO Res. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994 — ETSI EN 301688 V1.1.1
MSC.36(63)-(1994 HSC Code) 14, (2000-07).
HSC Code) 14,
— IMO Res. MSC.97(73)-(2000 ub,
— IMO Res. HSC Code) 14,
MSC.97(73)-(2000 — IEC 60945 (2002) tacznie
HSC Code) 14. — IMO Res. MSC.80(70), z IEC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— IMO COMSAR Circ.32,
— ETSI EN 301688 V1.1.1
— Konwencja ICAO, zalgcznik 10, (2000-07).
postanowienia dotyczace
facznosci radiowej (Radio —
Regulations).
6. Wyposazenie wymagane przez COLREG 72
Prawidla COLREG 72, . . Moduly
Nr Nazwa pozycji w przypadku gd){ wyma- Prawidia C%ﬂ;j?&?ﬁ, i](iid};;\)/[gedme rezo- Normy dotyczace badan oceny
gane jest uznanie typu zgodnosci
1 2 3 4 5 6
A2/6.1 Swiatta nawigacyjne Pozycja przeniesiona do A.1/6.1.
A.2[6.2 Urzadzenia do — COLREG 72 — COLREG 72 zalgcznik 111/3, — EN 60945 (2002) lacznie
sygnalizacji dzwickowej zalgcznik I11/3. z [EC 60945 Corrigendum
— IMO Res. A.694(17). 1 (2008)
— Gwizdki - COLREG 72
zalgcznik I11/1
(Performance),
— Dzwony lub gongi -
COLREG 72 zalgcznik
I11/2 (Performance).
lub,
— IEC 60945 (2002) Iacznie
z [EC 60945 Corrigendum
1 (2008),
— Gwizdki - COLREG 72
zalgcznik 111/1
(Performance),
— Dzwony lub gongi -
COLREG 72 zalgcznik
111/2 (Performance).
7. Srodki bezpieczefistwa na masowcach
Prawidta SOLAS 74 wraz Mod
. ze zmianami, w przypadku | Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami . oduly
Nr Nazwa pozycji . . o PPt Normy dotyczace badan oceny
gdy wymagane jest uznanie | oraz odpowiednie rezolucje i okélniki IMO dnokci
ypu zgodnosci
1 2 3 4 5 6
A2[7.1 Kalkulator fadunkowy [ — Reg. XII/11, — Reg. XII/11, — IMO MSC.1/Circ 1229.
— 1997 SOLAS — 1997 SOLAS Conference Res. 5.
Conference Res. 5.
A2[7.2 Czujniki poziomu Pozycja wykreslona

wody na masowcach
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8. Wyposazenie zgodnie z rozdzialem II-1 konwencji SOLAS

Prawidla SOLAS 74 wraz Modut
" ze zmianami, w przypadku | Prawidla SOLAS 74 wraz ze zmianami , oculy
Nr Nazwa pozycji . ) - s Normy dotyczace badan oceny
gdy wymagane jest uznanie | oraz odpowiednie rezolucje i okdlniki IMO 2godnosci
typu
1 2 3 4 5 6
A.28.1 Urzadzenia — Reg 1I-1/44, — Reg 1I-1/44,
umozliwiajgce rozruch
zespotow — Reg. X/3. — IMO Res. MSC.36(63)-(1994
pradotwérczych HSC Code) 12,
w niskich
temperaturach — IMO Res. MSC.97(73)-(2000
HSC Code) 12.”
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