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ROZPORZADZENIE WYKONAWCZE KOMIS]JI (UE) 2016/1789
z dnia 7 wrze$nia 2016 r.

zmieniajagce rozporzadzenie wykonawcze (UE) 2015/504 w odniesieniu do wymogéw
administracyjnych dotyczacych homologacji i nadzoru rynku pojazdéw rolniczych i lesnych

(Tekst majacy znaczenie dla EOG)

KOMISJA EUROPEJSKA,
uwzgledniajac Traktat o funkcjonowaniu Unii Europejskiej,

uwzgledniajac rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 167/2013 z dnia 5 lutego 2013 r. w sprawie
homologacji i nadzoru rynku pojazdéw rolniczych i lesnych (1), w szczegdlnosci jego art. 22 ust. 4, art. 25 ust. 2 i 3,
art. 27 ust. 1, art. 33 ust. 2, art. 34 ust. 3, art. 35 ust. 4 oraz art. 53 ust. §,

a takze majac na uwadze, co nastepuje:

(1) W rozporzadzeniu wykonawczym Komisji (UE) 2015/504 (3 ustanowiono miedzy innymi wzory niektérych
dokumentéw sporzadzanych w ramach homologacji i nadzoru rynku pojazdéw rolniczych i lesnych. Dla jasnosci
i kompletnosci konieczne jest podanie w dokumencie informacyjnym i w $wiadectwie zgodnosci dodatkowych
informacji dotyczgcych maksymalnej masy ciggnietej tylnego mechanizmu podnoszenia trzypunktowego ukladu
zawieszenia.

20 W celu lepszego okrelania kategorii lub podkategorii pojazdu w dokumencie informacyjnym nalezy podawaé
maksymalny i minimalny rozstaw k6t kazdego zespotu opon.

(3)  Aby zwigkszy¢ spdjnos¢ i kompletnos¢ przekazywanych informacji, dokument informacyjny powinien zawieraé
dodatkowe istotne informacje na temat wymogéw dotyczacych hamowania.

(4)  Nalezy uprosci¢ $wiadectwo zgodnosci w celu zmniejszenia obcigzen nakladanych na producentéw.

(5)  Dla jasnosci i spdjnosci nalezy rozszerzy¢ i ulepszy¢ informacje dotyczgce hamowania zawarte w arkuszu

wynikéw badan.

(6) W celu udzielenia pomocy stuzbom technicznym w sporzadzaniu sprawozdaii z badafi hamowania nalezy
zapewni¢ specjalne wzory tych sprawozdan z badan.

(7)  Aby poprawi¢ czytelno$¢ i jasno$c tekstu, nalezy wprowadzi¢ pewne zmiany w przepisach zawierajacych sprzecz-
nosci lub zbedne informacje oraz zmieni¢ niektére odestania.

(8)  Nalezy zatem odpowiednio zmieni¢ rozporzadzenie wykonawcze (UE) 2015/504.

(9)  Aby da¢ producentom i organom krajowym wiecej czasu w celu terminowego zastosowania zmian przewidzia-
nych w niniejszym rozporzadzeniu, niniejsze rozporzadzenie powinno wejs¢ w zycie w trybie pilnym, zwlaszcza
biorac pod uwage, ze rozporzadzenie (UE) nr 167/2013 zaczelo by¢ stosowane od dnia 1 stycznia 2016 r.1 ze
zwigzane z tym wymogi administracyjne stang si¢ obowigzkowe w odniesieniu do wszystkich nowych pojazdéw
rejestrowanych lub wprowadzanych do obrotu, poczawszy od dnia 1 stycznia 2018 r.

(10)  Srodki przewidziane w niniejszym rozporzadzeniu s3 zgodne z opinig komitetu, o ktérym mowa w art. 69 ust.
1 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013,

(") Dz.U. L 60 z 2.3.2013, s. 1.

(%) Rozporzadzenie wykonawcze Komisji (UE) 2015/504 z dnia 11 marca 2015 r. w sprawie wykonania rozporzadzenia Parlamentu
Europejskiego i Rady (UE) nr 167/2013 w odniesieniu do wymogéw administracyjnych dotyczacych homologacji i nadzoru rynku
pojazdéw rolniczych i lesnych (Dz.U. L 85 z 28.3.2015, s. 1).
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PRZYJMUJE NINIEJSZE ROZPORZADZENIE:

Artykut 1
W rozporzadzeniu wykonawczym (UE) 2015/504 wprowadza si¢ nastepujace zmiany:

1) w zalaczniku I wprowadza si¢ zmiany zgodnie z zalacznikiem I do niniejszego rozporzadzenia;

2) w zalaczniku II wprowadza si¢ zmiany zgodnie z zalacznikiem II do niniejszego rozporzadzenia;

3) w dodatku 1 do zalacznika III wprowadza si¢ zmiany zgodnie z zalacznikiem III do niniejszego rozporzadzenia;
4) w zalaczniku IV wprowadza si¢ zmiany zgodnie z zalacznikiem IV do niniejszego rozporzgdzenia;

5) w zalaczniku V wprowadza si¢ zmiany zgodnie z zalacznikiem V do niniejszego rozporzadzenia;

6) w zalaczniku VII wprowadza si¢ zmiany zgodnie z zalacznikiem VI do niniejszego rozporzadzenia;

7) w zalaczniku VIII wprowadza si¢ zmiany zgodnie z zalacznikiem VII do niniejszego rozporzadzenia.

Artykut 2
Niniejsze rozporzadzenie wchodzi w zycie nastepnego dnia po jego opublikowaniu w Dzienniku Urzgdowym Unii

Europejskiej.

Niniejsze rozporzadzenie wigze w calosci i jest bezposrednio stosowane we wszystkich
panstwach cztonkowskich.

Sporzadzono w Brukseli dnia 7 wrze$nia 2016 r.
W imieniu Komisji
Jean-Claude JUNCKER
Przewodniczgcy
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ZALACZNIK |

W zalgczniku I do rozporzadzenia wykonawczego (UE) 2015/504 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:

1) w wykazie dodatkéw wiersz odnoszacy si¢ do dodatku 8 otrzymuje brzmienie:

»8 Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub typu
pojazdu w odniesieniu do) montazu lusterek wstecznych jako ukladu”;

2) w czeSci A wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:
a) w pkt 1.1 dodaje si¢ lit. j) w brzmieniu:

) w przypadku pojazdéw kategorii T2, T3 i T4.3 wyposazonych w skladang ROPS z ukladem automatycznej
blokady, $wiadectwo producenta stwierdzajace, Ze badanie wstgpne przeprowadzono zgodnie z procedury

badania okre$long w pkt 5.5 czeSci B3 zalgcznika IX do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) nr
1322/2014 ().

(*) Rozporzadzenie delegowane Komisji (UE) nr 1322/2014 z dnia 19 wrze$nia 2014 r. uzupelniajace i zmieniajace rozporza-
dzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr 167/2013 w odniesieniu do konstrukgji pojazdéow i wymogéw ogdlnych
dotyczacych homologacji pojazdéw rolniczych i lesnych (Dz.U. L 364 z 18.12.2014, s. 1).;

b) w pkt 2w uwagach wyjasniajacych dotyczacych arkusza folderu informacyjnego uwaga wyjasniajaca 5 otrzymuje
brzmienie:

,(5) Dla silnikéw nalezy poda¢ informacje dotyczace typu silnika lub typu rodziny silnikéw, stosownie do
przypadku, bez numeru rozszerzenia homologacji typu.”;

3) w czgSci B wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:
a) w pkt 3.1 tabela 1-1 otrzymuje brzmienie:

JTabela 1-1

Wykaz ukladéw, komponentéw lub oddzielnych zespoléw technicznych, ktére moga podlega¢ homologacji
typu UE

WYKAZ I - Wymogi w zakresie efektywnosci Srodowiskowej i osiaggow jednostki napedowej

Dodatek Uklad lub komponent/oddzielny | Rozporzadzenie delegowane Komisji | Dokument zmieniony lub na
zespot techniczny (UE) 2015/96 (*) Numer zalacznika etapie wykonywania

1 Uklad: instalacja silnika/rodziny 1I
silnik6w

2 Uklad: poziom hatasu I
zewnetrznego

3 Komponent/oddzielny zespét I
techniczny: silnik/rodzina
silnik6w

WYKAZ II - Wymogi w zakresie bezpieczefistwa funkcjonalnego pojazdu

Dodatek Uktad lub komponent/oddzielny | Rozporzadzenie delegowane Komisji | Dokument zmieniony lub na
zesp6! techniczny (UE) 2015/208 Numer zalacznika etapie wykonywania
4 Uklad: dostarczanie kierowcy X

informacji
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5 Uklad: montaz urzadzen X1
o$wietleniowych i sygnalizacji
Swietlnej
6 Uklad: kompatybilno$¢ XV
elektromagnetyczna
7 Uklad: montaz dZwigkowych XVI
urzadzen ostrzegawczych
8 Uklad: instalacja lusterek IX
wstecznych
9 Uklad: montaz podwozia XXXIII
gasienicowego
10 Oddzielny zesp6t techniczny: XV
kompatybilnosé
elektromagnetyczna
podzespoléw
elektrycznych/elektronicznych,
11 Komponent/oddzielny zespét XXIII
techniczny: masy obcigznikéw
12 Komponent/oddzielny zespé6t XXVI | XXVII
techniczny: boczna lub tylna
konstrukcja zabezpieczajgca
13 Komponent: opona XXX
14 Komponent/oddzielny zespé6t XXXV
techniczny: sprzeg mechaniczny
WYKAZ III - Wymogi w zakresie hamowania pojazdu
Dodatek Uklad lub komponent/oddzielny | Rozporzadzenie delegowane Komisji | Dokument zmieniony lub na
zespot techniczny (UE) 2015/68 (**) Numer zalgcznika etapie wykonywania
15 Uklad: hamulcowy 1

WYKAZ IV - Wymogi dotyczace konstrukcji pojazdow i ogélne wymogi dotyczace homologacji typu

Uklad lub komponent/oddzielny

Rozporzadzenie delegowane Komisji

Dokument zmieniony lub na

Dodatek . . (UE) nr 1322/2014 Numer zalgcz- . .
zespot techniczny nika etapie wykonywania
16 Uklad: narazenie kierowcy na XIII
hatas
17 Uktad: mocowanie paséw XVIII
bezpieczenistwa
18 Uktad: ochrona przed XXIX
substancjami niebezpiecznymi
19 Oddzielny zespét techniczny: VIVII/VII[IX[X

konstrukcja zabezpieczajgca
przed skutkami przewrdcenia
si¢ pojazdu (ROPS)
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20 Oddzielny zesp6t techniczny: XI
konstrukcja zabezpieczajgca
przed spadajacymi
przedmiotami (FOPS)

21 Komponent/oddzielny zespét XIv
techniczny: siedzenie kierowcy

22 Komponent/oddzielny zesp6t XIX
techniczny: pasy bezpieczefistwa

23 Oddzielny zespét techniczny: XX
zabezpieczenie przed
przedmiotami przedostajacymi
si¢ do wnetrza kabiny (OPS)

(*) Rozporzadzenie delegowane Komisji (UE) 2015/96 z dnia 1 pazdziernika 2014 r. uzupelniajace rozporzadzenie Parlamentu
Europejskiego i Rady (UE) nr 167/2013 w odniesieniu do wymogow dotyczacych efektywnosci srodowiskowej i osiagéw
jednostki napedowej pojazdéw rolniczych i lesnych (Dz.U. L 16 z 23.1.2015, s. 1).

(**) Rozporzadzenie delegowane Komisji (UE) 2015/68 z dnia 15 pazdziernika 2014 r. uzupehiajgce rozporzadzenie Parlamentu
Europejskiego i Rady (UE) nr 167/2013 w odniesieniu do wymogéw dotyczacych ukladéw hamulcowych pojazdow do celow
homologacji pojazdéw rolniczych i lesnych (Dz.U. L 17 z 23.1.2015, s. 1).;

b) w pkt 5 wprowadza si¢ nastgpujgce zmiany:
(i) skresla si¢ pozycje 1.6.1.1;
(ii) dodaje si¢ pozycje 1.6.3 w brzmieniu:
,1.6.3. Numer identyfikacyjny typu pojazdu zaczyna Sig 0d: .......ccrmcenecemnecernseseinecssiecesessecssenseces ",
(i) pozycja 2.5.1 otrzymuje brzmienie:
,2.5.1. Homologagja typu: typu silnika/rodziny silnikow(4)";
(iv) pozycja 3.3 otrzymuje brzmienie:
,3.3. Osie i kola;

(v) pozycja 4.1.2.1.2 otrzymuje brzmienie:

,4.1.2.1.2. W przypadku pojazdu kategorii R lub S ze sztywnym dyszlem lub z osia centralng wskazaé
obciazenie pionowe w przednim punkcie SPrzegu (S): cemeeecremecernmecernsecerereesesereessieens kg”;

(vi) pozycja 4.1.2.2 otrzymuje brzmienie:

,4.1.2.2. Masa(-y) i opona(-y)

Rozmiar Obcia- | Maksv- | Maksv- Maksymalne | Rozstaw k6t [mm]
o Y Y dopuszczalne
opony, zenie malna malna obciazenie
Zespdl w tym indeks| Promien | znamio- | dopusz- | dopusz- iO?‘lOWG
p Os$ nr nosnoéci | toczny(l) | nowe czalna czalna P . - .
opon nr . o w punkcie Mini- Maksi-
i symbol [mm] jednej | masa na | masa
kategorii opony 0§ pojazdu Spraggu mum mum
‘ci kg] (%) (%)
predkosci kgl | [kg] (**) | [kg] (****) (5%
1 1
2
2 1
2
1
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Maksymalne | Rozstaw kot [mm]

Rozmiar Obcig- | Maksy- | Maksy- d
L opuszczalne
opony, zenie malna malna obciazenie
Zespol w tym indeks| Promien | znamio- | dopusz- | dopusz- io?lowe
P O$ nr nos$noéci | toczny(l) | nowe czalna | czalna P . - .
opon nr . . . w punkcie Mini- Maksi-
i symbol [mm] jednej | masa na | masa
. . . sprzegu mum mum
kategorii opony 0§ pojazdu [kg] (*+#) (+*
predkosci kgl |[kg] (***) |[kg] (=) | 6

(***)

(*)  Zgodnie ze specyfikacjg opon.

(**) Obciazenie przenoszone na $rodek odniesienia sprzegu w warunkach statycznych, bez wzgledu na urzadzenie
sprzegajace; jezeli maksymalne dopuszczalne obciazenie pionowe w punkcie sprzegu w zalezno$ci od sprzg-
zenia jest wskazane w tej tabeli, rozszerzy¢ tabele po prawej stronie i w nagléwku kolumny poda¢ ozna-
czenie identyfikacyjne urzadzenia sprzg¢gajacego; w przypadku pojazdow kategorii R lub S niniejsza kolumna
dotyczy tylnych urzadzen sprzegajacych, jezeli je zastosowano.

(***) Wartos¢ te nalezy podaé, tylko jezeli maksymalne dopuszczalne obciazenie pionowe w punkcie sprzegu jest
mniejsze niz podane w pozycjach 38.3 i 38.4"

(vii) skresla si¢ pozycje 4.1.2.4;
(viii) pozycja 4.1.3 otrzymuje brzmienie:

,4.1.3. Technicznie dopuszczalna(-e) masa(-y) ciggnigta(-e) dla pojazdéw kategorii T lub C dla kazdej
konfiguracji podwoziajhamulcéw pojazdu kategorii R lub S (dla pojazdéw kategorii R i S podaé
maksymalne dopuszczalne obcigzenie(-a) w tylnym punkcie sprzegu):

Pojazd

katligiorlsl Dyszel Dyszel sztywny 05§ centralna
Hamulec
Bez hamulca (¥) .... kg ... kg ... kg
Hamowanie  bezwladno- ... kg ... kg ... kg
$ciowe
Hamowanie hydrauliczne ... kg ... kg ... kg
Hamowanie pneumatyczne ... kg ... kg ... kg

(*) Warto$¢ obliczona przy zastosowaniu warunkéw czes$ciowego obcigzenia zdefiniowanego przez producenta cigg-
nika w porozumieniu ze stuzbg techniczng, okreslona w pkt 3.1.1.2 zalgcznika II do rozporzadzenia delegowa-
nego Komisji (UE) 2015/68.";

(ix) pozycja 4.1.4 otrzymuje brzmienie:

,4.1.4. Catkowita dopuszczalna masa zespotu ciggnika (pojazdu kategorii T lub C) i pojazdu ciagnictego
(pojazdu kategorii R lub S) dla kazdej konfiguracji podwozia/hamulcéw pojazdu kategorii R lub S:

Pojazd

kat}igiorlg Dyszel Dyszel sztywny 05§ centralna
Hamulec
Bez hamulca ... kg ... kg ... kg
Hamowanie  bezwladno- ... kg ... kg ... kg
$ciowe
Hamowanie hydrauliczne .... kg .... kg ... kg
Hamowanie pneumatyczne .... kg ... kg .. kg’

(x) skresla si¢ pozycje 4.1.5-4.1.5.3;
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(xi) pozycja 4.2.1.3 otrzymuje brzmienie:
,4.2.1.3. Wysoko$¢ (w stanie gotowym do jazdy)(33)"
(xii) po pozycji 4.2.1.3 dodaje si¢ pozycje 4.2.1.3.1 i 4.2.1.3.2 w brzmieniu:

2 4.2.1.3. 1. MaKSIMUITL oottt ts et sssassstassssesassasssssssens . mm

4.2.1.3.2. MINIIMIUITL ooeiviveiereteeeeteeeee ettt s eese e s as st esese s esessesesessesesensesessesesesseseseressssesessnsesensesesensesesensne mm”;

(xiii) skresla si¢ pozycje 5.1.2.2;
(xiv) pozycja 5.6 otrzymuje brzmienie:

,5.6. Rzeczywisty ruch do przodu kot napedzanych odpowiadajacy jednemu calkowitemu obrotowi
KOTA: ettt mm”;

(xv) pozycje 6.6 i 6.7 otrzymuja brzmienie:

»0.6. PredKOSC ZNAMIONOWA: ..oooieeieerereeeeiiereeeeet et eese st et st ss s ssssesss st sttt seneas .. min~

6.7. Predkos¢ obrotowa przy najwickszym momencie obrotowym: min~";
(xvi) pozycja 6.18, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:
,6.18. Zasilanie paliwem silnikéw wysokopreznych

6.18.1. Pompa zasilajgca

6.18.1.1 Cisnienie!”) ... kPa lub wykres charakteryStyKi: ......oooooeeooomveeerssssmssseessssssseeressnne

6.18.2. Uktad wtryskowy
6.18.2.1. Pompa

6.18.2.1.1.  Marka(-): ...
6.18.2.1.2.  Typ(-y): ...

6.18.2.1.3.  Zasilanie: ... i......mm>") na skok lub cykl przy petnym wtrysku przy predkosci obrotowej
pompy: ... obr./min (warto§¢ znamionowa) i: odpowiednio ... obr./min (maksymalny
moment obrotowy), lub wykres charakteryStyki: ......ccomcemecemecemnecrneccrneceriecemsecrssnecesinnes

6.18.2.1.3.1. Zastosowana metoda: na silniku/na stanowisku do badania pomp®
6.18.2.2. Wyprzedzenie wtrysku:

6.18.2.2.1.  Przebieg kata wyprzedzenia wtrysku?): ............

6.18.2.2.2.  Ustawianie rozrzqdu(7): .................

6.18.2.3. Przewody wtryskowe:

6.18.2.3.1.  Dlugo$é: ... mm

6.18.2.3.2.  Srednica wewnetrzna: ... mm

6.18.2.4. Witryskiwacz(-e)

6.18.2.4.1.  Marka(-) ...

6.18.2.4.2.  Typ(y): ...

6.18.2.4.3.  Cisnienie otwarcia”): .......ooooererreee kPa lub wykres charakterystyki: .......ooccommeveereeeees
6.18.2.5. Regulator obrotéw

6.18.2.5.1.  Marka(-) ...

6.18.2.5.2.  Typ(-y): ...

6.18.2.5.3.  Predkos$¢, przy ktérej rozpoczyna sie odcigcie doptywu pod pelnym obciazeniem™: ........
1

min~

6.18.2.5.4.  Maksymalna predkos¢ bez obcigzenial”): ...........ooovorverees min~ !
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6.18.2.5.5.  Predko$¢ obrotowa na biegu jatowym(): ......c.covver min~ !

6.18.2.6. Uktad rozruchu zimnego silnika

6.18.2.6.1.  Marka(-i): ...

6.18.2.6.2.  Typ(-y): ...

6.18.2.6.3.  Opis: ...”;
(xvil) pozycja 6.19.4.2 otrzymuje brzmienie:

,0.19.3.2. Typ(-y): ...”;
(xviii) pozycja 7.1.1 otrzymuje brzmienie:

,7.1.1. Cykl spalania: z zaplonem iskrowym/z zaplonem samoczynnym(4)”;
(xix) pozycje 8.6 1 8.7 otrzymuja brzmienie:

,8.6. Predko$¢ znamionowa: ..., min~!

8.7. Predko$¢ obrotowa przy najwickszym momencie ObrotOWym: .........cceceneeces min~;
(xx) pozycja 8.12.2, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

»8.12.2. Powietrze

8.12.2.1.  Dmuchawa: tak/nie!

8.12.2.1.1. Charakterystyka dmuchawy........cccccooevererrevruune.

8.12.2.1.2. Przetozenie(-a) napedu (jeSli dOLYCzy): worvenmmrrernerennns;

(xxi) pozycja 8.17, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

»8.17. Srodki ograniczajace zanieczyszczenie powietrza

8.17.1. Uktad recyrkulacji gazéw ze skrzyni korbowej: tak/nie™
8.17.2. Dodatkowe urzadzenia ograniczajace emisje (jezeli wystepuja):
8.17.2.1. Reaktor katalityczny: tak/nie®

8.17.2.1.1. Marka: oo

817212, TYP woooooesermrn

8.17.2.1.3. Liczba reaktoréw katalitycznych i ich elementéw .......cccooonecreeeenn.
8.17.2.1.4. Wymiary i pojemno$¢ reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): .....ccooveecernecerunne.
8.17.2.1.5. Zasada dzialania reaktora katalitycznego .......ccmeeeee.

8.17.2.1.6. Calkowita zawarto$¢ metali szlachetnych: .....cocooveveernerennne.

8.17.2.1.7. Zawarto$¢ wzgledna: ......coovccreenens

8.17.2.1.8. Nosnik (struktura i material): ..o

8.17.2.1.9. Gesto$¢ komorek: ....erverreeriennn.

8.17.2.1.10.  Typ obudowy reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): ......ccccoeveverereveees

8.17.2.1.11.  Polozenie reaktora(-6w) katalitycznego(-ych) (miejsce i najwicksza/najmniejsza odlegtos¢
od silnika): .....cooeeerrerrrerinnn.

8.17.2.1.12.  Normalny zakres temperatur roboczych: ......ccomeveerrereennne K
8.17.2.1.13.  Odczynnik ulegajacy zuzyciu (w stosownych przypadkach): ......cccconccceeees
8.17.2.1.13.1. Typ i stezenie odczynnika niezbednego do reakgji katalitycznej: ........oooecveeeeernecces

8.17.2.1.13.2. Normalny zakres temperatur roboczych odczynnika: ..o KX
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8.17.2.1.13.3. Norma migdzynarodowa (w stosownych przypadkach): ......ccccomeceee.
8.17.2.1.14.  Czujnik NO,: tak/nie®

8.17.2.1.15.  Czujnik tlenu: tak/nie®

8.17.2.1.15.1. Marka: ....cccooocrvevcrecrruenens

8.17.2.1.15.2. TYP oo

8.17.2.1.15.3. Polozenie: ....ccccevorerreuuenee

8.17.2.1.16.  Wtrysk powietrza: tak/nie!¥

8.17.2.1.16.1. Typ: pulsacyjny, pompa powietrza/inne™ (jesli inne, okreslic: .........ccorvermrnee )
8.17.2.1.17.  EGR: tak/nie™

8.17.2.1.17.1. Wlasciwosci (chtodzony/niechtodzony, wysoko-|niskoprezny itp.): ....cccoveeeceeeerne.
8.17.2.1.18.  Filtr czastek statych: tak/niel

8.17.2.1.18.1. Wymiary i pojemno$¢ filtra czastek stalych: .....ccccomncccens

8.17.2.1.18.2. Typ i konstrukeja filtra czastek stalych: ...

8.17.2.1.18.3. Polozenie (miejsce i najwigksza/najmniejsza odlegtos¢ od silnika): .....c..cooccevrvecerence
8.17.2.1.18.4. Metoda lub uklad regeneracji, opis lub rysunek: ......cccccomeceumneces

8.17.2.1.18.5. Normalny zakres temperatury: ..... K i ciSnienia pracy: ... kPa
8.17.2.1.19.  Inne uklady: tak/nie®

8.17.2.1.19.1. Opis i dzialanie: ......cocooneveneceen. ”;

(xxii) pozycja 8.18, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

,8.18. Zasilanie paliwem silnikéw wysokopreznych

8.18.1. Pompa zasilajgca

8.18.1.1 Cisnienie!”) ......omvrrrrremrnne kPa lub wykres charakterystyki: .......ccooeeeeemereunnnee
8.18.2. Uklad wtryskowy

8.18.2.1. Pompa

8.18.2.1.1.  Marka(-): ...

8.18.2.1.2.  Typ(-y): ...

8.18.2.1.3.  Zasilanie: ... i......mm>"") na skok lub cykl przy pelnym wtrysku przy predkosci obrotowej
pompy: ...obr./min (warto$¢ znamionowa) i: odpowiednio ... obr./min (maksymalny
moment obrotowy), lub wykres charakterystyki: ........ccooeeceersereenne.

8.18.2.1.3.1. Zastosowana metoda: na silniku/na stanowisku do badania pomp®

8.18.2.2. Wyprzedzenie wtrysku:

8.18.2.2.1.  Przebieg kata wyprzedzenia wtrysku): ...

8.18.2.2.2.  Ustawianie rozrzqdu(7): ............................

8.18.2.3. Przewody wtryskowe:

8.18.2.3.1.  Dlugo$é: ... mm

8.18.2.3.2.  Srednica wewnetrzna: ... mm

8.18.2.4. Wiryskiwacz(-e)
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8.18.2.4.1.
8.18.2.4.2.
8.18.2.4.3.

8.18.2.5.

8.18.2.5.1.
8.18.2.5.2.

8.18.2.5.3.

8.18.2.5.4.
8.18.2.5.5.

8.18.2.6.

8.18.2.6.1.
8.18.2.6.2.
8.18.2.6.3.

Marka(-i) ...

Typ(-y): ...

Cisnienie otwarcial”): ... kPa lub wykres charakterystyki: ..o
Regulator obrotéw

Marka(-i) ...

Typ(y): ...
7)

Predkos¢, przy ktorej rozpoczyna si¢ odcigcie doplywu pod petnym obcigzeniem):

min’l:
Maksymalna predkos¢ bez obcigzenia): ....oooovvvccrverne min’!:

Predko$¢ obrotowa na biegu jatowym): ....oooovoovi min!:
Uklad rozruchu zimnego silnika

Marka(-i): ...

Typ(-y): ...

”

Opis: ...”;

(xxiii) pozycja 8.19 otrzymuje brzmienie:

,8.19. Zasilanie paliwem silnikow benzynowych”;

(xxiv) pozycja 9,

»9.
9.1.

9.2.

9.3.

9.4.
9.4.1.
9.4.2.
9.4.3.
9.43.1.
9.43.1.1.
9.5.

wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

URZADZENIE(-A) DO MAGAZYNOWANIA ENERGII1D

Opis: akumulator/kondensator(koto zamachowe/pradnica'®

Numer identyfikacyjny: .....ccccomeeeeeneces

Rodzaj ogniwa elektrochemicznego: ........cccmvecevennces

Zmagazynowana energia

Dla akumulatora, napigcie: ............. i pojemnosé: ......... Ah w ciggu 2h
Dla kondensatora: ... |

Dla kota zamachowego/pradnicy™: ... |

Moment bezwladnosci kota zamachowego: ... kg m?

2

Dodatkowy moment bezwladnosci na biegu luzem: ... kg m

Urzadzenie dotadowujace: poktadowe/zewngtrzne/brak!¥”;

(xxv) pozycja 10.4.4.1 otrzymuje brzmienie:

,10.4.4.1. Urzadzenie thumiace hatas z wydechu zawierajace materialy wiokniste: tak/nie™”;

(xxvi) pozycja 11, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

»11. UKELAD NAPEDOWY ORAZ JEGO UKLAD STEROWANIA(?)

11.1. Krotki opis i schematyczny rysunek ukladu napedowego pojazdu oraz jego ukladu sterowania
(mechanizm zmiany biegéw, mechanizm sterowania sprzegla lub kazdy inny element ukfadu
napedowego):

11.2.  Przeniesienie napedu

11.2.1.  Krétki opis i schematyczny rysunek ukladu(-6w) zmiany biegéw oraz jego ukladu sterowania:

11.2.2.  Schemat lub rysunek ukladu przenoszenia napedu: ......ccoovvecerveecunnn.

11.2.3.  Typ przeniesienia napedu: mechaniczne, hydrauliczne, elektryczne/inne™ (jesli inne, okresli¢....)
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11.2.4.

11.2.5. Polozenie wzgledem silnika: ....ccoovvevervevennnne.

11.2.6.  SposOb StErOWania: .........cooeeeeseeeeee

11.2.7.  Rozdzielcza skrzynia biegow: jest/nie mal

11.2.8. Typ ukladu(-6w) zmiany biegéw!>¥: ..........

11.3.  Sprzeglo (jezeli wystepuje)

11.3.1.  Krotki opis i schematyczny rysunek sprzegla oraz jego ukladu sterowania:
11.3.2.  Maksymalny przenoszony moment ODrOtOWY: ......ccccoveceremcceennee

11.4.  Przelozenia skrzyni biegow

Krétki opis komponentow elektrycznych/elektronicznych (jezeli wystepuja):

Bieg

Przelozenia
w skrzyni biegow
(stosunek
obrotéw silnika
do obrotéw
watka wyjscio-
wego skrzyni
biegbw)

Przelozenia
w rozdzielczej
skrzyni biegéw
(stosunek liczby
obrotéw silnika

do liczby
obrotéw watu

glownego

rozdzielczej
skrzyni biegow)

Przelozenie(-a)
przekladni
glownej (stosunek
obrotéw watka
wyjsciowego
skrzyni biegow
do obrotéw kot
napedzanych)

Przelozenia catko-

wite

Przelozenie (pred-
kos$¢ obrotowa
silnika/predkos¢

pojazdu)
wylacznie

w odniesieniu do
recznej skrzyni

biegow

Maksimum dla
CVT (¥

1
2
3

Minimum  dla
CVT (¥

Bieg wsteczny

1

(*) Przektadnia bezstopniowa

11.5.
11.5.1.

(xxvii) pozycja 22.3.1 otrzymuje brzmienie:

Blokada mechanizmu réznicowego

Blokada mechanizmu réznicowego: tak/nie/opcjonalniel”;

,22.3.1. Fotografie, rysunki lub widok w rozlozeniu na czesci wyposazenia wnetrza, przedstawiajace
czesci przedziatu pasazerskiego i zastosowane materialy (z wyjatkiem wewnetrznych lusterek
wstecznych), rozmieszczenie urzadzen sterujacych, siedzenia i ich tylne czesci, zagtowki, dach
i dach otwierany, drzwi i otwarcia okien oraz inne niewymienione WypoSazenie: ................

»,
)

(xxviii) pozycja 25.5.2 otrzymuje brzmienie:

,25.5.2. Znamionowe napigcie lub ci$nienie atmosferyczne: ... V | kPa(4)”;

(xxix) pozycja 28, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

.28. MIEJSCE NA TYLNA(-E) TABLICE(-E) REJESTRACY]NA(-E)

28.1.

od sytuacji moga by¢ stosowane rysunki):

Umiejscowienie tablic rejestracyjnych (w stosownych przypadkach podaé warianty; w zaleznosci
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28.1.1. Odleglos¢ gérnej krawedzi od nawierzchni drogi: ....mm

28.1.2. Odlegloé¢ dolnej krawedzi od nawierzchni drogi: ....mm

28.1.3. Odleglos¢ linii Srodkowej tablicy od wzdluznej plaszczyzny symetrii pojazdu: ....mm
28.1.4. Wymiary (dtugo$¢ x szeroko$¢): ....mm X .....mm

28.1.5. Odchylenie od plaszczyzny pionowe;j: .....stopni

28.1.6. Kat widocznosci w plaszczyZznie poziomej: .....stopni”;

(xxx) pozycja 29, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

»29. MASY OBCIAZNIKOW

29.1. Szczegdlowy opis techniczny (w tym fotografie lub rysunki z wymiarami) obcigznikéw oraz
sposobu, w jaki sa one montowane do ciggnika:

29.2. Liczba ZeStaWwOW ODCIGZIIKOW: .cvourevercereeeriimeeeeiecesisessecesisesssssesssssesssssesessssesssesessssssessssssessssssesssenens

29.2.1. Liczba komponentéw w kazdym zestawie: zestaw 1: .... zestaw 2: .... ZESAW ... woccomeeccrrernen

29.3.  Masa komponentéw w kazdym zestawie: zestaw 1: ....... kgzestaw 2: ........... kgzestaw...:
...... kg

29.3.1. Laczna masa kazdego zestawu: zestaw 1: ....... kgzestaw 2: .......... kg zestaw ...: ...... kg

29.4. Laczna masa obcigznikéw: kg

29.4.1. Rozklad tej masy na osie: kg
29.5.  Material(-y) i sposob wykonania: .........ccc..... ",
(xxxi) pozycja 38.5 otrzymuje brzmienie:

,38.5. Opis sprzegu mechanicznego:

Typ (zgodnie z dodatkiem 1 do zalgcznika XXXIV do rozporzadzenia delego-
wanego Komisji (UE) 2015/208):

Marka:

Oznaczenie typu przez producenta:

Maksymalne obcigzenie poziome/wartos¢ D®(*4);

Masa ciagnieta (T) @, ton

Maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu (S)*4: kg

Fotografie i rysunki w skali urzadzenia sprzegajacego. Rysunki te musza
uwidacznia¢ zwlaszcza szczegélowe wymagane wymiary, jak réwniez pomiary
konieczne przy instalowaniu urzadzenia sprzegajacego.

Krotki opis techniczny urzadzenia sprzegajacego precyzujacy typ konstrukeyjny
i zastosowane materialy.

Rodzaj badania Statyczne/dynamiczne
*

Znak homologacji typu (UE) lub numer: W

— uch dyszla, glowic sprzegajacych lub podobnych urzadzen sprzegajacych,
ktére mocuje si¢ do sprzegu mechanicznego (w przypadku dyszli przegu-
bowych i sztywnych)

— znak lub numer homologadji typu sprze¢géw mechanicznych, ktére mocuje
si¢ do ramy drabinowej/wspornika zaczepu przyczepy (jezeli sa ograni-
czone do okreslonych typow):
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(xxxii) dodaje si¢ pozycje 39.2 w brzmieniu:
»39.2. Maksymalna masa ciqgni@ta(m): ............................ kg”;
(xxxili) pozycja 43.1 otrzymuje brzmienie:

,43.1. Krotki opis uktadu(-6w) hamulcowego(-ych) zamontowanego(-ych) w pojezdzie®”: ..o

(xxxiv) skreSla si¢ pozycje 43.3;
(xxxv) pozycja 43.6, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:
,43.6.  Urzadzenia hamulcowe pojazdu ciagnigtego

43.6.1.  Technologia ukladu sterowania hamulcéw pojazdu ciggnigtego: hydrauliczna/pneumatyczna/
elektryczna/brak®

43.6.2.  Urzadzenie uruchamiajgce hamulec pojazdu ciagnigtego (opis, charakterystyka): .....coooeceerevcerne.

43.6.3.  Opis polaczen, sprzegéw i urzadzen bezpieczefistwa (w tym rysunki, szkice i identyfikacja
wszystkich czgsci elektronicznych): ...ceeeeveeenecmnneceneecineceiinecennns

43.6.4.  Typ polaczeri: jednoprzewodowe/dwuprzewodowe/brak®
43.6.4.1. Cisnienie zasilania — hydrauliczne;jeden przewdd: ......... kPadwa przewody: ........ kPa
43.6.4.2. Ci$nienie zasilania — pneumatyczne:dwa przewody: ... kPa
43.6.5.  Obecnos¢ zlacza 1SO 7638:20031°): tak/niel”;
(xxxvi) przed nagtéwkiem ,E. Informacje na temat konstrukeji pojazdu” dodaje si¢ pozycje w brzmieniu:

JA43.A. DOKUMENT INFORMACYJNY DOTYCZACY OSI I HAMULCA POJAZDU CIAGNIETEGO
W ODNIESIENIU DO ALTERNATYWNE] PROCEDURY TYPU I T TYPU III

43.A.1. Informacje ogdlne
43.A.1.1. Nazwa i adres wytworcy osi lub pojazdu:

43.A.2. Dane dotyczace osi

43.A.2.1. Producent (NAZWa I AdTES): ..covvcoerirnrienriinsiisssisssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssssnsssnnes

43.A.2.2. TYP/WALIALE errevereceesseeeeeeeeeeeesseesesseesssseeess e ess bbb bbbttt

43.A.2.3. [dentyfiKAtor OSi: ID 1= cucceeeceieeceieeeeeiseeesisecesiesesssesssssses st sssesesssesesese s esss s sssssssmesssesssnes

43.A.2.4. Obciazenie badanej osi (F,): daN

43.A.2.5. Dane dotyczgce kota i hamulca zgodnie z ponizszymi rys. TA i 1B..conccercnnecccrrennne
43.A.3. Hamulec

43.A.3.1. Informacje ogdlne

43.A.3.1.1.  Marka:

43.A.3.1.2.  Producent (nazwa i adres):

43.A.3.1.3.  Typ hamulca (np. bebnowy | tarczowy):

43.A.3.1.3.1. Wariant (np. rozpierak krzywkowy typu s, pojedynczy klin itp.):

43.A.3.1.4.  Identyfikator hamulca: ID2-

43.A.3.1.5.  Dane dotyczace hamulca zgodnie z rys. 2A i 2B:

43.A.3.2. Dane dotyczace hamulca bebnowego

43.A.3.2.1.  Urzadzenie samoczynnej regulacji hamulcow (zewngtrzne/zintegrowane): .........oeoneeeees

43.A.3.2.2.  Maksymalny deklarowany moment na wejsciu hamulca C,y0 woveerecernecernecernneceinnenens Nm
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43.A.3.2.3.
43.A.3.2.4.
43.A.3.2.5.
43.A.3.3.
43.A.3.3.1.
43.A.3.3.2.
43.A.3.3.3.
43.A.3.3.4.
43.A.3.4.
43.A.3.4.1.
43.A.3.4.2.
43.A.3.4.3.
43.A.3.4.4.
43.A.3.4.5.
43.A.3.4.6.
43.A.3.4.6.1.
43.A.3.5.
43.A.3.5.1.
43.A.3.5.2.
43.A.3.5.3.
43.A.3.5.4.
43.A.3.5.4.1
43.A.3.5.5.
43.A.3.5.6.
43.A.3.5.7.
43.A.3.5.8.
43.A.3.5.9.
43.A.3.5.9.1.
43.A.3.5.10.
43.A.3.6.
43.A.3.6.1.
43.A.3.6.2.
43.A.3.6.3.
43.A.3.6.4.
43.A.3.6.5.
43.A.3.6.6.

43.A.3.6.7.

SPrawnos$¢ MEChanICZNA: 1] = wcovuveeerecrieecriceriseceresecssesecssssesssssesssssessssssesssssesssssesssessssnsessssnees

Deklarowany moment progowy na wejsciu hamulca Cg gec: wovvvn Nm

Skuteczna dtugo$¢ walka rozpieraka: ... mm

Beben hamulcowy
Maksymalna $rednica powierzchni ciernej (dopuszczalne zuZycie) .......ccemeceeorvecerrnenns mm

Material POASTAWOWY: ...ouuvvuerrrierrrrienrerinecriisssrisns s sssisnessessssssesssssessssssessssssssssnsessssnesssssnesessssnes

Masa deklarowana: ... kg

Masa NOMINAINAL .ooveeerereierereieeeeeeseeeese s esssse s sss e esss s esss b s sns s kg

Okladzina hamulcowa:

ProdUCEnt 1 JEZO AAIES w.cuuurveereriercreieerrrineceieneeeienes s ssssesssassssissesssisessssessssssessssnesesssnesesennes

MATKA oo aenaenee

Minimalna grubos¢ (dopuszczalne ZUuzycie) .....ccoeerecerennecermnnecernnnee mm

Metoda zamocowania materialu ciernego na szczg¢ce hamulcowej:
........................... Najbardziej niekorzystny przypadek zamocowania (jezeli wigcej niz jeden):
Dane dotyczace hamulca tarczowego

Typ polaczenia z osig (osiowe, promieniowe, zintegrowane itP.): ....ccooeceecerssecessseceunnne
Urzadzenie samoczynnej regulacji hamulcéw (zewnetrzne/zintegrowane): ........ccoceeeceeenne
Maks. skok sitownika: mm

Maksymalna deklarowana sita na wejsciu ThAmax: daN

Cinax = Thamax © L ettt sesseessssessssseessessssssssessssssessssss ssesesees . Nm
Promieni tarcia: To = coreereeeeemenieses s es s saaneas mm
Dlugos$¢ dzwigni: L= .. mm
Stosunek wejscie/wyjscie (l./e.): i= ..

Sprawno$¢ mechaniczna: L1 [T

Deklarowana sita progowa na wejsciu hamulca Thyg gect coovmrmrmemenerereeeeeeeeeeseseesssssssssssssssssis N
Codec = Thygdec * Lo o rerermemmemmmmmmmmmisssssiss e ssssssssss s ssssss s Nm
Minimalna grubos¢ tarczy (dopuszczalne zuzycie): ... mm

Dane dotyczgce tarczy hamulCOWE] .....coccvewccrrenneceemienceesmisnesesmiesmecesseennessessessessessessmssessesceres

OPis typu tarCZY: ...cveevevvevvinimininincinines

Polaczenie/MOCOWANIE dO PIASLY: ..cveurereeurrreemecrieneceiseesisesessssesessseessassessssesesssesessssessssseessesssssnns

WENtylacja (FAK/NIE): ooveuueveereeerercriimeriiseeeseseessieessssseesssssessseseeessesssssesesessssessssessssssessssssssssssssssneseses

Masa deklarowana: .. kg
Masa nominalna: kg
Deklarowana $rednica ZEWNELIZNA: ...oov.oereeervernreesnessessenssssssssssssssssssssssssssssssssssesens mm

Minimalna $rednica ZEWNEIIZNA: ..o..ocveeereeereereeeeeesseeesseeessee et sss s sessssesssseess st ssssessses mm
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43.A.3.6.8.  Srednica wewnetrzna pierscieni ciernych: mm

43.A.3.6.9.  Szerokos¢ kanatu chlodzacego (jesli dotyczy): mm

43.A.3.6.10. Material podstawowy:

43.A.3.7. Dane dotyczgce okfadziny hamulcowej

43.A.3.7.1.  Producent i jego adres:

43.A.3.7.2.  Marka:

43.A373.  Typ:

43.A.3.7.4.  Identyfikator (identyfikacja typu na plytce mocujacej okladziny):

43.A.3.7.5. Minimalna grubo$¢ (dopuszczalne zuzycie): mm
43.A.3.7.6. Metoda zamocowania materialu ciernego na plytce mocujacej okladziny: .......ccccovveencccces

43.A.3.7.6.1. Najbardziej niekorzystny przypadek zamocowania (jezeli wigcej niz jeden): ..o

Rysunek 1A

+

B P pE———,

cesenmennnnn’ /
xRy

............

e T T T

"__________
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Rysunek 1B
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Rysunek 2B
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(xxxvii)

(xxxviii)

(xxxix)

(xxxx)

(xxxxi)

pozycje 45.6.3.1-45.6.3.4 otrzymuja brzmienie:
,45.6.3.1. SAE J1939-13 (Sie¢ sterowania szeregowego i komunikacji pojazdu): tak/nie®

45.6.3.2. 1SO 11783-2 (Ciagniki i maszyny rolnicze i le$ne — Sie¢ sterowania szeregowego i danych
komunikacyjnych): tak/niet®)

45.6.3.3. 1SO 15031-3 (Pojazdy drogowe — Laczno$¢ miedzy pojazdem i zewngtrznym wyposazeniem
badawczym zwiazanym z diagnostyka emisji): tak/nie(

45.6.3.4. 1SO 13400-4 (Pojazdy drogowe — Protokot przekazywania informacji diagnostycznych przez
internet (DoIP)): tak/nie®”;

pozycja 46.2.1 otrzymuje brzmienie:

,46.2.1. W przypadku palgka zabezpieczajacego: sktadany/niesktadany®”;

pozycja 46.2.2, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

,46.2.2. W przypadku palgka zabezpieczajgcego skladanego:

46.2.2.1. Skladanie: bez wspomagania | z czg$ciowym wspomaganiem | z pelnym wspomaga-
niem

46.2.2.2. W przypadku skladania bez wspomagania lub z cz¢Sciowym wspomaganiem:

46.2.2.2.1.  Recznie obstugiwana sktadana ROPS: przy uzyciu narzedzi/bez uzycia narzedzi®

46.2.2.2.2.  Fotografie i szczegdlowe rysunki techniczne pokazujace obszar chwytania oraz widok
boczny i goérny stref dostepnych. Na rysunkach musza by¢ podane wymiary oraz maksy-
malne sily uruchamiajace ROPS: .....cvcreecerccrrneceicreisecssisesssessessseseessssncssssnesssssesssesssasneses

46.2.2.3. W przypadku skladania z czg¢Sciowym wspomaganiem lub z pelnym wspomaganiem
krétki opis urzadzen wspomagajacych oraz rzadzen nimi sterujacych (jezeli wystepuja)
i ich umiejscowienie: .....comeerrmecerenne

46.2.2.4. Mechanizm blokujacy: reczny/automatyczny®:
46.2.2.4.1. W przypadku recznych mechanizméw blokujacych krétki opis mechanizmu blokujacego

i jego ergonomicznej konstrukcji pozwalajacej unikngé zagrozen SciSnigciem lub przecie-
ciem i ograniczy¢ sile konieczng do jego ODSHUGL: .coweuiiveeciinnecricciecieciinnee

46.2.2.4.2. W przypadku automatycznych mechanizméw blokujacych

46.2.2.4.2.1. krétki opis mechanizmu blokujacego, urzadzen nim sterujgcych (jezeli wystepujg) i ich
UMIEJSCOWIEIIE! ovvuveieriictiitirisnsis ettt stssss s s sa s ssenes S

46.2.2.4.2.2. Oswiadczenie producenta okreslone w uwadze 2w pkt 5.5 czeici B3 zalgcznika IX do
rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) nr 1322/2014: tak/nie®”;

pozycja 49.4.1 otrzymuje brzmienie:
,49.4.1. Polozenie siedzenia kierowcy: po lewej stronie/po prawej stronie/posrodku”;
pozycja 49.5, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

,49.5.  Siedzenie(-a) pasazera(-6w)

49.5.1. Liczba siedzen dla PASAZErOW: .......cccomeevreeeereemmiereesmasncssssassnsessssssssssssssssssnscssseense

49.5.2. Umiejscowienie i rozmieszczenie®):

49.5.3. Wymiary SIedZeN PASAZEIOW: .....ceruermrrrererrierermsisnsssssnesssesesssssnesssssnessssssessssssessssnsssssnesssesssssnesssssnessssssesssens

49.5.4. Glowne parametry SiedZeN PASAZEIOW: .....rvewemreeemmseereesessessesssssessesssssesssssssessessssssssesssssessessssss sseseses

49.5.5. Spelniono wymogi okre$lone w normie EN 15694:2009 (Ciagniki rolnicze i le$ne — Siedzisko
pasazera — Wymagania i procedury badania) oraz dolaczono odpowiednia dokumentacje do
dokumentu informacyjnego: tak/nie/nie dotyczy™
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49.5.6.

Spelniono wymogi dotyczace siedzen pasazeréw w pojazdach terenowych typu II okreslone
w normie EN 15997:2011 (Wszystkie pojazdy terenowe (ATV — Quady) — Wymagania bezpie-
czenstwa i metody badania) oraz dolaczono odpowiednig dokumentacj¢ do dokumentu infor-

macyjnego: tak/nie/nie dotyczy®

(xxxxii) pozycja 51.2, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

»01.2.
51.2.1.
51.2.2.

51.2.2.1.

51.2.3.

51.2.4.

Gléwny wal odbioru mocy
Potozenie: przéd/tyt/inne™ (jesli inne, okresli¢: ...

llo$¢ obrotéw na minute: ...

................... min~

1.

Stosunek liczby obrotéw watu odbioru mocy do liczby obrotéw silnika: ........ccccecrreeceenne.

Nieobowiazkowe: Moc na wale odbioru mocy (WOM) przy predkosci(-ach) znamionowej(-ych)
(zgodnie z kodeksem OECD nr 2©7) lub normg ISO 789-1:1990 (Ciagniki rolnicze — Metody
badan — Czg$¢ 1: Badanie mocy na wale odbioru mocy))

Znamionowa predko$¢ obrotowa

Odpowiadajaca jej predkosé

K Moc
(X]\/igl\{{) obrot(ﬁ]v;fs_ls)llmka (kW)
1-540
2-1 000
540E
1 000E

Ostona walu odbioru mocy (opis, wymiary, rysunki, fotografie): .......omesmerenrecerseecersseccennne "

(xxxxiii) pozycja 51.2.3 otrzymuje brzmienie:

)

,51.3.3. Nieobowigzkowe: Moc na wale odbioru mocy (WOM) przy predkosci(-ach) znamionowej(-ych)
(zgodnie z kodeksem OECD nr 207 lub norma ISO 789-1:1990 (Ciggniki rolnicze — Metody
badan — Czg$¢ 1: Badanie mocy na wale odbioru mocy))

Znamionowa predko$¢ obrotowa

Odpowiadajaca jej predkosé

WOM obrotowa silnika Moc
(min™") (min) (kW)
1-540
2-1 000
540E
1 000E "

(xxxxiv) pozycja 54.3 otrzymuje brzmienie:

,54.3. Liczba i umiejscowienie paséw bezpieczenstwa oraz siedzefi, na ktérych moga by¢ stoso-
wane, nalezy wypelni¢ ponizsza tabele:

Konfiguracja paséw bezpieczefistwa i powigzane informacje

Kompletny znak
homologadji typu
UE | znak homo-
logacji typu EKG

Wariant,

w stosownych

przypadkach

Urzadzenie do
regulacji wysokosci
pasa (wskazal tak|

nie/opcja)

Siedzenie kierowcy
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Kompletny znak . Urzadzenie do
homologadji typu Wariant, regulacji wysokosci
UE | znak homo- w_stosownych pasa (wskaza¢ tak/
lowacii przypadkach ) :
ogacji typu EKG nie/opcja)
Siedzenie pasazera L
1 C
R
Siedzenie pasazera L
C
R

L = lewa strona, C = $rodek, R = prawa strona”;

(xxxxv) pozycja 57, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

»07. URZADZENIA STERUJACE URUCHAMIANE PRZEZ KIEROWCE, W TYM IDENTYFIKACJA URZADZEN
STERUJACYCH, SYGNALOW KONTROLNYCH I WSKAZNIKOW

57.1. Fotografie lub rysunki rozmieszczenia symboli oraz urzadzen sterujgcych, sygnaléw kontrolnych
i wskaznikéw: .....

57.2. Urzadzenia sterujace, sygnaly kontrolne i wskazniki, dla ktorych, o ile s3 zamontowane,
identyfikacja oraz stosowane w tym celu symbole identyfikacji s3 obowigzkowe

Dostepne

Nr urzadzenie | OkreSlone [;ostltl;f;e Okreslone
Urzadzenie sterujace [ | symbo- | Gdzie (**¥) v8 symbo- | Gdzie (**)
symbolu K Jem (% kontro- lem (¥
wskaz- em ( ne (* em (¥)
nik (¥)
1 Swiatta mijania
2 Swiatta drogowe
3 Swiatla postojowe
(boczne)
4 Przednie $wiatla
przeciwmglowe
5 Tylne $wiatla
przeciwmglowe:

6 Urzadzenie do

poziomowania
reflektoréw
7 Swiatla postojowe
8 Kierunkowskazy
9 Swiatta awaryjne

10 Wycieraczka
szyby przedniej

11 Spryskiwacz
szyby przedniej

12 Wycieraczka
i spryskiwacz
szyby przedniej
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Dostepne
Nr urzadzenie | OkreSlone Dsostgg;e Okreslone
mbol Urzgdzenie sterujgce [ | symbo- | Gdzie (*¥) kygn r symbo- | Gdzie (**)
symbolu wskaz- lem (*) 10 (*())_ lem (*)
nik () ne
13 Urzadzenie czysz-
czace reflektory
14 Odszranianie
i odmglawianie
szyby przedniej
15 Odszranianie
i odmglawianie
szyby tylnej
16 Dmuchawa
17 Swiece zarowe
18 Ssanie
19 Uszkodzenie
hamulcow
20 Poziom paliwa
21 Stan natadowania
akumulatora
22 Temperatura
czynnika chlodza-
cego silnika
23 Wskaznik niepra-
widlowego dzia-
fania (MI)
™ x = tak
— = nie lub nie jest dostgpny oddzielnie
0 = W opdji.
(™) d = bezpo$rednio na urzadzeniu sterujgcym, wskazniku lub sygnale kontrolnym
¢ = w poblizu

57.3.

Urzadzenia sterujace, sygnaly kontrolne i wskazniki, w stosunku do ktérych, o ile s
zamontowane, identyfikacja jest nieobowigzkowa oraz symbole, ktére muszg by¢ zasto-
sowane, jezeli maja by¢ zidentyfikowane

Dostepne Dostepne
Nr urzadzenie | OkreSlone s nf}y Okreslone
mbol Urzadzenie sterujgce symbo- | Gdzie (**) kygn r symbo- | Gdzie (**)
Symbotu [wskaz- lem (¥) 10 (*(;- lem (¥)
nik (%) ne

1 Hamulec posto-

jowy
2 Wycieraczka

szyby tylnej
3 Spryskiwacz

szyby tylnej
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Dostepne Dostepne
Nr urzadzenie | OkreSlone sygnaly Okreslone
svmbolu Urzadzenie sterujgce symbo- | Gdzie (**) k}(l)gn tro- symbo- | Gdzie (**)
Y [wskaz- lem (*) ne (4 lem (*)
nik (%) ¢
4 Wycieraczka
i spryskiwacz
szyby tylnej
5 Wycieraczka
szyby przedniej
z regulacja pracy
6 Dzwigkowe urza-
dzenie ostrzegaw-
cze
7 Maska
8 Pas bezpieczen-
stwa
9 Ci$nienie oleju
silnikowego
10 Benzyna bezolo-
wiowa
11
12
® x = tak
— = nie lub nie jest dostgpny oddzielnie
o =W opdji.
(**) d = bezposrednio na urzadzeniu sterujgcym, wskazniku lub sygnale kontrolnym
¢ = w poblizu

57.4. Krotki opis i schematyczny rysunek umiejscowienia, przemieszczania, sposobu dzialania i ozna-
kowania kodem barwnym réznych urzadzen sterujagcych we wnetrzu pojazdu i pokazujacy
w przypadku ciggnikéw bez zamknigtej kabiny, jak uniemozliwiono dostgpnos¢ z podloza do
wewnetrznych urzadzen StErufacyCh ... ceieecesieesesiaesssssesssesesssseseseses sesesesssssneseses

57.5. Krotki opis i schematyczny rysunek umiejscowienia, przemieszczania, sposobu dzialania i ozna-
kowania kodem barwnym réznych urzadzen sterujacych na zewnatrz pojazdu oraz przedstawia-
jacy przednig i tylng strefe zagrozenia zgodnie z dodatkiem 1 do zalgcznika XXIII do rozporzg-
dzenia delegowanego Komisji (UE) nr 1322/2014: oooveeeeeneeceemereeeseseerreeseennne

57.6. Spelniono wymogi okre$lone w zalacznikach A i C do normy ISO 15077:2008 (Ciaggniki
i samobiezne maszyny dla rolnictwa — urzadzenia sterownicze — sily uruchamiajace, przemiesz-
czenie, umiejscowienie i sposéb dzialania) oraz dolaczono odpowiednia dokumentacj¢ do doku-
mentu informacyjnego: tak/nie™

57.7. Spelniono wymogi okreslone w pkt 4.5.3 normy ISO 4254-1:2013 (Maszyny rolnicze — Bezpie-
czenstwo — Cze$¢ 1: Wymagania ogdlne), z wyjatkiem urzadzen sterujacych obstugiwanych
kor?c)em palca, oraz dofgczono odpowiednia dokumentacje do dokumentu informacyjnego: tak/

a4
nie

57.8. Spelniono wymogi dotyczace sterowania przepustnicg i recznego sterowania sprzeglem okreslone
w normie EN 15997:2011 (Wszystkie pojazdy terenowe (ATV — Quady) — Wymagania bezpie-
czefistwa i metody badania) oraz dolaczono odpowiednig dokumentacje do dokumentu informa-
cyjnego: tak/nie/nie dotyczy™

57.9. Dla pojazdéw kategorii T i C spelniono wymogi okreslone w normie ISO 10975:2009 (Ciagniki
i maszyny rolnicze — Uklady samonaprowadzania dla ciagnikéw sterowanych przez operatora
oraz maszyn samobieznych — Wymagania dotyczgce bezpieczenstwa) oraz dolaczono odpo-

wiednig dokumentacje do dokumentu informacyjnego tak/nie/nie dotyczy™”;
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¢) w dodatku 1 wprowadza si¢ nastepujgce zmiany:
(i) pozycja 2.5.1 otrzymuje brzmienie:
,2.5.1. Homologacja typu: typu silnika/rodziny silnikéw*”;
(i) skresla si¢ pozycje 5.1.2.2;
(ili) pozycje 6.6 i 6.7 otrzymuja brzmienie:

,6.6. Predko$¢ znamionowa: ... min”:

6.7. Predko$¢ obrotowa przy najwiekszym momencie ObrotOwym: ........cccccomveceenne min~!: ”;

(iv) pozycja 6.18, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

,6.18. Zasilanie paliwem silnikow wysokopreznych

6.18.1. Pompa zasilajgca

6.18.1.1 Cignienie”) ...oovvvreerrresnne kPa lub wykres charakterystyki: ........occcomeeerurereees
6.18.2. Uktad wtryskowy

6.18.2.1. Pompa
6.18.2.1.1.  Marka(-i): ...
6.18.2.1.2.  Typ(-y): ...

6.18.2.1.3.  Zasilanie: ... i ... mm>”) na skok lub cykl przy pelnym wtrysku przy predkosci obrotowej
pompy: ........ obr./min (warto$¢ znamionowa) i: odpowiednio ... obr./min (maksymalny moment
obrotowy), lub wykres charakteryStyKi: .......cooccceomcccemnecermicecrmiessessiesessissncsessesmnsssssesnseseese

6.18.2.1.3.1. Zastosowana metoda: na silniku/na stanowisku do badania pomp
6.18.2.2. Wyprzedzenie wtrysku:

6.18.2.2.1.  Przebieg kata wyprzedzenia wtrysku”): ..............

6.18.2.2.2.  Ustawianie rozrzagdu": ...

6.18.2.3. Przewody wtryskowe:

6.18.2.3.1.  Dlugosé: ... mm

6.18.2.3.2.  Srednica wewnetrzna: ... mm

6.18.2.4. Witryskiwacz(-e)

6.18.2.4.1.  Marka(H) ...

6.18.2.4.2.  Typ(-y): ...

6.18.2.4.3.  Cisnienie otwarcia”): ... kPa lub wykres charakterystyki: .........oooccoovveen
6.18.2.5. Regulator obrotéw

6.18.2.5.1.  Marka() ...

6.18.2.5.2.  Typ(-y): ...

6.18.2.5.3.  Predkosé, przy ktérej rozpoczyna sie odciecie doptywu pod pelnym obcigzeniem: ........ min~';
6.18.2.5.4.  Maksymalna predkos¢ bez obcigzenial”): ......oooovvvereeee min~!;
6.18.2.5.5.  Predkos¢ obrotowa na biegu jatowym: ... min:

6.18.2.6. Uklad rozruchu zimnego silnika
6.18.2.6.1.  Marka(-): ...

6.18.2.6.2.  Typ(-y): ...

6.18.2.6.3.  Opis: ...”;
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(v) pozycja 7.1.1 otrzymuje brzmienie:
,7.1.1. Cykl spalania: z zaptonem iskrowym/z zaplonem samoczynnym®”;
(vi) pozycje 8.6 i 8.7 otrzymujg brzmienie:

,8.6. Predko$¢ znamionowa: ..........ccocemneeen. min!:

8.7. Predkos¢ obrotowa przy najwickszym momencie obrotowym: .........oceeconecees minl: %
(vi) pozycja 8.12.2, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:
»8.12.2. Powietrze

8.12.2.1.  Dmuchawa: tak/niel

8.12.2.1.1. CharakteryStyka dmUCRAWY ... ccceueceeeeceieeeireceieceiiecseieseieeseessesssssessssssesssssesssses sesesssssssesssssesssssesssessssses

8.12.2.1.2. Przelozenie(-a) napedu (jesli dotyczy): .........

(viii) pozycja 8.17, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

»8.17. Srodki ograniczajjce zanieczyszczenie powietrza

8.17.1. Uktad recyrkulacji gazow ze skrzyni korbowej: tak/nie!
8.17.2. Dodatkowe urzadzenia ograniczajace emisje (jezeli wystepuja):
8.17.2.1. Reaktor katalityczny: tak/nie'®

8.17.2.1.1. Marka: ..o

8.17.2.1.2. TYP i,

8.17.2.1.3. Liczba reaktoréw Kkatalitycznych i ich elementow .......ccooeveeerneveenn.
8.17.2.1.4. Wymiary i pojemnos$¢ reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): ........ccoocrveecnnccces
8.17.2.1.5. Zasada dziafania reaktora katalitycznego ........cccoueceeees

8.17.2.1.6. Catkowita zawartos¢ metali szlachetnych: ...

8.17.2.1.7. Zawarto$¢ wzgledna: .....ccooccerneecennnne.

8.17.2.1.8. Nos$nik (struktura i material): .....coooocerrirenrrrennes

8.17.2.1.9. Gesto$¢ komorek: .....eveeeeveeeennenns

8.17.2.1.10.  Typ obudowy reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): ........ccccrvecesucccces

8.17.2.1.11.  Polozenie reaktora(-Ow) katalitycznego(-ych) (miejsce i najwicksza/najmniejsza odlegtos¢ od
silnika): oo,

8.17.2.1.12.  Normalny zakres temperatur roboczych: ........coocceeeuenee K

8.17.2.1.13.  Odczynnik ulegajacy zuzyciu (w stosownych przypadkach): ...
8.17.2.1.13.1. Typ i stezenie odczynnika niezbednego do reakgji katalitycznej: ..o.ooeveeereveeeneneens
8.17.2.1.13.2. Normalny zakres temperatur roboczych odczynnika: K

8.17.2.1.13.3. Norma migdzynarodowa (w stosownych przypadkach): ...
8.17.2.1.14.  Czujnik NOx: tak/nie¥

8.17.2.1.15.  Czujnik tlenu: tak/nie®

8.17.2.1.15.1. Marka: .cccocomeverrrrrecccnns

8.17.2.1.15.2. TYP woeoeoroesrier

8.17.2.1.15.3. Polozenie: .....cocommreermrrennns

8.17.2.1.16.  Wtrysk powietrza: tak/nie'
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8.17.2.1.16.1. Typ: pulsacyjny, pompa powietrza/inne(4) (jesli inne, okreslic: ......comeveerrecerneecs )
8.17.2.1.17.  EGR: tak/nie®

8.17.2.1.17.1. Wlasciwosci (chfodzony/niechlodzony, wysoko-/niskoprezny itp.): .....cccecemecerrnecerenne
8.17.2.1.18.  Filtr czastek statych: tak/niel®

8.17.2.1.18.1. Wymiary i pojemno$¢ filtra czastek stalych: ......ccenccces

8.17.2.1.18.2. Typ i konstrukcja filtra czastek stalych: .....cccoceeeeeane.

8.17.2.1.18.3. Polozenie (miejsce i najwicksza/najmniejsza odleglos¢ od silnika): .....ccocccvvvervecccrneene
8.17.2.1.18.4. Metoda lub uklad regeneracji, opis lub rysunek: ......cccoocunecccces

8.17.2.1.18.5. Normalny zakres temperatury: ... K i ci$nienia pracy: ... kPa
8.17.2.1.19.  Inne uklady: tak/nie®

8.17.2.1.19.1. Opis i dzialanie: ...

(ix) pozycja 8.18, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

,8.18. Zasilanie paliwem silnikow wysokopreznych

8.18.1. Pompa zasilajgca

8.18.1.1 Cisnienie”) ...oovovvreressrrree kPa lub wykres charakterystyki: ........occoneeeuuereceens
8.18.2. Uktad wtryskowy

8.18.2.1.  Pompa
8.18.2.1.1.  Marka(-): .ooevrreerreerreerrs
8.18.2.1.2.  Typ(-y): o

8.18.2.1.3.  Zasilanie: ... i.....mm*") na skok lub cykl przy pelnym wtrysku przy predkosci obrotowej
pompy: ...obr./min (warto§¢ znamionowa) i: odpowiednio ... obr./min (maksymalny moment

obrotowy), lub wykres charakteryStyKi: ......ccomcmecemeceinccrnnccrnecerneceiecsiseecsssesesesesessnescnnes

8.18.2.1.3.1. Zastosowana metoda: na silniku/na stanowisku do badania pomp
8.18.2.2. Wyprzedzenie wtrysku:

8.18.2.2.1.  Przebieg kata wyprzedzenia wtrysku): .........ooovoerre.

8.18.2.2.2.  Ustawianie rozrzadu': ...,

8.18.2.3. Przewody wtryskowe:

8.18.2.3.1.  Dlugo$é: ... mm

8.18.2.3.2.  Srednica wewnetrzna: ... mm

8.18.2.4. Witryskiwacz(-e)

8.18.2.4.1.  Marka(-) .cooooereerrrrrerrrrrnnes

8.18.2.4.2.  TYP(y): woeeveereereerreeerennne

8.18.2.4.3.  Cisnienie otwarcia”): ... kPa lub wykres charakterystyki: ...........oocccrmrns
8.18.2.5. Regulator obrotéw

8.18.2.5.1.  Marka(-) .oooereerrrrrerrrrreens

8.18.2.5.2.  Typ(y): oo

8.18.2.5.3.  Predkosé, przy ktérej rozpoczyna sie odciecie dopltywu pod pelnym obcigzeniem!): in~:

8.18.2.5.4.  Maksymalna predkos¢ bez obcigzenial”): ........ovvvoooooevecesssisseessssssseesssssssesesssnssneses min:
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8.18.2.5.5.  Predko$¢ obrotowa na biegu JAIOWYM): ......ooocvooooveeeseeecseseeessse s min~:

8.18.2.6. Uklad rozruchu zimnego silnika
8.18.2.6.1.  Marka(-i): .coorrcrrrrerrrrrrnreene
8.18.2.6.2.  TYP(-y): weerreererrrermrererennne
8.18.2.6.3.  OPIS: .oevvereircicircnnas ",
(x) pozycja 8.19 otrzymuje brzmienie:
,8.19. Zasilanie paliwem silnikow benzynowych”;

d) w dodatku 2 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:
(i) pozycja 2.5.1 otrzymuje brzmienie:
,2.5.1. Homologacja typu: typu silnika/rodziny silnik6w*”;
(i) skresla sie pozycje 5.1.2.2;
(ili) pozycja 10.4.4.1 otrzymuje brzmienie:
,10.4.4.1. Urzadzenie thumiace halas z wydechu zawierajace materialy wiokniste: tak/nie”;
¢) w dodatku 3 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:
(i) dodaje si¢ pozycje 2.2.4 w brzmieniu:

,2.2.4. Dla komponentéw i oddzielnych zes]poléw technicznych miejsce i sposéb mocowania znaku(-6w)
homologacji typu (jezeli wystepuje(-a)1%: wovvvvvrvvcsvrrrrennn 7

(i) pozycja 2.5.1 otrzymuje brzmienie:
,2.5.1. Homologacja typu: typu silnika/rodziny silnikéw*”;
(ili) pozycje 6.6 i 6.7 otrzymuja brzmienie:

0.6, PredKOSC ZNAMIONOWA: ...veeoieerrierrieeiese it ceee ettt s s s s st sttt ss sttt ss s min™:

6.7. Predko$¢ obrotowa przy najwickszym momencie ODIOTOWYM: ......cooccrveeeuimcremmeeceremmeneceeesesseeeeesesnenes min~:

(iv) pozycja 6.18, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

,6.18. Zasilanie paliwem silnikow wysokopreznych

6.18.1. Pompa zasilajgca

6.18.1.1 Cisnienie”) ... kPa lub wykres charakterystyki: ...........oocorrsns
6.18.2. Uktad wtryskowy

6.18.2.1. Pompa

6.18.2.1.1. Marka(-i): ...
6.18.2.1.2. Typ(-y): ...

6.18.2.1.3. Zasilanie: ... i.....mm>") na skok lub cykl przy pelnym wtrysku przy predkosci obrotowej
pompy: ...obr./min (warto$¢ znamionowa) i: odpowiednio ... obr./min (maksymalny moment
obrotowy), lub wykres charakteryStyKi: ...ccmceccecrieciiireceineeesisecesiecesissecssessessseseessssesessscesssenes

6.18.2.1.3.1.  Zastosowana metoda: na silniku/na stanowisku do badania pomp
6.18.2.2. Wyprzedzenie wtrysku:

6.18.2.2.1. Przebieg kata wyprzedzenia wtrysku): ..o,

6.18.2.2.2. Ustawianie rozrzgdu”): ........occoooveeeee.

6.18.2.3. Przewody wtryskowe:

6.18.2.3.1. Dlugosé: ... mm

6.18.2.3.2. Srednica wewnetrzna: ... mm
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6.18.2.4. Wiryskiwacz(-e)
6.18.2.4.1.  Marka() ...
6.18.2.4.2. Typ(y): ...
6.18.2.4.3. Cisnienie otwarcia”); ... kPa lub wykres charakterystyki: .........oooccrsee
6.18.2.5. Regulator obrotéw
6.18.2.5.1.  Marka(-) ...
6.18.2.5.2. Typ(-y): ...
6.18.2.5.3. Pr@dk?éc', przy ktorej rozpoczyna si¢ odcigcie doptywu pod pelnym obcigzeniem!): ..................
min:
6.18.2.5.4. Maksymalna predkos¢ bez obcigzenia”): .......ooooocceere. min’!:
6.18.2.5.5. Predko$¢ obrotowa na biegu jatowym®): .......ococcorvee, minl:
6.18.2.6. Uklad rozruchu zimnego silnika
6.18.2.6.1. Marka(-i): ...
6.18.2.6.2. Typ(y): ...
6.18.2.6.3. Opis: ...”;
(v) pozycja 6.19.4.2 otrzymuje brzmienie:

16.19.3.2. TYP(): oo ”:

(vi) pozycja 7.1.1 otrzymuje brzmienie:
,7.1.1. Cykl spalania: z zaptonem iskrowym/z zaplonem samoczynnym®”;

(vi) pozycje 8.6 i 8.7 otrzymuja brzmienie:
8.6, PredKOSC ZNAMIONOWA: ...ovuoieerieereieeeetee ittt aee st sttt ss s sttt b s bbbt min:
8.7. Predko$¢ obrotowa przy najwickszym momencie ODTOLOWYIM: ......vvvveerrreeeemereeereeeeeseseseseessseseeessenees min’l: 7;

(viii) pozycja 8.12.2, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:
»8.12.2. Powietrze
8.12.2.1.  Dmuchawa: tak/nie®
8.12.2.1.1. Charakterystyka dmuchawy.......cccooeccemmecernnecns
8.12.2.1.2. Przelozenie(-a) napedu (jesli dotyczy): .covvveervereemrnenenns "

(ix) pozycja 8.17, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

»8.17.
8.17.1.

8.17.2.
8.17.2.1.
8.17.2.1.1.
8.17.2.1.2.
8.17.2.1.3.
8.17.2.1.4.
8.17.2.1.5.
8.17.2.1.6.
8.17.2.1.7.

Srodki ograniczajace zanieczyszczenie powietrza

Uktad recyrkulacji gazéw ze skrzyni korbowej: tak/niet
Dodatkowe urzgdzenia ograniczajgce emisje (jezeli wystepuja):

Reaktor katalityczny: tak/nie®

Wymiary i pojemno$¢ reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): ....oocoveeveerveceeenn
Zasada dzialania reaktora katalitycznego ...
Calkowita zawarto$¢ metali szlachetnych: ..o

Zawarto$¢ wzgledna: .....ccoveceonnecennnne.
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8.17.2.1.8.
8.17.2.1.9.
8.17.2.1.10.

8.17.2.1.11.

8.17.2.1.12.
8.17.2.1.13.
8.17.2.1.13.1.
8.17.2.1.13.2.
8.17.2.1.13.3.
8.17.2.1.14.
8.17.2.1.15.
8.17.2.1.15.1.
8.17.2.1.15.2.
8.17.2.1.15.3.
8.17.2.1.16.
8.17.2.1.16.1.
8.17.2.1.17.
8.17.2.1.17.1.
8.17.2.1.18.
8.17.2.1.18.1.
8.17.2.1.18.2.
8.17.2.1.18.3.
8.17.2.1.18.4.
8.17.2.1.18.5.
8.17.2.1.19.
8.17.2.1.19.1.

(x) pozycja 8,18,
»8.18.

8.18.1.
8.18.1.1

8.18.2.
8.18.2.1.

8.18.2.1.1.
8.18.2.1.2.

8.18.2.1.3.

Nos$nik (struktura i material): ......coooerrrrrrenne.
Gesto$¢ komorek: .....veeeeeveeneneenns
Typ obudowy reaktora(-6w) katalitycznego(-ych): ....occovveveurnnecunnnee

Polozenie reaktora(-6w) katalitycznego(-ych) (miejsce i najwigksza/najmniejsza odleglos¢ od
silnika): oo,

Normalny zakres temperatur roboczych: .......ccc.comeecervennee. K

Odczynnik ulegajacy zuzyciu (w stosownych przypadkach): ...
Typ i stezenie odczynnika niezbednego do reakcji katalitycznej: ....ccooveeeeeeeceeeneces
Normalny zakres temperatur roboczych odczynnika: ........ccccconveecereenne K

Norma migdzynarodowa (w stosownych przypadkach): .......ccommeeeunnne.

Czujnik NO,: tak/niel®

Czujnik tlenu: tak/nie®

Polozenie: ......coccoreeveeonecnns

Wirysk powietrza: tak/nie™

Typ: pulsacyjny, pompa powietrza/inne® (jesli inne, okreslic: ........oooo..... )

EGR: tak/niel®

Wihasciwosci (chlodzony/niechtodzony, wysoko-/niskoprezny itp.): .cccoveceerveceenecenes

Filtr czastek statych: tak/nie(®

Wymiary i pojemno$¢ filtra czgstek stalych: ..ooooveveeorveceen

Typ i konstrukcja filtra czastek stalych: ..o

Polozenie (miejsce i najwicksza/najmniejsza odleglo$¢ od silnika): ......cooevverrereeernnnes

Metoda lub ukfad regeneracji, opis lub rysunek: ......ccovvvvurrenceens

Normalny zakres temperatury: ....K i ci$nienia pracy: kPa

Inne uktady: tak/nie®

Opis i dzialanie: ..o
wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:
Zasilanie paliwem silnikow wysokopreznych

Pompa zasilajgca

Cignienie”) ....ovvvrrrrersnne kPa lub wykres charakterystyki: .......ccoveeerurereees

Uklad wtryskowy

Pompa

Marka(-i): .ooeerrerrerrernieene

1074217 A

Zasilanie: ... i.....mm*") na skok lub cykl przy pelnym wtrysku przy predkosci obrotowej
pompy: ...obr./min (warto$¢ znamionowa) i: odpowiednio ... obr./min (maksymalny moment

obrotowy), lub wykres charakteryStyKi: .....cccomceemeceieciincciineecineceisecerissecsssssecssssesesssesesssssscenes
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8.18.2.1.3.1. Zastosowana metoda: na silniku/na stanowisku do badania pomp*
8.18.2.2. Wyprzedzenie wtrysku:

8.18.2.2.1.  Przebieg kata wyprzedzenia wtrysku): .........ooveerre.

8.18.2.2.2.  Ustawianie rozrzagdu'): ...

8.18.2.3. Przewody wtryskowe:

8.18.2.3.1.  Dlugo$é: ... mm

8.18.2.3.2.  Srednica wewnetrzna: ... mm

8.18.2.4. Witryskiwacz(-e)

8.18.2.4.1.  Marka(-) .cooooereerrerrerrrrrenns

8.18.2.4.2.  Typ(-y): wveeorererrerrerecanes

(7

8.18.2.4.3.  Cisnienie otwarcia): ... kPa lub wykres charakterystyki: ......cccoueverrrereunne.
8.18.2.5. Regulator obrotéw
8.18.2.5.1.  Marka(-i) .coooorreerrrererrrrrenns

8.18.2.5.2.  Typ(-y): s

8.18.2.5.3. Pr@dkloéc', przy ktérej rozpoczyna sie odciecie doplywu pod pelnym obcigzeniem): ..o
min~:
8.18.2.5.4.  Maksymalna predkosé¢ bez obcigzenia”): ......ooocvvereeee min~':
8.18.2.5.5.  Predkos¢ obrotowa na biegu jatowym): ......ooovvinc min '
8.18.2.6. Uklad rozruchu zimnego silnika
8.18.2.6.1.  Marka(-i): .cocorrrrrreerrrerrns
8.18.2.6.2.  TYP(-¥): weerrecereerecrrrererennne
8.18.2.6.3.  OPIS: .ocvvvererrererrennas ",
(xi) pozycja 8.19 otrzymuje brzmienie:
,8.19. Zasilanie paliwem silnikow benzynowych”;
f)  w dodatku 7 pozycja 25.5.2 otrzymuje brzmienie:
,25.5.2. Znamionowe napigcie lub ci$nienie atmosferyczne: ... V [ kpa®;

g) w dodatku 8 tytul otrzymuje brzmienie:

LDodatek 8

Wzér dokumentu informacyjnego dotyczacego homologacji typu UE typu (lub typu pojazdu w odniesieniu
do) montazu lusterka wstecznego jako ukladu”

h) w dodatku 9 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:
(i) pozycja 3.3 otrzymuje brzmienie:
,3.3. Osie i kola:”;
(i) pozycja 4.1.2.1.2 otrzymuje brzmienie:

,4.1.2.1.2. W przypadku pojazdu kategorii R lub S ze sztywnym dyszlem lub z osig centralng wskazaé
obciazenie pionowe w przednim punkcie SPIrzegu (S): weueereeeeeeeeeeeiseseismesssssesssssesssssesesssnesesens kg”;
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(iii) skresla si¢ pozycje 4.1.2.2 1 4.1.2.4;
(iv) pozycja 4.1.3 otrzymuje brzmienie:
,4.1.3. Technicznie dopuszczalna(-e) masa(-y) ciagnigta(-¢) dla pojazdéw kategorii T lub C dla kazdej konfigu-

racji podwozia/hamulcéw pojazdu kategorii R lub S (dla pojazdéw kategorii R i S podaé maksymalne
dopuszczalne obcigzenie(-a) w tylnym punkcie sprzegu):

Pojazd
katlsgiorlsl Dyszel Dyszel sztywny 0§ centralna
Hamulec
Bez hamulca (¥) ... kg ... kg ... kg
Hamowanie bezwladno$ciowe ... kg ... kg ... kg
Hamowanie hydrauliczne ... kg ... kg ... kg
Hamowanie pneumatyczne ... kg ... kg ... kg

(*) Warto$¢ obliczona przy zastosowaniu warunkow czeSciowego obciazenia zdefiniowanego przez producenta
ciggnika w porozumieniu ze stuzba techniczng, okreSlona w pkt 3.1.1.2 zalacznika I do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/68.”

(v) pozycja 4.1.4 otrzymuje brzmienie:

,4.1.4. Calkowita dopuszczalna masa zespotu ciagnika (pojazdu kategorii T lub C) i pojazdu ciggnigtego
(pojazdu kategorii R lub S) dla kazdej konfiguracji podwozia/hamulcéw pojazdu kategorii R lub S:

Pojazd
katlsgiorlsl Dyszel Dyszel sztywny 05§ centralna
Hamulec
Bez hamulca ... kg ... kg ... kg
Hamowanie bezwladnosciowe ... kg ... kg ... kg
Hamowanie hydrauliczne ... kg ... kg ... kg
Hamowanie pneumatyczne ... kg ... kg oo kg

(vi) skresla si¢ pozycje 4.1.5-4.1.5.3;
i) w dodatku 10 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:
(i) dodaje si¢ pozycje 2.2.4 w brzmieniu:

,2.2.4. Dla komponentéw i oddzielnych zespo%ow technicznych mle]sce i sposéb mocowania znaku(-
6w) homologadji typu (jezeli wystepuje(-a)"”: ovvovoevveressrree! ;

(i) pozycja 24.1 otrzymuje brzmienie:

,24.1. Wykaz charakteryzujacy wszystkie projektowane kombinacje istotnych elektrycznych/elektronicz-
nych ukladéw lub podzespotéw pojazdu, stylow nadwozia®?, réinic w materiale, z jakiego
wykonane jest nadwozie, ogdlny uklad okablowania, odm1any silnika, wersje do ruchu prawo-
i lewostronnego oraz wersje TOZStAWU OSI: ..ccoeeeermueevereeeennnt ;

j)  w dodatku 11 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:

(i) dodaje si¢ pozycje 2.2.4 w brzmieniu:

,2.2.4. Dla komponentéw i oddzielnych ZeSFObW technlcznych miejsce i sposdb mocowania znaku(-6w)
homologadji typu (jezeli wystepuje(-a)!!%: w.ovvvvvvvvrrrersemrrnnne ;
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(ii) pozycja 29, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

»29.
29.1.

29.2.

29.2.1.

29.3.

29.3.1.

29.4.

29.4.1.

29.5.

MASY OBCIAZNIKOW

Szczegblowy opis techniczny (w tym fotografie lub rysunki z wymiarami) obcigznikéw oraz
sposobu, w jaki s3 one montowane do ciagnika:

Liczba zestaw6w obcigZnikOW: ......coccomrvermreenes

Liczba komponentéw w kazdym zestawie: zestaw 1: .... zestaw 2: .... ZeStaW... ...ccoenne.

Masa komponentéw w kazdym zestawie: zestaw 1: ....... kg zestaw 2: ........... kgzestaw...: ...... kg
Laczna masa kazdego zestawu: zestaw 1: ....... kgzestaw 2: ........... kg zestaw...: ...... kg

tgczna masa obcigZnikOw: ......coccoevecrnreences kg

Rozklad tej masy na osie: ...ccovereeerereeens kg

”

Material(-y) i sposéb wykonania: .......coeenend! ;

k) w dodatku 12 wprowadza si¢ nastepujace zmiany:

(i) dodaje si¢ pozycje 2.2.4 w brzmieniu:

,2.2.4.

Dla komponentéw i oddzielnych zesFobW techmcznych miejsce 1 spos6b mocowania znaku(-6w)
homologacji typu (jezeli wystepuje(-a))" 7 cvvvvevcceemrenene ;

)  w dodatku 13 wprowadza si¢ nastepujgce zmiany:

(i) dodaje si¢ pozycje 2.2.4 w brzmieniu:

,2.2.4.

Dla komponentéw i oddzielnych zesgoiow technlcznych miejsce i sposéb mocowania znaku(-6w)
homologacji typu (jezeli wystepuje(-a)'' s vcevereecrrrmcrnnnne ;

m) w dodatku 14 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:

(i) dodaje si¢ pozycje 2.2.4 w brzmieniu:

,2.2.4. Dla komponentéw i oddzielnych Zes(po}ow technlcznych miejsce i sposéb mocowania znaku(-6w)

homologacji typu (jezeli wystepuje(-a)'' ™ oeveerreceeeernnnns! ;

(ii) pozycja 38.1 otrzymuje brzmienie:

,38.1.

Fotografie i zwymiarowane rysunki sprzegu mechanicznego, jego montazu w po]ezdme i jego sprze-
zenia z urzadzeniem zamontowanym na pojezdzie ciggnigtym: ... ;

(ili) pozycja 38.5 otrzymuje brzmienie:

»38.5.

Opis sprzegu mechanicznego:

Typ (zgodnie z dodatkiem 1 do zalacznika XXXIV do rozporzadzenia delegowa-
nego Komisji (UE) 2015/208):

Marka:

Oznaczenie typu przez producenta:

Maksymalne obcigzenie poziomefwartos¢ DW@49. | kg/kN

Masa ciagnieta (T) @@, ton

Maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu (S)*4: ... kg
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Fotografie i rysunki w skali urzadzenia sprzegajacego. Rysunki te muszg uwidacz-
nia¢ zwlaszcza szczegélowe wymagane wymiary, jak réwniez pomiary konieczne
przy instalowaniu urzadzenia sprz¢gajacego.

Krétki opis techniczny urzadzenia sprzegajacego precyzujacy typ konstrukcyjny
i zastosowane materialy.

Rodzaj badania Statyczne/dynamicz-
nel*

»,

Znak homologadji typu (UE) lub numer: W

— uch dyszla, glowic sprzegajacych lub podobnych urzadzen sprzegajacych, ktore
mocuje si¢ do sprzegu mechanicznego (w przypadku dyszli przegubowych
i sztywnych)

— znak lub numer homologacji typu sprzegéw mechanicznych, ktére mocuje si¢
do ramy drabinowej/wspornika zaczepu przyczepy (jezeli sa ograniczone do
okreslonych typow):

n) w dodatku 15 wprowadza si¢ nastgpujgce zmiany:
(i) pozycja 3.3 otrzymuje brzmienie:
,3.3. Osie i kola;
(i) pozycja 4.1.2.1.2 otrzymuje brzmienie:

,4.1.2.1.2. W przypadku pojazdu kategorii R lub S ze sztywnym dyszlem lub z osig centralng wskazaé
obciazenie pionowe w przednim punkcie sprzegu (S): kg”;

(iii) skresla si¢ pozycje 4.1.2.4;
(iv) pozycja 4.1.3 otrzymuje brzmienie:

,4.1.3. Technicznie dopuszczalna(-e) masa(-y) ciggnieta(-e) dla pojazdéw kategorii T lub C dla kazdej konfi-
guracji podwozia/hamulcéw pojazdu kategorii R lub S (dla pojazdéw kategorii R i S podaé maksy-
malne dopuszczalne obcigzenie(-a) w tylnym punkcie sprzegu):

Pojazd

katligiorlsl Dyszel Dyszel sztywny O$ centralna
Hamulec
Bez hamulca (*) ... kg ... kg .... kg
Hamowanie  bezwladno- ... kg ... kg .... kg
Sciowe
Hamowanie hydrauliczne ... kg ... kg ... kg
Hamowanie pneumatyczne ... kg ... kg ... kg

(*) Warto§¢ obliczona przy zastosowaniu warunkéw czeSciowego obciazenia zdefiniowanego przez producenta
ciagnika w porozumieniu ze stuzba techniczng, okreslona w pkt 3.1.1.2 zalacznika II do rozporzadzenia
delegowanego Komisji (UE) 2015/68.”;

(v) pozycja 4.1.4 otrzymuje brzmienie:

,4.1.4. Catkowita dopuszczalna masa zespolu ciggnika (pojazdu kategorii T lub C) i pojazdu ciagnigtego
(pojazdu kategorii R lub S) dla kazdej konfiguracji podwozia/hamulcéw pojazdu kategorii R lub S:

Pojazd

katlsgiorisi Dyszel Dyszel sztywny 05§ centralna
Hamulec
Bez hamulca ... kg ... kg ... kg
I,-Iamowanie bezwladno- ... kg ... kg ... kg
Sciowe
Hamowanie hydrauliczne ... kg ... kg .... kg
Hamowanie pneumatyczne ... kg ... kg ... kg”;
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(vi) skresla si¢ pozycje 4.1.5-4.1.5.3;

(vii) skresla si¢ pozycje 5.1.2.2;

(vii) pozycje 6.6 i 6.7 otrzymujg brzmienie:

»0.6. PredkoSC ZNamionOWa: ........cooceereeeeereenereeeeeeeeeeseessseeesseesssesesseeesecsssessenas ettt ettt et min':

1. »

6.7. Predkos¢ obrotowa przy najwickszym momencie ODIOtOWYM: ......covcrveummecereemmicnscemmmeeseessneeeens min~:

(ix) dodaje si¢ pozycje 7, 7.1 i 7.1.1 w brzmieniu:

7. PODSTAWOWE WEASCIWOSCI RODZINY SILNIKOW

7.1. Parametry wsp6lne®®®

7.1.1.  Cykl spalania: z zaplonem iskrowym/z zaptonem samoczynnym(4)”;

(x) pozycja 9, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

9.
9.1.

9.2.

9.3.

9.4.

9.4.1.

9.4.2.

9.4.3.

9.4.3.1.

9.43.1.1.

9.5.

URZADZENIE(-A) DO MAGAZYNOWANIA ENERGII(!)

Opis: akumulator/kondensator/koto zamachowe/pradnica'¥
Numer identyfikacyjny: .....occomecereneeens

Rodzaj ogniwa elektrochemicznego: .......coocceomveceuenn.
Zmagazynowana energia

Dla akumulatora, napiecie: i pojemno$é: Ah w ciagu 2h
Dla kondensatora: ... |

Dla kota zamachowego/pradnicy(4): ... ]

Moment bezwladnosci kola zamachowego: .......ccccoveveueneceees kg m?

Dodatkowy moment bezwladnosci na biegu luzem: .......coooccvvvernecccnns kg m?

Urzadzenie dotadowujace: poktadowe/zewngtrzne/brak(”;

(xi) pozycja 11, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

»11.
11.1.

11.2.
11.2.1.

11.2.2.

11.2.3.

11.2.4.

11.2.5.

11.2.6.

UKLAD NAPEDOWY ORAZ JEGO UKLAD STEROWANIA(?)

Krétki opis i schematyczny rysunek ukladu napedowego pojazdu oraz jego ukladu sterowania
(mechanizm zmiany biegéw, mechanizm sterowania sprzegla lub kazdy inny element ukfadu nape-
dowego):

Przeniesienie napedu

Krétki opis i schematyczny rysunek ukladu(-6w) zmiany biegdéw oraz jego ukladu sterowania: ...

Schemat lub rysunek ukladu przenoszenia napedu: .....coecevveceunnne.

Typ przeniesienia napedu: mechaniczne, hydrauliczne, elektryczne/inne™ (jesli inne, okresli¢ ......... )
Krétki opis komponentéw elektrycznych/elektronicznych (jezeli wystepuja): ooeeeeeereeeeersereennne
Polozenie wzgledem silnika: .....cccovveverrrecennnee.

SposOD StErOWania: .......c..ovecevemnecennnee
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11.2.7. Rozdzielcza skrzynia biegow: jest/nie ma®
11.2.8.  Typ ukladu(-6w) zmiany biegow®¥: . ......ooovcverrer.
11.3.  Sprzeglo (jezeli wystepuje)
11.3.1. Krotki opis i schematyczny rysunek sprzegla oraz jego ukladu sterowania:
11.3.2.  Maksymalny przenoszony moment ODIOtOWY: ....cc...comeeeereernnene
11.4. Przelozenia skrzyni biegéw
. Prze%oz.e nia . | Przetozenie(-a) Przelozenie
Przetozenia w rozdzielczej rzekladni (predkos¢ obro
w skrzyni skrzyni biegow }p e ; pt(? Os‘l ik /-
biegdéw (sto- | (stosunek liczby gnmlime{)r(st(}_ owra dsll{n,l/a
Bi sunek obrotéw | obrotéw silnika i:/la}ia o9 ?W Przelozenia p(?'azgsj
8 silnika do do liczby weoo ‘S’Vk};JZSCI?i‘ catkowite p }J czrlllie
obrotéw watka [ obrotéw walu b'g . dy W)éq. .
wyjsciowego gléwnego bleng ko,} A do fHesieria
skrzyni biegéw) | rozdzielczej :a roé;);xr/l C(L) skrzo rfi(?cbzisez')w
skrzyni biegdw) pedzany 4 s
Maksimum dla
CVT (%)
1
2
3
Minimum  dla
CVT (%)
Bieg wsteczny
1
(*) Przekladnia bezstopniowa
11.5.  Blokada mechanizmu réznicowego
11.5.1. Blokada mechanizmu réznicowego: tak/nie/opcjonalnie™”;

(xii) pozycja 43.1 otrzymuje brzmienie:

,43.1.Krétki opis uktadu(-6w) hamulcowego(-ych) zamontowanego(-ych) w pojezdzie®): .........ooemn.. ;

(xiii) skresla si¢ pozycje 43.3;

(xiv) pozycja 43.6, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

,43.6.
43.6.1.

brak®

43.6.2.

43.6.3.

43.6.4.
43.6.4.1.
43.6.4.2.

43.6.5.

Urzadzenia hamulcowe pojazdu ciggnigtego

Obecnoé¢ ztacza 1SO 7638:20031%: tak/nie™”;

Typ polaczen: jednoprzewodowe/dwuprzewodowe/brak®

Ci$nienie zasilania — pneumatyczne:dwa przewody: ... kPa

Ci$nienie zasilania — hydrauliczne;jeden przewdd: ........ kPadwa przewody: ......... kPa

»

Technologia ukladu sterowania hamulcéw pojazdu ciggnigtego: hydrauliczna/pneumatyczna/elektryczna/
Urzadzenie uruchamiajagce hamulec pojazdu ciagnigtego (opis, charaKterystyka): ....o....coveeeeermeeeeermereeesnereenennes

Opis polaczen, sprzegdw i urzadzen bezpieczefistwa (w tym rysunki, szkice i identyfikacja wszystkich
czesci elektronicznych): ..veeeveeeeenneceeen
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(xv) dodaje si¢ pozycje w brzmieniu:

JA3.A. DOKUMENT INFORMACYJNY DOTYCZACY OSI I HAMULCA POJAZDU CIAGNIETEGO
W ODNIESIENIU DO ALTERNATYWNEJ PROCEDURY TYPU I 1 TYPU III

43.A.1. Informacje ogdlne

43.A.1.1. Nazwa i adres wytworcy osi lub pojazdu:

43.A.2. Dane dotyczace osi

43.A.2.1. Producent (NAzwa i adreS): .....ooeveeveeererveeereniesiessesseesses e seessessaesses s e sessanns et

43.A.2.2. TYPIWALTALL: coorvveverceeioecreineeseereeesseeessesesssesesssesssssesessssssesssens et

43.A.2.3. [dentYTIKALOr OST: ID 1-uouericeierreeieeceiineceiesesesisnesessssesssssesssesesssssesssse s bbb bbbt bttt ereses

43.A.2.4. Obcigzenie DAdANE] 08T (FE): .uuiruumrriurereimeeeeimeeeeiseeesisseesissesssssesessssessssssesssssesssssesssssses s sssssssssssssssssssesss daN
43.A.2.5. Dane dotyczgce kota i hamulca zgodnie z ponizszymi rys. 1A i 1B
43.A.3. Hamulec

43.A3.1. Informacje og6lne

43.A.3.1.1.  Marka:

43.A.3.1.2.  Producent (nazwa i adres):

43.A.3.1.3.  Typ hamulca (np. bgbnowy | tarczowy):

43.A.3.1.3.1. Wariant (np. rozpierak krzywkowy typu s, pojedynczy klin itp.):
43.A.3.1.4.  Identyfikator hamulca: ID2-

43.A.3.1.5.  Dane dotyczace hamulca zgodnie z rys. 2A 1 2B:

43.A.3.2. Dane dotyczace hamulca bebnowego

43.A.3.2.1.  Urzadzenie samoczynnej regulacji hamulcow (zewngtrzne/zintegrowane):

43.A.3.2.2.  Maksymalny deklarowany moment na wejsciu hamulca Co i coeeeeeernecemnnecemnecineeciiecensecenenne Nm

43.A.3.2.3.  Sprawno$¢ MECRAMICZNAL 1] = .oiiieeecieeeeeieeeiisecesise s cessse s ssssesesssse bbb bbbt srriees

43.A.3.2.4.  Deklarowany moment progowy na wejscitt hamulca Cg goc: weeeemmmmmmemmeeeeeeeeeeeesseeesvsssssssssssssssssssssees Nm

43.A.3.2.5.  Skuteczna dlugo$¢ watka rozpieraka: ... sessesesseseenne mm

43.A.3.3. Beben hamulcowy

43.A.3.3.1.  Maksymalna $rednica powierzchni ciernej (dopuszczalne zuzycie) mm

43.A.3.3.2.  Material POASTAWOWY: ..ooevvercrrecrrimcerieceresncesisesssssessssscssssssesisesssesesssssesssssn sesssessssnessssssesstsssnsssssmssssssnsessssnes

43.A.3.3.3.  Masa deklarowana: kg
43.A.3.3.4.  Masa nominalna: kg

43.A.3.4. Okladzina hamulcowa:

43 A.3.4.1.  Producent 1 JEZO AATES ..eweeeeceereereeeeeimeeeessseessseesssssessssssesesss s ssssss st sss e esss s st b et bbb

A3A.3.4.2.  MATKA oot et annas

A3 A343.  TYP e

43.A.3.4.4.  Identyfikator (identyfikacja typu na OKIAdZINIE) .....cccoreeveererreeerrmecrrieeerrieerreiseseeeseessesesssesnesessssesssessessssneen

43.A.3.4.5. Minimalna grubo$¢ (dOpuszczalie ZUZYCIE) ......ovcweueereeereeuuenerememnecriesessienesssenesssssnessssssesssessssssnsesssneses mm

43.A.3.4.6. Metoda zamocowania materialu ciernego na szczece hamulCOWe): ...ccuecuneceenneceinneceineccrisecerisecenne
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43 A3.4.6.1. e Najbardziej niekorzystny przypadek zamocowania (jezeli wigcej niz jeden):

43.A.3.5. Dane dotyczgce hamulca tarczowego

43.A.3.5.1.  Typ polaczenia z osig (osiowe, promieniowe, zintegrowane itp.):

43.A.3.5.2.  Urzadzenie samoczynnej regulacji hamulcéw (zewnetrzne/zintegrowane): ..............co...

43.A.3.5.3.  Maks. skok sitownika: mm

43.A.3.5.4.  Maksymalna deklarowana sifa na WejSCiu Thp s oeeeeeseeeeesmeemesmeemssmesesmnessssesesssessssssesssssessssssssssseseees daN
F N 170 3 N G U I Nm
43.A.3.5.5.  Promien tarcia: Te = cnvereenesenesissesaseesesesresesses mm
43.A.3.5.6.  Dlugos¢ dzwigni: Lo = s mm
43.A.3.5.7.  Stosunek wejscie/wyjscie (./e.): i= ..

43.A.3.5.8.  Sprawno$¢ mechaniczna: n= ..

43.A.3.5.9.  Deklarowana sita progowa na wejsciu hamulca Thyg gec: wevreerereeereessemcsssisiinns . N
43.A3.5.9.1. Cogec = THagec * Lo o s oo Nm

43.A.3.5.10. Minimalna grubo$¢ tarczy (dopuszczalne zuzycie): mm

43.A.3.6. Dane dotyczace tarczy NamuUICOWE] ......cocceeceeemecerineceiieceiereeesisecssisecssessiseeesessesssessesssensssssenecess

43.A3.6.1.  OPIS LYPU ATCZY: ot ss s s s bbb ss b

43.A.3.6.2.  Polaczenie/mocowanic dO PIASLY: ..cvcwceeeeceriecemereeeieressiseessssesssesesssenesessnecssssmesssssesssscess

43.A.3.6.3.  Wentylacja (taK/NIE): ooueveeerreeeeerrieceieeriieecesisecssesesssesssssssessssssessssssesssssessssssessesessssssesssens
43.A.3.6.4.  Masa deklarowana: kg

43.A.3.6.5. Masa nominalna: kg

43.A.3.6.6.  Deklarowana $rednica zewnetrzna: mm

43.A.3.6.7. Minimalna $rednica zewnetrzna: mm

43.A.3.6.8.  Srednica wewnetrzna pierécieni ciernych: mm

43.A.3.6.9.  Szeroko$¢ kanalu chlodzacego (jesli dotyczy): mm

43.A.3.6.10.  Material POASTAWOWY: ..ourcvvemcerercreimeceiieceriecesesessssse s esssesessssesesssesssesstsses bbbt eb e srbsscsssnes

43.A.3.7. Dane dotyczace okladziny NaMUICOWE).......vvuuuucrieuemcerieiiieccieiisccrcieie s sessssessessss sossssesssssesas

43.A.3.7.1.  Producent i jego adres:
43.A.3.7.2.  Marka:

43.A.3.7.3.  Typ:

43.A.3.7.4.  Identyfikator (identyfikacja typu na plytce mocujacej okladziny): ...........

43.A.3.7.5.  Minimalna grubos¢ (dopuszczalne zuzycie): mm
43.A.3.7.6. Metoda zamocowania materialu ciernego na plytce mocujacej okladziny: .......ccoomccrveuinecereerinecccennnnne

43.A.3.7.6.1. Najbardziej niekorzystny przypadek zamocowania (jezeli wigcej niZ jeden): .......ccocreeeonrcceeeeensseceeens
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e
K
S | —
- . m
= x
=N M
= E
=
(=)
J’U\
Eﬁ:
De
s - i—r_j%‘ h N
/ _ _
w
A—" \
xe ae he ce de ee 0 1 be Ae Sle S2e S3e
(mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) ave ale (mm) re (mm) (cm2) | (mm) | (mm) | (mm)”;




13.10.2016 Dziennik Urzedowy Unii Europejskiej L 277101

o) w dodatku 19 wprowadza si¢ nastepujgce zmiany:
(i) dodaje si¢ pozycje 2.2.4 w brzmieniu:

,2.2.4. Dla komponentéw i oddzielnych zes]polow technlcznych miejsce 1 sposob mocowania znaku(-6w)
homologacji typu (jezeli wystepuje(-a)) % woovovvverrcsrreenn ;

(i) pozycja 46.2.1 otrzymuje brzmienie:
,46.2.1.W przypadku pataka zabezpieczajacego: sktadany/niesktadany®”

(ili) pozycja 46.2.2, wraz z wszystkimi podpozycjami, otrzymuje brzmienie:

,46.2.2. W przypadku palgka zabezpieczajacego skladanego:
46.2.2.1. Sktadanie: bez wspomagania | z czesciowym wspomaganiem | z pelnym wspomaganiem
46.2.2.2. W przypadku skladania bez wspomagania lub z czg¢$ciowym wspomaganiem:

46.2.2.2.1.  Recznie obstugiwana skladana ROPS: przy uzyciu narzedzi/bez uzycia narzedzi®

46.2.2.2.2.  Fotografie i szczegélowe rysunki techniczne pokazujgce obszar chwytania oraz widok boczny
i goérny stref dostepnych. Na rysunkach muszg by¢ podane wymiary oraz maksymalne sily
uruchamiajace ROPS: .....ccovveerereeireceieeeisesissecissecsssecseseseens

46.2.2.3. W przypadku skladania z czeSciowym wspomaganiem lub z pelnym wspomaganiem krotki
opis urzadzenn wspomagajacych oraz rzadzen nimi sterujacych (jezeli wystepuja) i ich umiejs-
COWIETUE! ovvvvveresitsstisiae sttt a R bbb bbb bbb
46.2.2.4. Mechanizm blokujacy: reczny/automatyczny:

46.2.2.4.1. W przypadku recznych mechanizméw blokujacych krétki opis mechanizmu blokujacego i jego
ergonomicznej konstrukeji pozwalajacej uniknaé zagrozen Scisnigciem lub przecigciem i ograni-
czy¢ site konieczng do Jego ODSHIGE: .. sessse s essssesesens

46.2.2.4.2. W przypadku automatycznych mechanizméw blokujacych

46.2.2.4.2.1. krotki opis mechanizmu blokujgcego, urzadzen nim sterujacych (jezeli wystepuja) i ich umiejs-
COWIETIIE: viieeitiireticts st bR as R R R R e n s n st

46.2.2.4.2.2. Oswiadczenie producenta okreSlone w uwadze 2w pkt 5.5 czc;sc1 B3 zalgcznika IX do
rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) nr 1322/2014: tak/nie”;

p) w dodatku 20 dodaje si¢ pozycje 2.2.4 w brzmieniu:

,2.2.4. Dla komponentéw i odd21elnych zespo}ow techmcznych miejsce i sposéb mocowania znaku(-6w) homo-
logacji typu (jezeli wystepuje(-a))1%: vvvvrvievrrsien) ;

q) w dodatku 21 wprowadza si¢ nastepujace zmiany:
(i) dodaje si¢ pozycje 2.2.4 w brzmieniu:

,2.2.4. Dla komponentéw i oddzielnych zes?olow techmcznych miejsce 1 spos6b mocowania znaku(-6w)
homologacji typu (jezeli wystepuje(-a)'" ™ wovevernvecrrrmccrnnnne ;

(ii) pozycja 49.4.1 otrzymuje brzmienie:
,49.4.1. Polozenie siedzenia kierowcy: po lewej stronie/po prawej stronie/posrodku®”
r) w dodatku 22 wprowadza si¢ nastepujace zmiany:
(i) dodaje si¢ pozycje 2.2.4 w brzmieniu:

,2.2.4. Dla komponentéw i oddzielnych zespoléw techmcznych miejsce i sposéb mocowania znaku(-6w)

homologacji typu (jezeli wystepuje(-a))1”: wovvvvrrvserrereenn ;
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(i) pozycja 54.3 otrzymuje brzmienie:

,54.3. Liczba i umiejscowienie paséw bezpieczenstwa oraz siedzen, na ktérych moga by¢ stosowane,
nalezy wypelni¢ ponizsza tabele:

Konfiguracja paséw bezpieczefistwa i powigzane informacje

Kompletny znak Urzadzenie do regu-
homologacji typu UE | Wariant, w stosow- | lacji wysokosci pasa
| znak homologacji | nych przypadkach | (wskazaé tak/nie|
typu EKG opcja)

Siedzenie kierowcy L

Siedzenie pasazera L

1 C

Siedzenie pasazera L

C

R

L = lewa strona, C = $rodek, R = prawa strona”;

s) w dodatku 23 dodaje si¢ pozycje 2.2.4 w brzmieniu:

,2.2.4. Dla komponentéw i odd21elnych Zespo}ow techmcznych miejsce i sposéb mocowania znaku(-6w) homo-
logadji typu (jezeli wystepuje(-a))1”: ovvrvovvveeeesnn! ;

r) dodatek 24 otrzymuje brzmienie:

,Dodatek 24

Oswiadczenie producenta dotyczqce srodkow zapoblega]qcych manipulowaniu mechanizmem napedowym
i urzadzeniem ograniczenia predkosci

Oswiadczenie producenta dotyczace Srodkéw zapobiegajacych manipulowaniu mechanizmem nape-
dowym i urzadzeniem ograniczenia predkosci

Nalezycie wypelniong wersje niniejszego o$wiadczenia nalezy zalaczy¢ do foldera informacyjnego.

Nizej podpisany/nizej podpisana: [(imi¢ i nazwisko oraz stanowisko)]
2.3.  Nazwa przedsichiorstwa i adres PrOQUCENTA: ...o.cveeueceeeeceeeee e eeesseeesissesssssseesssseesssssessssesessssesssssesssssssssssns

2.3.2. Nazwa i adres upowaznionego przedstawiciela producenta (jeSli dOtyCzy) (1): .veeceeemmecernmecerereecerereceeinecns

Niniejszym o$wiadcza, ze:

2.1. Marki (nazwy handlowe ProduCenta): .........ccrccrmiecermissesmiessssmesmescsseesmesssssssesmessesmessssseenne

24T TYP (I cereeerereireeeiseeissesissessee s i s ssse st b et

2,42, WAATTANE(-Y) (2): cevvererrrreemimemmseesaessseessseesssessssessssessssesessesssesssses sttt e be st bbb bbb et
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20430 WETSJA(-) ()1 et siase s sesse s ssss s ssssesassesssse st s ses st

2,44 Nazwy handlowe (JEZEli WYSIEPUJA): w.ueuvveeumrrremmrrremerrierersisnesesesnesssessesssesesssesessssssessssssesssssessssen essessssssessssssessssnseess

2.4.5. Kategoria, podkategoria i wskaznik predkoSci pojazdu (3): ....cceeceemecrrnneceineceineceeinecsrinecesesessreecseiaecens

Nie wprowadzi do sprzedazy wymiennych komponentéw, ktére umozliwityby zwiekszenie osiaggéw
napedu wariantu pojazdu

MIEJSCOWOSC: ..oovererereenrieeeseeae e Data: oooceeceermceeeeeeee e

POAPIS: ooverreeeereimeereineceieeeeeieesssisesenes Imi¢ i nazwisko oraz stanowisko w przedsigbiorstwie: .........

Uwagi wyjasniajgce do dodatku 24
(odestan do przypiséw, przypisow i not wyja$niajacych nie nalezy zamieszczaé w o$wiadczeniu producenta)
(1) Skresli¢ pozycje, jezeli nie dotyczy.
(%) Podaé kod alfanumeryczny Typ-Wariant-Wersja lub »TVV« przypisany do kazdego typu, wariantu i kazdej wersji,
jak okreslono w pkt 2.3 czesci B zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia. W celu okreSlenia wariantu
i wersji mozna wykorzysta¢ tabele podang w pkt 2.2 czesci B zalacznika I do niniejszego rozporzadzenia.

(}) Nalezy poda¢ kod sklasyfikowany zgodnie z art. 4 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013, np. »T4.3a« dla ciagnika
o malym prze$wicie o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej mniejszej lub réwnej 40 km/h.”

s) w uwagach wyjasniajacych dotyczacych dokumentu informacyjnego wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:
(i) uwaga wyjasniajgca (9) otrzymuje brzmienie:
.(9) Okresli¢ rodzaj paliwa za pomocg nastepujacych koddw:
P: benzyna
B5: olej napedowy,
E5: benzyna E5;
M: mieszanka (dla silnikéw dwusuwowych)
O: inne.”;
(i) dodaje si¢ uwage wyjasniajaca (11) w brzmieniu:
,(11) z wyjatkiem akumulatoréw SLI dostarczajacych energie elektryczng do rozruchu, odwietlenia i zaptonu.”;
(ili) uwaga wyjasniajaca (14) otrzymuje brzmienie:
,(14) »A« dla pasa trzypunktowego;
»Be: dla pasa biodrowego;

»S« dla specjalnych rodzajow paséw (w tym przypadku nalezy podaé szczegbltowe informacje na ich
temat w rubryce »uwagic w pozycji 53.4.1);

»Are, »Br« lub »Sr«: dla paséw wyposazonych w zwijacz bezwladnosciowy;

»Areq, »Bre« i »Sre«: dla paséw wyposazonych w zwijacz bezwladnosciowy i pochlaniacz energii na co
najmniej jednym mocowaniu.”;

(iv) dodaje si¢ uwagi wyjasniajace (15) i (16) w brzmieniu:

,(15) Dotyczy jedynie pojazdoéw kategorii T i C dopuszczonych do ciagnigcia pojazdéw kategorii R lub S,
jezeli sa wyposazone w urzadzenie do przechowywania energii hydraulicznej.”;

,(16) Okresli¢ podana przez producenta maksymalng masg ciagnigta na belkach dolnych tylnego mechanizmu
podnoszenia trzypunktowego ukladu zawieszenia lub na samym tylnym mechanizmie podnoszenia
trzypunktowego ukladu zawieszenia. ”;
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(v) uwaga wyjasniajaca (24) otrzymuje brzmienie:
,(24) Okresli¢ typ ukladu(-6w) zmiany biegéw za pomocy nastgpujacych kodow:
A: automatyczna
M1: manualna
M2: pélautomatyczna
C: przekladnia bezstopniowa (CVT)
W: silnik mocowany do piasty kola
O: inne (okresli¢ ...)";
(vi) uwaga wyjasniajaca (26) otrzymuje brzmienie:
,(26) Nalezy poda¢ uklad cylindrow z zastosowaniem nastgpujacych kodéw:
LL: liniowy,
V: widlasty
O: silnik o przeciwleglym ukladzie cylindréw
S: silnik jednocylindrowy
R: silnik tlokowy obrotowy. ”;
(vii) uwaga wyja$niajaca (48) otrzymuje brzmienie:
,(48) Dla pojazdéw kategorii R i S nalezy poda¢ zwis przedniego punktu sprzegu. ”;
(vii) uwaga wyja$niajgca (49) otrzymuje brzmienie:
,(49) Dla silnikéw nalezy poda¢ informacje dotyczace typu silnika lub typu rodziny silnikoéw, stosownie do
przypadku, bez numeru rozszerzenia homologacji typu. ”;
(ix) uwaga wyjasniajaca (52) otrzymuje brzmienie:

,(52) Jesli ciggnik jest wyposazony w rézne siedzenia dodatkowe lub umozliwia zmiang pozycji kierowcy
(odwracane siedzenie i koto kierownicy), dla kazdego przypadku mierzy si¢ wymiary wzgledem punktéw
bazowych siedziska (SIP 1, SIP 2 itd.). *;



13.10.2016 Dziennik Urzedowy Unii Europejskiej L 277/105

ZALACZNIK 11

W zalgczniku IT do rozporzadzenia wykonawczego (UE) 2015/504, w objasnieniach dotyczacych zalacznika II, objas-
nienie 4 otrzymuje brzmienie:

,(4) Dla silnikéw nalezy poda¢ informacje dotyczace typu silnika lub typu rodziny silnikéw, stosownie do przy-
padku, bez numeru rozszerzenia homologacji typu.”
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ZALACZNIK III

W dodatku 1 do zalgcznika I do rozporzadzenia wykonawczego (UE) 2015/504 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:

1) w sekcji 2 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:

a) we wzorze 1 wprowadza si¢ nastgpujgce zmiany:

(i) pod nagtéwkiem ,Ogélne cechy konstrukcyjne” pozycja 3.4.4 otrzymuje brzmienie:

33a)

»3.4.4. Kierowanie poprzez( :
— zmiane predkoséci miedzy gasienicowymi uktadami bieznymi po lewej stronie i prawej stronie: tak/nie!

— obré6t dwoch gasienicowych ukladéw bieznych po przeciwnych stronach lub wszystkich czterech gasie-

nicowych uktadéw bieznych: tak/nieV

— obrét przedniej i tylnej czgsci pojazdu wokot centralnej osi pionowej: tak/nieV

— obré6t przedniej i tylnej czeSci pojazdu wokét centralnej osi pionowej i zmiang kierunku két osi

wyposazonej w kota: tak/nie(!)”;
(i) pod nagtéwkiem ,Ogélne cechy konstrukcyjne” skresla si¢ pozycje 37.2 1 3.4.2 (Typ podwozia);

(ili) pod nagtéwkiem ,Cechy konstrukcyjne do szczegdlnych celéw” pozycja 58.3 otrzymuje brzmienie:

,58.3. Pojazd wyposazony w kabine sklasyfikowang do ochrony przed substancjami niebezpiecznymi
D68 w  odniesieniu do

kategorii: 2/3/41C% oraz filtr przeciwpylowy| filtr aerozoli/ filtr oparéw!
33n) »

ochrony przed substancjami niebezpiecznymi

(iv) pod nagléwkiem ,Masy” pozycja 4.1.2.2 otrzymuje brzmienie:

,4.1.2.2. Masa(-y) i opona(-y)
Rozmiar Obcia- Maksy- Maksymalne Rozstaw k6t [mm]
opony, senie Maksy- maloa dopuszczalne
W M| promieft | znamio- malna dopusz- obcigzenie
Zespot . indeks ) dopusz- p pionowe
opon nr 08 nr nosnosci | "0 nowe czalna czalna w punkcie
P i symbol [mm] | jednej masa na of|  Masd spprz¢gu Minimum | Maksimum
kategorii opony |y s | Pojazdu tke] (¥
d kel | ¥ [ke] i
predkosci 8 8 (**) (%)
1 1
2
2 1
2
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R()OZ£iar Obcia- ok Maksy- é\gal:lss};r;?&ee Rozstaw k6t [mm]
wpt fn zenie maln}; malna ogci zenie

Zespot indeyks Promiefi | znamio-| g\, dopusz- io?lowe

P 0§ nr . |toczny® | nowe P czalna p .

opon nr nosnosci ednei czalna w punkcie Mini Maksi
i symbol [mm] | jednej |12 na o rr}asz sprzegu fimum ) Maksimum
kategorii oFko?y [kg] (*) pﬂ?eﬁz(*;l (kg] (*)
pr(;dkoéci g g (%) (#+%)

()  Zgodnie ze specyfikacja opon.

(**) Obciazenie przenoszone na $rodek odniesienia sprzegu w warunkach statycznych, bez wzgledu na urzadzenie
sprzegajace; jezeli maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzggu w zaleznoéci od sprzgzenia
jest wskazane w tej tabeli, rozszerzy¢ tabele po prawej stronie i w nagléwku kolumny podaé oznaczenie
identyfikacyjne urzadzenia sprzegajacego; w przypadku pojazdéw kategorii R lub S niniejsza kolumna dotyczy
tylnych urzadzen sprzggajacych, jezeli je zastosowano.

(***) Warto§¢ t¢ nalezy podal, tylko jezeli maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu jest
mniejsze niz podane w pozycjach 38.3 i 38.4

(v) pod nagléwkiem ,Masy” pozycje 4.1.3 i 4.1.4 otrzymuja brzmienie:

»4.1.3. Technicznie dopuszczalne masy ciagniete dla kazdej konfiguracji podwozie/hamulce pojazdu kate-
gorii R lub S:

Pojazd
kat}igiomsl Dyszel Dyszel sztywny 05§ centralna

Hamulec

Bez hamulca ... kg ... kg ... kg
Hamowanie  bezwladno- ... kg . kg .. kg
$ciowe

Hamowanie hydrauliczne ... kg . kg ... kg
Hamowanie pneumatyczne ... kg ... kg ... kg

4.1.4. Calkowita dopuszczalna masa zespotu ciggnika (pojazdu kategorii T lub C) i pojazdu ciagnictego
(pojazdu kategorii R lub S) dla kazdej konfiguracji podwozia/hamulcéw pojazdu kategorii R lub S:

Pojazd
katﬁgiorlsl Dyszel Dyszel sztywny 05§ centralna

Hamulec

Bez hamulca ... kg ... kg .. kg
Hamowanie bezwlad- ... kg ... kg ... kg
nosciowe

Hamowanie  hydrau- ... kg ... kg ... kg
liczne

Hamowanie pneuma- ... kg ... kg . kg";
tyczne

(vi) pod nagléwkiem ,Masy” skresla si¢ pozycje 4.1.5.1;
(vii) wszystkie pozycje pod nagléwkiem ,Masy obcigznikéw” otrzymuja brzmienie:

,29.2. Liczba zestawéw obcigznikow: ...,
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29.2.1. Liczba komponentéw w kazdym zestawie: zestaw 1: ........... zeStaw 2: ... zestaw ...
29.4. taczna masa obcigznikOw: ..., kg”;
(viii) pod nagléwkiem ,Gléwne wymiary” pozycja 4.2.1.3 otrzymuje brzmienie:
,4.2.1.3. Wysokos¢ (w stanie gotowym do jazdy)®?: maksimum ... mm  minimum ... mm”;
(ix) pod naglowkiem ,Gléwne wymiary” pozycja 4.2.2.8 otrzymuje brzmienie:
,4.2.2.8. Rozstaw kot17): Maksimum: 0§ 1 ... mm, 0§ 2 ... mm, 0§ ... mm
Minimum: 0§ 1 ......... mm, 0§ 2 .. mm, 05§ ... mm”;
(x) pod nagléwkiem ,Ogdlne wlasciwosci mechanizmu napedowego” pozycja 5.1.1.3 otrzymuje brzmienie:
,5.1.1.1. Deklarowana maksymalna predkos¢ konstrukcyjna pojazdu: ... km/h”;

(xi) pod nagltéwkiem ,Ogdlne wiasciwosci mechanizmu napedowego” pozycje 5.1.2.2 zastepuje si¢ pozycja
5.1.2.1 w brzmieniu:

,5.1.2.1. Deklarowana maksymalna predkos¢ konstrukcyjna pojazdu podczas jazdy do tylu: ... km/h”;
(xii) pod nagtéwkiem ,Silnik” pozycja 2.2.2 otrzymuje brzmienie:
,2.2.2. Numer homologacji typu bez rozszerzenia: ..........ocncennees ”;
(xii) pod nagléwkiem ,Silnik” skresla si¢ pozycje 2.5.4.1;
(xiv) pod nagtéwkiem ,Silnik” dodaje si¢ pozycje 7.1.1 w brzmieniu:
,7.1.1. Cykl spalania: z zaptonem iskrowym/z zaplonem samoczynnym()”;
(xv) pod nagléwkiem ,Skrzynia biegéw” skrela si¢ pozycje 11.4.1, 11.5 i 11.5.1;
(xvi) pod nagléwkiem ,Skrzynia biegéw” dodaje si¢ pozycje 11.2.8 w brzmieniu:
,11.2.8. Typ ukladu(-6w) zmiany biegow®?: ................ ”;
(xvil) wszystkie pozycje pod nagtéwkiem ,Hamowanie” otrzymujg brzmienie:
,43.4.6.  Elektroniczny uktad hamulcowy: tak/nie/opcjonalnie!)

43.5.1.  Przeniesienie hamowania: mechaniczne/hydrostatyczne bez wspomaganiajze wspomaganiem/
pelne przeniesienie mocy!!)

43.5.3.  Blokada lewego i prawego urzadzenia sterujgcego hamulcami: ......ccccocomcvrveeinnecccns

43.6.1.  Technologia ukladu sterowania hamulcéw pojazdu ciagnigtego: hydrauliczna/pneumatyczna/elek-
tryczna/brak)

43.6.4.  Typ polaczen: jednoprzewodowe|dwuprzewodowe/brak(!)
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43.6.4.1. Ci$nienie zasilania — hydrauliczne:  jeden przewdd: ... kPa  dwa przewody: ... kPa
43.6.4.2. Ci$nienie zasilania — pneumatyczne: .......occ..... dwa przewody: ......cconeees kPa
43.6.5. Obecno¢ zlacza 1SO 7638:200333P): tak/nie()”;

(xviii) pod nagtéwkiem ,Konstrukcja zabezpieczajgca przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu (ROPS)” pozycja
46.1 otrzymuje brzmienie:

,46.1. Wyposazenie ROPS: obowigzkowe/opcjonalne/standardowel!)”;

»

(xix) pod naglowkiem ,Konstrukcja zabezpieczajaca przed skutkami przewrdcenia si¢ pojazdu (ROPS)” pozycje
46.2.1 i 46.2.2 otrzymuja brzmienie:

,46.2.1. W przypadku palgka zabezpieczajacego: sktadany/niesktadany®
46.2.2. W przypadku palgka zabezpieczajacego skladanego:
46.2.2.1.  Skladanie: bez wspomagania | z czeiciowym wspomaganiem | z pelnym wspomaganiemV);
46.2.2.2.1. Recznie obstugiwana sktadana ROPS: przy uzyciu narzedzi/bez uzycia narzedzi¥
46.2.2.4.  Mechanizm blokujacy: reczny/automatyczny!!)”;
(xx) pod naglowkiem ,Miejsca siedzace (siodla i siedzenia)” pozycja 49.5.1 otrzymuje brzmienie:
,49.5.1. Liczba siedzen dla pasazer6w:.......o......! "

(xxi) nagtéwek ,Skrzynia(-e) tadunkowa(-e)”, z wszystkimi pozycjami pod tym nagtéwkiem, otrzymuje brzmienie:

,Skrzynia(-e) ladunkowa(-e)*3%

33.1.1. Dtugos¢ skrzyfi fadunkowych: ......... mm

33.1.2. Szeroko$¢ skrzyn ladunkowych: ........... mm

33.1.3. Wysoko§¢ skrzyn fadunkowych nad podlozem: ... mm

33.2.  Bezpieczne dopuszczalne obcigzenie skrzyni fadunkowej podane przez producenta: ... kg”;

xxii) skresla si¢ nagtéwek ,Urzadzenia o$wietleniowe i sygnalizacji $wietlnej” i pozycje 21.1;
(xxii) skresla si¢ nagléwek ,Urzadzenia o$wietleni i sygnalizacji $wietlnej” i pozycje 21.1
(xxili) pod nagltéwkiem ,Sprzegi mechaniczne” pozycja 38.4 otrzymuje brzmienie:

,38.3. Tylny sprzeg mechaniczny

Typ (zgodnie z dodatkiem 1 do zalacznika
XXXIV do rozporzadzenia delegowanego Komisji
(UE) 2015/208):

Marka:

Oznaczenie typu przez producenta:

Znak lub numer homologadji typu (UE):
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Maksymalne obcigzenie poziome/wartos¢ D@4 | kg/kN® o kg[kN® oo kg[kN®
Masa ciggnieta (T) (44, ... ton ... ton .... ton
Maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe | ... kg ... kg ... kg
w punkcie sprzegu*¥:
Polozenie wysoko$¢ nad | minimum ... mm ... mm ... mm
punktu  sprze- | podfozem
st maksimum ... mm ... mm ... mm
odleglo$¢  od | minimum ... mm ... mm ... mm
plaszczyzny
pIonowe) - 1 maksimum ... mm ... mm ... mm”;
przechodzacej
przez 0§
geometryczng
tylnej osi

(xxiv) pod nagléwkiem ,Mechanizm podnoszenia trzypunktowego ukladu zawieszenia” dodaje si¢ pozycje
39.2 w brzmieniu:

,39.2. Maksymalna masa ciggnigta®?: ................. kg”;

(xxv) wszystkie pozycje pod nagtéwkiem ,Wal(-y) odbioru mocy” otrzymuja brzmienie:
,51.2.  WOM glowny: Potozenie: przédtyt/innel!) (jesli inne, okresli¢: .........ooo... )
51.3.  WOM dodatkowy®?: Potozenie: przod/tyt/inne™ (jesli inne, okreslié:.....ovmmnnn, )

51.2.3. Nieobowigzkowe®®: Moc na wale odbioru mocy (WOM) przy predkosci(-ach) znamionowej(-ych)
[zgodnie z kodeksem OECD nr 229 lub normg ISO 789-1:1990 (Ciagniki rolnicze — Metody
badan — Czg$¢ 1: Badanie mocy na wale odbioru mocy)]

Odpowiadajaca jej predkos¢ obrotowa Moc
Znamionowa pred- 51l.nlkla (kW)
kos¢ obrotowa (min-1)
WOM
min-1 . WOM . WOM
( ) WOM g}OWHy dodatkowym) WOM g}OWl’ly dodatkowym)
1-540
2-1 000
540E
1 000E”;

b) we wzorze 2 wprowadza si¢ nastgpujgce zmiany:
(i) pod nagtéwkiem ,Masy” pozycja 4.1.2.1.2 otrzymuje brzmienie:
,4.1.2.1.2. Obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu ()30 ... kg v kg
(i) pod nagléwkiem ,Masy” pozycja 4.1.2.2 otrzymuje brzmienie:

,4.1.2.2. Masa(-y) i opona(-y)
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Maksy- Rozstaw k6t [mm]

Rozmiar . malne
opony, CZ.)EEE_ Maksy- I\ﬁiﬁ};— dopusz-
W M promiedt | znamio- malna dopusz- czalne
Zespdt | O3 indeks tocznv | nowe dopusz- czzlna obcigzenie
opon nr | nr | nosnosci Y o czalna pionowe - Maksi-
i symbol [mm] | jednej masa na Mas? |\ punkcie Minimum mum
K ty - opony | or (x pojazdu P
predkosci kgl ()
1 1
2
2 1
2
1
2

()  Zgodnie ze specyfikacja opon.

(**) Obcigzenie przenoszone na $rodek odniesienia sprzegu w warunkach statycznych, bez wzgledu na
urzadzenie sprzegajace; jezeli maksymalne dopuszczalne obcigZenie pionowe w punkcie sprzegu w zalez-
noéci od sprzgzenia jest wskazane w tej tabeli, rozszerzy¢ tabele po prawej stronie i w nagtowku
kolumny poda¢ oznaczenie identyfikacyjne urzadzenia sprzegajacego; w przypadku pojazdéw kategorii R
lub S niniejsza kolumna dotyczy tylnych urzadzen sprzegajacych, jezeli je zastosowano.

Warto$¢ te nalezy podaé, tylko jezeli maksymalne dopuszczalne obcigzenie pionowe w punkcie sprzegu

(***
jest mniejsze niz podane w pozycjach 38.3 1 38.4"

(ili) pod nagtéwkiem ,Masy” pozycja 4.1.3 otrzymuje brzmienie:

,4.1.3. Maksymalne dopuszczalne obcigzZenie(-a) w tylnym punkcie sprzegu do holowania drugiego pojazdu

kategorii R lub S dla kazdej konfiguracji podwozie/hamulce w tym drugim pojezdzie®*>®:
Pojazd Il_(gigu?éici Ri S Dyszel Dyszel sztywny O$ centralna

Bez hamulca ... kg ... kg ... kg

Hamowanie bezwladno- ... kg ... kg ... kg

$ciowe

Hamowanie  hydrau- ... kg ... kg ... kg

liczne

Hamowanie  pneuma- ... kg ... kg ... kg”

tyczne

(iv) pod naglowkiem ,Masy” skresla si¢ pozycje 4.1.5.2;
(v) pod nagltéwkiem ,Gléwne wymiary” pozycja 4.2.1.3 otrzymuje brzmienie:

,4.2.1.3. Wysokos¢ (w stanie gotowym do jazdy)®?: maksimum ... mm minimum ......... mm”;
(vi) pod nagléwkiem ,Gléwne wymiary” pozycja 4.2.2.8 otrzymuje brzmienie:

,4.2.2.8. Rozstaw k6H!7): Maksimum: 0§ 1 .......... mm, 0§ 2 ... mm, 0§ ... Mm

Minimum: 08 1 ...cveeenneee mm, 08 2 e MM, 0S o mm”;
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(vii) wszystkie pozycje pod nagléwkiem ,Hamowanie” otrzymuja brzmienie:
,43.4.6.  Elektroniczny uktad hamulcowy: tak/nie/opcjonalnie!)

43.5.1.  Przeniesienie hamowania: mechaniczne/hydrostatyczne bez wspomagania/ze wspomaganiem/pelne
przeniesienie mocy(l)

43.6.1.  Technologia ukladu sterowania hamulcéw pojazdu ciagnigtego: hydrauliczna/pneumatycznalelek-
tryczna/brak("

43.6.4.  Typ polaczen: jednoprzewodowe/dwuprzewodowe/brak!!

43.6.4.1. Ci$nienie zasilania — hydrauliczne: ......... jeden przewdd: ... kPa ... dwa
przewody: ........ kPa

43.6.4.2. Ci$nienie zasilania — pneumatyczne: dwa przewody: ... kPa”;

(viii) nagtéwek ,Skrzynia(-e) fadunkowa(-e)”, z wszystkimi pozycjami pod tym nagléwkiem, otrzymuje brzmienie:

,Skrzynia(-e) ladunkowa(-e)>%

33.1.1. Dtugos¢ skrzyn tadunkowych:.....ccceuoncce. mm

33.1.2. Szeroko$¢ skrzyn ladunkowych:.......cccomcenenn. mm

33.1.3. Wysokos¢ skrzyn fadunkowych nad podlozem:........ooeeceuenecee mm

33.2.  Bezpieczne dopuszczalne obcigzenie skrzyni fadunkowej podane przez producenta: .......... kg”;

(ix) skresla si¢ nagléwek ,Urzadzenia oswietleniowe i sygnalizacji Swietlnej” i pozycje 21.1;
¢) w uwagach wyjasniajacych do dodatku 1 wprowadza si¢ nastepujace zmiany:
(i) objasnienia (20)-(23) otrzymuja brzmienie:
,(20) Okresli¢ rodzaj paliwa za pomoca nastgpujacych kodéw:
P: benzyna
B5: olej napedowy,
E5: benzyna ES5;
M: mieszanka (dla silnikow dwusuwowych)
O: inne.
(21) Nalezy poda¢ uklad cylindréw z zastosowaniem nastgpujacych kodow:
LL: liniowy,
V: widlasty
O: silnik o przeciwleglym ukladzie cylindréw
S: silnik jednocylindrowy

R: silnik tlokowy obrotowy.
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(22) Okresli¢ typ ukladu(-6w) zmiany biegéw za pomoca nastepujacych kodéw:
A: automatyczna
M1: manualna
M2: pélautomatyczna
C: przekladnia bezstopniowa (CVT)

W: silnik mocowany do piasty kola
O: inne (okreslic ...)

(23) Okresli¢ podang przez producenta maksymalng mase ciggnieta na belkach dolnych tylnego mechanizmu
podnoszenia trzypunktowego ukladu zawieszenia lub na samym tylnym mechanizmie podnoszenia
trzypunktowego ukladu zawieszenia.”

(i) skresla si¢ uwage wyjasniajaca (24);
(ili) uwaga wyjasniajaca (33) otrzymuje brzmienie:
,(33) Nalezy poming¢ te pozycje swiadectwa zgodnosci, jezeli nie ma zastosowania do pojazdu.”
(iv) uwaga wyjasniajaca (33d) otrzymuje brzmienie:
,(33d) Dotyczy jedynie pojazdow wyposazonych w skrzynie fadunkowe.”
(v) dodaje si¢ uwage wyjasniajacg (33p) w brzmieniu:

,(33p) Dotyczy jedynie pojazddéw kategorii T i C dopuszczonych do ciagniecia pojazdéw kategorii R lub S,
jezeli sa wyposazone w urzadzenie do przechowywania energii hydraulicznej.”

(vi) skresla si¢ uwage wyjasniajaca (37).
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ZALACZNIK IV

W zalgczniku IV do rozporzadzenia wykonawczego (UE) 2015/504 wprowadza si¢ nastepujgce zmiany:

1) pkt 2.1.1 otrzymuje brzmienie:

,2.1.1. Informacje na tabliczce sg czytelne, nieusuwalne i zawieraja nastgpujace informacje w kolejnosci przedsta-
wionej ponizej i zgodnie z jednym z alternatywnych wzoréw okreslonych w dodatku 1"

2) pkt 2.1.1.8 otrzymuje brzmienie:

,2.1.1.8. Technicznie dopuszczalne masy ciagnigte dla kazdej konfiguracji podwozie/hamulce pojazdu kategorii R lub
S zgodnie z pozycja 4.1.3 danych w dokumencie informacyjnym, jak okreslono w czesci B zalgcznika I do
niniejszego rozporzadzenial?, w nastepujacym formacie: »B-1« bez hamulca, »B-2« z hamowaniem bezwtad-
nosciowym, »B-3« z hamowaniem hydraulicznym, »B-4« z hamowaniem pneumatycznym, »T-1« dyszel, »T-
2« dyszel sztywny, »T-3« 0§ centralna;”

3) pkt 4.1.1.8 otrzymuje brzmienie:

,4.2.1.8. Technicznie dopuszczalne masy ciagnigte dla kazdej konfiguracji podwozie/hamulce pojazdu kategorii R lub
S zgodnie z pozycja 4.1.3 danych w dokumencie informacyjnym, jak okreslono w czesci B zalgcznika I do
niniejszego rozporzadzenia®®, w nastepujacym formacie: »B-1« bez hamulca, »B-2« z hamowaniem bezwtad-
nosciowym, »B-3« z hamowaniem hydraulicznym, »B-4« z hamowaniem pneumatycznym, »T-1« dyszel, »T-
2« dyszel sztywny, »T-3« o§ centralna;”

4) dodatek 1 otrzymuje brzmienie:
,Dodatek 1

Przyklady tabliczki znamionowej

1. WZOR A dla pojazdu kategorii T1b

SOFIA TRAKTOR WERKE.
T1b
e6*167/2013*01223
5DRH123UPAX000001
5590 kg
A-1: 2390 kg
A-2: 3200 kg
| T-1 T-2 T-3

B-1 3000 kg 4000 kg 2000 kg
B-2 3000 kg 4000 kg 2000 kg
B-3 6 000 kg 8 000 kg 4000 kg
B-4 12 000 kg 15 000 kg 9 000 kg




13.10.2016 Dziennik Urzedowy Unii Europejskiej L 277/115

2. WZOR B alternatywny do WZORU A dla pojazdu kategorii T1b

SOFIA TRAKTOR WERKE. [ —— | T1 T2 T3
T1b B-1 3000 kg 4000 ke 2000 kg
e6*167/2013%01223
SDRH123UPAX000001 B-2 3000 kg 4000 kg 2000 kg
5590kg B-3 6 000 kg 8 000 kg 4000 ke
A-1: 2390 kg

3. WZOR C dla etapu 1 w przypadku pojazdu kategorii C2a

JEAN NICOLE TRACTORS Ltd.
C2a STAGE 1
€3*167/2013*14863
ZFS159000AZ000055
820 kg
A-1: 366 kg
S-2: 454 kg P: 255 kPa Start
| T-1 T-2 T-3
B-1 1 000 kg 2 000 kg 1 000 kg
B-2 1000 kg 2 000 kg 1000 kg
B-3 2 000 kg 3000 kg 2 000 kg
B-4 4000 kg 5000 kg 4000 kg

4. WZOR D alternatywny do WZORU C dla etapu 1 w przypadku pojazdu kategorii C2a

JEAN NICOLE TRACTORS Ltd. | —— | T-1 T-2 T-3
C2a STAGE 1 B-1 1000 kg 2000 kg 1 000 kg
€3*167/2013*14863
820 kg B-3 2000 kg 3000 kg 2000 kg
A-1: 366 kg
S-2: 454 kg P: 255 kPa Start B-4 4000 kg 5000 kg 4000 kg
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5. WZOR E dla pojazdu kategorii R2a ze sztywnym dyszlem

REMORQUES HENSCHLER SA.

R2a
e12*167/2013*00053
YA9EBS37009000005
2050 kg
A-0: 1100 kg
A-1: 850 kg
A-2: 1200 kg
| T-1 T-2 T-3
B-1 1 000 kg 1 000 kg 1 000 kg
B-2 1 000 kg 1 000 kg 1 000 kg
B-3 2000 kg 2000 kg 2000 kg
B-4 2000 kg 2000 kg 2000 kg

6. WZOR F alternatywny do WZORU E dla pojazdu kategorii R2a ze sztywnym dyszlem

REMORQUES HENSCHLER SA.
R2a
€12*167/2013*00053
YA9EBS37009000005
2050 kg
A-0: 1100 kg
A-1: 850 kg
A-2: 1200 kg".

| T-1 T-2 T-3
B-1 1000 kg 1000 kg 1000 kg
B-2 1000 kg 1000 kg 1000 kg
B-3 2 000 kg 2000 kg 2000 kg
B-4 2 000 kg 2 000 kg 2000 kg
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ZALACZNIK V

W zalgczniku V do rozporzadzenia wykonawczego (UE) 2015/504 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:

1) w dodatku 1 sekcja III pozycja 2.1 otrzymuje brzmienie:

,2.1. Homologacji udziela si¢ zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 i w zwigzku z tym waznosé
homologacji jest ograniczona czasowo do dnia: dd/mm/rrrr(®).”

2) w dodatku 2 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:
a) w sekgji Il pozycja 4.1 otrzymuje brzmienie:

,4.1. Homologacji udziela si¢ zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 i jej waznos¢ jest w zwigzku
z tym ograniczona czasowo do dnia: dd/mm/rrrr(®).”

b) sekcja 2 otrzymuje brzmienie:
LSEKCJA 2

Przedmiotowa homologacja typu UE dotyczy niekompletnych i skompletowanych pojazdéw, wariantéw lub

wersji.

1. Homologacje typu pojazdéw na poprzednich etapach.

Numer homologacji typu Dotyczy (W stosow- Warianty i wersje, ktore s
Etap gagt yp Z dnia n cyh yrz adkach) kompletne lub skompletowane
yeh przyp (w stosownych przypadkach)®
1
(pojazd podsta-
wowy)
2

2. Wykaz wymagan majacych zastosowanie do homologowanego nieckompletnego typu pojazdu lub wariantu

z uwzglednieniem zakresu zastosowania i ostatnich zmian w kazdym z aktéw regulacyjnych wymienionych
o)
ponizej'®.

Odniesienie do | Dokument zmieniony
Pozycja Przedmiot aktu regulacyj- | lub na etapie wyko- Dotyczy wariantow
nego nywania

3) w dodatku 4 sekcja III pozycja 2.1 otrzymuje brzmienie:

,2.1. Homologacji udziela si¢ zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 i w zwigzku z tym waznosé
homologacji jest ograniczona czasowo do dnia: dd/mm/rrrr(®).”

4) w dodatku 5 sekcja IIl pozycja 2.1 otrzymuje brzmienie:

,2.1. Homologacji udziela si¢ zgodnie z art. 35 rozporzadzenia (UE) nr 167/2013 i w zwigzku z tym waznosé
homologacji jest ograniczona czasowo do dnia: dd/mm/rrrrt®.”
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ZALACZNIK VI

W zalgczniku VII do rozporzadzenia wykonawczego (UE) 2015/504 w dodatku 1 pkt 4 otrzymuje brzmienie:

4. Skuteczno$¢ hamowania

mierzona zgodnie z zalacznikiem II do rozporzadzenia delegowanego Komisji (UE) 2015/68, ostatnio zmienionego
rozporzadzeniem delegowanym Komisji (UE) ...[...(00)

Tabela I:
Osie pojazdu Osie odniesienia
Masa statyczna | Wymagana sita hamo- . Masa prébna Sita hamowania .
P)! wania na kotach Predkos¢ (P (*) rozwinieta na kofach Predkos¢
kg N km/h kg N km/h
Os$nr 1
O$ nr 2
O$ nr 3
O$ nr 4
(*) Zob. pkt 2.1 dodatku 1 do zalgcznika VII do rozporzadzenia (UE) 2015/68.
Tabela II
Masa catkowita pojazdu zgloszonego do homoloGacji .......cccccrmnmrreminneciecerminnesesmienesssssisnesesssesnssesseenne kg
Wymagana sita hamowania Na KOTACH ...ttt sss s sss s sbs bt ssss s N
Wymagany moment zwalniajacy na watku gléwnym ukladu hamulcowego o dlugotrwalym dzialaniu ............. Nm
Uzyskany moment zwalniajacy na walku gléwnym ukladu hamulcowego o dlugotrwalym dzialaniu (zgodnie
Z WYKEESEIT) ovorveeeseeeisseeeeeseeesss e eessseeesssseeesss e ees e ebs e s e85k 4858088288848 Nm
Tabela 11T
0§ odniesienia ......cc.oveeeeenne. Sprawozdanie nr ... | LN R

Typ I Typ 1II
Sita hamowania na o$ (N)
(Zob. pkt 4.2.1 dodatku 1 do zalacznika VII do
rozporzadzenia (UE) 2015/68)
O$§nr 1 T1: ....................... %Fe le ....................... %Fe
0§ nr 2 Ty = oo % F, Ty = oo, % F,
0§ nr 3 T3 = oo, % F, Ty = oo, % F,

Zakladany skok sitownika (mm)

(Zob. pkt 4.3.1.1 dodatku 1 do zalacznika VII do
rozporzadzenia (UE) 2015/68)

Osnr 1
Os nr 2
O$ nr 3
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Przecigtny nacisk wyjsciowy (N)

(Zob. pkt 4.3.1.2 dodatku 1 do zalagcznika VII do
rozporzadzenia (UE) 2015/68)

Osnr 1 ThA] T e, ThAl T e,
Os nr 2 ThA2 T e, ThA2 T e
Os nr 3 ThA3 T e ThA3 T e

Skuteczno$¢ hamowania (N)

(Zob. pkt 4.3.1.4 dodatku 1 do zalacznika VII do
rozporzadzenia (UE) 2015/68)

Osnr 1 Tl T e, Tl E RN
Os nr 2 Tz T e, Tz Fa RN
Osnr 3 T3 = s T3 = i

Wynik badania typu | Typ I skutecznos$é | Typ I skutecznosé
0 przedmiotowego | hamulcéw nagrza- | hamulcéw  nagrza-
pojazdu ciagnigtego | nych nych

(E) (przewidywana) (przewidywana)

”

Skuteczno$¢ hamowania pojazdu ;

(Zob. pkt 2.3.3, 2.4.3 i 2.5.5 zalgcznika II do
rozporzadzenia (UE) 2015/68)
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ZALACZNIK VII

W zalgczniku VI do rozporzadzenia wykonawczego (UE) 2015/504 wprowadza si¢ nastgpujace zmiany:
1) pkt 1.1 otrzymuje brzmienie:

1.1. W odniesieniu do kazdego z aktéw regulacyjnych wymienionych w zalgczniku I do rozporzadzenia (UE) nr
167/2013 wzér sprawozdania z badan jest sporzadzany przez stuzbe techniczng zgodnie z jej zasadami dobrej
praktyki.

2) dodaje si¢ pkt 3.3-3.4.2 w brzmieniu:
,3.3.  Sprawozdania z badan dotyczacych hamowania
Wzory sprawozdania z badan dotyczacych hamowania okre$lono w dodatkach 1-5.

3.4. Dodatkowe informacje, ktére nalezy przekazaé¢ we wzorze formularza sprawozdania z badan dla alterna-
tywnych procedur badan typu I i I dla hamulcow pojazdéw ciagnietych (zalacznik VII dodatek 1 do
rozporzadzenia (UE) 2015/68) okreSlonym w dodatku 1

3.4.1. Numer sprawozdania z badania

Numer sprawozdania z badania sklada si¢ z dwdch czgsci: czgdci podstawowej i przyrostka okreslajacego
poziom badanej kwestii w sprawozdaniu z badania.

3.4.1.1. Czg$¢ podstawows, skladajaca si¢ maksymalnie z 20 znakéw, nalezy wyraznie oddzieli¢ od przyrostka, np.
za pomocg kropki lub ukosnika.

3.4.1.2. Czg$¢ podstawowa numeru sprawozdania z badania dotyczy jedynie hamulcéw o tym samym identyfika-
torze hamulca i tym samym wspdtczynniku hamulca.

3.4.2. Kod badania

Oprécz numeru sprawozdania z badania konieczny jest rowniez »kod badania«, skladajacy si¢ maksymalnie
z o$miu znakéw (np. ABC123), wskazujacy wyniki badania majace zastosowanie do identyfikatoréw oraz
badanej probki, opisanych szczegélowo w pkt 3.7 dodatku 1 do zalgcznika VII do rozporzadzenia (UE)
2015/68.”;

3) dodaje si¢ dodatki 1-5 w brzmieniu:

LDodatek 1

Wzér formularza sprawozdania z badafi dla alternatywnych procedur badan typu I i I dla hamulcéw
pojazdéw ciagnietych (zalacznik VII dodatek 1 do rozporzadzenia (UE) 2015/68)

Sprawozdanie z badania NI' .....cccovvomecrrnnecrineeernererereseceeens

Czg$¢ podstawowa: ID4- .....ccvvemcveervennecrriirneceenns

PIZYTOSIEK: oorervvvermneeerierncreniisncsersissneceeseenne

1. INFOTTIACIE OGOLNE covrirvvrrierercererecetee et et eee e etesesessee bbb e b bbb bbb
1.1. Producent 0Si (NAZWA 1 @ATES): .uovviveerieeeeesiesisesseessssssss st s s s s sssss s st s s sss st sess s s s ssss s s st st s s s ss st snsssnes
1.1.1. Marka PrOQUCEIIEA OSI: .eurreeemreeerereeesereeseesessesessssesessssesssssssssssssssssssessssssesssssssssssssssssssees

1.2. Producent hamulca (MAZwWa i AATES): ...oeieeveecveereeeeieeeeee ettt see s ss s st s sass s s s sas e sas
1.2.1. [dentyfikator RAMUICA ID2-1 ..ot eeese s ess bbb bbb e
1.2.2. Urzadzenie do samoczynnej regulacji hamulcéw: zintegrowane/niezintegrowane (*)

1.3. Dokument informacyjny producenta:

2. Protokét z badania

Dla kazdego badania nalezy zapisal nastepujace dane:

2.1. KOG DAAANIAL ottt ettt e s st assasssssssesassesssssassassassases
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2.2. Prébka robocza: (dokladne okreSlenie badanego wariantu w odniesieniu do dokumentu informacyjnego
producenta)
2.2.1. 03

2.2.1.1. TdentyfiKAtor OSI: ID 1= oiuceeeeceriecitseeeeiseesseseessesesesseessssssssssesess et sss et bse et s bbb bbb bbb

2.2.1.2.  1dentyfiKator DAAANE] OSI: c.oeceeerereeerceeimecrieseceieseeesensssseseessssesssssesssssesessssessssssesssss sesesessssssessssssessssssessssseessssnesssssnessssssessssns

2.2.1.3.  Obcigzenie badanej osi (identyfikator FE): ID 3= ..oiieereeieceiieceimeeesiesesisecssssseesssssessssesssssessssnsssesssnesseesessnse daN
2.2.2. Hamulec

2.2.2.1.  Identyfikator hamulca: ID2-

2.2.2.2.  Identyfikator badanego hamulCa: .........crncenneceireceinecesiecesieesseseesseeessssesssesssssnecess

2.2.2.3.  Maksymalna zdolno$¢ skokowa hamulca (**):

2.2.2.4.  Skuteczna dlugos¢ watka rozpieraka’:

2.2.2.5. Roznice w zakresie materiatéw jak w pkt 3.8 (m) dodatku 1 do zalagcznika VII do rozporzadzenia (UE)
20T5/685 ereeeeoeeee et ees st soe s e e ettt et e

2.2.2.6.  Bgben hamulcowy | tarcza hamulcowa (¥)

2.2.2.6.1. Rzeczywista masa probna tarczy[DEDNa (¥): ....occneciinecmineeriieceiinseesieseseseseesssseessssesssesesssesesssessssnesees

2.2.2.6.2. Nominalna $rednica zewngtrzna tarczy (**): ....ccomeceorecerenecens

2.2.2.6.3. Rodzaj chlodzenia tarczy (wentylowana/niewentylowana) ()

2.2.2.6.4. Ze zintegrowang piastg lub bez (¥)

2.2.2.6.5. Tarcza ze zintegrowanym bebnem — z funkcja hamulca postojowego lub bez (¥) (**)

2.2.2.6.6. Relacja geometryczna miedzy powierzchniami ciernymi tarczy a UMOCOWANIEM TATCZY: .vvvvermecreereemmecrreesmeeenns

2.2.2.6.7. Material podstawowy: ...

2.2.2.7.  Okladzina hamulcowa lub naktadka (¥)

2.2.2.7. 00 PLOQUCEIIE: ettt eee e ee s et ses s ses s e s s saseseseesassassassassassasssssssesasassasenssassassassassassaes

2.2.2.7.20 MATKAL oottt st et A e a st R st ae et seas

2.2.2.7.30 TYP: ettt tm sttt AR AR R AR AR R AR AR

2.2.2.7.4. Metoda zamocowania okladziny | nakladki na szczece hamulcowej | plytce mocujacej (*): .ooooeeccrveeereccreeeenne

2.2.2.7.5. Grubos¢ plytki mocujacej, masa szczek hamulcowych lub inne informacje opisowe (dokument informacyjny
producenta) (*):

2.2.2.7.6. Material podstawowy szczeki hamulcowej | plytki mocujacej (*): ......

2.2.3. Urzgdzenie do samoczynnej regulacji hamulcéw (nie ma zastosowania w przypadku zintegrowanego urzg-
dzenia do samoczynnej regulacji hamulcow) (*)

2.2.3.1.  Producent (NAZWa i AATES): ..ovirvereereieresiesssesseesssssessssssss st s ssessss st st st s s s s bsess shsssssesss st sns s s s s bass s s ss s s st s s s ssnnes

e T80 S -V < OO

s T T 1 O

223040 WETSJ ot e R R R bbbt

2.2.4. Kola (wymiary na rys. 1A i 1B w dokumencie informacyjnym dotyczacym osi i hamulca pojazdu ciagnie-
tego w odniesieniu do alternatywnych procedur badaf typu I i typu III)

2.2.4.1.  Referencyjny promief toczny opony (R.) dla obcigzenia badanej 0si (Fo): weeeeeeerermecermmecemnecemmenecennnnee
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2.2.4.2.

2.2.5.
2.2.6.

2.2.6.1.
2.2.6.2.
2.2.6.3.
2.2.6.4.

2.3.

23.1.1

23.1.2

Dane dotyczgce kota zamontowanego w czasie badan:

Rozmiar opony | Rozmiar obreczy X, (mm) D, (mm) E. (mm) G, (mm)

DIIGOSE AZWIGNE 187 oottt bbb bbb bbb

Sitownik hamulca

PLOGUCEIE: oottt a s st sessssssasas s sassassassassasssssassssssesesassassassassnssasssssasen

IMTKA: oottt et s st se s e st eaesa et st e s st ee st et et et as s ses s s e s seseeaetaseaesaseass s sassaenas

D bR SRR bR bbb
Numer identyfikacyjny (DAAANIA): ....cccuereeeeeeceeeereeieeeeeseeeeese e seesesess e esssseessssssssssssesesssessssessss s sssmsesss s ssssessssssesesen

Wyniki badania (skorygowane przez uwzglednienie oporu toczenia wynoszacego odpowiednio 0,01°F,
i 0,02F,)

W przypadku pojazdéw kategorii

— RI1, R2, S1

— JR3a/R4a/S2a« (*+*)

— »R3b/R4b/S2b¢, dla ktérych suma technicznie dopuszczalnych mas na o§ nie przekracza 10 000 kg (***)

W zaleznosci od maksymalnej predkosci konstrukeyjnej i przyjetego oporu toczenia 0,01 lub 0,02 w poniz-
szych tabelach A-C stosuje sie:

Badany wspoltczynnik oporu toczenia R = 0,01 (obejmujgcy réwniez pojazdy ciagnigte okreslone w pkt 2.3.1
powyzej o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej przekraczajacej 40 km/h)

Tabela A: Dotyczy wszystkich pojazdéw ciagnietych okreslonych
w pkt 2.3.1 powyzej 0 [
Typ badania

Dodatek 1 do zalgcznika VII do rozporzadzenia (UE) 3.5.1.4. 3.5.2.2 lub 3.5.2.4.
2015/68 pkt: 3.5.2.3

Predko$¢ prébna km/h 40 40 40

Ci$nienie w sitowniku hamulca p, kPa —

Czas hamowania min — 2,55 —

Uzyskana sita hamowania T, daN

Skuteczno$¢ hamowania T,[F, -

Skok sitownika s, mm —

Moment na wejsciu hamulca C, Nm —

Progowy moment na wejsciu hamulca Cj, Nm

Badany wspolczynnik oporu toczenia R = 0,02 (obejmujacy pojazdy ciggnigte Ra i Sa okreSlone w pkt 2.3.1
powyzej o maksymalnej predkosci konstrukeyjnej nieprzekraczajacej 40 km/h)

Tabela B: Alternatywna procedura badania stosowana do wszystkich
pojazdéw ciagnietych kategorii Ra i Sa 0 I
Typ badania

Zalacznik VII dodatek 2 pkt: 3.5.1.4. 3.5.2.2 lub 3.5.2.4.
3.5.2.3
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2.3.1.3

Tabela B: Alternatywna procedura badania stosowana do wszystkich
pojazdéw ciggnietych kategorii Ra i Sa
Typ badania

Predko$¢ prébna km/h

40

40

40

Ci$nienie w sitowniku hamulca p, kPa

Czas hamowania min

2,55

Uzyskana sita hamowania T, daN

Skuteczno$¢ hamowania T,[F, -

Skok sitownika s, mm

Moment na wejsciu hamulca C, Nm

Progowy moment na wejsciu hamulca C;. Nm

Badany wspolczynnik oporu toczenia R = 0,02 (obejmujacy pojazdy ciggnigte Ra i Sa okreSlone w pkt 2.3.1

powyzej o maksymalnej predkosci konstrukcyjnej nieprzekraczajacej 30 km/h)

Tabela C: Alternatywna procedura badania w przypadku pojazdu
ciagnigtego o Vv, < 30 km/h
Typ badania

Dodatek 1 do zalgcznika VII do rozporzadzenia (UE)
2015/68 pkt:

3.5.1.4.

3.5.2.2 lub
3.5.2.3

3.5.2.4.

Predko$¢ prébna km/h

30

30

30

Ci$nienie w sitowniku hamulca p, kPa

Czas hamowania min

3,90

Uzyskana sita hamowania T, daN

Skuteczno$¢ hamowania T,[F, -

Skok sitownika s, mm

Moment na wejsciu hamulca C, Nm

Progowy moment na wejsciu hamulca Cy, Nm

W przypadku pojazdéw kategorii

— »R3a/R4a/S2a« (***)

— »R3b/R4b/S2b¢, dla ktérych suma technicznie dopuszczalnych mas na o§ nie przekracza 10 000 kg (***)

— »R3b/R4b/S2b«, w ktérych suma technicznie dopuszczalnych mas na o§ przekracza 10 000 kg

Typ badania 0 111
Dodatek 1 do zalgcznika VII do rozporzadzenia (UE) 3.5.1.4. 3.5.3.1. 3.5.3.2.
2015/68 pkt:
Poczatkowa predkos$¢ probna kmjh 60 60

Koficowa predkos¢ prébna km/h
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Typ badania 0 111

Ci$nienie w sitowniku hamulca p, kPa —

Liczba uruchomied hamulca - — 20 —

Czas trwania cyklu hamowania s — 60 —

Uzyskana sita hamowania T, daN

Skuteczno$¢ hamowania T,[F, -

Skok sitownika se mm —

Moment na wejsciu hamulca Ce Nm —

Progowy moment na wej$ciu hamulca C0O,e Nm —

3. Odnos$na seria

Zakres stosowania okresla warianty osi/hamulca, ktére sa objete niniejszym sprawozdaniem z badania,
pokazujgc, ktére zmienne sa objete poszczegdlnymi kodami badania.

4. Badanie to wykonano i wyniki umieszczono w sprawozdaniu zgodnie z dodatkiem 1 do zalacznika VII do
rozporzadzenia (UE) 2015/68.

Po zakoniczeniu badania okre$lonego w pkt 3.6 dodatku 1 do zalgcznika VII do rozporzadzenia (UE)
2015/68 wymogi okreSlone w pkt 2.2.2.8.1 zalacznika I do rozporzadzenia (UE) 2015/68 zostaly uznane
za spelnione | niespelnione (¥).

Stuzba techniczna (***) wykonujaca badanie

074 5] P | D ORI
5. Organ udzielajacy homologacji (****)
POAPIS: covorveecreieceriecerireceiineens D O

(*)  Niepotrzebne skreslic.

(**)  Dotyczy wylacznie hamulcoéw tarczowych.

(***) Jezeli pojazdy te zostaly poddane badaniu typu III (pordwnaj pkt 2.3.1 lub 2.3.2+).

(***) Wymagane sg podpisy réznych oséb, nawet jesli stuzba techniczna i organ udzielajacy homologacji s3 tym samym organem, albo
homologacja udzielona przez oddzielny organ jest wydawana wraz ze sprawozdaniem z badan.
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Dodatek 2

Wzér formularza sprawozdania z badania alternatywnego urzadzenia do samoczynnej regulacji hamulcow

okreslonego w pkt 3.7.5 dodatku 1 do zalacznika VII do rozporzadzenia (UE) 2015/68

Numer sprawozdania z badania. ........mmenecennecennnecene.

1. Identyfikacja

1.1. Os:
IMTKA: oo ceeeeiseseeeesseecessssse s esssseeseesssseee s esse e ese e et R R
D R R R AR AR R R R s R r s
WZOTE et as s s8R RS R R R R e

1.2.

1.3.

1.4.

2.1.
2.1.1.

2.1.2.

Obciazenie badanej osi (identyfikator F,): ID3- daN

Numer sprawozdania z badan dla alternatywnych procedur badan typu I i III dla hamulcéw pojazdéw ciag-
nigtych (zalacznik VII dodatek 1 do rozporzadzenia (UE) 2015/68) ..c.oovreerremeuereuumecmuimecemisesssnesesssnessssssessssssssssnseees

Hamulec:

WZOT: oottt sttt bbbt a e bbb e e s s a b e b b a bbb A bt ae b b e A b A A a A b AR b A A b e b b e b b et s e s s e st s s e sasaes saeteraes

OKIAAZING DAIMULCA: ittt sttt s e s ase e s s et asssssassasssssasssssssssnes

Marka[TYP: oo

UTUCHOITEEIIE: ettt ses e ses s ese e s seas st s s esssesssassassassssessesessssasesesastastassassassesssesaseasenssastassassassassesas

PLOQUEEINT oottt s st sassss s e es e e s s sms s s s sssssssassasssssassassasens

TYP (HOKOWY[PIZEPOIOWY) (¥): coverneevrvermecermiammeeesiesncessismnseesiessasssssssneessssssmsesesssassesssssssnsesessmesssssssssnessssesnnanes

DIugoS8C dZWIGNT (1) ceveeueeereeeieeeieeiieeisseeieeiie e sisee s sssse s sssse s sas oo . mm
Urzadzenie do samoczynnej regulacji hamulcow:

Producent (MAZWa 1 AATES): ..ocoeieeiierieeiesiesseeste st sss s s bssss s s st bbb s s s bbb e s s st s s

WETSJAL ceereeiienieiariiceete ittt et R R e bbbttt st b e

Zapis wynikoéw badania
Dzialanie urzadzenia do samoczynnej regulacji hamulcéw

Skuteczno$¢ na gorgco ukladu hamulcowego roboczego okre§lona zgodnie z badaniem opisanym w  pkt
3.6.2.1 lit. a) dodatku 1 do zalacznika VII do rozporzadzenia (UE) 2015/68: ....cccommeemecermmecemmnecrieeeesneserinnee
procent

lub

Skok sitownika s, okreslony zgodnie z badaniem opisanym w pkt 3.6.2.1 lit. b) dodatku 1 do zalgcznika VII do
rozporzadzenia (UE) 2015/68: ....covvvuuereermeeemeereimereeesecessneceens mm

Swobodny bieg wedlug pkt 3.6.3 dodatku 1 do zalgcznika VII do rozporzadzenia (UE) 2015/68: tak | nie (*)
Nazwa stuzby technicznej/organu udzielajagcego homologacji typu (*)wykonujacych badanie: .......occcevcoreccervrnneccenns

DAta DAAANIAT <oeeieiecee ettt e et an e e st et et e sas st as st s s e snaenees

Badanie to wykonano i wyniki umieszczono w sprawozdaniu zgodnie z pkt 3.6.2 dodatku 1 do zalacznika VII
do rozporzadzenia (UE) 2015/68.
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6. Po zakonczeniu badania wskazanego w pkt 5 wymogi okreslone w pkt 2.2.2.8.1 zalgcznika I do rozporza-
dzenia (UE) 2015/68 zostaly uznane za: spelnione/niespelnione (¥)

7. Stuzba techniczna (**)wykonujaca badanie
POAPIS: covorveeeeeeeneeeeeseeeiseeeeiienes | D7

8. Organ udzielajgcy homologagji (**)
Podpis: Data: .oomeverreecernne.

(*) Niepotrzebne skreslic.
(**) Wymagane sa podpisy réznych osob, nawet jesli stuzba techniczna i organ udzielajacy homologacji sa tym samym organem, albo
homologacja udzielona przez oddzielny organ jest wydawana wraz ze sprawozdaniem z badan.
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4.1.
4.2.

4.3.

8.1.

8.2

9.1.

9.2
9.3.
9.4.
9.5.
9.6.

9.7.
9.8.

9.8.1.

Dodatek 3

Producent .......oeveeveverrennne

Sprawozdanie z badania dotyczacego zespolu sterujacego ukladu hamulcowego bezwladnoSciowego

Marka

Typ

Charakterystyka pojazdow ciagnietych, dla ktérych przeznaczone jest przez producenta urzadzenie sterujgce:

masa G’y = kg

dopuszczalna statyczna sila pionowa na glowicy urzadzenia ciggnacego

pojazd ciggniety z dyszlem sztywnym/pojazd ciagniety wieloosiowy z dyszlem sprzggowym na sworzniu (¥)

Krétki opis
(wykaz zalaczonych wykreséw i zwymiarowanych rysunkéw)

Schemat przedstawiajacy zasade dzialania

Przelozenie zmniejszajace urzadzenia sterujacego:

z mechanicznym zespolem przenoszacym (*)

THo = 00 et QO ettt (**)
z hydraulicznym zespolem przenoszacym (¥)
B = 00 et e O e (**)
FLZ (%) T ettt e e b . cm
Skok pompy hamulCOWE] Spp, weeeemereeemeeremmererimncrieneerienserianessssmsessssssessssnesssasnessssnsessssnecssecsssnees mm
skok jalowy pompy hamulcowej §"f, eereenerminecrineceiresesieesesesneceeens mm
WYIIKE DAAAN: oottt ebse s ess bbb bbb bbb
Skuteczno$¢
z mechanicznym zespolem PrzenosSzaCymm (¥) M = .ccrcrremecrmmmmmmneesmmesessssssssessssssssesssssssssessssssssessssssssesssssssssssssnnens
z hydraulicznym zespolem PrzenosZacym (¥) M = ooccecneccrmmnnccmmieesesmianesessissmesesssssmessessisnesssssssneesssssssnessssnessesseens
Dodatkowa sita K = .o ssssss s s N
Maksymalna sifa $CISKAJACA D = oooceeiceeireceieceireceiireceisecsisecesiseeesesesesse sttt N
Maksymalna sila cig@naca Dy = .rmnncriceiecesineeeieeessisesssesesssessesssesesssssessss s sse bt et ere e N
PIOZ SHY K = cooreeeeereeeiieeciimeceeisecessesessessssssesssssesasss e ssss s s ke b b N
Strata SKOKU 1 SKOK JAIOWY ..o crrieccciriccceiiiecsesiiseecssiasesssssassesssssassess st sssasnssssssssssssssssssssssssssasssesssssssnsssses
jezeli polozenie urzadzenia pociggowego wywiera skutek S, (*) = MM .ooccvreereceermenerermireecereeescerseseseessessesssseennes
dla hydraulicznego zespolu przenoszacego s" (*) = s"y, * i = oveveree mm
Skuteczny (uzyteczny) skok urzadzenia SLEIUJACEZO S = .vvrreeeemeeeerieeeesisesssiseesssseessesesessssessssssesesens mm

Urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem zgodnie z pkt 3.6 zalacznika VIII do rozporzadzenia (UE)

2015/68 jest/nie jest dostarczone (*)

Jezeli urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest montowane przed dzwignig zespotu przenoszacego

urzadzenia sterujacego
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9.8.1.1. Sita progowa urzadzenia zabezpieczajacego przed przecigzeniem Dy = oooeveeeovvercssimrrcssinnsessinesessisssessssscsen N

9.8.1.2. Gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest mechaniczne (*)maksymalna sila, ktoéra moze
rozwing¢ urzadzenie sterujgce bezwladnosciowe

P v = P et s e N

op_max

9.8.1.3. Gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest hydrauliczne (*) ci$nienie, ktére moze rozwing¢ urza-
dzenie sterujgce bezwladnosciowe

Pimax/lh T Pop max T eeeereeseeeresseses s e N/cm?

9.8.2.  Jezeli urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest montowane za dzwignig zespolu przenoszacego
urzgdzenia sterujacego

9.8.2.1. Sita progowa w urzadzeniu zabezpieczajacym przed przecigzeniem,gdy urzadzenie zabezpieczajace przed

przecigzeniem jest Mechaniczne (¥) ....ccoveceomecemneccrnnecerinnecersnnecennne Dopidto = N

gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest hydrauliczne (*) Dypdly = woovveeressivrsssnnrsssinesessnnsscsnens

9.8.2.2. Gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest mechaniczne (¥)

maksymalna sita, ktérg moze rozwing¢ urzadzenie sterujace bezwladno$ciowe

9.8.2.3. Gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest hydrauliczne (¥)

ci$nienie hydrauliczne, ktére moze rozwina¢ urzadzenie sterujace bezwladnosciowe

P'imax = Pop_mmax = sosssssessissmsssssssissssssssissssssssssssssssssisssssssssssssssssssssssssss ... NJem?
10. Urzadzenie sterujgce opisane powyzej jest/nie jest (*)zgodne z wymaganiami pkt 3, 4 i 5 zalacznika VIII do
rozporzadzenia (UE) 2015/68
POAPIS: cooornecrrvermccrrierneserrierneseenes Data: oo
11. Badanie to wykonano i wyniki umieszczono w sprawozdaniu zgodnie ze stosownymi przepisami zalacznika

VII do rozporzadzenia (UE) 2015/68.

Stuzba techniczna (***) wykonujaca badanie

POAPIS: covvrreeeercerieceriecesiseeennneee | DL R
12. Organ udzielajgcy homologacji (***)
POAPIS: covorereemceeeeceeisecerisesennnnee | D R

(*)  Niepotrzebne skreslic.

(**)  Poda¢ dlugosci, ktérych stosunek byl uzyty do wyznaczania przelozenia iy, lub ip.

(***) Wymagane sg podpisy roznych osob, nawet jesli stuzba techniczna i organ udzielajgcy homologacji s3 tym samym organem, albo
homologacja udzielona przez oddzielny organ jest wydawana wraz ze sprawozdaniem z badan.
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Dodatek 4

Sprawozdanie z badania dotyczacego hamulca

1. PIOQUCEIIE ..oooutiieeerciee i ceesisscsessss s ssssssssssssssss s esssss s sssas sessss s sssss s sss s ssssssse s
2 IMATKE oottt ts st R
3 TYP i s
4 Dopuszczalna »maksymalna masac 128 KOIO Gpy = oceeeecceenecciicrieceinsceieecsiieecssiesssssesssssesssssessssssesssssesssesssens kg
5. Moment hamowania M* (okreslony przez producenta zgodnie z pkt 2.2.23 zalgcznika VIII do rozporzadzenia
(UE) 2015/68) = voooeseeeseecesessssessssessssessssessesesomessessssrssssesessos Nm
6. Dynamiczny promien toczny opony
Ripin T v m Ripax = v m
7. Krotki opis
(wykaz wykreséw i zwymiarowanych rysunkéw)
8. Schemat przedstawiajacy zasade dzialania hamulca
9. Wynik badan:
hamulec mechaniczny () Hamulec hydrauliczny (*)
9.1. Przelozenie zmniejszajace 9.1.A. Przelozenie zmniejszajace
S (**) (%) S (**%)
9.2. Wznios (skok wykonany) 9.2.A.  Wznios (skok wykonany)
sg = wee MM g = m
9.3. Przepisany wznios 9.3.A. Przepisany wznios
(wykonany przepisany (wykonany przepisany
skok) sp« = .. mm skok) Spx = eorreecrernenne . mm
9.4. Sita zwalniajgca 9.4A.  Ci$nienie zwalniajace
P S et N Po= errrreerieesinsesisessssessisessisesssessasessasessiens N/cm?
9.5. Wspotezynnik (charakterystyka) 9.5.A.  Wspbdlczynnik (charakterystyka)
P T st saes m p= . m
9.6 Urzadzenie zabezpieczajace przed przecigze- 9.6.A.  Urzadzenie zabezpieczajace przed przecigze-
niem zgodnie z pkt 3.6 zalacznika VII do niem zgodnie z pkt 3.6 zalacznika VIII do
rozporzadzenia (UE) 2015/68 jest/nie jest rozporzadzenia (UE) 2015/68 jest/nie jest
dostarczone* dostarczone*
9.6.1. Moment hamowania uaktywniajacy urza- 9.6.1.A. Moment hamowania uaktywniajacy urzg-
dzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem dzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem
T — Nm P —— .. Nm
9.7. Sila dla M* 9.7.A.  Ci$nienie dla M*

PE o oo N P T e N/cm?
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9.8.A.  Pole powierzchni cylinderka kota

Frz = . cm

9.9.A. (dla hamulcéw tarczowych)
Pochlonigta objetos¢ plynu

V6O = Cl’l’l3

9.10. Skuteczno$¢ hamulca roboczego, gdy pojazd ciagniety porusza si¢ do tylu (zob. rys. 6 i 7w dodatku 1 do
zalgcznika VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68)

9.10.1. Maksymalny moment hamowania Na IYS. 6 M, = ....covvrrnnermneemermminecssisecsmsnesssssnsssessessssnessssnsssssnessssesssnnes Nm
9.10.1.A Maksymalny moment hamowania Na IYS. 7 M = coencrecmeeemessmiecsmisecsisnesesssnesssssessssnessssnsesssnesesseessnnes Nm
9.10.2.  Maksymalny dopuszczalny skok s; = ....ccoocrioicrrinncnicinnccricessecccenennas . .. Mm
9.10.2.A Maksymalna dopuszczalna objetos¢ pochlonigtego plynu Vi = i, .. cm’

9.11. Dalsze charakterystyki hamulca, kiedy pojazd ciagniety porusza si¢ do tytlu (zob. rys. 6 i 7w dodatku 1 do
zalgcznika VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68)

9.11.1.  Sila zwalniajaca Namulec Py, = oovirerecieceeceeiereeieecssisesssesesssenesessssessssssessssssesssssesens .N
9.11.1.A Cinienie zwalniania hamulca p,, = N/cm?
9.11.2.  Charakterystyka DamulCa I = ..o sssssssssssssssssss s s sssss e sssssss s ossansss s m
9.11.2.A Charakterystyka hamulca ', = ..ccccooviviccrviiiccrrinnn. e m

9.12. Badania zgodne z pkt 7.5 zalgcznika VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68, jezeli daja si¢ zastosowad
(skorygowane przez uwzglednienie oporu toczenia wynoszacego 0,01 - g - Gg,)

9.12.1. Badanie hamulca typu 0

PIEAKOSE PIODIA = .oocoeeieeeeceieeeceee et eetee s sebsessss st bbb km/h
Wskaznik hamowania = %
Sita sterujaca = N

9.12.2.  Badanie hamulca typu I

PIEAKOSE PIODINA = oottt ssise s bbb bbb bbb km/h
Wskaznik hamowania Ca@leg0 = ... cesse i essse b ras st %
CZaS NAMOWANIA = ...ccoooeeireeeescreeieeeeeeessssessessssesseessss s sesssss s ssssss s ssss e s sesss o esses e esseas ... minut
SKULECZNOSE N8 GOTGCO = .oooeerereeeerneceemmesneeseesssseessssssseesssssssssssssssessessassesssssssssssssses sesssssessssssssssssssssssssssessssnsssses %

(wyrazona jako % wyniku badania typu O zamieszczonego powyzej w pkt 9.12.1.)

SHA SLETUJACA = oooreereeeeercrreesnceeniiseseessessessssssssesssssasseesssssssesssssasses s sesssse s s ssss s s sssaes s sssenac N

10. Powyzszy hamulec jest | nie jest (*)dostosowany do wymagan pkt 3 i 6 warunkéw badan dla pojazdéw
wyposazonych w uklady hamulcowe bezwladnosciowe opisane w zalaczniku VIII do rozporzadzenia (UE)
2015/68.

Hamulec dla ukladu hamulcowego bezwladnoiciowego moze | nie moze (*)by¢ stosowany bez urzadzenia
zabezpieczajacego przed przecigzeniem.

DAt eceeeneceeenceeieesiseseninecsnineee POAPIS: coverrevercrrieceriecnrieesenieens
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11. Badanie to wykonano i wyniki umieszczono w sprawozdaniu zgodnie ze stosownymi przepisami zalacznika
VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68.

Stuzba techniczna (****) wykonujgca badanie

Data: Podpis: ...
12. Organ udzielajgcy homologacji (****)
Data: Podpis: ...

() Niepotrzebne skresli¢.

(*)  Podac¢ dtugosci, ktérych uzyto do wyznaczenia przelozenia i, lub 1,

(**) Podaé dlugosci, ktérych stosunek byt uzyty do wyznaczania przelozenia iHo lub ih.

(**¥) Wymagane sg podpisy réznych oséb, nawet jesli stuzba techniczna i organ udzielajagcy homologacji sa tym samym organem, albo
homologacja udziclona przez oddzielny organ jest wydawana wraz ze sprawozdaniem z badan.
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Dodatek 5

Sprawozdanie z badania zgodno$ci zespolu sterujgcego ukladu hamulcowego bezwladno$ciowego, zespolu
przenoszacego i hamulcow pojazdu ciagnietego

1. UIZQAZENIE STETUJFCE vvvrrereerreceeeseeesereeessseeesssseeessseessssessssseesssssesesssesesssesesss e ebs cebese et b e bbb bbbttt

opisane w zalgczonym sprawozdaniu z badania (zob. sprawozdanie z badania dotyczacego zespotu steruja-
cego ukladu hamulcowego bezwladnosciowego)

Wybrane przelozenie zmniejszajace:

THp (F) = ceereeeeemessereeemmeessssssseesessssses s eessasessssass () TUD ) (%) = e sessssessessaseseeens (**)
2. Hamulce opisane w dolgczonym sprawozdaniu z badania
3. Zespoly przenoszace w pojezdzie ciggnietym
3.1. Krétki opis wraz ze schematem przedstawiajacym zasade dzialania
3.2. Przelozenie zmniejszajace i sprawno$¢ mechanicznego zespolu przenoszacego w pojezdzie ciagnigtym
THT (%) = oo cemeiseeeeemmesecsessssse e essassee s sasssse s saa e e R R e (**)
My () =
4. Pojazd ciggniety
4.1. Producent
4.2. MATKA. ooooereeeesemceeesseeseesass e sessssse s esses e sssass s essss e bss b AR
T T

4.4. Typ polaczenia dyszla: pojazd ciagniety z dyszlem sztywnym/pojazd ciagniety wieloosiowy z dyszlem sprze-
gowym na sworzniu (¥)

4.5. Liczba hamulcéow n =
4.6. Technicznie dopuszczalna masa maksymalna G, = kg
4.7. Dynamiczny promiefl toczny opony R* = m
4.8. Dopuszczalny napér na sprzeg

D* = 0,10g G, (%) = N

lub

*=0 067g Gy (¥ = N

4.9. Wymagana sita hamowania B* = 0,50 g G, = N
4.10.  Sila hamowania B = 0,49 g G, = N
5. Zgodnos¢ - wyniki badania

51. Prog sily 100. K,/(g - G) =

5.2. 100 - Dl/(g . GA) =
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53. 100 Dyl(g - Gy) =

3T e N . ke
5.5. GE = N1 Gy = ceoreereereceeinecesisesssesessissssssssesssese s ebese e s ke R R RS e kg
5.6. Moment hamowania hamulcOw 1 © M* [(B' + R) = oooorereerrereineeeeseesieessssesssssesssssseesssesssssssessssssssssesssssssssssessssnns

5.6.1.  Urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem w rozumieniu pkt 3.6 zalgcznika VIII do rozporzadzenia (UE)
2015/68 jest/nie jest zamontowane na urzadzeniu sterujagcym bezwladno$ciowym | na hamulcach (¥)

5.6.1.1 gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem zamontowane na urzadzeniu sterujacym bezwladno-
Sciowym jest mechaniczne (¥)

N P* [(HT - hHT © PMAX)T oot ssse st s ssssessssee s s ssssessas e

5.6.1.2 gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem zamontowane na urzgdzeniu sterujagcym bezwladno-
$ciowym jest hydrauliczne (¥)

5.6.1.3 gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest zamontowane na urzadzeniu sterujagcym bezwladno-
$ciowym:

sita progowa Dop/D* = ... ettt

5.6.1.4 gdy urzadzenie zabezpieczajace przed przecigzeniem jest montowane w hamulcu:

moment progowy n - Mop/(B - R) =

5.7. Uktad hamulcowy bezwladnosciowy z mechanicznym zespolem przenoszacym (¥)

5.7.1. iH = iHo - iH1 = ... bR bRt bbbt en

5.7.20 NMH = MHO « NHTL = ettt s

573 2R iap !
N _— n. S rrtrererereencrerieneaeanen
p °l (D* —K .qn)
5.7.4. S e e
sp* -y

5.7.5. SEOSUIEK S'/TH = oooreieieciiieeeeeeceeiecssiseesseseessesessesesessssssessses e essse s ebss st e bbbk

kiedy pojazd ciagniety porusza si¢ do tylu

5.7.6.  Moment hamowania kiedy pojazd ciagniety porusza si¢ do tylu (wlaczajac opér toczenia)

0,08 g Gy R = oo e Nm
5.8. Uklad hamulcowy bezwladnosciowy z hydraulicznym zespolem przenoszacym (*)
CI I T Y5 v A
582, |2 Ry ! =
.8.2. P Po T R —
5.8.3. ° — T
2sp * - n - Frz - g
5.8.4. sfih= . et e e e e e e e e e e

5.8.5.  Stosunek s'[FHZ =

kiedy pojazd ciagniety porusza si¢ do tylu
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5.8.6.  Moment hamowania kiedy pojazd ciggniety porusza si¢ do tylu (wlaczajac opér toczenia)

XTI D S Nm
6. Skok réznicowy przy kompensatorze hamulca postojowego
6.1.1.  Maksymalny dopuszczalny skok kompensatora (podczas jazdy do przodu) scf = ..cccoeoneconeecenneccennecennes mm
6.1.2.  Maksymalny dopuszczalny skok kompensatora (podczas jazdy do tylu) scr = ovceovveccenneccrnnecennnne. mm
6.1.3.  Maksymalny dopuszczalny skok réznicowy kompensatora sCd = .....ccoveemeremnecemnneceneeerinecessnesessnne mm
7. Uktad hamulcowy bezwladno$ciowy opisany powyzej jest/nie jest (*) zgodny z wymogami pkt 3-10 zalgcznika
VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68.
POAPIS: covoreeeeecerieceriecerieceinneee | DL R
8. Badanie to wykonano i wyniki umieszczono w sprawozdaniu zgodnie ze stosownymi przepisami zalgcznika

VIII do rozporzadzenia (UE) 2015/68.
Stuzba techniczna (**)wykonujaca badanie

POAPIS: oovrecreceriecerieceriecennneee D R

(*)  Niepotrzebne skreslic.

(**)  Poda¢ dlugosci, ktorych uzyto do wyznaczenia przelozenia i, lub 1,

(***) Wymagane sg podpisy roznych osob, nawet jesli stuzba techniczna i organ udzielajgcy homologacji s3 tym samym organem, albo
homologacja udzielona przez oddzielny organ jest wydawana wraz ze sprawozdaniem z badan.”.




	Rozporządzenie wykonawcze Komisji (UE) 2016/1789 z dnia 7 września 2016 r. zmieniające rozporządzenie wykonawcze (UE) 2015/504 w odniesieniu do wymogów administracyjnych dotyczących homologacji i nadzoru rynku pojazdów rolniczych i leśnych (Tekst mający znaczenie dla EOG)

